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入门指南

#1 打开电源开关
按电源按钮  打开控制台。

#2 主屏幕
启动顺序完成后，主屏幕中将出现选项以开始新任务或继续现

有任务。

#3 进入装置设置
1. 按“装置设置”底部标签 。

首先将显示“配置”  选项。可通过侧标签键使用数据管理 、 
控制台设置  和工具 。

文化设置
1. 按“控制台”侧标签 。

2. 按  文化 。

“文化”用于配置单位、语言和时区设置。

GNSS 接收器设置
1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  GNSS 接收器配置 。

GNSS 接收器配置用于配置 GNSS 类型、GNSS 端口、 
GNSS 数据传输速率和 PRN 以及查看 GNSS 状态信息。

执行区设置
1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  执行区 。

执行区设置用于设置与直线模式、施肥机模式或交错

模式相关的各种设置。设置将根据是否有自动驾驶或 
BoomPilot 系统而有所不同。

映射位置设置
1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  映射和导航 。

映射位置确定了边界和多边形映射发生的位置。

自动驾驶设置
1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  自动驾驶 。

如有驾驶控制模块（SCM 或 SCM Pro），辅助/自动驾驶

选项将可用。有关详细的设置说明，请参阅具体的自动

驾驶安装手册。

#3
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#4 开始新任务
1. 按“主页”底部标签 。

2. 按  新任务 。

要在简单模式和高级模式之间切换，请使用系统设置中的 
“数据”->“选项”->“任务模式”。

简单或高级模式
要在简单模式和高级模式之间切换，请见“数据”-> 
“选项”下的“配置”章节。

►简单模式 – 每次只能使用一个任务。主屏幕上仅显示

边界区域和覆盖面积。仅当前任务可保存在报告中。

不可和 Fieldware Link 一起使用。

►高级模式 – 可随时使用多个任务。主屏幕上显示

客户、农场、地块和任务名称；边界和覆盖面积；

喷洒时间；以及到所选任务的距离。所有保存的任务

配置文件可以用“数据”->“报告”以 PDF、SHP 或 
KML 格式导出到 U 盘。

#5 进入导航屏幕
1. 按“车辆视图导航”标签 、“地块视图导航”标签 

 或“REALVIEW 导航”标签 。

2. 按“导航和导向选项”标签 ，显示导航选项。

选择导航模式 
►直线 AB 
►曲线 AB 
►中心圆 

►上次路径 
►下一行 
►自适应曲线 

标记 A 点和 B 点 
要创建 AB 导航线。

3. 按“边界和多边形选项”标签  显示边界和多边形选项。

创建喷洒边界 
在任何导航屏幕上，边界和多边形选项标签  显示外部

边界、内部边界和多边形选项。

喷洒边界使用 ASC 或 BoomPilot 时划定药剂喷洒区和非喷

洒区。

• 外部边界  – 确定使用 ASC 或 BoomPilot 时的喷洒作业

面积

• 内部边界  – 确定使用 ASC 或 BoomPilot 时的非喷洒作

业面积

• 多边形  – 确定映射面积
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重要安全信息

在操作系统之前，应阅读所有安全相关的操作说明。操作员有责任安全操作机器。必须在设备附近张贴安全规程，

应让操作员清楚地看到，且清晰可读。安全规程应符合所有公司和当地规定以及 MSDS 要求。如需协助，请联系

当地经销商。

安全警告符号定义：

危险！此符号表示可能发生严重人身伤害或死亡的极端情况。

警告！此符号表示可能导致严重人身伤害或死亡的危险情况。

小心！此符号表示可能导致轻微或中度人身伤害的危险情况。

注：此符号指示操作员应注意的规范。

一般警告和注意事项

危险！

• 阅读并遵照说明。如果在阅读手册之后，对说明有不清楚的地方，请联系当地经销商。

• 让儿童远离设备。

• 请勿在饮酒或服用违禁物品的情况下操作机器。

• 有些系统装有风扇加热器。请勿遮盖加热器，以免造成严重的火灾！

警告！电击/触电危险

• 在操作任何特定组件之前，请确保所有电源已关闭且不会意外打开。

• 在设备或与设备连接的任何组件上使用电弧焊机之前，请断开电源线。

• 含有变频驱动的系统由于残余电压而存在电击风险。在断开电源 5 分钟后，才可打开设备以断开

系统或任何快速连接。

• 只能从手册中指示的电源操作系统。如果不确定电源，请咨询合格的维修人员。

• 请勿使用高压清洁器清洁电气部件。这样可能会损坏电气部件，使操作员面临触电危险。

• 设备的电源必须正确布线并连接到设备。所有连接必须符合规定要求。

警告！加压液压系统

• 在液压系统上作业时，务必穿戴个人防护装备 (PPE)。

• 在液压系统上作业时，请遵守机器制造商批准的维护说明。

• 在液压系统上作业时，务必关闭设备。打开先前加压的系统时，请采取适当的预防措施。

• 请注意，液压油可能非常热并处于高压状态。
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警告！化学品处理

• 处理任何化学物质时始终穿戴 PPE。

• 始终遵循化学品制造商或供应商提供的安全标签和说明。

• 操作员应充分掌握有关待分配材料的性质和数量的信息。

• 遵守有关农用化学品处理、使用或处置的联邦、州和地方法规。

警告！加压喷雾系统

• 使用加压喷雾系统时，必须认识适当的安全预防措施。加压的液体会渗入皮肤，造成严重的人身

伤害。

• 系统压力不能超过部件的最低额定值。必须熟悉您的系统和所有部件功能、最大压力和流量。

• 只有当过滤器前后的手动阀处于闭合位置时，才能打开过滤器。如果必须将任何设备从管道中

取出，设备前后的手动阀必须处于闭合位置。如果重新安装，请确保安装正确、设备适当对齐、

所有接头紧固。

• 设备的管道供应应符合所有公司和当地法规，并且正确布线并连接到设备。所有连接必须符合规

定要求。

• 如果设备长时间不用，建议排空并清洗液体管路。

警告！自动驾驶安全

• 为防止车辆或自动驾驶系统运动碾过造成严重的人身伤害或死亡，切勿让车辆操作员座椅与系统

接合。

• 为防止车辆或自动驾驶系统运动碾过造成严重的人身伤害或死亡，在启动、校准、调整或接合系

统之前，确认车辆周围区域没有人员或障碍物。

• 确保设备牢固地固定在适当的部件上。

• 切勿在系统接合的情况下，在公路上驾驶。

小心！设备安全、维护和服务

• 只能由经过适当培训的合格人员操作设备。他们必须已证明自己具备设备操作方面的技能。

• 在使用设备之前，操作员必须检查设备是否状况良好并能安全使用。否则，不能使用设备。

• 必须随时为操作员提供所有必要的 PPE。

• 定期检查系统和部件是否磨损和损坏。必要时予以更换或修理。

• 只有合格的授权专家才能修理或维护设备。应严格按照和遵守维护和操作说明。

• 必须始终为操作员或维护技术人员提供完整的设备手册。

小心！线束和软管安全

• 定期检查所有线束和软管是否损坏或磨损。必要时予以更换或修理。

• 请勿将线束和软管接在尖锐的弯头上。

• 请勿将线束和软管固定在振动频繁或压力较大的管路上。

• 请勿将线束和软管固定在输送热流体的管路上。

• 使线束和软管避开尖锐物体、设备碎屑和材料堆积。

• 留出足够的长度，以便操作过程中，线束和软管在喷杆段上自由移动，确保线束或软管不会悬挂

在设备下方。

• 在线束和软管与执行区和机器操作区之间留出足够的空隙。

• 在清洁设备时，使线束避免受到高压清洗。
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注意：触摸屏护理

• 使尖锐的物体远离触摸屏设备。用尖锐的物体触碰屏幕可能导致显示器损坏。

• 请勿使用刺激性化学品清洁控制台/显示器。清洁控制台/显示器的正确方法是使用柔软的湿布或

防静电抹布清洁，类似于清洁计算机显示器。

注意：建议的备用部件

• 根据系统设计，各个部件需协同工作，才能实现最佳的系统性能。当系统需要更换部件时，只能

使用 TeeJet 建议的部件，以保持系统正常运行和安全。
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第 1 章 – 简介

Matrix Pro GS 使用 CAN 总线技术，通过一个控制台即可管理多个连接的模块和 GNSS 映射、导航、FieldPilot®、 
BoomPilot®、流量控制和数据收集。这样便可通过一个稳定的系统代替车中的多个控制台。

可用的产品升级
• FieldPilot® 或 FieldPilot® Pro 自动驾驶

• UniPilot® 或 UniPilot® Pro 辅助驾驶

• BoomPilot® 自动喷杆段控制

• 倾斜陀螺模块

• 多达 8 个相机的摄像头选择模块

• 外部 GNSS 接收器或天线升级

• Fieldware® Link 增强数据组织应用

• 用于液滴尺寸监视器的压力传感器接口套件

• 第三方流量控制器

系统组件

Matrix Pro 570GS 控制台
Matrix Pro 570GS 专为能在典型农业工作环境下提供多年服务而设计。外壳为紧凑设计，且所有连接器均配备橡胶盖，

典型尘土环境不会影响其运行。虽然偶尔溅水不会损坏装置，但最好不要将 Matrix Pro 570GS 直接暴露在雨中。

切勿在潮湿环境下操作 Matrix Pro GS。

图 1-1: Matrix Pro 570GS 前后控制台

电源按钮

USB 接口带橡胶盖

橡胶接头盖

GPS 天线连接
集成 RAM 支架
（需要组装）

扬声器

凹入式接头

高速数字连接

相机连接

电源连接

内置光靶

电源按钮

USB 接口带橡胶盖

标准 RAM 支架
（需要组装）

亮触摸屏
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Matrix Pro 840GS 控制台
Matrix Pro 840GS 专为能在典型农业工作环境下提供多年服务而设计。外壳为紧凑设计，且所有连接器均配备橡

胶盖，典型尘土环境不会影响其运行。虽然偶尔溅水不会损坏装置，但最好不要将 Matrix Pro 840GS 直接暴露在

雨中。切勿在潮湿环境下操作 Matrix Pro GS。

图 1-2: Matrix Pro 840GS 前后控制台

内置光靶

电源按钮

USB 端口  
带橡胶盖

标准 RAM 支架
（需要组装）

亮触摸屏

主屏幕按钮

放大/缩小按钮

橡胶接头盖

GPS 天线连接

集成 RAM 支架
（需要组装）

扬声器

高速信号连接

相机连接

电源连接

按钮

开机/关机 
开机 – 按电源按钮  打开控制台。通电后，Matrix Pro GS 
将按顺序开始启动。

关机 – 短暂按住电源按钮  直至关机模式确认屏幕

出现。

警告！等待 10 秒钟后重新开启控制台。

主屏幕（仅 Matrix Pro 840GS）
主屏幕按钮  提供主屏幕的快捷方式。

上/下（仅 Matrix Pro 840GS）
上/下按钮  可将车辆视图和地块视图导航中的车

辆视图或水平线视角从车辆视图调整到鸟瞰视图。

其他信息
所有更改将自动保存。

为 Matrix Pro GS 系统更换或添加设备时需要重启控制台。

启动顺序
控制台启动需要约两分钟。在这段时间里会显示一系列

屏幕，LED 会亮起并熄灭，亮度水平会波动。启动顺序

完成后，将显示主屏幕。

推荐的天线安装方式
GNSS 天线应安装到车厢顶部尽量靠前的位置，占至少 
10 厘米 ×10 厘米的金属表面。
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开启和初始运动带辅助/自动驾驶
最好在 GNSS 天线出现清晰天空视野时，并能计算位置

的情况下，再开启系统。

系统开启后，车辆的初始运动始终处于前进方向。

如未遵循上述建议，并且屏幕上的地图方向不正确，

请以大于下列速度的速度向前驱动机器约 150 米，以使 
SCM Pro 能够重新建立正确的车辆方向：

GNSS 接收器 速度

RTK 信号 1.6 公里/小时

自主 GNSS 和 SBAS 3.6 公里/小时

PPP 和流动的 RTK 信号 5.4 公里/小时

RealView® 相机
TeeJet Technologies RealView 相机使您能够在 Matrix Pro GS 
屏幕上播放摄像头图像。相机可指向前边以通过摄像头

启用 RealView 导航，也可指向其他各方以查看设备的运

行情况。相机配备了一个灵活的 RAM 支架、内部遮阳

罩并提供了红外照明，即使在暗环境下也能清晰成像。

配置

之前软件版本这个位置的图标已经移到附录。

基本屏幕使用

Matrix Pro GS 可以用作一个简单的当前任务系统或高级

多任务系统。无论控制台处于何种模式，基本屏幕功能

均相同。

• 底部标签和侧标签用于访问各种屏幕和子屏幕

• 警告和信息提示为用户提供控制台活动信息和设置

或导航功能的详细信息

• 使用下拉菜单或键盘输入屏幕可方便地设定设置选项

要快速找到某项设置功能，请见本手册“Matrix Pro GS 
控制台菜单设置”。

底部标签键
底部标签键总是显示在屏幕上。这些键可以访问任务、

设置选项和导航栏。

主屏幕/任务屏幕

系统设置

车辆视图导航

地块视图导航

RealView 导航或  
RealView 相机全屏视频视图

注： 仅安装了相机的系统才可使用 RealView 导航。

图 1-3: 底部标签键

0.0
km/h

0.00
ha 0.0

激活任务时不可用的选项
任务激活时，一些设置选项不可用：请见本手

册“Matrix Pro GS 控制台菜单设置”。

图 1-4:  不可用选项示例
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控制台屏幕颜色
控制台有六种配色方案。从系统设置底部键按“控制

台”侧标签  并进入  显示  选项。按“向下”箭头  
访问配色方案选项并选择配色模式。

图 1-5: 配色方案

简单或高级模式
要在简单模式和高级模式之间切换，请见“数据”-> 
“选项”下的“配置”章节。

在简单模式中，每次只能使用一个任务。主屏幕上仅显

示边界区域和覆盖面积。仅当前任务可保存在报告中。

不可和 Fieldware Link 一起使用。

图 1-6: 简单模式主屏幕

在高级模式中，可随时同时使用多个任务。主屏幕上显

示客户、农场、地块和任务名称；边界和覆盖面积；喷

洒时间；以及到所选任务的距离。所有保存的任务配置

文件可以用“数据”->“报告”以 PDF、SHP 或 KML 格
式导出到 U 盘。

客户信息、农场信息、地块信息和处方地图仅可以通过 
Fieldware Link 输入。只有使用 Fieldware Link 才可修改任

务名称。

用户可以利用 Fieldware Link 或控制台中的“数据”-> 
“任务数据”->“管理”复制任务以重复使用导航线、

边界、已喷洒数据、处方地图和/或多边形。

图 1-7: 高级模式主屏幕
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警告和信息提示
提示警告或信息框将显示约五 (5) 秒。要移除信息框，

轻按屏幕上任意位置即可。

图 1-8: 信息文本框示例

设置选项信息
按任意菜单项目的选项图标或选项名称，可显示该项目

的定义和值的范围。要移除信息框，按屏幕上任意位置

即可。

图 1-9: 信息文本框示例

下拉菜单选项
按“向下”箭头  访问这些选项。若有需要，可使

用“上/下”箭头   或滑块在扩展的列表中浏览。

选择合适的选项。若要不选择选项直接关闭列表，轻按

屏幕上下拉菜单外的任意位置即可。

图 1-10: 下拉菜单示例

后方

前方

滚动屏幕
部分屏幕有一些当前屏幕无法显示的信息或选项。您可

使用“上/下”箭头   或滑块访问当前屏幕上未显

示的其他选项或信息。

图 1-11: 滚动屏幕示例
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键盘输入屏幕
按“键盘”图标 。使用数字键盘输入值。

按“接受”图标  保存设置，或“取消”图标 
 在不保存的情况下离开键盘。

图 1-12: 键盘示例

GNSS antenna height (m)

1 2 3

12.5

Clear

4 5 6 <--

7 8 9

0 . +/-

下一页
按“下一页”箭头  为选定项目设置其他选项。

图 1-13: “下一页”示例

复选框
按“复选框”  /  选择或取消选择。

图 1-14: 复选框示例
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第 2 章– 任务/主屏幕

启动顺序完成且控制台接收 GNSS 以后，主屏幕中将出

现选项以开始新任务或继续现有任务。

开始任务前，必须先设置具体机器及其组件。激活任务

后，部分设置选项会不可更改。请见本手册附录中的 
“Matrix Pro GS 控制台菜单设置”。

要在简单模式和高级模式之间切换，请使用系统设置

中的“数据”->“选项”->“任务模式”。

简单模式
在简单模式中，每次只能使用一个任务。主屏幕上仅显

示边界区域、覆盖面积和喷洒时间。仅当前任务可保存

在报告中。不可和 Fieldware Link 一起使用。

图 2-1: 简单模式主屏幕

高级模式
在高级模式中，可随时同时使用多个任务。主屏幕上显

示客户、农场、地块和任务名称；边界和覆盖面积；

喷洒时间；以及到所选任务的距离。所有保存的任务配

置文件可以用“数据”->“报告”以 PDF、SHP 或 KML 
格式导出到 U 盘。

客户信息、农场信息、地块信息和处方地图仅可以通过 
Fieldware Link 输入。只有使用 Fieldware Link 才可修改任

务名称。

用户可以利用 Fieldware Link 或控制台中的“数据”-> 
“任务数据”->“管理”复制任务以重复使用导航线、

边界、已喷洒数据、处方地图和/或多边形。

图 2-2: 高级模式主屏幕
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简单模式

启动顺序完成后，主屏幕中将出现选项以开始新任务或

继续现有任务。

控制台在开始或继续任务前必须要有 GNSS。

新任务
开始新任务将清除之前的任务数据。

要开始新任务：

1. 在主屏幕  上，按  新任务 。

控制台将跳到车辆视图。

继续任务
要继续现有任务：

1. 在主屏幕  上，按  继续 。

控制台将跳到“车辆视图”并开始提供导航信息。

如果选定任务所在的 UTM 区不是当前或邻近 UTM 区， 
 继续  将被禁用。

注： 更多信息请见 UTM 区附录。

关闭任务
要关闭任务：

1. 在主屏幕  上，按  关闭任务 。

要在关闭任务时创建任务报告：

1. 将 U 盘插入控制台的 USB 端口。

2. 在主屏幕  上，按  关闭任务 。

3. 选择：

►是 – 创建上一个任务的报告

►否 – 在不保存的状态下返回主屏幕

高级模式

启动顺序完成后，主屏幕中将出现选项以开始新任务或

继续现有任务。

控制台在开始或继续任务前必须要有 GNSS。

新任务
开始新任务将清除之前的任务数据。

要开始新任务：

1. 在主屏幕  上，按  新任务 。

2. 按：

►是 – 自动生成名称

►否 – 使用屏幕键盘输入名称

使用 Fieldware Link 输入客户、农场和地块信息。

控制台将跳到车辆视图。

开始任务
Matrix Pro GS 是使用地块查找工具编写的，可帮助用户

查找离车辆位置最近的任务。获取 GNSS 后，任务拾取

列表将每隔十秒更新一次。更新时，任务列表将按距离

排序，最近的两个任务显示在列表顶端。剩下的任务显

示在下面。

要继续现有任务：

1. 在主屏幕  上，按“向下”箭头  以访问控制台

上保存的任务列表。

2. 选择要开始/继续的任务名称。

3. 按  开始任务 。

控制台将跳到“车辆视图”并开始提供导航信息。

距离 
如果选定任务所在的 UTM 区不是当前或邻近 UTM 区，

将在“距离”旁显示“超出范围”，且  开始任务  将被

禁用。

注： 更多信息请见 UTM 区附录。

如果选定任务没有任何记录信息，“距离”将显示 
“无数据”。

关闭任务
要关闭任务：

1. 在主屏幕  上，按  关闭任务 。

要在关闭任务时创建任务报告：

1. 将 U 盘插入控制台的 USB 端口。

2. 在主屏幕  上，按  关闭任务 。

3. 选择：

►是 – 创建上一个任务的报告

►否 – 在不保存的状态下返回主屏幕
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第 3 章 – 全屏视频视图

RealView 全屏视频视图可实时显示摄像头输入。无 GNSS 信号的情况下查看摄像头的视频信息并设置相机。该屏幕

上没有 Realview 导航选项。

►单相机 – 单相机直接与控制台连接

►摄像头选择模块 – 如果系统安装了摄像头选择模块 (VSM)，则有两 (2) 个 摄像头选项可供选择：

• 单相机视图 – 可在多达八个相机输入中选择一个以改变摄像头输入的视图。

• 切分相机视图 – 选择两套四个相机输入中的一套（A/B/C/D 或 E/F/G/H）将屏幕分成四个单独摄像头录像。

如要调整相机视图 [颠倒、倒置]，请使用“设置”->“配置”->“摄像头”。

要进入全屏视频模式：

1. 按“REALVIEW 相机全屏视频视图”底部标签 。

2. 按“REALVIEW 选项”标签  以显示 RealView 选项。

3. 从以下中选择：

►单相机视图  [仅 VSM] – 可在多达八 (8) 个相机输入中选择一个以改变摄像头输入的视图

►切分相机视图  [仅 VSM] – 选择两 (2) 套四 (4) 个相机输入中的一 (1) 套（A/B/C/D 或 E/F/G/H）将屏幕分成四个

单独摄像头录像

►RealView 相机快照  – 将屏幕上当前视图的静态照片保存到 U 盘
图 3-1: RealView 全屏视频视图
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全
屏

相机快照
RealView 相机快照将屏幕上当前视图的静态照片保

存到 U 盘。

1. 插入 U 盘。

2. 按“REALVIEW 相机全屏视频视图”底部标签 。

3. 按“REALVIEW 选项”标签  以显示 RealView 选项。

4. 按“相机快照”图标 。

图 3-2: RealView 相机全屏视频视图

VSM 相机选项
如果系统安装了摄像头选择模块 (VSM)，则有

两 (2) 个摄像头选项可供选择：

1. 按“REALVIEW 相机全屏视频视图”底部标签 。

2. 按“REALVIEW 选项”标签  以显示 RealView 选项。

3. 从以下中选择：

►单相机视图  – 可在多达八 (8) 个相机输入中选

择一 (1) 个以改变摄像头输入的视图。

►切分相机视图  – 选择两 (2) 套四 (4) 个相机输入

中的一 (1) 套（A/B/C/D 或 E/F/G/H）将屏幕分成四

个单独摄像头录像。

图 3-3: VSM 中的单相机选项

图 3-4: 选择 VSM 切分视图
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第 4 章 – 系统设置

系统设置用于配置控制台、机器及其执行区。四个侧标签中包含机器/执行区配置、数据管理、控制台设置和工具

选项。

概览

四个侧标签可用于访问设置选项：

配置

• 执行区（直线、施肥机或交错执行区配置；喷嘴选

择信息包括液滴尺寸监视器和颠倒配置）

• 映射和导航（映射位置、光靶、外部光靶）

• GNSS 接收器配置

• 摄像头配置

• 传感器（输入/输出模块 (IOM) 压力传感器）

• 药剂配置

• 第三方流量控制器配置

• 自动驾驶 
◄FieldPilot（阀门设置、驾驶设置、阀门检测、阀门

诊断、方向盘传感器、转向角度传感器）

◄FieldPilot Pro/UniPilot Pro（管理车辆、校准、调整、

选择 QI 值、运输模式、服务模式）

• 倾斜校准

数据管理

• 任务数据（传输、管理）

• 报告

• 选项（任务模式）

• 机器设置（传输、管理）

控制台设置

• 关于（系统信息）

• 显示

• 文化

• 音频音量

• 演示 GNSS
• 功能解锁

工具

• 上载软件

• 附加设备（计算器、单位转换器）

图 4-1: 设置选项

配置侧标签

数据管理侧标签

控制台设置侧标签

工具侧标签

系统设置底部标签

侧标签
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 配置

配置用于设置系统组件，包括执行区、引导、驾驶、监控器和传感器。

注： 可用的功能会根据 Matrix Pro GS 系统上可用和解锁的设备而有所不同。

1. 按“系统设置”底部标签 。

2. 按“配置”侧标签 。

3. 从以下中选择：

►执行区 – 用于设置（合适的）机器类型、GNSS 天
线高度、执行区类型、对称执行区布局、喷杆段

输出模块、执行区喷杆段数量、喷洒/工作宽度、

液滴尺寸监视器、喷嘴选择、喷嘴间距、BoomPilot 
启动模式和反向传感模块

 ●  以直线模式 – 内嵌/横向执行区偏移方向/距离、

重叠百分比、执行区延迟开启/关闭时间

 ●  以施肥机模式： 
TeeJet – 天线到撒盘的距离、横向执行区偏移

方向/距离、重叠百分比、延迟开启/关闭时间、

撒施偏移距离、喷杆段偏移距离、喷杆段长度 
OEM – 天线到撒盘的距离、横向执行区偏移方向/
距离、开启/停止距离、喷杆段启动/停止偏移距离

 ●  以交错模式 – 内嵌/横向喷杆段 1 偏移方向/距离、

重叠百分比、延迟开启/关闭时间、喷杆段偏移

►映射和导航 – 用于配置光靶上显示的映射位置、

导航区宽度和航迹偏差

►GNSS 接收器配置 – 用于建立 GNSS 类型、端口、

数据传输速率和 PRN 以及查看 GNSS 状态信息

►摄像头 – 用于启用/禁用自动倒车相机激活，配置

相机设置

►传感器 – 用于建立压力传感器设置

►产品 – 用于配置药剂名称、颜色映射最大/最小流

量限制和对应的显示颜色

►第三方流量控制器设置 – 用于配置硬件界面和

通信。

►自动驾驶 – 用于启用/禁用和校准辅助/自动驾驶

 ●  FieldPilot – 用于建立阀门设置、驾驶设置、方向

盘和转向角度传感器设置，以及执行阀门检测或

阀门诊断

 ●  FieldPilot Pro/UniPilot Pro – 用于管理车辆设置、

校准传感器、选择 QI 值以及建立运输模式和服

务模式

►倾斜校准 – 用于启用/禁用和校准倾斜校准功能以

及改善丘陵或倾斜地面上的喷洒

图 4-2: 配置选项
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执行区
执行区设置用于创建与直线模式、施肥机模式或交错模

式相关的各种设置。可用的设置会根据系统上可用的设

备而有所不同。

此部分包括执行区配置的设置选项：

►单喷杆段

►配有喷杆段驱动程序模块或交换功能模块的多喷

杆段

注： 更多详情，请见本手册“执行区”章节。

执行区类型
执行区类型用于选择最能够代表您系统的喷洒模式

类型。

●  以直线模式 – 喷杆段没有长度且处于与天线固定距

离的线上

●  以施肥机模式 – 创建一条与发送磁盘对齐的虚

拟线，喷洒喷杆段或喷杆段可以长度不一，并且

与该线的距离可以不同（可用性取决于具体系统

设备）

●  以交错模式 – 创建一条与喷杆段 1 对齐的虚拟线，

喷洒喷杆段或喷杆段没有长度，并且与该线距离

可以不同（可用性取决于具体系统设备） 

注： 更多详情，请见本手册“执行区”章节的“执行区

类型”。

图 4-3: 执行区类型 – 直线

图 4-4: 执行区类型 – 施肥机

图 4-5: 执行区类型 – 交错

单喷杆段设置 
如系统中没有 SmartCable、喷杆段驱动程序模块 (SDM) 或
交换功能模块 (SFM)，即没有喷杆段控制时，可使用单

喷杆段设置。整个喷杆或发送面积均视为一个喷杆段。

1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  执行区 。

3. 从以下中选择：

►机器类型 [如有] – 用于选择最能代表您机器的机器

类型

►GNSS 天线高度 [如有] – 用于测量天线距离地面的

高度

►执行区类型 – 用于选择已喷洒药剂位置的喷杆段

布局

►工作宽度 [施肥机执行区类型] – 用于输入执行区总

宽度 
►喷洒宽度 [直线执行区类型] – 用于输入执行区总

宽度

►液滴尺寸监视器 [如有] – 可为多达五个预选喷药机

喷嘴启用液滴尺寸监视

►喷嘴选择 [如有] – 用于选择喷药机喷嘴类型（系列

和流量）以便确定液滴尺寸信息
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►已作业警报 – 退出或进入已喷洒区域时，警报会

发出信号

►BoomPilot 图标 – 用于激活导航屏幕图标从而手动

控制屏幕喷洒绘制

4. 按“下一页”箭头  设置具体执行区选项。详细

信息请见“执行区”章节。

5. 按“返回”箭头  或“配置”侧标签 ，返回配

置主屏幕。

图 4-6: 执行区 – 单喷杆段设置

带有 SDM/SFM 设置的多喷杆段
如系统中有喷杆段驱动程序模块 (SDM) 或交换功能模块 
(SFM)，可使用带有 SDM/SFM 设置的多喷杆段。喷杆或

发送面积可以包括最多 30 个不同宽度和（以施肥机模

式）长度的喷杆段。其他配备 SDM 的可用选项包括喷

洒重叠、喷洒延迟和交错模式。

1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  执行区 。

3. 从以下中选择：

►机器类型 [如有] – 用于选择最能代表您机器的机器

类型

►GNSS 天线高度 [如有] – 用于测量天线距离地面的

高度

►执行区类型 – 用于选择已喷洒药剂位置的喷杆段

布局

►对称执行区 – 用于确定喷杆段是否配对，进而

宽度、偏移度和长度值相同

►多喷杆段输出模块 – 用于启用 CAN 总线上的多喷

杆段输出模块 
►执行区喷杆段数量 – 用于选择执行区喷杆段数量

►喷洒宽度 [直线或交错执行区类型] – 用于输入执行

区所有喷杆段的总宽度

►工作宽度 [施肥机执行区类型] – 用于输入执行区总

宽度

►液滴尺寸监视器 [如有] – 可为多达五个预选喷药机

喷嘴启用液滴尺寸监视

►喷嘴选择 [直线或交错执行区类型] – 用于选择喷药

机喷嘴的类型

►BoomPilot 启动模式 [可用时] – 用于建立作业启动的

模式。

● 自动 – 自动喷杆段控制启用，喷杆段激活和/或
屏幕映射由 GNSS 和速度控制

● 关闭 – 自动喷杆段控制禁用，但喷杆段激活和/
或屏幕映射可由导航屏幕上导航和导向选项中

的开关箱或 BoomPilot 图标手动启用

4. 按“下一页”箭头  设置具体执行区选项。详细

信息请见“执行区”章节。

5. 按“返回”箭头  或“配置”侧标签 ，返回配

置主屏幕。

图 4-7: 执行区 – 带有 SDM 或 SFM 设置的多喷杆段
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液滴尺寸监视器
若系统中包含压力传感器接口套件 (PSIK)，液滴尺寸监

视器可以被启用/禁用。然后 DSM 在操作屏幕上会显示

为可用。

注： 更多详情，请见本手册“执行区”章节的“液滴尺

寸监视器”。

1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  执行区 。

3. 选择启用或禁用液滴尺寸监视器。（如果启用，

另请阅读显示信息并按  接受 。）

4. 按“返回”箭头  或“配置”侧标签 ，返回配

置主屏幕。

图 4-8: 液滴尺寸监视器

喷嘴选择
“喷嘴选择”可启用多达五 (5) 个喷嘴以便针对快速调

用进行预设，同时启用当前喷嘴以便进行选择。

注： 更多详情，请见本手册“执行区”章节的“喷嘴

选择”。

1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  执行区 。

3. 按喷嘴选择“下一页”箭头 。

4. 从以下中选择：

►喷嘴预设 1-5 – 选择多达五 (5) 个喷嘴以供快速调用

并选择当前喷嘴以确定液滴尺寸信息

►当前喷嘴 – 显示当前喷嘴

5. 按“返回”箭头  或“配置”侧标签 ，返回配

置主屏幕。

图 4-9: 喷嘴选择
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反向传感选项
反向传感选项是在为任何配置添加反向传感模块或 SCM 
Pro (Steering Control Module Pro for FieldPilot Pro/UniPilot Pro) 
时使用。它可实现喷洒映射和控制以及反向行驶时的屏

幕导航。

注： 更多详情，请见本手册“执行区”章节的“反向传

感模块”。

1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  执行区 。

3. 选择：

►允许 BoomPilot 反向 [如有] – 用于反向行驶时启用 
BoomPilot 功能

►反向信号延迟 – 用于在导航屏幕上车辆图标更改

方向后正向转反向或反向转正向时设置延迟 
4. 按“返回”箭头  或“配置”侧标签 ，返回配

置主屏幕。

图 4-10: 反向传感选项

映射和导航 [光靶]
映射和导航选项用于配置光靶上显示的映射位置、导航

区宽度和航迹偏差。选配的外部光靶模块 (ELM) 可用于

提供其他导航信息。

注： 在之前的软件版本中，该功能称为“光靶”。

● 映射和导航 [仅控制台] – 用于配置屏幕导航栏显示

的映射位置、导航区宽度和导航灵敏度/航迹偏差

错误

● 映射和导航 [使用外部光靶] – 用于配置提供额外导

航信息的可选外部光靶模块 (ELM)。
图 4-11: 映射和导航

映射和导航 [仅控制台]
1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  映射和导航 。

3. 选择：

►映射位置 – 建立边界或多边形映射源位置的

布局。

● 默认位置 – 划定外部边界或多边形时，边界线

应为最外部使用喷杆段的外围。划定内部边

界时，边界线应为最内部使用喷杆段的内围。

如果没有使用喷杆段，边界应标记至最外部喷

杆段的末端。

● 用户输入 – 用户可指定与 GNSS 天线方向和距

离的内嵌及横向偏移。最多可创建五 (5) 条用

户输入。请参见“用户输入的映射位置”了解

详情。

►导航区宽度 – 用于设置导航线之间的距离 
►LED 亮度 – 用于调整 LED 亮度

►显示模式 – 用于决定光靶是代表作业趟还是车辆
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● 当设置为“作业趟”时，LED 代表导航线位置，

移动 LED 代表车辆

● 当设置为“车辆”时，中心 LED 代表车辆位置，

移动 LED 代表导航线

►LED 间距 – 用于设置与各点亮 LED 所代表的导航线

或车辆的距离

4. 按“返回”箭头  或“配置”侧标签 ，返回配

置主屏幕。

图 4-12: 映射和导航

使用外部光靶的映射和导航
在使用外部光靶时，可选择其他配置选项。

1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  映射和导航 。

3. 从以下中选择：

►映射位置 – 建立边界或多边形映射源位置的布局。

● 默认位置 – 划定外部边界或多边形时，边界线

应为最外部使用喷杆段的外围。划定内部边

界时，边界线应为最内部使用喷杆段的内围。

如果没有使用喷杆段，边界应标记至最外部喷

杆段的末端。

● 用户输入 – 用户可指定与 GNSS 天线方向和距

离的内嵌及横向偏移。最多可创建五 (5) 条用

户输入。请参见“用户输入的映射位置”了解

详情。

►导航区宽度 – 用于设置导航线之间的距离 

►LED 亮度 – 用于调整控制台 LED 的亮度

►显示模式 – 当“启用”外部光靶时，确定光靶表

示作业趟还是车辆

● 当设置为“作业趟”时，LED 代表导航线位置，

移动 LED 代表车辆

● 当设置为“车辆”时，中心 LED 代表车辆位

置，移动 LED 代表导航线

►LED 间距 – 
● 当“启用”外部光靶时，设置与各点亮 LED 所

代表的导航线或车辆的距离

● 当“禁用”外部光靶时，设置导航线周围可视

为零错误的距离

►外部光靶 – 启用/禁用外部光靶

4. 在启用外部光靶模块 (ELM) 的情况下，选择下列

选项：

►外部光靶 LED 亮度 – 调整外部光靶 LED 的亮度

►外部光靶文本亮度 – 调整外部光靶文本的亮度

►外部航迹 – 启用/禁用外部光靶上的航迹偏差信息

显示

►外部作业趟数 – 启用/禁用外部光靶上的作业趟数

信息显示

►外部速度 – 启用/禁用外部光靶上的速度信息显示

►外部实际喷洒量 [适用于第三方流量控制器] – 
启用/禁用外部光靶上的实际喷洒量显示

►外部目标喷洒量 [适用于第三方流量控制器] – 
启用/禁用外部光靶上的目标喷洒量信息显示

►外部已喷洒药剂 [适用于第三方流量控制器] – 
启用/禁用外部光靶上的已喷洒药剂信息显示

5. 按“返回”箭头  或“配置”侧标签 ，返回配

置主屏幕。
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图 4-13: 外部光靶的映射和导航

用户输入的映射位置
映射位置确定了边界和多边形映射发生的位置。

1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  映射和导航 。

3. 在映射位置下拉选项中选择用户输入位置。

4. 按“映射位置下一页”箭头  设置所选的具体映

射位置选项。

5. 选择：

►位置名称 – 用于输入所选当前用户输入的映射位

置名称

►映射位置内嵌偏移方向 – 用于选择在车辆以前进

方向移动时执行区位于 GNSS 天线前方还是后方

►映射位置内嵌偏移距离 – 用于确定 GNSS 天线到映

射位置的内嵌距离

►映射位置横向偏移方向 – 用于在面向机器前进方

向时选择从机器中线到映射位置的横向方向

►映射位置横向偏移距离 – 用于确定从机器中线到

映射位置的横向距离

6. 按“返回”箭头  返回“映射和导航”屏幕或 
“配置”侧标签  以返回“配置”主屏幕。

图 4-14: 用户输入的映射位置

Default location

User entry 1

User entry 2

User entry 3

User entry 4

User entry 5
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GNSS 接收器配置
GNSS 接收器配置用于配置 GNSS 类型、GNSS 端口、 
GNSS 数据传输速率和 PRN 以及查看 GNSS 状态信息。

注： 更多详情，请见本手册“GNSS 接收器配置”章节。

 辅助/自动驾驶系统、倾斜传感器的运行、流量控
制功能以及执行区的正确运行都需要这些设置。

1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  GNSS 接收器配置 。

3. 从以下中选择：

►GNSS 类型 – 设置以接受 GNSS 源传
输：GPS、GLONASS、SBAS（需要或不需要 DGPS 
信号）

►GNSS 端口 – 设置 GNSS 内部或外部通信端口

►GNSS 数据传输速率 – 设置控制台 RS232 端口上可
用的 GNSS 端口波特率和 NMEA 消息频率。

►GNSS 状态信息 – 显示当前 GNSS 状态信息

►编程 – 此功能仅限 TeeJet 支持技术人员使用

►PRN – 选择两个潜在 SBAS PRN 中的第一个以提供 
SBAS 校准数据。为自动 PRN 选择设置为  自动 。

►备用 PRN – 若 PRN 非自动，则可选择第二个 SBAS 
PRN 提供校准数据。

►显示刷新 GNSS 位置按钮 – 确定导航屏幕上的刷新 
GNSS 位置按钮是否可用。

4. 按“下一页”箭头  设置所选的具体 GNSS 选项。

5. 按“返回”箭头  或“配置”侧标签 ，返回配

置主屏幕。

图 4-15: GNSS 接收器配置选项

PRN 未显示
PRN 选项仅适用于所选的 SBAS GNSS 类型。

摄像头
摄像头设置用于启用/禁用自动倒车相机激活，在使用

八 (8) 个或四 (4) 个通道摄像头选择器模块 (VSM) 时，

配置单个直连相机或单个相机。若安装了 VSM，最多可

配置 8 个相机。

1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  摄像头 。

3. 从以下中选择：

►倒车相机 – 安装倒车传感设备后，可在倒车时自动

切换到 RealView 相机摄像头视图或 RealView 导航。

当检测到向前运动时，将返回前一屏幕/视图。

如果检测到 VSM，则倒车相机将位于位置 A。
►相机设置 – 用于在普通视图、倒车视图、倒置视

图或三个视图选项中的两个视图选项组合中设置

单个直接连接的相机或单个相机（如果检测到 
VSM）。

 – 倒车 – 

 – 倒置 – 

 –  若要使用正常摄像头视图 请取消选择

所有复选框。
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4. 按“返回”箭头  或“配置”侧标签 ，返回配

置主屏幕。

图 4-16: 带 4 通道 VSM 选项的摄像头

 

摄像头设置不可用
如果未连接相机或 VSM，设置选项将不可用。

传感器
如果系统中有压力传感器接口套件（特别是输入输出模

块 (IOM)），设置和配置传感器的选项会变成可用。

1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  传感器 。

图 4-17: 传感器

压力传感器接口套件在控制台“关于”屏幕上识别为输

入/输出模块 (IOM)。

图 4-18: 输入/输出模块

传感器不可用
如果未安装压力传感器接口套件，设置选项将不可用。
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输入/输出模块压力传感器
若使用了压力传感器接口套件，则压力传感器选项用于

输入传感器制造商的最大压力额定值和用户设定的压力

警报上下限。

1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  传感器 。

3. 按  输入/输出模块 (IOM) 压力传感器 。

4. 从以下中选择：

►最大压力额定值 – 按照制造商的建议来确定压力

传感器的最大压力额定值

►低压力警报 – 用于输入用户确定的发出警报音的

压力下限

►高压力警报 – 用于输入用户确定的发出警报音的

压力上限

5. 按“返回”箭头  或“配置”侧标签 ，返回配

置主屏幕。

图 4-19: 输入/输出监视器压力传感器选项

液滴尺寸监视器 
如果使用压力传感器接口套件，液滴尺寸监视器选项将

变成可用。

1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  执行区 。

3. 按  液滴尺寸监视器 。

4. 选择启用或禁用液滴尺寸监视器。

5. 按“返回”箭头  或“配置”侧标签 ，返回配
置主屏幕。

图 4-20: 液滴尺寸监视器

药剂
当有“第三方流量控制器”系统且“流量控制”已解

锁时，可通过“药剂”选项配置药剂控制通道名称以及

最大/最小流量限值及相应的映射显示颜色。

如需获取更多信息，详见此手册中的“流量控制”

章节。

图 4-21: 药剂选项
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第三方流量控制器
当有“第三方流量控制器”系统且“流量控制”已解

锁时，可启用/禁用第三方流量控制器。

如需获取更多信息，详见此手册中的“流量控制”

章节。

图 4-22: 第三方流量控制器

自动驾驶
如有驾驶控制模块（SCM 或 SCM Pro），辅助/自动驾驶

选项将可用。

注： 有关详细的设置说明，请参阅具体的辅助/自动驾

驶系统安装手册。

自动驾驶设置用于启用/禁用和校准辅助/自动驾驶系统。

●  FieldPilot [使用 SCM] – 用于确定阀门设置设置、

驾驶设置、方向盘和转向角度传感器设置以及执

行阀门检测或阀门诊断

●  FieldPilot Pro/UniPilot Pro [使用 SCM Pro] – 用于管理车

辆设置、校准传感器、选择 QI 值以及确定传输模

式和服务模式

图 4-23: 自动驾驶

辅助/自动驾驶不可用
如果未安装辅助/自动驾驶系统，则设置选项不可用。

图 4-24: 未检测到辅助/自动驾驶
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FieldPilot [使用 SCM]
1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  自动驾驶 。

3. 选择启用或禁用辅助/自动驾驶系统。

4. 当启用时，可从以下中选择：

►阀门设置 – 用于配置阀门类型、阀门频率、左侧/
右侧最小工作周期和最大工作周期

►驾驶设置 – 用于确定粗略驾驶调整、精确驾驶

调整、不灵敏区和前瞻

►阀门检测 – 用于验证驾驶指令是否正确

►阀门诊断 – 用于测试阀门是否连接正确

►选项：方向盘传感器 – 用于选择驾驶分离传感器

基于磁性还是压力传感器

►转向角度传感器 – 用于设定和校准作为自动驾驶

主要反馈传感器的转向角度传感器 (SAS)
5. 按“返回”箭头  或“配置”侧标签 ，返回配

置主屏幕。

图 4-25: 自动驾驶

FieldPilot Pro/UniPilot Pro [使用 SCM Pro]
1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  自动驾驶 。

3. 从以下中选择：

►管理车辆 – 让操作员选择、创建、编辑、复制或

删除车辆配置文件以及 
• 对当前车辆执行车辆和传感器校准 
• 仅执行倾斜校准。该选项仅在活动车辆完成初始

校准之后可用。

• 调整驾驶响应、线采集、行驶方向侵占性、

航迹偏差、反向响应和电动机侵占性（适用于 
UniPilot Pro）。

 注：在创建新车辆配置文件或编辑现有车辆配置

文件时，应在自动校准之前设置手动分离。

◄新建  – 创建 新车辆配置文件。

◄加载 – 激活高亮显示的车辆配置文件。

◄ 编辑  – 让操作员修改正在使用的车辆配

置文件的参数，包括轴距、天线内嵌偏移方

向和距离、天线横向偏移方向和距离、天线

高度、SCM Pro 内嵌偏移方向和距离、SCM Pro 
横向偏移方向和距离、SCM Pro 高度和 SCM Pro 
方向和驾驶类型

◄复制 – 复制正在使用的车辆配置文件

◄ 自动校准  – 指导操作员完成正在使用车辆的

校准过程。校准步骤可向 FieldPilot Pro 系统或 
UniPilot Pro 系统传达车辆的特性，这些步骤对

于实现最佳控制性能必不可少。

◄ 调整 – 在对车辆进行校准后，应对大部分常规

地块操作充分执行调整。但是在某些情况下，

可能有必要调整驾驶性能，考虑地块条件、

执行区选择、行驶速度等。车辆调整屏幕可让

操作员调整车辆驾驶性能，以匹配这些变化的

条件。

–  手动分离  – 调整手动转动方向盘时， 
FieldPilot Pro 或 UniPilot Pro 分离的限度。

◄ 删除 – 让操作员删除不再需要的车辆配置

文件。无法删除正在使用的车辆配置文件。

►选择 QI 值 – 让用户配置最低 GNSS 位置质量

（准确性）要求，进而激活 FieldPilot Pro 或 
UniPilot Pro 并使其保持已接合状态
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►最大 DOP – 最大 DOP（精度因子）将根据用于进

行计算的卫星几何形状设置 GNSS 位置的总体质

量的最大值。

 值 1 至 2 最佳，值 2 至 5 适合，值 5 至 10 适中，

值 10 至 20 合理，超过 20 的任何值均较差。

 为获得最佳效果，应在 DOP 小于 4 时执行辅助/
自动驾驶系统。

►传输模式 – 启用后，所有自动驾驶功能将被禁用，

且无法激活。

►服务模式 – 启用后，只能在当前供电周期内使用 
WiFi，以使技术人员可以直接连接到 SCM Pro 执行

维修任务

►操作员控制 – 设置操作员控制开关响应

 –  启用 – 开关打开时无法使用 FieldPilot Pro 或 
UniPilot Pro。无论存在/不存在操作员控制开关，

均为建议的设置。

 –  禁用 – 操作员控制检测已停用，不会对 FieldPilot 
Pro 或 UniPilot Pro 产生影响。这是一个重要的安

全功能，只有在机器制造商或 TeeJet Technologies 
指示时才应禁用。

4. 按“返回”箭头  或“配置”侧标签 ，返回配

置主屏幕。

活动车辆
活动车辆高亮显示，且带有一组星号 (*)。这是 
FieldPilot Pro 系统或 UniPilot Pro 系统目前程序设计使用的

车辆配置文件。

图 4-26: FieldPilot Pro 或 UniPilot Pro 设置打开屏幕



 

倾斜校准
显示驾驶控制模块 (SCM) 或倾斜陀螺模块 (TGM) 时，
倾斜校准变为可用。在丘陵或倾斜地面运行时，倾斜校
准可通过修正 GNSS 信号以弥补 GNSS 位置中的错误。

有关详细的设置说明，请参阅具体的辅助/自动驾驶系
统安装手册或倾斜设置说明。

1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  倾斜校准 。

3. 选择启用或禁用倾斜校准。

4. 一旦启用，选择  地块水平  以校准倾斜校准。

5. 按“返回”箭头  或“配置”侧标签 ，返回配

置主屏幕。
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注： 如果正在使用 FieldPilot 或 UniPilot，则系统内置倾

斜陀螺模块。使用 FieldPilot Pro 或 UniPilot Pro 时，

可在“设置”->“配置”->“自动驾驶”->“管理 
车辆”->“调整”->“倾斜校准”下校准倾斜

校准。

注： 天线高度必须在倾斜校准之前输入。

图 4-27: 倾斜校准

地块水平不可用
如果车辆在活动中，则地块水平选项将不可用。车辆必

须停止至少 10 秒，然后才能开始校准倾斜校准。

倾斜校准不可用
如果未连接 SCM 或 TGM，设置选项将不可用。使用  
FieldPilot Pro 或 UniPilot Pro 时，可在“设置”-> 
“配置”->“自动驾驶”->“管理车辆”->“调整”-> 
“倾斜校准”下校准倾斜校准。

 数据管理

数据管理用于传输和管理任务数据、报告任务数据、

更换任务模式，以及传输和管理机器设置。

1. 按“系统设置”底部标签 。

2. 按“数据管理”侧标签 。

3. 从以下中选择：

►任务数据 – 在高级任务模式下，用于传输任务信息

（删除、导入、导出）和管理任务信息（创建新

任务、删除任务或将任务的导航线、边界、已喷

洒数据、处方地图和/或多边形复制到新任务中）

►报告 – 用于创建任务报告并将其保存到 U 盘
►选项 – 用于选择简单任务模式或高级任务模式

►机器设置 – 用于传输机器设置（删除、导入、

导出）并管理机器设置（创建新机器设置、复制

机器设置、删除机器设置、保存当前机器设置至

所选文件或加载所选文件的机器设置）

图 4-28: 数据管理选项
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任务数据
在高级任务模式下，任务数据选项用于传输任务信息

（删除、导入、导出）和管理任务信息（创建新任务、

删除任务或将任务的导航线、边界、已喷洒数据、处方

地图和/或多边形复制到新任务中）。

任务数据包括：

• 任务名称

• 客户、农场和地块名称

• 边界（外部、内部）

• 多边形

• 覆盖面积

• 导航线

• 地图（覆盖、处方、喷洒、预设目标喷洒量）

1. 按“数据管理”侧标签 。

2. 按  任务数据 。

3. 从以下中选择：

►传输 – 在高级任务模式下，允许将任务从 U 盘传

出或传入 U 盘，以及删除任务

►管理 – 在高级任务模式下，允许创建新的空任务，

将选定任务的导航线、边界、已喷洒数据、处方

地图和/或多边形复制到新任务中，以及删除选定

任务

4. 按“返回”箭头  或“数据管理”侧标签  
返回“数据管理”主屏幕。

图 4-29: 任务数据选项

任务数据不可用
在简单任务模式下，任务数据选项将不可用。

图 4-30: 任务数据不可用

传输
在高级任务模式下，在任务数据传输屏幕上可将选

定任务从 U 盘传出或传入 U 盘，以及删除任务。

传输至 USB 存储器设备的任务可以通过使用 Fieldware 
Link 打开和更新。在 Fieldware Link 中，用户可输入客

户、农场和地块数据，并复制/编辑任务以重用边界和

导航线。从 Fieldware Link 可将任务传输回 USB 存储器设

备以移回控制台内部存储器使用。

注： 激活/开始一项任务后，传输选项会变为不可

选择。停止当前任务即可启用该功能。

 传输至存储设备的任务从控制台移除后将变为不

可用。

1. 按“数据管理”侧标签 。

2. 按  任务数据 。

3. 按  传输 。

4. 从以下中选择：

►任务数据移至 USB 存储器  – 用于将任务数据从

内部存储器移至 USB 存储器

►任务数据移至内部存储器  – 用于将任务数据从 
USB 存储器移至内部存储器

►删除任务数据  – 用于删除内部存储器中的

任务数据

5. 按“返回”箭头  或“数据管理”侧标签  
返回“数据管理”主屏幕。
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图 4-31: 任务数据 – 传输

管理
在高级任务模式下，在任务数据管理屏幕上可创建新的

空任务，将选定任务的导航线、边界、已喷洒数据和/
或处方地图复制到新任务中，以及删除选定任务。

注： 激活/开始一项任务后，管理选项会变为不可

选择。停止当前任务即可启用该功能。

1. 按“数据管理”侧标签 。

2. 按  任务数据 。

3. 按  管理 。

4. 从以下中选择：

►新建 – 用于创建新的没有相关导航线、边界、已
喷洒数据或处方地图的空任务

►复制 – 用于将所选任务的导航线、边界、已喷洒
数据、处方地图和/或多边形复制到新任务中

►删除 – 用于删除内部存储器中的任务数据

5. 按“返回”箭头  或“数据管理”侧标签  
返回“数据管理”主屏幕。

图 4-32: 任务数据 – 管理

注： 不建议复制已喷洒数据，因为用户最终会获得两份

可更改的副本。备份数据的最佳做法是将任务传输

至 Fieldware Link 并制作目录的备份。

复制任务数据
在高级任务模式下，复制任务数据选项可用于将任务

信息（导航线、边界、已喷洒数据、处方地图和/或多

边形）复制到新任务。

1. 按“数据管理”侧标签 。

2. 按  任务数据 。

3. 按  管理 。

4. 按  复制 。

5. 选择要复制到新任务的任务的导航线、边界、已喷

洒数据、处方地图和/或多边形。

6. 按  复制 。

7. 命名新任务。

8. 按“接受”图标  保存新任务，或按“取消”

图标  在不保存的情况下离开键盘。

9. 按“返回”箭头  或“数据管理”侧标签  
返回“数据管理”主屏幕
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图 4-33: 任务数据 – 复制数据

Enter name
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报告
报告可提供生成三种不同格式的任务数据报告的选项，

并将其保存至 U 盘。

注： 如果在“选项”页面中选择“简单”任务模式，

那么只有当前任务才可以被保存。

 激活/开始一项任务后，报告选项会变为不可选择。

停止当前任务即可启用该功能。

 用控制台的 U 盘关闭任务时，您可以选择创建当前

任务的报告。

1. 按“数据管理”侧标签 。

2. 按  报告 。

3. 将 U 盘插入控制台。

4. 选择任务进行保存。

5. 选择：

►PDF  – 供打印的报告

►KML  – Google Earth 地图

►SHP  – ESRI 形状数据

►ALL  – 全部可用的文件类型

6. 按“返回”箭头  或“数据管理”侧标签  
返回“数据管理”主屏幕。

注： 正确插入 U 盘之前无法使用文件图标     
或按钮（变灰）。

图 4-34: 报告 – 高级任务模式
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图 4-35: 报告 – 简单任务模式

选项（任务模式）
选项使操作员能够选择“简单”或“高级”任务模式。

注： 激活/开始一项任务后，更改任务模式将不可用。

停止当前任务即可启用该功能。

警告！更改任务模式会删除所有内部任务数据。

1. 按“数据管理”侧标签 。

2. 按  选项 。

3. 按“向下”箭头  访问选项列表。

4. 选择：

►简单 – 主屏幕上仅显示边界区域和覆盖面积。

仅当前任务可保存在报告中。不可和 Fieldware 
Link 一起使用。

►高级 – 可随时同时使用多个任务。主屏幕上显

示客户、农场、地块和任务名称；边界和覆盖

面积；喷洒时间；以及到所选任务的距离。所

有保存的任务文件可以用“数据”->“报告”以 
PDF、SHP 或 KML 格式导出到 U 盘。

 ●  客户信息、农场信息、地块信息和处方地图

仅可以通过使用 Fieldware Link 输入。只有使用 
Fieldware Link 才可修改任务名称。

 ●  用户可以利用 Fieldware Link 或控制台中的“数

据”->“任务数据”->“管理”复制任务以重复

使用导航线、边界、已喷洒数据、处方地图和/
或多边形。

5. “更改任务模式需要删除所有任务数据。您确定要

更改任务模式吗？”

按：

►是 – 进行更改

►否 – 保留当前设置

6. 按“返回”箭头  或“数据管理”侧标签  
返回“数据管理”主屏幕。

图 4-36: 选项 – 更改任务模式
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机器设置
机器设置菜单可用于创建和管理代表特定车辆/设备设

置上的控制台配置的各项机器配置文件。每个机器配置

文件记录生成配置文件时所使用的设置，让客户能够在

今后调用具体设置。机器配置文件可用于将设置传输至

附带相同硬件的相同品牌和型号的其他控制台。

机器设置包括：

• 执行区设置

• 自动驾驶/倾斜校准设置

• 流量控制设置

• 具体任务设置（包括喷洒量、喷洒类型和药剂通道

分配）

注： 并非所有设置均作为机器设置的一部分保存。详情

请见附件“Matrix Pro GS 控制台菜单设置”。

1. 按“数据管理”侧标签 。

2. 按  机器设置 。

3. 从以下中选择：

►传输 – 允许将所选机器设置传输到 U 盘或从 U 盘
传出，以及删除机器设置

►管理 – 用于创建新的空机器设置、将所选机器设

置复制到新机器设置、删除所选机器设置、保存

当前机器设置至所选机器设置或将所选机器设置

载入到当前设置中

4. 按“返回”箭头  或“数据管理”侧标签  
返回“数据管理”主屏幕。

图 4-37: 机器设置

传输
机器设置传输屏幕用于将所选机器设置传输到 U 盘或

从 U 盘传出，以及删除机器设置。

传输至 USB 存储器设备的机器设置可以通过使用 
Fieldware Link 打开和更新。从 Fieldware Link 可将机器设置

传输回 USB 存储器设备以移回控制台内部存储器使用。

注： 有些作为机器设置一部分保存的设置不可在 
Fieldware Link 中编辑。请参见附件“Matrix Pro GS 
控制台菜单设置”了解详情。

 传输至存储设备的机器设置从控制台移除后将

变为不可用。

1. 按“数据管理”侧标签 。

2. 按  机器设置 。

3. 按  传输 。

4. 从以下中选择：

►机器设置移至 USB 存储器  – 用于将机器设置从

内部存储器移至 USB
►机器设置移至内部存储器  – 用于将机器设置从 

USB 移至内部存储器

►删除机器设置  – 用于将机器设置从内部存储器

或 USB 存储器中删除

5. 按“返回”箭头  或“数据管理”侧标签  
返回“数据管理”主屏幕。

图 4-38: 机器设置 – 传输
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管理
机器设置管理屏幕用于创建新的空机器设置、将所选机

器设置复制到新机器设置、删除所选机器设置、保存当

前机器设置至所选机器设置或将所选机器设置载入到当

前设置中。

注： 并非所有设置均作为机器设置的一部分保存。详情

请见附件“Matrix Pro GS 控制台菜单设置”。

1. 按“数据管理”侧标签 。

2. 按  机器设置 。

3. 按  管理 。

4. 从以下中选择：

►新建 – 用于创建新的没有相关执行区信息的机器

设置

►复制 – 用于将所选机器设置复制到新的机器设置中

►删除 – 用于删除内部存储器中的机器设置

►保存 – 用于将当前机器设置保存到所选机器设置中

►加载 – 用于将所选机器设置加载到当前设置中

5. 按“返回”箭头  或“数据管理”侧标签  
返回“数据管理”主屏幕。

图 4-39: 机器设置 – 管理

复制机器配置文件
复制机器配置文件选项用于复制所选的机器配置文件，

以便在今后调用该配置文件。机器配置文件可用于将

设置传输至附带相同硬件的相同品牌和型号的其他控

制台。

1. 按“数据管理”侧标签 。

2. 按  机器设置 。

3. 按  管理 。

4. 选择要复制到新配置文件中的机器配置文件。

5. 按  复制 。

6. 命名新的配置文件。

7. 按“接受”图标  保存新配置文件，或按 
“取消”图标  在不保存的情况下离开键盘。

8. 按“返回”箭头  或“数据管理”侧标签  
返回“数据管理”主屏幕

图 4-40: 机器设置 – 复制配置文件
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 控制台

控制台设置用于配置显示以及文化设置、解锁高级功能

和回放演示 GNSS 数据。关于与系统连接的其他设备的

信息，请见“关于”部分。

1. 按“系统设置”底部标签 。

2. 按“控制台”侧标签 。

3. 从以下中选择：

►关于 – 用于显示系统软件版本信息和连接到 CAN 
总线的模块软件版本

►显示 – 用于配置配色方案和 LCD 亮度，设置屏幕

截图可用性和校准触摸屏

►文化 – 用于配置单位、语言和时区设置

►音频音量 – 用于调整音频喇叭音量等级

►演示 GNSS – 用于开始回放模拟 GNSS 数据

►功能解锁 – 用于解锁高级功能

图 4-41: 控制台选项

关于
关于/保存屏幕显示系统软件版本信息和连接到 CAN 
总线的模块软件版本。

为辅助地块问题诊断，终端用户可使用“保存”按钮，

将包含当前软件信息的文本文件下载到 U 盘，然后通过

电子邮件将文件发送给支持人员。

1. 按“控制台”侧标签 。

2. 按  关于 。

3. 从以下中选择：

►查看包含产品序列号、软件版本和连接模块在内

的信息

►当控制台中有 U 盘时，按  保存  将“关于”信息

保存到 U 盘中。在 U 盘中已保存的版本信息将确

认保存。

4. 按“返回”箭头  或“控制台”侧标签 ，

返回“控制台设置”主屏幕。

注： 正确插入 U 盘之前无法使用  保存  选项（变灰）。

图 4-42: 关于选项
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显示
显示用于配置配色方案和 LCD 亮度、设置屏幕截图可用

性和校准触摸屏。

1. 按“控制台”侧标签 。

2. 按  显示 。

3. 从以下中选择：

►配色方案 – 用于选择最容易读取的配色方案

►LCD 亮度 – 用于调整控制台显示的亮度

►夜间模式 – 在夜间使用时启用将屏幕变暗以改善屏

幕显示。设置将用户界面配色方案更改为样式 2，
并将 LCD 亮度更改为 20%。禁用将返回到先前的

用户界面配色方案和 LCD 亮度设置。

►屏幕截图 – 用于将屏幕截图保存到 U 盘
►屏幕校准 – 用于校准触摸屏

4. 按“返回”箭头  或“控制台”侧标签 ，

返回“控制台设置”主屏幕。

图 4-43: 显示选项

文化
文化用于配置单位、语言和时区设置。

1. 按“控制台”侧标签 。

2. 按  文化 。

3. 从以下中选择：

►单位 – 用于确定系统单位

►语言 – 用于确定系统语言

►时区 – 用于确定本地时区

4. 按“返回”箭头  或“控制台”侧标签 ，

返回“控制台设置”主屏幕。

图 4-44: 文化选项
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音频音量
音频音量用于调整音频喇叭音量等级。

1. 按“控制台”侧标签 。

2. 按  音频音量 。

3. 按：

►“向上”箭头  用于提高音量

►“向下”箭头  用于降低音量

4. 按“返回”箭头  或“控制台”侧标签 ，

返回“控制台设置”主屏幕。

图 4-45: 音频音量选项

演示 GNSS
演示 GNSS 用于开始回放模拟 GNSS 信号。

警告！该工具将禁用传入的 GNSS 位置并且开始回放

模拟数据。必须重新启用控制台，以恢复真实的 
GNSS。

1. 按“控制台”侧标签 。

2. 按  演示 GNSS 。

3. 按  开始 。

4. 按“返回”箭头  或“控制台”侧标签 ，

返回“控制台设置”主屏幕。

注： 必须重新启用控制台，以恢复真实的 GNSS。

图 4-46: 演示 GNSS
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重放演示 GNSS
演示 GNSS 可以重放。

1. 按“控制台”侧标签 。

2. 按  演示 GNSS 。

3. 按  重放 。

4. 按“返回”箭头  或“控制台”侧标签 ，

返回“控制台设置”主屏幕。

图 4-47: 重放演示 GNSS

功能解锁
“功能解锁”用于解锁高级功能。

注： 每个控制台的解锁码都是唯一的。联系 TeeJet 
Technologies 客服。一旦解锁，该功能在控制台完全

重置前将保持解锁状态。

1. 按“控制台”侧标签 。

2. 按  功能解锁 。

3. 按下列锁定功能的锁定功能按钮 ：

►施肥机 BoomPilot – 在与兼容的施肥机执行区一起

使用时，可用于施肥机喷洒选项

►FieldPilot Pro/UniPilot Pro – 在使用 SCM Pro 时允许自

动驾驶选项

►第三方流量控制 – 在与兼容的第三方流量控制器

一起使用时，可用于流量控制选项

4. 在需要时输入解锁码。

5. 重启控制台。

图 4-48: 功能已解锁

Enter unlock code

1

6

A

2

7

B

3

8

C

4

9

D

5

0

E

Clear

<--

F

The BoomPilot for Spreader feature 
is now unlocked.  Please reboot 

console to begin using BoomPilot for 
Spreader.

Unlock successful!
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 工具

工具用于为系统设备上载软件更新和在常规计算器或单

位转换器上执行各种计算。

1. 按“系统设置”底部标签 。

2. 按“工具”侧标签 。

3. 从以下中选择：

►上载软件 – 用于从 U 盘为系统设备上载软件更新

►附加设备 – 访问计算器和单位转换器

图 4-49: 工具选项

上载软件
“上载软件”屏幕用于从 U 盘为系统设备上载软件更新。

注： 该功能的可用性将依据软件版本而改变。

1. 按“工具”侧标签 。

2. 按  上载软件 。

3. 将包含软件更新的 U 盘插入到控制台中。

4. 按设备上的“向下”箭头  并选择将更新软件的

设备：

5. 按设备上的“向下”箭头  并选择将上载至设备的

软件更新。

6. 按  开始上载 。

7. 当提示时，按  确定 。

8. 按“返回”箭头  返回到“工具”屏幕，或按 
“控制台”侧标签  返回“控制台设置”主屏幕。

图 4-50: 上载软件

附加设备
1. 按“工具”侧标签 。

2. 按  附加设备 。

3. 从以下中选择：

►计算器 – 用于执行数学计算

►单位转换器 – 用于为面积、长度、容量、压力、

质量、温度或角度执行单位转换
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图 4-51: 计算器

0

MC

Backspace

MR

MS

M+

7

4

1

0

8

Clear

5

2

.

9

6

3

±

/

Clear all

*

-

+

√

x2

1/x

=

图 4-52: 单位转换器
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第 5 章 – GNSS 接收器配置

GNSS 接收器配置用于配置 GNSS 类型、GNSS 端口、PRN 和其他 GNSS 参数以及查看 GNSS 状态信息。

GNSS 接收器配置
注： 流量控制、辅助/自动驾驶系统、倾斜传感器的运

行以及执行区的正确运行都需要这些设置。

1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  GNSS 接收器配置 。

3. 从以下中选择：

►GNSS 类型 – 设置以接受 GNSS 源传输：GPS、 
GLONASS 或 SBAS（需要或不需要 DGPS）

►GNSS 端口 – 设置 GNSS 通信端口：内部或外部

►GNSS 数据传输速率 – 设置控制台 RS232 端口上可

用的 GNSS 端口波特率和 NMEA 消息频率。

►GNSS 状态信息 – 显示当前波特率、波特率状态、 
GNSS 状态信息：GGA/VTG（数据传输速率）、

卫星数量、HDOP、PRN、GGA 质量、接收器、

接收器版本、UTM 区和校准型号

►程序 – 允许通过命令行界面对 GNSS 接收器直接

编程。此功能仅限 TeeJet 支持技术人员使用。

使用风险自担！

►PRN – 选择两个潜在 SBAS PRN 中的第一个以提供 
SBAS 校准数据。

►备用 PRN – 可选择第二个 SBAS PRN 提供校准数据

►显示刷新 GNSS 位置按钮 – 确定导航屏幕上的刷新 
GNSS 位置按钮是否可用

4. 按“下一页”箭头  设置所选的具体 GNSS 选项。

5. 按“返回”箭头  或“配置”侧标签 ，返回配

置主屏幕。

图 5-1: GNSS 选项
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GNSS 类型
该菜单可让用户指定应用软件根据 GGA 质量指示灯数

据字段所收到的 GGA 数据的要求。这些选择指示所发

送的命令，用程序指令内部接收器以便使用。

• GPS – GPS 系统的未校准信号

• GLONASS – GLONASS 系统的未校准信号

• SBAS（如 EGNOS、GAGAN、MSAS、SDCM、WAAS）- 
SBAS 系统的差分校准信号

• 需要 DGPS – 差分校准 GPS 信号

1. 按“下一页”箭头  访问选项列表。

2. 选择：

►GPS – 接受基于 GPS 的单点未校准位置数据 
（仅 GGA QI 为“1”）。

 注：始终选择 GPS。

►GPS+GLONASS – 接受基于 GPS 和 GLONASS 的单点

未校准位置数据（GGA QI 为“1”）。

►GPS+SBAS – 接受单点未校准或 SBAS 校准位置数据 - 
GGA QI 为“1”或“2”（也可接受 3、4 或 5）。

►GPS+GLONASS+SBAS – 接受单点未校准或 SBAS 校
准位置数据 - GGA QI 为“1”或“2”（也可接受 
3、4 或 5）。

►GPS+GLONASS+SBAS+DGPS – 仅接受 QI 值大于等

于“2”的 GGA 数据（也可接受 3、4 或 5）。

 注：如果 GGA QI 值在选中此设置的情况下跌

破“2”，所有基于映射、应用和导航功能的控

制台将会停止。

3. 退出屏幕开始初始化 GNSS 接收器。这将需要约一

分钟，在完成之前控制台不会响应。

图 5-2: GNSS 类型

GNSS 端口
COM 端口可设置为“内部”以使用内部 GNSS 接收器并

向外传输，或“外部”以接收外部 GNSS 数据。

1. 按“向下”箭头  访问选项列表。

2. 选择：

►内部 – 使用内部 GNSS 接收器的位置数据；这些 
NMEA 数据以选定的 GNSS 数据传输速率从矩阵束

的 RS-232 串行“端口 A”发出

►外部 – 使用外部连接至矩阵束 RS-232 串行 
“端口 A”的 GNSS 接收器的位置数据

注：需要外部接收器处理 TerraStar、OmniStar HP/XP 或 
RTK 信号位置数据。

图 5-3: GNSS 端口
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外部接收器最低配置要求
控制台连接并使用外部 GNSS 接收器运行之前必须满足

以下最低配置要求。

串口设置

波特率： 不得低于 38,400

推荐
38,400、56,000、57,600、 
76,800 或 115,200

FieldPilot Pro/ 
UniPilot Pro 115,200

数据位： 8
奇偶校验： 无

停止位： 1
串口连接要求

公 9 针 RS-232 串口线

注： 可能需要 Null 调制解调器适配器，具体取决于

接收器输出针。

NMEA 字符串

GGA 10.0 Hz
可选 VTG 10.0 Hz
ZDA 1.0 Hz

GNSS 数据传输速率
使用内部 GNSS 接收器时，GNSS 数据传输速率设置控

制台 RS232 端口上可用的 GNSS 端口波特率和 NMEA 消
息频率。

注： FieldPilot Pro/UniPilot Pro 需要快慢设置；因此，

当 FieldPilot Pro/UniPilot Pro 解锁时，这些选项将不

可用。

1. 按“向下”箭头  访问选项列表。

2. 选择：

►快 (115,200 + 10 Hz) – 115,200 波特率，GGA@10Hz， 
VTG@10Hz，ZDA@1Hz

►慢 (19,200 + 5Hz) – 19,200 波特率，GGA@5Hz， 
VTG@5Hz，ZDA@1Hz

图 5-4: GNSS 数据传输速率

Fast (115,200 + ...

Slow (19,200 + 5...

GNSS 状态信息
GNSS 状态信息会显示当前 GNSS 状态信息的快照。

1. 按  查看状态 。

2. 查看数据，包括：

◄波特率 – GNSS 的目前状态

◄波特率状态 – 信息传输/通信的速率。

 注：某些软件版本需要最低波特率才能实现最佳

性能。

◄GGA/VTG/TCP 数据传输速率 – 每秒 GNSS 位置数量。

◄卫星数量 – 视图中的 GNSS 卫星数量（DGPS 信号

至少需要 4 个）

◄HDOP – 在水平面上测量卫星几何强度。HDOP 值
应小于 2。

◄PRN – 当前 DGPS 卫星 ID
◄GGA 质量 – GNSS 信号的当前质量指示灯（见 GGA 

要求图）

◄接收器 – 接收器的当前指示灯

◄接收器版本 – 接收器上安装的软件版本

◄UTM 区 – 当前所在区（请见本手册“ UTM 坐标

和区”）

◄型号 – 当前接收器配置可用的校准型号

3. 按  确定  返回 GNSS 接收器配置屏幕。

注： 如果无法使用 GNSS，则所有项均“无效”。

图 5-5: GNSS 状态信息
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导航屏幕上的 GNSS 状态信息
GNSS 状态显示与当前 GNSS 状态相关的信息，包括数

据传输速率、视图中的卫星数量、HDOP 和 PRN 状态、

接收器和版本、卫星质量和 ID 以及 UTM 区。

1. 按“GNSS 状态”图标    ：

图 5-6: 导航屏幕 GNSS 状态信息

27.00
ha

10.0
km/hMark A

Status: Good GNSS
Baud rate: 115200
GGA rate: 10 Hz
VTG rate: 10 Hz
TCP rate: 10 HZ
Number of satellites: 8
HDOP: 1
PRN: 138 
GGA quality: 2
Receiver: 7
Receiver version: 010201
UTM zone: 11
Model: LXGMTS

 

GGA 要求
下表显示了可从不同 GNSS 信号类型获取的 GGA 质量指

示灯。

GNSS 信号类型
GGA 质量

指示灯
典型准确性

单点/自主 GNSS 1 <2 m
单点/自主 GNSS 
（配 GLIDE/ClearPath） 1 <1 m*

SBAS 系统（含 WAAS、 
EGNOS、GAGAN、MSAS 等）

2 或 9 0.7 m

TerraStar-L（已收敛） 2 40 cm

RTK 信号（固定） 4 1.0 cm + 1 
ppm

RTK 信号（流动） 5 4 cm
TerraStar-C（已收敛） 5 4 cm
OmniStar HP/XP/G2 5 ~10 cm

*60 分钟时间。

程序
程序允许通过命令行界面对 GNSS 接收器直接编程。

此功能仅限 TeeJet 支持技术人员使用。使用风险自担！

1. 按  开始 。

2. 根据需要调整编程。

图 5-7: 编程接收器

PRN 
在使用内部 GNSS 接收器时，PRN 菜单可选择最多两个

特定的 SBAS 卫星，用于校准 SBAS。借此，用户可删除

故障 SBAS 卫星的 SBAS 校准数据。

1. 按“向下”箭头  访问选项列表。

2. 选择：

►自动 – 自动选择 PRN
►数值 – 联系当地经销商，咨询与您的操作位置相

关的数值

图 5-8: PRN

Automatic

120

121

122

123

124

125

126

127

128
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备用 PRN 
若 PRN 非自动，可选择第二个 SBAS PRN 提供校准

数据。

1. 按“向下”箭头  访问选项列表。

2. 选择：

►无 – 无备用 PRN 数值

►数值 – 联系当地经销商，咨询与您的操作位置相

关的数值

图 5-9: 备用 PRN

None

120

121

122

123

124

125

126

127

128

PRN 未显示
当设为内部 GNSS 接收器时，PRN 选项仅适用于所选的 
SBAS GNSS 类型。

图 5-10: PRN 未显示

显示刷新 GNSS 位置按钮
显示刷新 GNSS 位置按钮可确定导航屏幕上的刷新 
GNSS 位置按钮是否可用。

如果用户在靠近茂盛林木植被和/或建筑的位置运行接

收器，刷新 GNSS 位置按钮将重置 OEMStar 接收器中的 
ClearPath 过滤器。

注： 在任务过程中激活刷新将导致 GNSS 数据中继暂时

中断。这最有可能导致自动 BoomPilot 模式下启动的

喷杆段短时间关闭。

 不应在有效喷洒期间进行刷新。

图 5-11: 刷新 GNSS 位置按钮

0.0
km/h

0.00
ha Mark A
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GNSS 术语

商业卫星提供商：
另一个 DGPS 信号的常见源。从基站获取的错误校准信

息发送给交流卫星（与 GPS 卫星分离）且广播给用户。

这些基于卫星的校准拥有的覆盖域比基于信号塔的广播

（FM 链接）更大，且系统的准确性也没有因为用户与

基站接收器的距离而受到很大的影响。大部分服务需要

向提供商支付费用才可使用。OmniSTAR 是一家为大众

熟知的供应商。

CORS（连续运行参考基站）/网络 RTK 信号：
遍布于特定地理区域（如整个国家/地区）的一系列

基站，由一个集中电脑进行网络连接，且在网络上广

播 RTK 信号校准数据。CORS 网络可为公共或私人拥

有/操作，且可提供信号（可能为免费也可能需要收取

年费）。如果终端用户通过蜂窝网络连接访问 CORS 
网络，则无需拥有基站。

差分校准
差分校准是特定于“双差分”算法的解决方案，该算法

用于确定 RTK 信号应用至每个 GNSS 卫星范围数据的校

准值。“校准”是所有形式的潜在校准的通用名称，

从 SBAS (WAAS/EGNOS) 到 OmniStar、TerraStar PPP 和 RTK 
信号。

差分 GPS（DGPS 信号）：
使用特定 RTK 信号解决方案，将差分校准应用至 GPS 
卫星星座数据。

EGNOS（欧洲同步卫星导航重叠服务）：
由欧洲航天局 (ESA)、欧洲共同体和欧洲航空安全组织

共同开发的基于卫星的增强系统 (SBAS)。用户可免费

使用该系统，且系统主要为欧洲大陆提供差分校准覆

盖。EGNOS 在层层传递中的准确性达 15-25 厘米，年与

年之间的准确性达 +/-1 米。

GLONASS（全球导航卫星系统）：
由俄罗斯政府开发操作的全球卫星导航系统。它由约 24 
个持续围绕地球运行的卫星组成。早期的 GNSS 接收器

通常只使用 GPS 信号，然而现在很多 GNSS 接收器可以

利用来自 GPS 和 GLONASS 的信号，有效提高了可用卫

星总数量。

GNSS 精密单点定位 (PPP)
PPP 是一项基于订阅的在全球范围提供给配备齐全的 
GNSS 接收器的卫星校准服务广播。PPP 利用全球一系

列的参考基站，校准卫星时钟和轨道误差，然后将其广

播至本地接收器。PPP 不需要收敛时间。

GNSS（全球导航卫星系统）：
指代由接收器使用多卫星导航系统计算位置的通用术

语。该系统例子有：由美国开发的 GPS 和由俄罗斯开发

的 GLONASS。正在开发的系统包括欧盟的 Galileo 和中国

的 Compass。新一代 GNSS 接收器正进行设计以便使用

多种 GNSS 信号（如 GPS 和 GLONASS）。依赖于星座和

期望的准确性水平，系统的性能可能会由于使用更多的

卫星而得到提高。

GPS（全球定位系统）：
这一卫星导航网络的名称由美国国防部保留。它由约 30 
个持续围绕地球运行的卫星组成。它同样用于指代任何

依赖导航卫星功能的设备。

NTRIP（通过互联网协议进行的 RTCM 网络
传输）：
它是一个基于互联网的应用程序，可以让任何有互联

网连接和 NTRIP 服务器登录凭证的人都可以使用来自 
CORS 站的 RTCM 校准数据。通常使用一个蜂窝链接进

行互联网和 NTRIP 服务器的连接。

位置漂移
主要由大气和电离层变化、卫星几何结构欠佳（可能由

建筑和树木等障碍、卫星时钟误差和卫星星座变化引

起）而引起的 GNSS 位置计算的持续变化。如需实现亚

分米级准确性，推荐使用 PPP 或 RTK 信号解决方案的双

频接收器。

RTK 信号（实时动态）：
当前最准确的 GPS 校准系统，它使用的是与 GPS 接收

器相对接近的基于地面的参考站。RTK 信号在层层传递

中的准确性可达到一英寸（也可以厘米计算），且年与

年之间的位置也非常稳定。RTK 信号用户可以拥有自己

的基站，但基站需使用 RTK 网络或 CORS。
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SBAS（星基增强系统）：
指代任何基于卫星差分校准系统的通用术语。SBAS 
的例子有：美国的 WAAS、欧洲的 EGNOS 和日本的 
MSAS。覆盖其他地区的其他 SBAS 很可能在未来上线。

WAAS（广域增强系统）：
美国联邦航空管理局 (FAA) 开发的卫星校准服务。该系

统免费使用，且覆盖美国以及加拿大和墨西哥的部分区

域。WAAS 的层层传递准确性为 15-25 厘米；但是年与年

之间的准确性可达 +/- 1 米。
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第 6 章 – 执行区设置

“执行区设置”用于创建与直线模式、施肥机模式和交错模式相关的各种设置。

设置会根据是否有喷杆段控制而有所不同：SmartCable、喷杆段驱动程序模块 (SDM) 或交换功能模块 (SFM)。

多喷杆段输出模块
CAN 总线上可安装多个喷杆段输出模块以实现单个模块

无法实现的多个喷杆段。如果喷杆段模块已在系统上，

应先设置“多喷杆段输出模块”设置。

1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  执行区 。

3. 按多喷杆段输出模块下一页箭头 。

4. 按  刷新 。

5. 按向下箭头 ，为喷杆段分配正确的模块 ID。
6. 按  激活模块 。

7. 按“返回”箭头  返回“执行区”屏幕或“配置”

侧标签  返回“配置”主屏幕。

图 6-1: 设置多喷杆段输出模块选项
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执行区类型 

执行区类型用于选择最能够代表您系统的喷洒模式

类型。

●  以直线模式 – 喷杆段没有长度且处于与天线固定

距离的线上

●  以施肥机模式 – 创建一条与发送磁盘对齐的虚

拟线，喷洒喷杆段或喷杆段可以长度不一，并且

与该线的距离可以不同（可用性取决于具体系统

设备）

●  以交错模式 – 创建一条与喷杆段 1 对齐的虚拟线，

喷洒喷杆段或喷杆段没有长度，并且与该线距离

可以不同（可用性取决于具体系统设备） 

喷杆段编号
喷杆段按朝向机器前进方向从左至右编号。

图 6-2: 执行区类型 – 直线

5 4 3 2 1

图 6-3: 执行区类型 – 施肥机

5
6

7

4 3
2

1

图 6-4: 执行区类型 – 交错

5

4 3 2

1

直线
喷杆段没有长度且处于与天线固定距离的线上。

单喷杆段
系统没有喷杆段控制。

1. 在“执行区”屏幕上选择  直线  执行区类型。

2. 按执行区类型“下一页”箭头 。

3. 从以下中选择：

►执行区内嵌偏移方向  – 朝向车辆前进方向时，

确定执行区位于 GNSS 天线之前（前方）还是之

后（后方）

►执行区内嵌偏移距离  – 测量时与车辆的中心

线保持平行，确定从 GNSS 天线到执行区的内嵌

距离，以十进制米为单位 
►执行区横向偏移方向  – 朝向机器前进方向时， 

确定从机器中心线到执行区中心的横向方向

（左侧或右侧）

►执行区横向偏移距离  – 确定从机器中线到执行

区中间的横向距离，以十进制米为单位

4. 按“返回”箭头  返回“执行区”屏幕或“配置”

侧标签  返回“配置”主屏幕。

图 6-5: 单喷杆段
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图 6-6: 偏移方向和距离

多喷杆段
喷杆段控制可用（SmartCable、喷杆段驱动程序模块 
(SDM) 或交换功能模块 (SFM)）。

1. 在“执行区”屏幕上选择  直线  执行区类型。

2. 按执行区类型“下一页”箭头 。

3. 从以下中选择：

►执行区内嵌偏移方向  – 朝向车辆前进方向时，

确定执行区位于 GNSS 天线之前（前方）还是之后

（后方）

►执行区内嵌偏移距离  – 测量时与车辆的中心

线保持平行，确定从 GNSS 天线到执行区的内嵌

距离，以十进制米为单位 
►执行区横向偏移方向  – 朝向机器前进方向时，

确定从机器中心线到执行区中心的横向方向 
（左侧或右侧）

►执行区横向偏移距离  – 确定从机器中线到执行

区中间的横向距离，以十进制米为单位

►重叠 – 用于确定当使用自动喷杆段控制功能时所

允许的重叠量

►延迟开启时间 – 用于设置进入未喷洒区域时各个

喷杆段的开启时间

 注：进入未喷洒区域时，如果喷洒打开得太早，

则减少延迟开启时间。如果喷洒打开得太晚，

则增加延迟开启时间。

►延迟关闭时间 – 进入已喷洒过的区域时，设置各

喷杆段的关闭时间

 注：进入未喷洒区域时，如果喷洒关闭得太早，

则减少延迟关闭时间。如果喷洒关闭得太晚，

则增加延迟关闭时间。

4. 按“返回”箭头  返回“执行区”屏幕或“配置”

侧标签  返回“配置”主屏幕。

图 6-7: 多喷杆段

图 6-8: 偏移方向和距离
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图 6-9: 重叠

100%50%0%

施肥机 – TeeJet
创建一条与撒盘对齐的虚拟线，喷洒喷杆段或喷杆段可

以长度不一，并且与该线的距离可以不同（可用性取决

于具体系统设备）。

单喷杆段
系统没有喷杆段控制。

1. 在执行区屏幕上选择  施肥机  执行区类型。

2. 按执行区类型“下一页”箭头 。

3. 从以下中选择：

►设置类型 – 用于选择  TeeJet  施肥机类型 
►天线到撒盘的距离  – 用于确定 GNSS 天线到撒

盘或撒施部件的距离

►执行区横向偏移方向  – 朝向机器前进方向时，

确定从机器中心线到执行区中心的横向方向 
（左侧或右侧）

►执行区横向偏移距离  – 确定从机器中线到执行

区中间的横向距离，以十进制米为单位

►撒施偏移距离  – 用于设置从该喷杆段的撒盘或

撒施部件到药剂初次触地位置的距离

►撒施长度  – 用于设置该喷杆段的喷洒长度

4. 按“返回”箭头  返回“执行区”屏幕或“配置”

侧标签  返回“配置”主屏幕。

图 6-10: 单喷杆段

图 6-11: 距离和长度

图 6-12: 横向偏移方向和距离
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多喷杆段
喷杆段控制可用（SmartCable、喷杆段驱动程序模块 
(SDM) 或交换功能模块 (SFM)）。

1. 在执行区屏幕上选择  施肥机  执行区类型。

2. 按执行区类型“下一页”箭头 。

3. 从以下中选择：

►设置类型 – 用于选择  TeeJet  施肥机类型 
►天线到撒盘的距离  – 用于确定 GNSS 天线到撒

盘或撒施部件的距离

►执行区横向偏移方向  – 朝向机器前进方向时， 
确定从机器中心线到执行区中心的横向方向

（左侧或右侧）

►执行区横向偏移距离  – 确定从机器中线到执行

区中间的横向距离，以十进制米为单位

►重叠 – 用于确定当使用自动喷杆段控制功能时所

允许的重叠量

►延迟开启时间 – 用于设置进入未喷洒区域时各个

喷杆段的开启时间

 注：进入未喷洒区域时，如果喷洒打开得太早，

则减少延迟开启时间。如果喷洒打开得太晚，

则增加延迟开启时间。

►延迟关闭时间 – 进入已喷洒过的区域时，设置各

喷杆段的关闭时间

 注：进入未喷洒区域时，如果喷洒关闭得太早，

则减少延迟关闭时间。如果喷洒关闭得太晚，

则增加延迟关闭时间。

►撒施偏移距离  – 用于设置从喷杆段 1 的撒盘或

撒施部件到药剂初次触地位置的距离。

►喷杆段偏移  – 用于设置从喷杆段 1（撒施偏 
移线）到各喷杆段前缘的偏移距离。喷杆段 1 始
终为 0。所有其他喷杆段可为不同的距离。

►喷杆段长度  – 用于设置每个喷杆段喷洒的

长度。各喷杆段可为不同的长度。

 注：喷杆段按朝向机器前进方向从左至右编号。

4. 按“返回”箭头  返回“执行区”屏幕或“配置”

侧标签  返回“配置”主屏幕。

图 6-13: 多喷杆段

图 6-14: 距离和长度
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图 6-15: 横向偏移方向和距离

图 6-16: 重叠

100%50%0%

施肥机 – OEM
创建一条与撒盘对齐的虚拟线，喷洒喷杆段或喷杆段可

以长度不一，并且与该线的距离可以不同。

单喷杆段
系统没有喷杆段控制。

1. 在执行区屏幕上选择  施肥机  执行区类型。

2. 按执行区类型“下一页”箭头 。

3. 从以下中选择：

►设置类型 – 用于选择  OEM  施肥机类型 
►天线到撒盘的距离 – 用于确定 GNSS 天线到撒盘或

撒施部件的距离

►执行区横向偏移方向 – 朝向机器前进方向时，

确定从机器中心线到执行区中心的横向方向

（左侧或右侧）

►执行区横向偏移距离 – 用于确定从机器中线到执

行区中间的横向距离，以十进制米为单位

►启动距离 – 用于设置退出已喷洒面积时的启动距

离（有关数值，请咨询施肥机制造商）

►停止距离 – 用于设置进入已喷洒面积时的停止距

离（有关数值，请咨询施肥机制造商）

 注：有关开启和停止距离，请咨询施肥机制

造商。

4. 按“返回”箭头  返回“执行区”屏幕或“配置”

侧标签  返回“配置”主屏幕。
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图 6-17: 单喷杆段

多喷杆段
喷杆段控制可用（SmartCable、喷杆段驱动程序模块 
(SDM) 或交换功能模块 (SFM)）。

1. 在执行区屏幕上选择  施肥机  执行区类型。

2. 按执行区类型“下一页”箭头 。

3. 从以下中选择：

►设置类型 – 用于选择  OEM  施肥机类型 
►天线到撒盘的距离 – 用于确定 GNSS 天线到撒盘或

撒施部件的距离

►执行区横向偏移方向 – 朝向机器前进方向时，

确定从机器中心线到执行区中心的横向方向 
（左侧或右侧）

►执行区横向偏移距离 – 用于确定从机器中线到执

行区中间的横向距离，以十进制米为单位

►启动距离 – 用于设置退出已喷洒面积时的启动距

离（有关数值，请咨询施肥机制造商）

►停止距离 – 用于设置进入已喷洒面积时的停止距

离（有关数值，请咨询施肥机制造商）

 注：有关开启和停止距离，请咨询施肥机制

造商。

►喷杆段起始偏移 – 用于设定从喷杆段 1 到各段前

缘的偏移距离。喷杆段 1 始终为 0。所有其他喷杆

段可为不同的距离。

►喷杆段停止偏移 – 用于设定从喷杆段 1 到各段后

缘的偏移距离。各喷杆段可为不同的距离。

 注：有关喷杆段开启和停止偏移值，请咨询施肥

机制造商。喷杆段按朝向机器前进方向从左至右

编号。

4. 按“返回”箭头  返回“执行区”屏幕或“配置”

侧标签  返回“配置”主屏幕。

图 6-18: 多喷杆段
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交错
创建一条与喷杆段 1 对齐的虚拟线，喷洒喷杆段或喷杆

段没有长度，并且与该线距离可以不同。

多喷杆段
喷杆段控制可用（SmartCable、喷杆段驱动程序模块 
(SDM) 或交换功能模块 (SFM)）。

1. 在执行区屏幕上选择  交错  执行区类型。

2. 按执行区类型“下一页”箭头 。

3. 从以下中选择：

►内嵌喷杆段 1 偏移方向  – 用于选择在车辆以前

进方向移动时喷杆段 1（喷杆段偏移的零点）位于 
GNSS 天线之前还是之后

►内嵌喷杆段 1 偏移距离  – 用于确定从 GNSS 天
线到喷杆段 1（喷杆段偏移的零点）的内嵌距离

►执行区横向偏移方向  – 朝向机器前进方向时，

确定从机器中心线到执行区中心的横向方向 
（左侧或右侧）

►执行区横向偏移距离  – 确定从机器中线到执行

区中间的横向距离，以十进制米为单位

►重叠 – 用于确定当使用自动喷杆段控制功能时所

允许的重叠量

►延迟开启时间 – 用于设置进入未喷洒区域时各个

喷杆段的开启时间

 注：进入未喷洒区域时，如果喷洒打开得太早，

则减少延迟开启时间。如果喷洒打开得太晚，

则增加延迟开启时间。

►延迟关闭时间 – 进入已喷洒过的区域时，设置各

喷杆段的关闭时间

 注：进入未喷洒区域时，如果喷洒关闭得太早，

则减少延迟关闭时间。如果喷洒关闭得太晚，

则增加延迟关闭时间。

►喷杆段偏移  – 用于设置从喷杆段 1（内嵌喷杆

段 1 偏移距离线）到各喷杆段的偏移距离。正偏

移值会将喷杆段移到喷杆段 1 之后。负偏移值会

将喷杆段移到喷杆段 1 之前。喷杆段 1 始终为 0。
所有其他喷杆段可为不同的距离。

4. 按“返回”箭头  返回“执行区”屏幕或“配置” 
侧标签  返回“配置”主屏幕。

图 6-19: 多喷杆段

图 6-20: 偏移方向和距离 – 喷杆段 1 之后
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图 6-21: 偏移方向和距离 – 喷杆段 1 之前

图 6-22: 重叠

100%50%0%
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喷洒或工作宽度

喷洒宽度 [直线执行区类型或交错执行区类型] 或工作宽

度 [施肥机执行区类型] 用于输入单喷杆段的宽度或每个

喷杆段的宽度以计算执行区的总宽度。

单喷杆段
系统没有喷杆段控制。

喷洒宽度或工作宽度用于输入执行区单喷杆段的总

宽度。范围为 1.0 到 75.0 米。

1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  执行区 。

3. 按“喷洒宽度”[直线执行区类型] 或“工作宽度” 
[施肥机执行区类型] 键盘图标 。

4. 使用数字键盘输入值。

5. 按“返回”箭头  或“配置”侧标签 ，返回配

置主屏幕。

图 6-23: 单喷杆段 – 喷洒或工作宽度

多喷杆段
当系统有以下任何一项时，喷杆段控制则可用： 
SmartCable、喷杆段驱动程序模块 (SDM)、交换功能模块 
(SFM)。

喷洒宽度或工作宽度用于输入每个喷杆段的宽度以计

算执行区所有喷杆段的总宽度。各喷杆段可为不同的

宽度。喷杆段按朝向机器前进方向从左至右编号。每个

喷杆段宽度范围为 0.0 到 75.0 米。所有喷杆段的总计必

须大于 1.0 米。

1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  执行区 。

3. 按“喷洒宽度”[直线执行区类型或交错执行区类型] 
或“工作宽度”[施肥机执行区类型] 键盘图标 。

4. 突出输入或编辑的喷杆段。

5. 按“键盘”图标 。

6. 使用数字键盘输入所选喷杆段的宽度。

7. 按“返回”箭头  或“配置”侧标签  返回 
“执行区”屏幕或“配置”主屏幕。

注： 对称执行区布局启用后，仅对应的喷杆段的第一对

变为可用且高亮显示。

图 6-24: 多喷杆段 – 喷洒或工作宽度
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执行区横向偏移距离调整

执行区横向偏移距离用于输入从机器中线到执行区中间

的距离。屏幕映射显示无重叠或间隙，但地块喷洒持续

在行驶方向的一侧生成重叠或间隙时，则应计算对执行

区横向偏移距离的调整并调整执行区偏移距离值。

如果使用自推进喷药机或施肥机，则使用 GNSS 偏移调

整计算来计算执行区偏移距离调整。

如果使用后拉或履带式执行区，则使用执行区偏移调整

计算来计算执行区偏移距离调整。

注： 使用辅助/自动驾驶系统时，如果屏幕映射显示重

叠和间隙，则需要对辅助/自动驾驶设置进行调整。

图 6-25: 执行区横向偏移距离

GNSS 偏移调整计算
要使用相同的导航线计算 GNSS 偏移调整：

1. 建立直线 AB 线。

2. 在已接合辅助/自动驾驶系统时，驾驶通道  至少 30 米并在绘制栏上或机器旁放一标志。

3. 在相同的 AB 导航线上转向并接合辅助/自动驾驶系统通道  。在绘制栏上或机器旁放置标志，或在您在通道 
 上的放置的标志旁的 AB 导航线上时停止。

4. 测量通道  和通道  标志之间的差 。

5. 将所测量的距离值  除二。这个差即偏移调整。

6. 通过在第 5 步确定的偏移调整值增加或减少偏移距离，重复进行测试。当处在同一位置的车辆轮轨向两个方向

行驶时，横向天线偏移距离得到正确调整。如果此调整导致横向天线偏移距离调整超过 10 厘米，则要重新进

行自动校准。

地块喷洒重叠

当前偏移设置

偏移方向 = 左 偏移方向 = 右
偏移方向 = 右 
偏移距离 = 0 米

通道右侧  减少距离偏移值 增加距离偏移值 增加距离偏移值

通道左侧  增加距离偏移值 减少距离偏移值
将执行区偏移方向更改为左侧并

增加距离偏移值

图 6-26: GNSS 偏移距离



MATRIX® Pro 570GS • MATRIX® Pro 840GS

主
屏
幕

设
置

导
航

全
屏

简
介

G
N

SS
流
量
控
制
器

附
录

56 www.teejet.com

执
行
区

执行区横向偏移调整
要使用相邻导航线计算执行区偏移调整：

1. 建立直线 AB 线。

2. 已接合辅助/自动驾驶系统时，像在操作执行区时一样驾驶通道  并在执行区外沿放置标志。

3. 在通道  相邻 AB 导航线上转向并接合辅助/自动驾驶系统。在执行区外沿放置额外标志，或在您在通道  
上放置的标记旁的 AB 导航线上时停止。

4. 测量通道  和通道  标志之间的差 。

5. 将所测量的距离值  除二。这个差即偏移调整。

6. 根据地块喷洒重叠位置和当前执行区偏移方向设置增加或减少偏移距离 。

地块喷洒

当前偏移设置

偏移方向 = 左 偏移方向 = 右
偏移方向 = 右 
偏移距离 = 0 米

通道右侧重叠  或
通道左侧有间隙 

增加距离偏移值 减少距离偏移值 增加距离偏移值

通道左侧重叠  或

通道右侧有间隙 
减少距离偏移值 增加距离偏移值

将执行区偏移方向更改为左侧并

增加距离偏移值

图 6-27: 执行区横向偏移距离和方向
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反向传感

反向传感选项在向任何配置添加反向传感模块、SCM 
(Steering Control Module for FieldPilot IV) 或 SCM Pro (Steering 
Control Module Pro for FieldPilot Pro/UniPilot Pro) 时使用。

它可实现喷洒映射和控制以及反向行驶时的屏幕导航。

1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  执行区 。

3. 除标准选项，还可选：

►允许 BoomPilot 反向 – 用于反向行驶时启用 
BoomPilot 功能

►反向信号延迟 – 用于在导航屏幕上车辆图标更改

方向后正向转反向或反向转正向时设置延迟

图 6-28: 反向传感模块

导航屏幕反向
反向行驶时，将 BoomPilot 处于颠倒激活状态可实现对反

向机器运动正确的药剂喷洒、自动喷杆段控制和映射。

◄反向行驶时，导航栏的速度会变为红色

图 6-29: 正向行驶

13:18 7.2
km/h0.0

图 6-30: 反向行驶

13:18 5.6
km/h0.0

不同系统配置的可用性 

系统上的自动喷杆

段控制设备

车辆反向运动感应

设备

BoomPilot 反
向功能可用

可使用以下选项在菜单中

打开/关闭 BoomPilot 反向  
 允许 BoomPilot 反向 

可使用以下选项调

整信号延迟  
 反向信号延迟 

SDM 或 SFM

FieldPilot IV *   
反向传感模块   
FieldPilot Pro/UniPilot Pro   **

*  取决于硬件的可选功能。

** 由 FieldPilot Pro/UniPilot Pro 直接控制。
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喷嘴选择 

若系统中包含压力传感器接口套件 (PSIK)，喷嘴选择用

于选择喷药机喷嘴类型（系列和容量）从而决定液滴尺

寸信息。

1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  执行区 。

◄当前喷嘴选择显示在信息框中

3. 按喷嘴选择“下一页”箭头 。

4. 从以下中选择：

►喷嘴预设 1-5 – 选择多达五 (5) 个喷嘴以供快速调用

并选择当前喷嘴以确定液滴尺寸信息

►当前喷嘴 – 显示当前喷嘴

5. 按“返回”箭头  或“配置”侧标签 ，返回配
置主屏幕。

图 6-31: 液滴尺寸监视器

预设
喷嘴预设允许保存多达五个喷嘴以供快速调用。

1. 按     +    。

2. 选择 TeeJet 喷嘴系列。

3. 选择喷嘴容量。

图 6-32: 预设喷嘴

图 6-33: 喷嘴大小和相关颜色

确定的喷嘴容量和颜色

大小 颜色 大小 颜色

0050 丁香蓝 05 深棕色

0067 橄榄绿 06 信号灰

01 纯橙色 08 交通白

015 交通绿 10 淡蓝

02 锌黄色 12 覆盆子红

025 信号紫 15 黄绿色

03 龙胆蓝 20 石墨黑

035 紫红色 30 米黄

04 火焰红



MATRIX® Pro 570GS • MATRIX® Pro 840GS

主
屏
幕

设
置

导
航

全
屏

简
介

G
N

SS
流
量
控
制
器

附
录

5998-05273-ZH R12

执
行
区

当前喷嘴
“当前喷嘴”显示确定当前液滴尺寸信息的活动喷嘴。

喷嘴必须预设为当前喷嘴选择可用。

1. 按需要的喷嘴。

所选喷嘴将显示：

◄执行区屏幕的信息框

◄导航屏幕的状态栏显示的液滴/压力状态

图 6-34: 当前喷嘴

VC
 

3.5
barMark A

AIXR TeeJet®      AIXR11004

Very coarse

0 1 2 3 4 5 6 bar

3.5
bar

液滴尺寸监视器

若系统中包含压力传感器接口套件 (PSIK)，液滴尺寸监

视器可以被启用/禁用。然后 DSM 在操作屏幕上会显示

为可用。

设置

启用/禁用 DSM
1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  执行区 。

3. 按  液滴尺寸监视器 。

4. 选择启用或禁用液滴尺寸监视器。

5. 按“返回”箭头  或“配置”侧标签 ，返回配
置主屏幕。

注： 液滴尺寸监视器禁用后，导航屏幕状态栏的液滴/
压力状态变为不可用。

图 6-35: 液滴尺寸监视器
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喷嘴选择/当前喷嘴
要建立喷嘴预设和当前喷嘴，请见本章的“喷嘴选择”。

输入/输出模块压力传感器
若使用了压力传感器接口套件，则压力传感器选项用于

输入传感器制造商的最大压力额定值和用户设定的压力

警报上下限。

注： 更多详情，请见本手册“设置”章节的“传感器”

部分。

操作

状态栏
液滴/压力状态显示与液滴尺寸和系统压力当前状态相

关的信息。

1. 按“液滴/压力状态”图标         。

2. 按屏幕上的任意位置返回导航屏幕。

图 6-36: 液滴/压力状态

VC
 

3.5
barMark A

AIXR TeeJet®      AIXR11004

Very coarse

0 1 2 3 4 5 6 巴

3.5
bar

液滴/压力状态 
彩色 = 已接合。液滴颜色与当前液滴尺寸有直

接关系。颜色选项包括：        
划掉 = 已禁用 

没有图标 = 系统没有安装压力传感器接口套件

液滴尺寸图
选择八种液滴尺寸分类中的一种液滴尺寸时，一定要记

住一个喷嘴在不同压力下可生成不同的液滴尺寸类别。

喷嘴在低压下可生成中等大小液滴，而增加压力时生成

更细的液滴。

类别 符号 色码

极细 XF 紫罗兰

很细 VF 红

细 F 橙

中等 M 黄

粗 C 绿

很粗 VC 蓝

极粗 XC 白

最粗 UC 黑

注： 液滴尺寸分类在出版之日符合 ISO 25358 标准。

 分类可能会有变动。

导航栏
导航栏显示可选的最新信息，包括当前系统压力和当前

液滴尺寸。

1. 按“可选信息”框。

2. 从以下中选择：

►系统压力 – 显示当前系统压力

►液滴尺寸 – 显示当前喷嘴液滴尺寸 
3. 按选择框外侧返回导航屏幕。

图 6-37: 导航栏可选信息

3.5
bar

VC
 Mark A

Speed

Total applied area

Time

System pressure

Droplet size

Heading

Application time

Swath number
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BOOMPILOT 喷杆段控制

依据是否有喷杆段控制系统，如有，则使用何种喷杆段

控制以及启用哪些选项，因为 BoomPilot 喷杆段控制有多

种选项。以下为常见配置：

►无喷杆段控制模块

 ● 仅有控制台

 ● 带有可选开启/关闭开关

►ISOBUS 喷药机

 ● 仅控制台和 ECU
 ● 带有开关箱

 ● 带有 ISOBUS 执行区状态模块 (ISO ISM)
►ISOBUS 施肥机

 ● 仅有控制台

 ● 带有可选施肥机开启/关闭开关

►带有 TeeJet 喷杆段控制模块及开关箱或 ISM
►带有 TeeJet 喷杆段控制模块

对于上述任何配置，均有两个喷杆段控制选项：

• 自动喷杆段控制  – 利用 GNSS 位置和速度信息，

根据需要打开或关闭喷杆段。相同的喷杆段喷洒信

息将映射在导航屏幕上。根据配置，可使用导航屏

幕上导航和导向选项中的开关箱、开关或 BoomPilot 
图标手动控制自动喷杆段控制。

• 手动喷杆段控制  – 可根据需要，使用导航和导

向选项中的开关箱或 BoomPilot 图标手动打开或关闭

喷杆段。根据配置，相同的喷杆段喷洒信息将映射

在导航屏幕上。

BoomPilot 启动模式设置和 BoomPilot 图标可改变导航屏幕

上喷杆段控制是如何操作的。

1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  执行区 。

3. 从以下中选择：

►BoomPilot 启动模式 – 用于建立作业启动的模式。

◄自动 – 自动喷杆段控制启用，喷杆段激活和/或
屏幕映射由 GNSS 和速度控制

◄关闭 – 自动喷杆段控制禁用，但喷杆段激活和/
或屏幕映射可由导航屏幕上导航和导向选项中

的开关箱或 BoomPilot 图标手动启用

►BoomPilot 图标 – 用于激活导航屏幕上导航和导向

选项中的 BoomPilot 图标，实现手动控制 BoomPilot
◄启用 – 导航屏幕上导航和导向选项中将出现 

BoomPilot 图标，用于控制自动喷杆段控制

◄禁用 – 导航和导向选项中将不会出现 BoomPilot 
图标

4. 按“返回”箭头  或“配置”侧标签 ，返回配

置主屏幕。

图 6-38: BoomPilot 选项

图 6-39: 导航屏幕上的 BoomPilot 图标

0.0
km/h

0.00
haMark A
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不同硬件系统的可用性 

系统硬件

BoomPilot 启动模式的设置  
配置 -> 执行区

BoomPilot 图标显示的

设置 
配置 -> 执行区

BoomPilot 图标  
显示在导航和导向选

项中

►无喷杆段控制模块

● 仅控制台 否 是 是

● 带有可选开启/关闭开关 否 是 是

► 带有 TeeJet SDM** 或 SFM*** + ISM* 否 – BoomPilot 模式是在 ISM 上设置的 否 否

► 带有 TeeJet SDM** 或 SFM*** 是 否 是

* 要求执行区状态模块 (ISM) v2.00 或更高版本
** 要求喷杆段驱动程序模块 (SDM) v21.00 或更高版本
*** 要求开关功能模块 (SFM) v21.00 或更高版本
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第 7 章 – 导航和映射

Matrix Pro GS 可同时执行药剂喷洒和车辆导航。完成系统设置后，即可开始导航。六个导航模式使操作员能够优

化地块工作：直线 AB 、曲线 AB 、中心圆 、上次路径 、下一行  和自适应曲线 。使用内部边界 
、外部边界  和/或多边形  喷洒；曲线预测前行 ；返回标记点 ；以及 RealView 通过摄像头导航  

可实现其他优化。此外，覆盖  和喷洒  映射功能可显示和记录药剂喷洒，而处方  和目标喷洒量  图可

指导药剂喷洒。

概览
三个导航屏幕帮您了解实时路况。

车辆视图导航可创建车辆位置的计算

机生成的图像，显示在喷洒面积中。

地块视图导航可创建计算机生成的

图像，以空中视图显示车辆位置及喷

洒面积。

RealView 导航可显示实时摄像头

输入，而不是计算机生成的图像。

7
km/h

7.62
ha 0.0 7

km/h
7.62

ha 0.0 7
km/h

7.62
ha 0.0

要选择导航模式：

1. 按“导航和导向选项”标签 ，显示导航选项。

2. 按“导航模式”图标 。

3. 从以下中选择：

►无导航 
►直线 AB 导航 
►曲线 AB 导航 
►中心圆导航 
►上次路径导航* 
►下一行导航* 
►自适应曲线 
*根据所安装的辅助/自动驾驶系统，导航选项可能不

可用。

图 7-1: 选择导航模式

0.0
km/h

0.00
ha Mark A

0.0
km/h

0.00
ha Mark A
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屏幕选项
可在“车辆视图”屏幕、“地块视图”屏幕或 
“RealView”屏幕访问导航和导向。

• 导航和导向选项标签  – 在任何导航屏幕上，

显示导航选项，包括导航模式、导航线选项、返回

标记点选项、刷新 GNSS、BoomPilot 开关和曲线预

测前行开关。

• 边界和多边形选项标签  – 在任何导航屏幕上，

显示外部边界、内部边界和多边形选项。

• 映射选项标签  – 在车辆视图或地块视图导航屏

幕上，显示多边形地图、覆盖地图和喷洒地图。

• 屏幕选项标签  – 在地块视图导航屏幕上，显示

缩放和遥摄选项。

• RealView 选项标签  – 在 RealView 导航屏幕，显示

相机设置和通过摄像头导航选项。

图 7-2: 导航屏幕选项

12
deg 

-13
 0.0

12
deg 

-13
 0.0

Re
alV

iew

地
块

视
图

车
辆
视
图

12
deg 

-13
 0.0

 导航和导向选项
在任何导航屏幕上，显示导航选项，包括导航模式、

导航线选项、返回标记点选项、刷新 GNSS、BoomPilot 
开关、曲线预测前行开关。

12
deg 

-13
 0.0

导航模式

导航模式 – 进入导航模式选项

无导航 – 关闭导航

直线 AB 导航  – 提供 A 和 B 两个参照

点之间的直线导航

曲线 AB 导航  – 提供基于初始 AB 参照

线的曲线导航

中心圆导航  – 提供围绕基于初始 AB 
参照线向内或外辐射的中心位置的导航

上次路径导航  – 提供准确的上次路径

导航

下一行导航  – 指示下一行的位置，

并在一行结束时提供去往下一相邻行的

导航

自适应曲线导航  – 根据初始 AB 参考

线提供沿曲线的导航，每条相邻导航线

根据预计导航区宽度和前进方向绘制

导航线

标记 A 点  – 标记导航线的起点。

标记 B 点  – 标记导航线的终点。灰显 = 
尚未行驶到最短距离。

取消标记 A 点 – 取消标记 A 点的操作。

恢复至创建前的上一条 AB 导航线。

下一行标记 B 点  – 标记该行的终点。
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倾斜度  – 创建一条直线导航线，按从

北到南基准线顺时针方向测量度数。 
北 = 0，东 = 90，南 = 180，西 = 270。
A+ 推进 – 将现有的导航线转到车辆当前

的位置。

下一直线导航线 – 显示当前任务中保存

的下一条直线 AB 或倾斜度导航线。

下一曲线 AB 导航线 – 显示当前任务中

保存的下一条曲线 AB 导航线。

下一中心圆导航线 – 显示当前任务中保

存的下一条中心圆 AB 导航线。

下一自适应曲线导航线 – 显示当前任务

中保存的下一条自适应曲线 AB 导航线。

返回标记点

 
标记点  – 在车辆位置创建一个点。

灰显 = GNSS 不可用。

返回点导航 – 提供返回至所创建标记点

的距离和导航。

删除标记点 – 删除已标记的点。

取消导航 – 隐藏返回标记点的距离和

导航。

BoomPilot 

打开或关闭自动喷药机控制 (ASC)。
灰显 = GNSS 不可用。

曲线预测前行 

使用“指针”作为导航来指示当前驾驶

将把车辆开往何处。

刷新 GNSS 位置

重置 OEMStar 接收器中的 ClearPath 过
滤器。

 边界和多边形选项
在任何导航屏幕上，显示外部边界、内部边界和多边形

选项。

12
deg 

-13
 0.0

外部边界

 
标记外部边界 – 创建喷洒面积并确定非

喷洒区。创建外部边界时，边界线应

为最外部喷杆段的外围。灰显 = GNSS 
不可用。

取消外部边界 – 取消标记外部边界操作

完成外部边界 – 确定目前标记外部边界

操作。通过行驶至距离起始点一个作业

趟宽度内，也可闭合边界。

暂停外部边界 – 暂停标记外部边界操作

恢复外部边界 – 恢复标记外部边界操作

删除最近标记的边界 – 删除目前任务中

最近标记的边界（内部或外部）。再次

按下，按照从最近创建到最早创建的顺

序删除额外边界
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内部边界

 
标记内部边界 – 创建喷洒面积并确定非

喷洒区。创建内部边界时，边界线应

为最内部喷杆段的内围。灰显 = GNSS 
不可用。

取消内部边界 – 取消目前标记内部边界

操作

完成内部边界 – 确定目前标记内部边界

操作。通过行驶至距离起始点一个作业

趟宽度内，也可闭合边界。

暂停内部边界 – 暂停标记内部边界操作

恢复内部边界 – 恢复标记内部边界操作

删除最近标记的边界 – 删除目前任务中

最近标记的边界（内部或外部）。再次

按下，按照从最近创建到最早创建的顺

序删除额外边界

多边形

 
标记多边形 – 确定映射面积。灰显 = 
GNSS 不可用。

取消多边形 – 取消目前标记多边形操作

完成多边形 – 确定目前标记多边形操作

暂停多边形 – 暂停标记多边形操作

恢复多边形 – 恢复标记多边形操作

删除最近标记的多边形 – 删除目前任务

中最近标记的多边形。再次按下，按照

从最近创建到最早创建的顺序删除额外

多边形

 映射选项
在车辆视图或地块视图导航屏幕，显示多边形地图、

覆盖地图和喷洒地图。

注： 只有在系统显示流量控制器或者已创建多边形后，

选项才可用。

12
deg 

-13
 0.0

覆盖地图 – 显示执行区覆盖的面积，

无论是否已喷洒药剂。

多边形地图 – 显示所有映射的多边形

处方地图 – 显示向流量控制器提供信息

用于喷洒药剂的预先加载的地图

喷洒地图 – 显示已喷洒药剂的区域，

使用颜色显示水平（相对预设最高和最

低水平的比例）。

目标喷洒量图 – 显示流量控制器希望实

现的喷洒量（可在流量控制底部标签中

监视）

 
图标 – 用于 Matrix Pro 570GS

 
按钮 – 用于 Matrix Pro 840GS

车辆视图 – 将车辆视图或水平

线视角从车辆视图调整到鸟瞰

视图的图标或按钮。

地块视图 – 增大/减小屏幕上所

显示面积的图标或按钮。
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 屏幕选项
在地块视图导航屏幕，显示缩放和遥摄选项。

12
deg 

-13
 0.0

放大/缩小

 
图标 – 用于 Matrix Pro 570GS

 
按钮 – 用于 Matrix Pro 840GS

车辆视图 – 将车辆视图或水平线

视角从车辆视图调整到鸟瞰视图

的图标或按钮。

地块视图 – 增大/减小屏幕上所显

示面积的图标或按钮。

摇摄

箭头 – 无需移动车辆，按移动箭头所指

方向移动显示的地图面积。

整体视图 – 将屏幕视图扩展到可看到的

最大面积。

 RealView 导航选项
在 RealView 导航屏幕，显示相机设置和通过摄像头导航

选项。

12
deg 

-13
 0.0

摄像头相机选择 – 如安装了摄像头选择

模块 (VSM)，可在八个摄像头视图中选

择一个。

切分相机视图 – 可在两套四个相机输入 
（A/B/C/D 或 E/F/G/H）中选择一套，

将屏幕分成四个单独的摄像头录像。

通过摄像头导航设置 – 可打开“通过摄

像头导航”或“驾驶角度”，并调整导

航线。

通过摄像头导航 – 在摄像头录像中加入

三维导航线，以辅助导航。

驾驶角度 – 显示方向盘需要调整的

方向。

“向上”和“向下”图标 – 用于调整导

航线和水平线，使其与相机视图相符。

相机图像捕捉 – 将屏幕上当前视图的静

态照片保存至 U 盘。
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导航栏

导航栏使您获悉您选择的信息、导航活动和喷杆段状态。

导航活动和喷杆状态
GNSS 状态 – 如果 GNSS 不可用，显示“无 GNSS 
信号”；如果 GNSS 以低于 5 赫兹的频率接收 GGA 
数据，则显示“GNSS 信号弱”

航迹偏差 – 显示偏离预定导航线的距离

当前活动 – 显示活动，如：标记 A 点或 B 点，靠近行的

末端，指示现在转弯，以及返回至标记点的距离

喷杆段状态 – 每个编程的喷杆段都用一个点显示：绿点

表示正在工作的喷杆段，红点表示未工作的喷杆段

图 7-3: 导航活动/喷杆段状态

10.0
km/h

27.00
ha 0.0

Metres [1.5]

Centimetres [15]

Metres [1.5]

航迹偏差
可使用“配置”->“导航”->“导航灵敏度”，调整导

航线周围可视为零错误的距离。

要改变距离的显示格式：

1. 按导航栏上的“导航活动”框。

2. 选择测量模式。

 

可选信息
速度 – 显示当前行驶速度

行驶方向 – 基于正北基准线的顺时针方向，显示行驶路

线 北 = 0°，东 = 90°，南 = 180°，西 = 270°。

已喷洒总面积 – 显示已喷洒药剂的累计总面积，包括喷

洒两遍的区域面积

喷洒时间 – 显示当前任务中喷洒进行的总时间

时间 – 根据已选时间区，显示当前时间

作业趟数 – 显示关于初始 AB 导航线（从 A 到 B 的方向）

的当前作业趟数量。当车辆在 AB 基准线右侧时，趟数

为正数，当车辆在 AB 基准线左侧时，趟数为负数。

系统压力 – 显示当前“系统压力”（仅当系统中“输入/
输出模块”开启时显示）

液滴尺寸 – 显示当前喷嘴的液滴尺寸（仅当系统中 
“输入/输出模块”开启时显示）

实际喷洒量 – 显示目前的喷洒量 （仅在系统上存在第三

方流量控制器时可用）

目标喷洒量 – 显示目标喷洒量 （仅在系统上存在第三方

流量控制器时可用）

图 7-4: 可选信息

10.0
km/h

27.00
ha Mark ASpeed

++Total applied area

Time

System pressure

Droplet size

Heading

Application time

Swath number
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状态栏

状态栏提供以下相关信息：GNSS 状态、导航模式、

可耕地面积、辅助/自动驾驶系统运行、倾斜校准、

执行区控制状态、液滴/压力状态和流量控制状态。

按住图标，就会显示对应的状态信息。

图 7-5: 状态栏

倾斜校准状态

BoomPilot 状态

液滴/压力状态

流量控制器状态

GNSS 状态

导航模式

可耕地面积状态

辅助/自动驾驶系统状态

GNSS 状态

绿色 = GPS、GLONASS 或 SBAS 信号（无论是否需

要 DGPS 信号）

黄色 = 仅 GPS 信号

红色 = 无 GNSS 信号

橙色 = Glide/ClearPath

导航模式

无图标 = 无导航

直线 AB 导航

曲线 AB 导航

中心圆导航

上次路径导航

下一行导航

自适应曲线导航

可耕地面积状态

外部可耕地面积 = 在可耕地面积外行驶

内部可耕地面积 = 在可耕地面积内行驶

无图标 = 未创建边界（外部或内部）

辅助/自动驾驶系统状态 

绿色 = 已接合，正在驾驶

黄色 = 已启用，已满足辅助/自动驾驶系统的全部
条件

红色 = 已禁用，未满足辅助/自动驾驶系统的全部
条件

无图标 = 未安装辅助/自动驾驶系统

倾斜校准状态 

彩色 = 已接合，正在应用倾斜校准

红色 = 已禁用

无图标 = 系统中未安装倾斜陀螺模块，或倾斜与辅
助/自动驾驶系统相关

BoomPilot 状态 

绿色 = 自动

黄色 = 全部打开

红色 = 关闭/手动

无图标 = 单喷杆段（系统中未安装 SmartCable 或 
SDM）

液滴/压力状态 

彩色 = 已接合。液滴颜色与当前液滴尺寸有直接

关系。颜色选项包括：        。

划掉 = 已禁用 

无图标 = 未安装压力传感器接口套件，DCM 中无压
力传感器监视器

流量控制器状态 

绿色 = 正常操作

黄色 = 系统警告（流量/压力等有误） 

红色 = 系统错误（流量/压力等有误） 

无图标 = 未安装流量控制器
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状态/信息屏幕

GNSS 状态
GNSS 状态显示与当前 GNSS 状态相关的信息，包括数

据传输速率、视图中的卫星数量、HDOP 和 PRN 状态、

接收器和版本、卫星质量和 ID 以及 UTM 区。

1. 按“GNSS 状态”图标    。

27.00
ha

10.0
km/hMark A

Status: Good GNSS
Baud rate:  115200
GGA rate: 10 Hz
VTG rate: 10 Hz
TCP rate: 10 HZ
Number of satellites: 8
HDOP: 1
PRN: 138 
GGA quality: 2
Receiver: 7
Receiver version: 010201
UTM zone: 11
Model: LXGMTS

 

导航模式状态
导航模式状态显示关于导航模式、当前导航线名称和控

制台中保存了多少导航线的信息。

1. 按“导航模式”图标      。

27.00
ha

10.0
km/hMark A

Guidance pattern: Straight AB guidance

Guideline name: Stream Edge

Total number of guidelines: 4

 

可耕地面积状态
可耕地面积状态显示关于当前外部和内部边界内区域的

信息。

1. 按“可耕地面积”图标  。

◄可耕地面积 – 所有外部边界的总面积减去所有内

部边界的面积

◄外部边界面积 – 所有外部边界的总面积

◄内部边界面积 – 所有内部边界的总面积

图 7-6: 可耕地面积状态

27.00
ha

10.0
km/hMark A

Arable Land Area: 10.49 ha

Exterior Bounded Area: 12.54 ha

Interior Bounded Area: 2.05 ha

辅助/自动驾驶系统状态
辅助/自动驾驶系统状态显示与辅助/自动驾驶系统

相关的信息，包括倾斜状态。

1. 按“辅助/自动驾驶系统状态”图标   。

27.00
ha

10.0
km/hMark A

TR: 0.1 deg/sec.

Tilt corrections disabled

Assisted/auto steering status:
Disengaged
Under minimum speed
Steering wheel sensor error
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倾斜校准状态
倾斜校准状态显示与倾斜校准系统当前状态相关的信息。

1. 按“倾斜校准状态”图标  。

27.00
ha

10.0
km/hMark A

Tilt X: 1.3 deg

Tilt Y: 0.2 deg

BoomPilot 状态
BoomPilot 状态显示与 BoomPilot 系统当前状态相关的 
信息。

1. 按“BOOMPILOT 状态”图标   。

27.00
ha

10.0
km/hMark A

Number of sections: 30

液滴/压力状态
液滴/压力状态显示与液滴尺寸和系统压力当前状态相

关的信息。

1. 按“液滴/压力状态”图标。         .
VC

 
3.5
barMark A

AIXR TeeJet®      AIXR11004

Very coarse

0 1 2 3 4 5 6 巴

3.5
bar

流量控制器状态
流量控制状态提供了关于流量控制状态的信息。

1. 按“药剂流量控制器状态”图标   。

27.00
ha

10.0
km/hMark A

Rate Control Device Status:

Last Valid Response: <1 second ago

Successful Requests: 123,456

Unsuccessful Requests: 789,012
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导航屏幕

车辆视图
“车辆视图”可创建车辆位置的计算机生成的图像，显示在喷洒面积中。可通过此屏幕右侧的“选项”标签

访问所有设置、边界、多边形、映射、喷洒和导航选项。

要访问“车辆视图”屏幕：

1. 按“车辆视图导航”标签 。

图 7-7: 车辆视图

10.0
km/h

27.00
ha 0.0

状态栏

水平指南针
导航栏

覆盖面积重叠覆盖面积

导向导航线

带有工作喷杆段实时显示的车辆

导航和导向选项标签

边界和多边形选项标签

映射选项标签

在屏幕导航上
• 导航线 

◄橙色 – 正在使用的导航线 
◄黑色（多条）– 邻近的导航线 
◄黑色 – 外部边界线 
◄灰色 – 内部边界线 
◄蓝色 – 多边形边界线

• 标记点 – 对创建点的标记 
◄红色点 – 返回标记点 
◄蓝色点 – 标记 A 点  
◄绿色点 – 标记 B 点

• 水平指南针 – 显示水平的总体方向（放大时）

• 覆盖面积 – 显示已喷洒面积和重叠： 
◄蓝色 – 一次喷洒 
◄红色 – 两次或以上喷洒。

• 喷杆段 
◄空盒子 – 未启用喷杆段 
◄白盒子 – 已启用喷杆段

Matrix Pro 840GS 控制台按钮辅助
• 放大/缩小和视角 –“上/下”按钮  将车辆视图

或水平线视角从车辆视图调整到鸟瞰视图。
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地块视图
 “地块视图”创建计算机生成的图像，以空中视图显示车辆位置及喷洒面积。可通过此屏幕右侧的“选项”

标签访问所有设置、边界、多边形和导航选项以及平移模式和映射选项。

要访问“地块视图”屏幕：

1. 按“地块视图导航” 标签 。

图 7-8: 地块视图

27.00
ha

10.0
km/h0.0

重叠覆盖面积

状态栏

映射选项标签

导航栏

映射覆盖面积

导向导航线

车辆显示

导航和导向选项标签

边界和多边形选项标签

屏幕选项标签

在屏幕导航上
• 导航线 

◄橙色 – 正在使用的导航线 
◄黑色（多条）– 邻近的导航线 
◄黑色 – 边界线 
◄灰色 – 内部边界线 
◄蓝色 – 多边形边界线

• 标记点 – 对创建点的标记 
◄红色点 – 返回标记点 
◄蓝色点 – 标记 A 点  
◄绿色点 – 标记 B 点

• 覆盖面积 – 显示已喷洒面积和重叠 
◄蓝色 – 一次喷洒 
◄红色 – 两次或以上喷洒

Matrix Pro 840GS 控制台按钮辅助
• 放大/缩小 –“上/下”按钮  调整地图的可视

面积。
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RealView 导航
RealView 导航可显示实时摄像头输入，而不是计算机生成的图像。可通过此屏幕右侧的标签访问所有设置、

边界、多边形和导航选项。如要调整相机视图 [颠倒、倒置]，请使用“设置”->“配置”->“摄像头”。

►单相机 – 单相机直接与控制台连接

►摄像头选择模块 – 如果系统安装了摄像头选择模块 (VSM)，则有两个 (2) 摄像头选项可供选择：

• 单相机视图 – 可在多达八个相机输入中选择一个以改变摄像头输入的视图。

• 切分相机视图 – 选择两套四个相机输入中的一套（A/B/C/D 或 E/F/G/H）将屏幕分成四个单独摄像头录像。

要访问 RealView 屏幕：

1. 按“REALVIEW 导航”标签 。

图 7-9: RealView 导航

27.00
ac

10.0
mph0.0

状态栏

导航栏

导向导航线

驾驶角度

导航和导向选项标签

边界和多边形选项标签

水平线

RealView 选项标签

在屏幕导航上
• 导航线 

◄橙色 – 正在使用的导航线 
◄黑色（多条）– 邻近的导航线 
◄水平 黑线 – 可调整水平线 
◄黑色 – 外部边界线 
◄灰色 – 内部边界线 
◄蓝色 – 多边形边界线
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导航模式

直线 AB 导航
直线 AB 导航提供 A 和 B 两个参照点之间的直线导航。原始的 A 点
和 B 点用于计算所有其他的平行导航线。

注： 与邻近导航线的偏移将使用导航区宽度计算：详见“系统

设置”章节的“配置 -> 映射和导航”。

曲线 AB 导航
曲线 AB 导航提供基于初始 AB 参照线的曲线导航。此初始基准线

用于计算所有其他导航线。

注： 建议曲线导航不要超过 AB 导航线 30° 范围。

 与邻近导航线的偏移将使用导航区宽度计算：详见“系统

设置”章节的“配置 -> 映射和导航”。

提示： 在边界区域内作业时，超过已创建 AB 点的导航模式将为直

线导航。

自适应曲线 AB 导航
自适应曲线导航*根据初始 AB 参考线提供沿曲线的导航，每条邻近

的导航线根据预计导航区宽度和前进方向绘制。

注： 与邻近导航线的偏移将使用导航区宽度计算：详见“系统

设置”章节的“配置 -> 映射和导航”。

中心圆导航
中心圆导航提供基于初始 AB 参照线向内或外辐射的中心位置导航。

此初始基准线用于计算所有其他导航线。

用于在中心圆地块喷洒药剂，沿中心圆灌溉系统半径进行圆形导

航线导航。

注： 与邻近导航线的偏移将使用导航区宽度计算：详见“系统

设置”章节的“配置 -> 映射和导航”。

上次路径导航
上次路径导航*提供准确的上次路径导航。控制台将自动检测到最

近的已喷洒区域，并依据该区域创建平行的导航线。

注： 若创建了边界但边界规划过程中未进行喷洒，则导航不会

启动。
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下一行导航
下一行导航*指示下一行的位置，并在一行结束时提供去往下一相

邻行的导航。当操作员标记一行结束并开始转向下一行时，下一

行中就会提供直线 AB 导航线。车辆位于下一行时，导航关闭。

注： 与下一行的偏移将使用导航区宽度计算：详见“系统设置”

章节的“配置 -> 映射和导航”。

 “下一行导航”不支持跳行。

无导航
无导航*关闭导航。

注： 无导航模式不会从控制台删除已创建的导航线或点。要从控制台删除已创建/保存的数据，详见 
“系统设置”章节的“数据管理”。

*根据所安装的辅助/自动驾驶系统，导航选项可能不可用。

可在直线 AB 导航、曲线 AB 导航、自适应曲线导航和中心圆导航跳过相邻行。上次路径导航和下一行导航不支持

跳过相邻行。

导航线

AB 导航线、倾斜导航线、下次路径导航线及下一行导航线是否可用取决于当前的导航模式。从一种导航模式转换

为另一种导航模式，将会改变当前可用的导航线。

每种导航模式中可以创建多条导航线。如果在一个导航模式中保存了多条导航线，则“下一导航线”功能将变为

可用。按“下一导航线”     选项，车辆即按照控制台中保存的下一导航线行驶。

用户可使用 Fieldware Link 或“数据”->“任务数据”->“管理”选项复制并编辑任务以重复使用导航线、边界、

已喷洒数据、处方地图和/或多边形，用于在同一地块进行不同的喷洒。

标记 A 和 B 点
要建立 AB 导航线： 

1. 将车辆驾驶至 A 点的预定位置 。

2. 按“导航和导向选项”标签 ，显示导航选项。

3. 按“标记 A 点”图标 。

4. 将车辆驾驶至 B 点的预定位置 。

5. 按“标记 B 点”图标  创建 AB 线。

6. “是否为此导航线命名？”

按：

►是 – 输入名称并将导航线保存在控制台内

►否 – 自动生成名称并将导航线保存在控制台内

控制台将开始提供导航信息。

注： 只有行驶了最短距离（直线导航、曲线或自适应曲

线导航为 3.0 米；中心圆导航为 50.0 米），才可选

择“标记 B 点”图标 ，否则为灰显。

注： 如需启动“中心圆导航”，无需行驶中心圆的整个

周长。

使用“取消标记” 图标  取消“标记 A 点”命令并恢

复至创建时的上一条导航线。

图 7-10: 标记 A 点

13:12
 

7.2
km/hMark A
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图 7-11: 标记 B 点

13:14
 

7.2
km/hMark B

图 7-12: 保存导航线

13:14
 

7.2
km/h0.0

Would you like to name this 

guideline?

Yes No

13:14
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图 7-13: 按导航行驶

13:18
 

7.2
km/h0.0

A+ 推进功能
A+ 推进功能可将现有的导航线转到车辆当前的

位置。

注： 仅在直线 AB 或曲线 AB 导航下可用。

要调整导航线：

1. 按“导航和导向选项”标签 ，显示导航选项。

2. 按“A+ 推进”图标 。

图 7-14: A+ 推进

1
  

7.2
km/h6.5

1
  

7.2
km/h0.0
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下一导航线功能
如果保存了多条导航线，则“下一导航线”功能将变

为可用。按“下一导航线”选项，车辆即按照控制台

中保存的下一导航线行驶。

• 下一直线导航线  – 显示当前任务中保存的下一

条直线 AB 或倾斜度导航线。

• 下一曲线 AB 导航线  – 显示当前任务中保存的下

一条曲线 AB 导航线。

• 下一中心圆导航线  – 显示当前任务中保存的下

一条中心圆 AB 导航线。

• 下一自适应曲线导航线  – 显示当前任务中保存

的下一条自适应曲线 AB 导航线。

注： 与相邻导航线的偏移将使用导航区宽度计算。

详见“系统设置”章节的“配置 -> 映射和导航”。

要更换为其他可用导航线：

1. 按“导航和导向选项”标签 ，显示导航选项。

2. 按“下一导航线”图标    。

再按“下一导航线”图标     可在所有导航

线之间切换。

图 7-15: 下一导航线

-13
  

7.2
km/h0.0

要查看正在使用哪条导航线，请按“状态栏”中的 
“导航模式”图标。

图 7-16: 查看正在使用哪条导航线

   

-13
 

7.2
km/h0.0

Guidance pattern: Circle pivot guidance

Guideline name: Stream Edge

Total number of guidelines: 4

上次路径导航线
上次路径导航提供准确的上次路径导航。控制台

将自动检测到最近的已喷洒面积，并依据该面积

创建平行的导航线。

注： 根据所安装的辅助/自动驾驶系统，上次路径导航

可能不可用。

要激活上次路径导航线：

1. 将车辆开至预定位置，喷洒第一条路径。

2. 沿已喷洒面积行驶。

3. 控制台将开始提供导航信息。

注： 若创建了边界但边界规划过程中未进行喷洒，则导

航不会启动。

图 7-17: 喷洒第一条路径

15:22
 

7.2
km/h

图 7-18: 按导航行驶

16:16
 

7.2
km/h0.0
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下一行导航线
下一行导航基于编程的导航区宽度指示下一行的

位置，并在用户标记的一行结束时提供去往下一

相邻行的手动导航信息。当操作员标记一行结束时，

将会在当前行中创建直线 AB 线且提供至下一行的导

航。车辆进入下一行后，则不显示导航或导航线。

注： 与下一行的偏移将使用导航区宽度计算：详见 
“系统设置”章节的“配置 -> 映射和导航”。

注： 根据所安装的辅助/自动驾驶系统，下一行导航可

能不可用。

要激活下一行导航线：

1. 按“导航和导向选项”标签 ，显示导航选项。

2. 在一行的末端（直线驾驶时）  
按“标记 B 点”图标 。

◄行末端将标记为绿色点 。

3. 转向下一行。

4. 根据转弯的方向，将提供下一相邻行的导航。

◄如果车辆在行内，则导航线将被移除。

5. 在下一行末重复。

注：下一行导航功能不支持跳行。

图 7-19: 标记行末

15:22
 

7.2
km/hEnd row

15:28
 

7.2
km/hTurn now

倾斜度
倾斜度定义为按正北基准线顺时针旋转测量的

水平角。使用倾斜度时，倾斜的原点是成像圆

的中心。北 = 0°，东 = 90°，南 = 180°，西 = 270°。

倾斜度导航在目前车辆位置（A 点）与输入倾斜前

进方向 100 米外的 B 点之间投射导航线。

要建立倾斜度导航线：

1. 按“导航和导向选项”标签 ，显示导航选项。

2. 按“倾斜”图标  输入倾斜度。

3. 使用输入屏幕设定倾斜度。

4. “是否为此导航线命名？”

按：

►是 – 输入名称并保存导航线

►否 – 自动生成名称

控制台将开始提供导航信息。

要创建其他倾斜导航线，请按照建立第一条倾斜导航线

同样的步骤进行操作。

图 7-20: 倾斜导航

13:12
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Enter azimuth (deg)
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0
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返回标记点

返回标记点提供返回至在“车辆视图”和“地块视图”

中创建的标记点的导航。在“车辆视图”中，箭头指

示车辆返回至标记点。在“地块视图”中，仅显示标

记点。

返回点因任务而异，在活动任务中始终有效，直至

取消。

注： 根据所安装的辅助/自动驾驶系统，返回点导航可

能不可用。

标记返回点

要标记返回点：

1. 将车辆驾驶至返回点  的预定位置。

2. 按“导航和导向选项”标签 ，显示导航选项。

3. 按“添加点”图标 。

图 7-21: 返回点已标记 – 车辆视图

8:19
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km/h

8:21
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删除返回点

要删除已创建的返回点：

1. 按“导航和导向选项”标签 ，显示导航选项。

2. 按“删除点”图标 。

开启返回点导航时无法使用“删除点”图标。

图 7-22: 删除点

9:03
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返回点导航

要显示至已创建返回点的距离和导航：

1. 按“导航和导向选项”标签 ，显示导航选项。

2. 按“返回点导航”图标 。

控制台将开始在“导航栏”上提供车辆与创建点之间的

距离信息。

使用“取消返回点导航”图标 ，隐藏至创建点的距

离和导航。

导航栏中显示 “?” 时无法计算导航。

图 7-23: 返回点导航 – 车辆视图

8:36
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BOOMPILOT

依据是否有喷杆段控制系统，如有，则使用何种喷杆段
控制以及启用哪些选项，因为 BoomPilot 喷杆段控制有多
种选项。

此部分包括对以下配置的设置选项：

►无喷杆段控制模块

 ● 仅有控制台

 ● 带有可选开启/关闭开关

►带有 TeeJet 喷杆段控制模块及开关箱或 ISM
►带有 TeeJet 喷杆段控制模块

图 7-24: BoomPilot 图标和状态栏指示灯

0.0
km/h

0.00
haMark A

无喷杆段控制模块
如未显示喷杆段控制系统，手动喷杆段控制将变为

可用。可选的工作开启/关闭开关用于打开或关闭喷

杆段。BoomPilot 图标用于将喷洒信息映射在导航屏

幕上。只会显示一个喷杆段宽度，且状态栏上将没有任

何图标。

注： 如有 ISOBUS 控制器、 SmartCable、喷杆段驱动程序

模块 (SDM) 或交换功能模块 (SFM)，请参见后续部

分获得更多信息。

注： 如无 GNSS 信号，“BOOMPILOT”图标将为灰

色 。

仅有控制台
BoomPilot 图标用于打开或关闭喷杆段喷洒映射。

要设定配置设置：

1. 按“系统设置”底部标签 。

2. 按“配置”侧标签 。

3. 按  执行区 。

4. 将“BoomPilot 图标”设为  启用 。

要使用控制台打开或关闭喷洒映射：

1. 按“导航和导向选项”标签 ，显示导航选项。

2. 按“BOOMPILOT”图标  打开或关闭喷杆段。

带有可选开启/关闭开关
工作开启/关闭开关用于打开或关闭喷杆段。

要设定配置设置：

1. 按“系统设置”底部标签 。

2. 按“配置”侧标签 。

3. 按  执行区 。

4. 将“BoomPilot 图标”设为  禁用 。

在需要喷洒的区域：

1. 将工作开启/关闭开关转到“开启”位置。

在不需要喷洒的区域：

1. 将工作开启/关闭开关转到“关闭”位置。

使用控制台

如果系统中有工作开启/关闭开关，要使用 BoomPilot 图
标控制喷杆段：

1. 将“BoomPilot 图标”设为  启用 。

2. 工作开启/关闭开关应保持在“关闭”位置。

3. 按“BOOMPILOT”图标  打开或关闭喷杆段。

带有 TeeJet 喷杆段控制模块及开关箱或 
ISM
有 SmartCable、喷杆段驱动程序模块 (SDM) 或交换功能

模块 (SFM) 和开关箱或执行区状态模块 (ISM)。

注：如无 GNSS 信号，“BOOMPILOT”图标将为灰色 
。BoomPilot 状态栏图标将变为 关闭/手动 。

要自动打开或关闭喷洒：

1. 自动/手动喷杆必须处于“自动”位置。

◄自动 – 状态栏图标将为绿色 
2. 主开关和喷杆段开关必须处于“开启”位置。

注：自动 BoomPilot 模式中，可以使用开关箱上的开关或

与 ISM 相连的开关，手动控制喷洒。

要手动关闭或打开喷洒：

1. 自动/手动喷杆必须处于“手动”位置。

◄手动 – 状态栏图标将为红色 
2. 使用开关箱上的开关或与 ISM 相连的开关。
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带有 TeeJet 喷杆段控制模块
有 SmartCable、喷杆段驱动程序模块 (SDM) 或交换功能

模块 (SFM)。使用 BoomPilot 将自动喷杆段控制设置为关

闭/手动 、自动  或定点喷洒 

注：如无 GNSS 信号，“BOOMPILOT”图标将为灰色 
。BoomPilot 状态栏图标将变为 关闭/手动 。

要自动打开或关闭喷洒：

1. 按“导航和导向选项”标签 ，显示导航选项。

2. 按压并释放“BOOMPILOT”图标 。

◄启用 – 状态栏图标将变为绿色 
◄禁用 – 状态栏图标将变为红色 

要定点喷洒：

1. 按“导航和导向选项”标签 ，显示导航选项。

2. 在需要喷洒的区域上按压 BOOMPILOT 图标 。

◄定点喷洒 – 状态栏图标将变为黄色 

曲线预测前行

曲线预测前行导航线使用“指针”作为导航来指示当前

驾驶将把车辆开往何处。曲线预测前行选项在所有导航

模式下均可用。

要激活曲线预测前行导航线：

1. 按“导航和导向选项”标签 ，显示导航选项。

2. 选择“曲线预测前行”图标 。

指针将显示在导航屏幕上。

图 7-25: 曲线预测前行

-13
 

7.2
km/hMark A

要移除曲线预测前行导航线：

1. 按“导航和导向选项”标签 ，显示导航选项。

2. 选择“曲线预测前行”图标 。

刷新 GNSS 位置

如果用户在靠近茂盛林木植被和/或建筑的位置运行

接收器，刷新 GNSS 位置会重置 OEMStar 接收器中的 
ClearPath 过滤器。参见“配置 -> GNSS 接收器配置”

以激活刷新 GNSS 位置图标。

注： 在任务过程中激活刷新将导致 GNSS 数据中继暂时
中断。这最有可能导致自动 BoomPilot 模式下启动的
喷杆段短时间关闭。

 不应在有效喷洒期间进行刷新。

要刷新 GNSS 位置：

1. 按“导航和导向选项”标签 ，显示导航选项。

2. 选择“刷新 GNSS 位置”图标 。

图 7-26: 刷新 GNSS 位置

15:22
 

0.0
km/h
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边界和多边形

在任何导航屏幕上，边界和多边形标签显示外部边界、

内部边界和多边形选项。

映射位置
映射位置确定边界或多边形映射的源位置的布局。

►默认位置 – 创建外部边界或多边形时，边界线应

为最外部使用喷杆段的外围。划定内部边界时，

边界线应为最内部使用喷杆段的内围。如果没有

使用喷杆段，边界应标记至最外部喷杆段的末端。

►用户输入 – GNSS 天线方向和距离的内嵌和横向偏

移由用户指定。最多可创建五 (5) 条用户输入。 
详见“配置”->“映射和导航”->“映射位置”-> 
“用户输入的映射位置”。

映射边界或多边形无需喷洒。

如果使边界或多边形与一个或多个收起并关闭的喷杆

段映射，则需在此边界或多边形路径内保持此喷杆段

配置。对打开的喷杆段数量所做的任何修改以及边界或

多边形映射过程开始后的机器宽度都将导致喷洒映射所

有已编程喷杆段外部边界或多边形 – 不一定是在边界或

多边形路径中打开的喷杆段。

如在映射边界或多边形时一些喷杆段是关闭的，则需

将“BoomPilot”模式转为“手动”模式  并打开主开

关和边界或多边形路径中将使用的所有喷杆段的喷杆段

开关。边界或多边形路径完成后，可关闭喷杆段开关，

主开关仍处于打开状态，可将 BoomPilot 模式调回至 
“自动”模式  并可使用自动喷杆段控制。

注： 如果将边界与上述折叠的喷杆段映射，则需要使用

导航线上的“A+ 推进”图标  推进到后续路径在

地块中的正确位置。

边界
喷洒边界使用 ASC 或 BoomPilot 时划定药剂喷洒区和非

喷洒区。

• 外部边界  – 确定使用 ASC 或 BoomPilot 时的喷洒

作业面积。

• 内部边界  – 确定使用 ASC 或 BoomPilot 时的非喷

洒作业面积。

所有导航模式下均可创建边界。一项任务中最多可存储 
100 个外部边界和/或内部边界。映射边界无需喷洒。

用户可使用“数据”->“任务数据”->“管理”或使用 
Fieldware Link，复制并编辑任务以重复使用边界，用于

在同一地块进行不同的喷洒。

要确定外部或内部边界：

1. 沿喷洒面积周长将车辆行驶至预定位置，确定车辆

与创建映射位置的相对方向。详见“配置 -> 映射和

导航 -> 映射位置”。

2. 按“边界和多边形选项”标签  显示边界和多边

形选项。

3. 按“标记边界”图标  。

4. 验证映射位置是否正确。

◄如果映射位置不正确，则按  取消 ，然后转至 
“配置”->“映射和导航”->“映射位置”。

5. 沿喷洒面积周长行驶。

在行驶时，视需要使用：

►暂停边界   – 暂停标记边界操作。

►恢复边界   – 恢复标记边界操作。

►取消边界   – 取消标记边界操作。

6. 完成边界：

►自动关闭 – 行驶至起始点的一个作业趟宽度范

围内。边界会自动关闭（白色导航线将变成

黑色）。

►手动关闭 – 按“完成边界”图标   关闭边界

以及目前位置和起点之间的直线。

 注：如果未行驶最短距离（作业趟宽度的五倍），

系统将弹出错误消息。

7. 按：

►保存 – 保存边界

►删除 – 删除边界
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图 7-27: 外部边界

0.00 
ha

0.0
km/h

0.00 
ha

0.0
km/h

0.00 
ha

0.0
km/h

The exterior boundary will be 
mapped at Default location. 

Continue using this location?

Yes Cancel

2.32 
ha

7.2
km/h

3.68 
ha

7.2
km/h

3.68 
ha

7.2
km/h

Area bounded = 64.45 ha
Would you like to save the marked 

boundary?

Save Delete

图 7-28: 添加内部边界

4.55 
ha

7.2
km/h

4.55 
ha

7.2
km/h

The interior boundary will be 
mapped at Default location. 

Continue using this location?

Yes Cancel

6.24 
ha

7.2
km/h

6.24 
ha

7.2
km/h

Area bounded = 2.32 ha
Would you like to save the marked 

boundary?

Save Delete

7.03 
ha

7.2
km/h
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删除最近标记的边界
使用“删除边界”图标  删除目前任务中最近标记的

边界（内部或外部）。再次按下，按照最近创建到最早

创建的顺序删除额外的边界。

图 7-29: 删除最近标记的边界 

0.00 
ha

0.0
km/h

4.68 
ha

7.2
km/h

This will permanently delete the last 
boundary you created. Do you want 

to proceed?

Yes No

状态栏上的可耕地面积
根据您的目前位置，确定边界后，系统会在“状态栏”

显示“内部可耕地面积”图标  或“外部可耕地面积”

图标  。

1. 按“可耕地面积”图标  。

◄可耕地面积 – 所有外部边界的总面积减去所有内

部边界的面积

◄外部边界面积 – 所有外部边界的总面积

◄内部边界面积 – 所有内部边界的总面积 
图 7-30: 状态栏上的可耕地面积

   

5.48
ha

7.2
km/h

Arable Land Area: 61.22 ha

Exterior Bounded Area: 64.45 ha

Interior Bounded Area: 3.23 ha

多边形
多边形确定映射面积。所有导航模式下均可创建多

边形。一个任务最多可存储 100 个多边形。映射多边形

无需喷洒。

用户可使用“数据”->“任务数据”->“管理”或使

用 Fieldware Link，复制并编辑任务以重复使用多边形，

用于在同一地块进行不同的喷洒。

要创建多边形：

1. 沿喷洒面积周长将车辆行驶至预定位置，确定车辆

与创建映射位置的相对方向。详见“配置 -> 映射和

导航 -> 映射位置”。

2. 按“边界和多边形选项”标签  显示边界和多边

形选项。

3. 按“标记多边形”图标 。

4. 验证映射位置是否正确。

◄如果映射位置不正确，则按  取消 ，然后转至 
“配置”->“映射和导航”->“映射位置”。

5. 沿喷洒面积周长行驶。

在行驶时，视需要使用：

►暂停多边形  – 暂停标记多边形操作。

►恢复多边形  – 恢复标记多边形操作。

►取消多边形  – 取消标记多边形操作。

6. 按“完成多边形”图标  确定目前的标记多边形

操作。您的当前位置和起始点之间将出现一条直线

完成多边形。

7. 按：

►保存并命名 – 以自定义名称保存多边形。下拉列

表  中将显示此前创建的名称。

►不命名保存 – 在不命名的情况下保存多边形

►放弃 – 删除多边形
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图 7-31: 多边形
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7.2
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The polygon will be mapped at 
Default location. Continue using this 

location?

Yes Cancel
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Would you like to save and name the marked 
polygon?

Save without 
naming

Save and name Discard
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删除最近标记的多边形
使用“删除多边形”图标  删除目前任务中最近标记

的多边形。再次按下，按照最近创建到最早创建的顺序

删除额外的多边形。

图 7-32: 删除最近标记的多边形 

0.00 
ha

0.0
km/h

4.68 
ha

7.2
km/h

This will permanently delete the last 
polygon you created. Do you want 

to proceed?

Yes No
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映射选项

在任何导航模式下的车辆视图或地块视图导航屏幕，

映射选项标签会显示相关选项，用于显示多边形地图、

覆盖地图和喷洒地图。

创建多边形后，多边形和覆盖映射便可用。

当系统中有流量控制器时，基于 GNSS 的药剂喷洒映射

可用。流量控制映射可记录执行区（覆盖区）面积或已

喷洒的药剂量以及喷洒区域（喷洒），并可以进行单一

量和可变量的药剂喷洒（分别预设目标喷洒量和处方）。

• 覆盖地图  – 显示执行区覆盖的面积，无论是否

已喷洒药剂

• 多边形  – 显示所有映射的多边形

• 处方地图  – 向流量控制器提供信息用于喷洒药

剂的预先加载的地图

• 喷洒地图  – 显示已喷洒的药剂量以及喷洒区域，

使用颜色显示水平比例以预设或自动设置最高和最

低水平。

• 目标喷洒量图  – 显示流量控制器想要在每个位

置实现的喷洒量

注： 使用映射之前，在“配置”->“药剂”下设定或

核对药剂映射选项。请参见系统设置章节中的 
“药剂”部分。如需详细了解喷洒映射，详见此手

册中的“流量控制”章节。

多边形映射

要访问多边形映射：

1. 按“映射选项”标签  显示映射选项。

2. 选择一个或多个：

►覆盖地图 
►多边形 

图 7-33: 带有多边形的覆盖地图

27.00
ha

10.0
km/hMark A

27.00
ha

10.0
km/hMark A

流量控制映射

要访问流量控制映射：

1. 按“映射选项”标签  显示映射选项。

2. 选择一个或多个：

►覆盖地图 
►处方地图 
►喷洒地图 
►目标喷洒量图  

注： 不能同时选择喷洒地图和目标喷洒量图。
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图 7-34: 带流量控制映射的覆盖地图
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27.00
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10.0
km/hMark A

放大/缩小

车辆视图
放大/缩小和视角用于将车辆视图或水平线视角从车辆

视图调整到鸟瞰视图。

• 放大   将视图调整至车辆视图，显示水平指

南针

• 缩小   将视图调整至鸟瞰视图

图 7-35: 放大到缩小

27.00
ha

7.2
km/h0.0

27.00
ha

7.2
km/h0.0

地块视图
放大/缩小用于调整地图的可视面积。

• 放大   将减少地图的可视面积。

• 缩小   将增加地图的可视面积。

平移模式

在“地块视图导航”下可使用“平移模式”手动调整屏

幕位置。在按下“全局”图标之前，屏幕上将保留偏离

中心位置。

要进入“平移模式”并在屏幕上平移：

1. 按“屏幕选项”标签 。

2. 按：

►在相应方向拖曳屏幕，移动屏幕上的视图。

►箭头    ，在相应方向上移动屏幕上的

视图（下、左、右、上）。

►“全局视图”图标 将车辆置于屏幕中央，并将

屏幕景观扩大至可看到的最大区域。

注： 按住“箭头”     可快速调整设置。

要关闭“平移模式”选项：

1. 按“关闭选项”标签 。

图 7-36: 平移模式

-13
 

7.2
km/h0.0
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REALVIEW 具体选项

RealView 导航可显示实时摄像头输入，而不是计算机生

成的图像。RealView 设置选项用于访问额外的导航工具，

包括通过摄像头导航和驾驶角度指示灯。

►单相机 – 单相机直接与控制台连接

►摄像头选择模块 – 如果系统安装了摄像头选择模

块 (VSM)，则有两个 (2) 摄像头选项可供选择：

• 单相机视图 – 可在多达八个相机输入中选择一个

以改变摄像头输入的视图。

• 切分相机视图 – 选择两套四个相机输入中的一套

（A/B/C/D 或 E/F/G/H）将屏幕分成四个单独摄像

头录像。

如要调整相机视图 [颠倒、倒置]，请使用“设置”-> 
“配置”->“摄像头”。

要访问 RealView 选项：

1. 按“REALVIEW 导航”底部标签 。

2. 按“REALVIEW 选项”标签  以显示 RealView 选项。

3. 从以下中选择：

►单相机视图  [仅 VSM] – 可在多达八 (8) 个相机输

入中选择一个以改变摄像头输入的视图

►切分相机视图  [仅 VSM] – 选择两 (2) 套四 (4) 
个相机输入中的一 (1) 套（A/B/C/D 或 E/F/G/H）
将屏幕分成四个单独摄像头录像

►RealView 导航选项  – 用于访问额外的导航工具，

包括通过摄像头导航和驾驶角度指示灯

►RealView 相机快照  – 将屏幕上当前视图的静态

照片保存到 U 盘
图 7-37: RealView 导航

10.0
km/h

27.00
ha0.0

RealView 导航选项
RealView 设置选项用于访问额外的导航工具，包括

通过摄像头导航和驾驶角度指示灯。

1. 按“REALVIEW 选项”标签  以显示 RealView 选项。

2. 按“RealView 导航选项”图标 。

3. 从以下中选择：

►通过摄像头导航  – 在摄像头录像中加入三维导

航线，以辅助导航

►驾驶角度指示灯  – 显示方向盘需要调整的方向

►水平线调整   – 向上或向下调整屏幕上的水

平线

图 7-38: RealView 设置选项
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相机快照
RealView 相机快照将屏幕上当前视图的静态照片保

存到 U 盘。

1. 插入 U 盘。

2. 按“REALVIEW 选项”标签  以显示 RealView 选项。

3. 按“相机快照”图标 。

图 7-39: RealView 相机快照

0.0
km/h

0.00
ha0.0

VSM 相机选项
如果系统安装了摄像头选择模块 (VSM)，则有

两 (2) 个摄像头选项可供选择：

1. 按“REALVIEW 选项”标签  以显示 RealView 选项。

2. 从以下中选择：

►单相机视图  – 共八 (8) 个相机输入，可以选择

其中一 (1) 个改变摄像头输入视图

►切分相机视图  – 可在两 (2) 套四 (4) 个相机输入

中（A/B/C/D 或 E/F/G/H）选择一 (1) 套，将屏幕分

成四个单独的摄像头录像

图 7-40: VSM 中的单相机选项
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图 7-41: 选择 VSM 切分视图
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第 8 章 – 第三方流量控制器

当有“第三方流量控制器”系统且“流量控制”已解

锁时，导航屏幕将可显示喷洒信息和映射。

要向系统中添加第三方流量控制器：

1. 向系统中添加流量控制器。

2. 打开流量控制器。

3. 在 Matrix Pro GS 控制台上，将第三方流量控制器

解锁。

4. 重启 Matrix Pro GS。
5. 在 Matrix Pro GS 控制台上，配置第三方流量控制器设

置 – 用于配置硬件界面和通信。

6. 在 Matrix Pro GS 控制台上，配置药剂设置 — 用于配

置药剂名称、药罐/容器量、目标喷洒量、调整目标

喷洒率增量、映射最大/最小喷洒量限值的颜色以及

相应显示的颜色

注： 验证控制器模式和流量控制器单元是否匹配。

第三方流量控制器解锁

“功能解锁”用于解锁高级功能。

注： 每个控制台的解锁码都是唯一的。联系 TeeJet 
Technologies 客服。一旦解锁，该功能在控制台完全

重置前将保持解锁状态。

1. 按“控制台”侧标签 。

2. 按  功能解锁 。

3. 按第三方流量控制器的锁定功能按钮 。

4. 输入解锁码。

5. 重启控制台。

图 8-1: 功能解锁
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设置选项

第三方流量控制器
当有“第三方流量控制器”系统且“流量控制”已解锁

时，可启用/禁用第三方流量控制器。

1. 按“系统设置”底部标签 。

2. 按“配置”侧标签 。

3. 按  第三方流量控制器 。

4. 选择是否启用或禁用第三方流量控制器。

5. 当禁用时，选择：

►硬件界面 – 用于选择第三方流量控制器的通信

界面。

►通信协议 – 用于选择第三方流量控制器的通信

协议。

►控制器模式 – 在选择适用协议后，用于选择符合

流量控制器配置的控制器模式。

►系列波特率 – 在使用串行接口设备的情况下，

用于选择合适的通讯波特率。

随时可选择：

►流量控制器状态 – 用于查看已连接第三方流量控

制器的状态。

图 8-2: 第三方流量控制器

药剂
当有“第三方流量控制器”系统且“流量控制”已解

锁时，可通过“药剂”选项配置药剂控制通道名称以及

最大/最小流量限值及相应的映射显示颜色。

1. 按“系统设置”底部标签 。

2. 按“配置”侧标签 。

3. 按  药剂 。

4. 从以下中选择：

►药剂名称 – 用于为当前控制通道输入药剂名称

►最大/最小作业量颜色 – 用于创建配色方案，以最

佳方式表现喷洒或目标喷洒量图中的作业量变化

►颜色范围 – 用于选择“自动”或“手动”模式设

置最大和最小作业量颜色

►已作业量映射上限 [仅用于手动颜色范围] – 用于设

置最大作业量颜色代表的最大作业量（更高的作

业量将使用选择的最大作业量颜色）

►已作业量映射下限 [仅用于手动颜色范围] – 用于设

置最小作业量颜色代表的最小作业量（更低的作

业量将使用选择的最小作业量颜色）

图 8-3: 药剂选项
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导航屏幕选项

当系统中添加了第三方流量控制器，“车辆视图”和“地块视图导航”屏幕上将会显示额外的流量控制和映射

选项。

在屏幕导航上
除标准导航选项外，第三方流量控制器还将提供以下

信息：

• 导航线 
◄黑色/白色 – 处方地图区边界线

• 覆盖面积 – 显示已喷洒面积和重叠： 
◄ 用户选定 – 喷洒地图和目标喷洒量图已喷洒面

积显示与选定颜色范围和映射选择相关的彩色状

态栏。

导航栏
除标准导航栏选项外，第三方流量控制器还将提供以下

可选信息：

►实际喷洒量 – 显示当前喷洒量 
►目标喷洒量 – 显示目标喷洒量

图 8-4: 导航栏可选信息

10.0
km/h

27.00
ha Mark A

Time

System pressure

Swath number

Droplet size

Actual 
application rate

Target 
application rate

状态栏
除标准状态栏选项外，药剂流量控制器状态图标还提供

关于流量控制器状态的信息。

按住图标，就会显示对应的状态信息。

1. 按“药剂流量控制器状态”图标   。

图 8-5: 药剂流量控制器状态

27.00
ha

10.0
km/hMark A

Rate Control Device Status:

Last Valid Response: <1 second ago

Successful Requests: 123,456

Unsuccessful Requests: 789,012

 

流量控制器状态 

绿色 = 正常操作

黄色 = 系统警告（流量/压力等有误） 

红色 = 系统错误（流量/压力等有误） 

无图标 = 未安装流量控制器
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映射选项

在任何导航模式下的车辆视图或地块视图导航屏幕，

映射选项标签会显示相关选项，用于显示多边形地图、

覆盖地图和喷洒地图。

创建多边形后，多边形和覆盖映射便可用。

当系统中有流量控制器时，基于 GNSS 的药剂喷洒映射可

用。流量控制映射可记录执行区（覆盖区）面积或已喷

洒的药剂量以及喷洒区域（喷洒），并可以进行单一量

和可变量的药剂喷洒（分别预设目标喷洒量和处方）。

注：使用映射之前，在“配置”->“药剂”下设定或

核对药剂映射选项。请参见系统设置章节中的 
“药剂”部分。

复制和传输地图
地图存储在任务数据中。使用“数据”->“任务数据”， 
可以将包含地图的任务数据复制或传输到 Fieldware Link，
这样可以打开、查看、编辑并打印地图，还可传输回

控制台。详见“系统设置”章节的“数据管理 -> 任务 
数据 -> 传输”和“数据管理 -> 任务数据 -> 管理”。

使用“数据”->“报告”，可以生成多种格式的报告，

其中包含任务中的数据和任何地图。

要访问喷洒映射：

1. 按“车辆视图导航”底部标签  或“地块视图

导航”底部标签 。

2. 按“映射选项”标签  显示映射选项。

3. 选择一个或多个：

►覆盖地图  – 显示执行区覆盖的面积，无论是否

已喷洒药剂

►多边形  – 显示所有映射的多边形

►处方地图  – 向流量控制器提供信息，用于喷洒

药剂的预先加载的地图

►喷洒地图  – 显示已喷洒的药剂量以及喷洒区

域，使用颜色显示水平比例以预设或自动设置最

高和最低水平

►目标喷洒量图  – 显示流量控制器想要在每个位

置实现的喷洒量

注： 不能同时选择喷洒地图和目标喷洒量图。

图 8-6: 覆盖、多边形和目标喷洒量图
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27.00
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覆盖地图
覆盖地图显示执行区覆盖的区域。

屏幕映射
• 覆盖面积 – 显示已喷洒面积和重叠： 

◄蓝色 – 一次喷洒 
◄红色 – 两次或以上喷洒

图 8-7: 覆盖地图
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km/hMark A
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多边形地图
多边形地图显示所有映射的多边形。

屏幕映射
• 导航线 

◄蓝色 – 多边形边界线

图 8-8: 带有流量控制的多边形地图

27.00
ac

10.0
mphMark A

处方地图
处方地图是一个预先加载的地图，它向流量控制器

提供信息，用于喷洒药剂。处方地图包含基于地理

坐标的药剂流量信息。Matrix Pro GS 使用兼容的流量控

制器，可导入包含处方地图的任务数据，用于可变流量

喷洒 (VRA)。

屏幕映射
• 区线： 

◄接近喷洒区时为黑色。 
◄在喷洒区内为白色。 
◄ 流量相同的其他区域也将显示为白色。

• 覆盖面积 – 显示不同的处方流量区： 
◄ 用户选定 – 在创建处方地图时选定区颜色。

使用 Fieldware Link（版本 5.01 或更新版本），用户可以

导入在 Fieldware Link 中创建的 VRA 任务，导出控制台中

的任务数据，编辑其中的地图以创建“目标喷洒量图”

或“处方地图”，并传输回至控制台用于任务用途。

注： 需要高级任务模式实现可变流量喷洒。详见“系统

设置”章节中的“选项”（任务模式）。

图 8-9: 处方地图
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10.0
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喷洒和目标喷洒量图
喷洒地图  显示已喷洒的药剂量以及喷洒区域，使用

颜色显示水平比例以预设或自动设置最高和最低水平

目标喷洒量图  显示流量控制器想要在每个位置实现

的喷洒量

注： 不能同时选择喷洒地图和目标喷洒量图。

喷洒地图
喷洒地图显示已喷洒的药剂量以及喷洒区域，

使用颜色显示水平比例以预设或自动设置最高和最

低水平。

注： 不能同时选择喷洒地图和目标喷洒量图。

屏幕映射
• 覆盖面积 – 显示已喷洒面积： 

◄ 用户选定 – 已喷洒面积显示与选定颜色范围和映

射选择相关的彩色状态栏。

图 8-10: 喷洒地图
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目标喷洒量图
目标喷洒量图显示流量控制器想要在每个位置实现

的目标喷洒量。

注： 不能同时选择喷洒地图和目标喷洒量图。

屏幕映射
• 覆盖面积 – 显示已喷洒面积： 

◄ 用户选定 – 已喷洒面积显示与选定颜色范围和映

射选择相关的彩色状态栏。

图 8-11: 目标喷洒量图

27.00
ha

10.0
km/hMark A

目标喷洒量
预设目标喷洒量定义了每公顷/英亩的药剂目标喷洒量。

这些设置将为所有活动任务设定相同值。

颜色范围选择
“药剂”选项配置最大/最小喷洒量限值相应的映射显

示颜色。

1. 按“配置”侧标签 。

2. 按  药剂 。

3. 选择：

►颜色范围 – 用于为“最大作业量颜色”和“最小

作业量颜色”设定作业量的模式

 ◄ 自动 – 将通过实际喷洒量值或目标喷洒量值决

定最大和最小值

 ◄ 手动 – 根据“已作业量映射上限”和“已作业

量映射下限”选项中设定的值设定最大和最小

限值

►最大作业量颜色 – 用于为最大作业量设定颜色。

在手动颜色范围模式中，此颜色将用于超过已作

业量映射上限的所有作业量

►最小作业量颜色 – 用于为最小作业量设定颜色。

在手动颜色范围模式中，此颜色将用于超过已作

业量映射下限的所有作业量

图 8-12: 药剂选项
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附录 A – 系统配置

下图为典型 Matrix Pro GS 配置。因为配置非常多样化，所以下图仅供参考。

图 A-1: 带 FieldPilot 自动驾驶系统的 Matrix Pro GS

45-05626
电源/CAN/数据电缆

（在 FieldPilot、UniPilot 或 
BoomPilot 套件中随附）

连接电源线

连接 RS-232

Matrix Pro 570GS
Matrix Pro 840GS

套件，带有吸盘的 RAM 支架
90-02349 (Matrix 570)
90-02700 (Matrix 840)

RXA-30 GNSS 天线 
RX520 GNSS 接收器 
GNSS GLONASS 天线

或

摄像头选择器模块

FieldPilot 自动驾驶系统

反向传感模块

端子

液滴尺寸监视器 (DSM) 压力接口套件

RealView 相机

连接 Matrix 控制台

TeeJet CAN 选项

78-08086 - 交换功能模块 (SFM)

至状态开关

连接喷杆段控制阀门

连接喷杆段控制阀门
连接电源线

从电池电源（不使用）

连接喷杆段控制阀门

连接电池

78-05098 - 喷杆段驱动程序模块 (SDM)

45-05897 - SDM 15 喷杆段线束
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图 A-2: 带 FieldPilot Pro 或 UniPilot Pro 驾驶系统的 Matrix Pro GS

Matrix ProGS 840
Matrix ProGS 570

45-08101 - 端子

45-10172 - SCM Pro 线束

SCM Pro
78-08097 UniPilot Pro
78-08098 液压解锁
78-08095 液压/RTK 信号解锁

连接座位开关输入

连接座位开关输入

32-04020 - 脚踏开关

32-04059 - 脚踏开关

45-10166 - UniPilot Pro 线束

91-05023 - UniPilot Pro 电子驾驶设备

16-05022 -
方向盘角度传感器

16-50017 -
压力传感器

65-05246 - UniPilot Pro 
反转支架套件，通用

车辆特定
驾驶阀门

FieldPilot Pro

车辆特定驾驶阀门 
FieldPilot Pro 线束

45-05986 - 连接 Conxall 的以太网接口 RJ5

65-05251 - SCM Pro 平头支架

91-05023 - UniPilot Pro 组装防转针

套件，带有吸盘的 RAM 支架
90-02349 (Matrix 570)
90-02700 (Matrix 840)

连接电源线

连接 RS-232

或

或

摄像头选择器模块

反向传感模块
（请勿与 FieldPilot Pro / UniPilot Pro 系统一起使用）

液滴尺寸监视器 (DSM) 压力接口套件

RealView 相机

连接 Matrix 控制台

TeeJet CAN 选项

78-08086 - 交换功能模块 (SFM)

至状态开关

连接喷杆段控制阀门

连接喷杆段控制阀门
连接电源线

从电池电源（不使用）

连接喷杆段控制阀门

连接电池

78-05098 - 喷杆段驱动程序模块 (SDM)

45-05897 - SDM 15 喷杆段线束

45-05626
电源/CAN/数据电缆

（在 FieldPilot、UniPilot 或
BoomPilot 套件中随附）

RXA-30 GNSS 天线 
RX520 GNSS 接收器 
GNSS GLONASS 天线
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附录 B – MATRIX PRO GS 控制台菜单设置

此附录列出了 Matrix Pro GS 控制台的菜单设置，并提供

如下信息：

• 活动任务中可用的设置。

• 单独在 Matrix Pro GS 控制台中或使用 Fieldware Link 软
件即可实现的设置。

• 从 Matrix Pro GS 控制台或 Fieldware Link 中导出至配置

文件所包含的设置。

符号键
在下表中，这些符号指示在活动任务中设置是否可用：

 在活动任务中可用

 在活动任务中不可用

◄ 从控制台保留配置文件

► 从 Fieldware Link 保留配置文件
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配置设置
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 配置设置

在活动任务中

可用

可编辑位置 保存至导出配置文件位置

Matrix Pro Fieldware Link Matrix Pro Fieldware Link

执行区

机器类型 ...............................................................................................
GNSS 天线高度 ....................................................................................
执行区类型 ...........................................................................................
对称执行区布局 ..................................................................................
多喷杆段输出模块 .............................................................................
执行区喷杆段数量 .............................................................................
喷洒/工作宽度 .....................................................................................
液滴尺寸监视器 ..................................................................................























 













◄



◄


◄

喷嘴选择
当前喷嘴 ......................................................................
喷嘴重置 ......................................................................













◄
◄

已作业警报 ...........................................................................................
进入时间 ...............................................................................................
退出时间 ...............................................................................................
允许 BoomPilot 反向 .............................................................................
BoomPilot 启动模式 ..............................................................................
BoomPilot 图标 ......................................................................................
反向信号延迟 ......................................................................................

































◄
◄
◄
◄
◄
◄ 
◄

直线模式

执行区内嵌偏移方向 ................................................
执行区内嵌偏移距离 ................................................
执行区横向偏移方向 ................................................
执行区横向偏移距离 ................................................
重叠 ...............................................................................
延迟打开/关闭次数 ...................................................




































施肥机

模式

设置类型：TeeJet ......................................................
天线到撒盘内嵌偏移距离 .......................................
执行区横向偏移方向 ................................................
执行区横向偏移距离 ................................................
重叠 ...............................................................................
延迟打开/关闭次数 ...................................................
撒施偏移距离 .............................................................
喷杆段偏移 ..................................................................
喷杆段长度 ..................................................................



















































设置类型：OEM .........................................................
天线到撒盘内嵌偏移距离 .......................................
执行区横向偏移方向 ................................................
执行区横向偏移距离 ................................................
开始/停止距离 ............................................................
喷杆段开始/停止偏移 ...............................................




































执行区 
（续）

交错模式

喷杆段 1 内嵌偏移方向 ............................................
喷杆段 1 内嵌偏移距离 ............................................
执行区横向偏移方向 ................................................
执行区横向偏移距离 ................................................
重叠 ...............................................................................
延迟打开/关闭次数 ...................................................
喷杆段偏移 ..................................................................









































映射位置 ...............................................................................................     ◄
位置名称 ......................................................................
映射位置内嵌偏移方向 ............................................
映射位置内嵌偏移距离 ............................................
映射位置横向偏移方向 ............................................
映射位置横向偏移距离 ............................................

























◄
◄
◄
◄
◄

继续…
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 配置设置

在活动任务中

可用

可编辑位置 保存至导出配置文件位置

Matrix Pro Fieldware Link Matrix Pro Fieldware Link

导航和

映射

导航区宽度 ...........................................................................................
LED 亮度 ................................................................................................
显示模式 ...............................................................................................
LED 间距 ................................................................................................
外部光靶 ...............................................................................................
外部光靶 LED 亮度 .............................................................................
外部光靶文本亮度 .............................................................................
外部航迹 ...............................................................................................
外部作业趟数 ......................................................................................
外部速度 ...............................................................................................
外部实际喷洒量 ..................................................................................
外部目标喷洒量 ..................................................................................
外部已喷洒药剂 ..................................................................................

 













 













 













 













 













GNSS 接收

器配 
置

GNSS 类型 .............................................................................................
GNSS 端口 .............................................................................................
GNSS 数据传输速率 ...........................................................................
GNSS 状态信息 ....................................................................................
编程 ........................................................................................................
PRN .........................................................................................................
显示刷新 GNSS 位置按钮 .................................................................









































摄像头
倒车相机 ...............................................................................................
相机设置 ...............................................................................................

 


 











传感器
IOM 压力传
感器

最大压力额定值 .........................................................
低压力警报 ..................................................................
高压力警报 ..................................................................





















药剂*

药剂名称 ...............................................................................................
喷嘴常量 ...............................................................................................
最大作业量颜色 ..................................................................................
最小作业量颜色 ..................................................................................
颜色范围 ...............................................................................................
已作业量映射上限/下限 ....................................................................























►







◄ 
◄ 
◄ 
◄ 

第三方流

量控制器*

启用/禁用 ..............................................................................................
硬件界面 ...............................................................................................
通信协议 ...............................................................................................
控制器模式 ...........................................................................................
系列波特率 ...........................................................................................
流量控制器状态 ..................................................................................




































继续…
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 配置设置

在活动任务中

可用

可编辑位置 保存至导出配置文件位置

Matrix Pro Fieldware Link Matrix Pro Fieldware Link

自动驾驶

带

FieldPilot Pro 
或 
UniPilot Pro

管理车辆

新建 ...............................................................................
加载 ...............................................................................
编辑 ...............................................................................
复制 ...............................................................................
自动校准 ......................................................................
调整 ...............................................................................
删除 ...............................................................................









































调整

手动分离 ......................................................................
电动机侵占性 .............................................................
UniPilot Pro 空转 ...........................................................
驾驶响应 ......................................................................
行驶方向侵占性 .........................................................
航迹偏差 ......................................................................
线采集 ..........................................................................
反向响应 ......................................................................
倾斜校准 ......................................................................
方向盘角度传感器 (WAS) 校准 ...............................
























































选择 QI 值 ..............................................................................................     

最大 DOP ...............................................................................................
运输模式 ...............................................................................................
服务模式 ...............................................................................................
操作员控制 ...........................................................................................


























自动驾驶 

辅助/自动驾驶系统已启用/禁用......................................................     ◄

阀门设置 

阀门类型 ......................................................................
阀门频率 ......................................................................
左/右最小工作周期 ...................................................
左/右最大工作周期 ...................................................





















◄
◄
◄
◄

驾驶设置 

粗略驾驶调整 .............................................................
精确驾驶调整 .............................................................
不灵敏区 ......................................................................
前瞻 ...............................................................................





















◄
◄
◄
◄

阀门检测 ...............................................................................................     ◄
阀门诊断 ...............................................................................................     ◄

选项 方向盘传感器 .............................................................     ◄

转向角度

传感器 

已启用/禁用 .................................................................
传感器校准 ..................................................................
路线校准 ......................................................................

















◄
◄
◄

倾斜校准
已启用/禁用 ..........................................................................................
地块水平 ...............................................................................................













◄
◄

*仅当系统中存在运行的第三方流量控制器时可用。
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数据管理设置

 数据管理设置 在活动任务中可用

任务数据

传输

导出 ...............................................................................
导入 ...............................................................................
删除 ...............................................................................





管理

新建 ...............................................................................
复制 ...............................................................................
删除 ...............................................................................





报告

保存 PDF ................................................................................................
保存 KML................................................................................................
保存 SHP ...............................................................................................
保存所有类型 ......................................................................................






选项 任务模式 ............................................................................................... 

机器设置

传输

导出 ...............................................................................
导入 ...............................................................................
删除 ...............................................................................





管理

新建 ...............................................................................
复制 ...............................................................................
删除 ...............................................................................
保存 ...............................................................................
加载 ...............................................................................







控制台设置

 控制台设置 在活动任务中可用

关于
系统信息 ...............................................................................................
保存 ........................................................................................................




显示

配色方案 ...............................................................................................
LCD 亮度 ................................................................................................
夜间模式 ...............................................................................................
屏幕截图 ...............................................................................................
屏幕校准 ...............................................................................................







文化

单位 ........................................................................................................
语言 ........................................................................................................
时区 ........................................................................................................





音频音量 音频音量 ............................................................................................... 

演示 
GNSS 启动 ........................................................................................................ 

功能解锁

施肥机 BoomPilot ..................................................................................
第三方流量控制器 .............................................................................
FieldPilot Pro/UniPilot Pro .......................................................................





工具设置

 工具设置 在活动任务中可用

上载软件
设备 ........................................................................................................
软件 ........................................................................................................




附加设备
计算器 ...................................................................................................
单位转换器 ...........................................................................................






用户设置

10598-01547-ZH R3

MATRIX PRO GS 
设置软件选项 v4.42
建议取消选中“使用默认”复选标记。

主页 -> 任务

当前 名称 备注

目录

主页 -> 任务 105

配置设置 106

执行区 ...............................................................................................106
多喷杆段输出模块 ...................................................... 108
直线模式 ....................................................................... 108
施肥机模式 – TeeJet ..................................................... 108
施肥机模式 – OEM ........................................................110
交错模式 ........................................................................ 111

映射和导航 .....................................................................................113
GNSS 接收器配置 .........................................................................115
摄像头 ...............................................................................................116
传感器 -> IOM 压力传感器 .......................................................116
药剂....................................................................................................117
第三方流量控制器 .......................................................................117
AutoSteer 搭配 FieldPilot Pro 或 UniPilot Pro ....................118

管理车辆 ........................................................................118
选择 QI 值 ..................................................................... 120

自动驾驶 ..........................................................................................121
倾斜校准 ..........................................................................................121

控制台设置 122

导航设置 123

导航栏 ...............................................................................................123
导航线 ........................................................................... 123
边界和多边形 ............................................................... 123

数据管理 124

任务数据 ..........................................................................................124
选项....................................................................................................124
机器设置 ..........................................................................................124
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配

置
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执
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区

描
述

工
厂
默
认

范
围

/选
项

建
议
设
置

使
用

默
认

备
注

机
器
类
型

前
轮
式

前
轮
式
，
履
带
式
，

铰
接
式

GN
SS

 天
线
高
度

3.8
1 米

0.0
 - 

10
.0 
米

执
行
区
类
型

直
线

直
线
，
施
肥
机
，

交
错

对
称
执
行
区
布
局

已
启
用

已
启
用
，
已
禁
用

执
行
区
喷
杆
段
数
量

5
1 -

 30

喷
洒

/工
作
宽
度

14
4 英

寸
 / 3

.65
76

 米
单
喷
杆
段
：

 
1.0

 - 
75

.0 
米

多
喷
杆
段
：
每
个
喷
杆

段
宽
度
范
围
为

 0.
0 -

 75
.0 

米
。
所
有
喷
杆
段
的
总
计

必
须
大
于

 1.
0 米

。

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18
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使
用

默
认

备
注

19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30

液
滴
尺
寸
监
视
器

已
禁
用

已
启
用
，
已
禁
用

喷
嘴
选
择

 ->
 当

前
喷
嘴

和
喷
嘴
预
设

---
#1 #2 #3 #4 #5

喷
嘴
间
距

60
.96

 厘
米

1.0
 - 

7,5
00

.0 
厘
米

已
作
业
警
报

已
禁
用

已
启
用
，
已
禁
用

进
入
时
间

0.0
 秒

0.0
 - 

10
.0 
秒

退
出
时
间

0.0
 秒

0.0
 - 

10
.0 
秒

允
许

 B
oo

mP
ilo

t 反
向

已
启
用

已
启
用
，
已
禁
用

Bo
om

Pi
lot

 启
动
模
式

已
启
用

已
启
用
，
已
禁
用

Bo
om

Pi
lot

 图
标

已
启
用

已
启
用
，
已
禁
用

反
向
信
号
延
迟

0.0
 秒

0.0
 - 

10
.0 
秒
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输
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模

块

喷
杆
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模
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 ID
备
注

直
线

模
式

活
动

 
   

 非
活
动

 

描
述

工
厂
默
认

范
围

/选
项

建
议
设
置

使
用

默
认

备
注

执
行
区
内
嵌
偏
移
方
向

后
方

后
方
，
前
方

执
行
区
内
嵌
偏
移
距
离

0.0
 米

0.0
 - 

50
.0 
米

执
行
区
横
向
偏
移
方
向

左
侧

左
侧
，
右
侧

执
行
区
横
向
偏
移
距
离

0.0
 米

0.0
 - 

10
.0 
米

重
叠

10
0%

0%
，

50
%
，

10
0%

延
迟
开
启
时
间

1.0
 秒

0.0
 - 

10
.0 
秒

延
迟
关
闭
时
间

1.0
 秒

0.0
 - 

10
.0 
秒

施
肥

机
模

式
 –

 T
ee

Je
t

活
动

 
   

 非
活
动

 

描
述

工
厂
默
认

范
围

/选
项

建
议
设
置

使
用

默
认

备
注

设
置
类
型

Te
eJ

et
Te

eJ
et，

OE
M

天
线
到
撒
盘
内
嵌
偏
移
距
离

0.0
 米

0.0
 - 

50
.0 
米

执
行
区
横
向
偏
移
方
向

左
侧

左
侧
，
右
侧

执
行
区
横
向
偏
移
距
离

0.0
 米

0.0
 - 

10
.0 
米

重
叠

10
0%

0%
，

50
%
，

10
0%

延
迟
开
启
时
间

0.0
 秒

0.0
 - 

10
.0 
秒

延
迟
关
闭
时
间

0.0
 秒

0.0
 - 

10
.0 
秒

撒
施
偏
移
距
离

0.0
 米

0.0
 - 

75
.0 
米
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描
述

工
厂
默
认

范
围

/选
项

建
议
设
置

使
用

默
认

备
注

喷
杆
段
偏
移

0.0
 米

喷
杆
段

 1：
始
终

 0.
0 米

喷
杆
段

 2-
30
：

0.0
 - 

75
.0 
米

偏
移

长
度

1 
0.0

2 3 4 5 6

撒
施
长
度

0.5
 米

0.5
 - 

75
.0 
米

7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25
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用户设置 TEE JE T TECHNOLOGIES
描
述

工
厂
默
认

范
围

/选
项

建
议
设
置

使
用

默
认

备
注

26 27 28 29 30

施
肥

机
模

式
 –

 O
EM

活
动

 
   

 非
活
动

 

描
述

工
厂
默
认

范
围

/选
项

建
议
设
置

使
用

默
认

备
注

设
置
类
型

Te
eJ

et
Te

eJ
et，

OE
M

天
线
到
撒
盘
内
嵌
偏
移
距
离

0.0
 米

0.0
 - 

50
.0 
米

执
行
区
横
向
偏
移
方
向

左
侧

左
侧
，
右
侧

执
行
区
横
向
偏
移
距
离

0.0
 米

0.0
 - 

10
.0 
米

启
动
距
离

0.0
 米

0.0
 - 

75
.0 
米

停
止
距
离

0.0
 米

0.0
 - 

75
.0 
米

喷
杆
段
开
始

/停
止
偏
移

0.0
 米

0.0
 - 

75
.0 
米

启
动

停
止

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11
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描
述

工
厂
默
认

范
围

/选
项

建
议
设
置

使
用

默
认

备
注

12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30

交
错

模
式

活
动

 
   

 非
活
动

 

描
述

工
厂
默
认

范
围

/选
项

建
议
设
置

使
用

默
认

备
注

喷
杆
段

 1 
内
嵌
偏
移
方
向

后
方

后
方
，
前
方

喷
杆
段

 1 
内
嵌
偏
移
距
离

0.0
 米

0.0
 - 

50
.0 
米

执
行
区
横
向
偏
移
方
向

左
侧

左
侧
，
右
侧

执
行
区
横
向
偏
移
距
离

0.0
 米

0.0
 - 

10
.0 
米
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用户设置 TEE JE T TECHNOLOGIES
描
述

工
厂
默
认

范
围

/选
项

建
议
设
置

使
用

默
认

备
注

重
叠

10
0%

0%
，

50
%
，

10
0%

延
迟
开
启
时
间

1.0
 秒

0.0
 - 

10
.0 
秒

延
迟
关
闭
时
间

1.0
 秒

0.0
 - 

10
.0 
秒

喷
杆
段
偏
移

0.0
 米

喷
杆
段

 1：
始
终

 0.
0 米

喷
杆
段

 2-
30
：

0.0
 - 

75
.0 
米

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23
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描
述

工
厂
默
认

范
围

/选
项

建
议
设
置

使
用

默
认

备
注

24 25 26 27 28 29 30

映
射
和
导
航

描
述

工
厂
默
认

范
围

/选
项

建
议
设
置

使
用

默
认

备
注

映
射
位
置

默
认
位
置

默
认
位
置
，
用
户
输
入

 1-
5

位
置
名
称

用
户
输
入

 1

用
户

  
输
入

 1

映
射
位
置
内
嵌
偏
移
方
向

后
方

后
方
，
前
方

映
射
位
置
内
嵌
偏
移
距
离

0.0
 米

0.0
 - 

50
.0 
米

映
射
位
置
横
向
偏
移
方
向

左
侧

左
侧
，
右
侧

映
射
位
置
横
向
偏
移
距
离

0.0
 米

0.0
 - 

50
.0 
米

位
置
名
称

用
户
输
入

 2

用
户

  
输
入

 2

映
射
位
置
内
嵌
偏
移
方
向

后
方

后
方
，
前
方

映
射
位
置
内
嵌
偏
移
距
离

0.0
 米

0.0
 - 

50
.0 
米

映
射
位
置
横
向
偏
移
方
向

左
侧

左
侧
，
右
侧

映
射
位
置
横
向
偏
移
距
离

0.0
 米

0.0
 - 

50
.0 
米

位
置
名
称

用
户
输
入

 3

用
户

  
输
入

 3

映
射
位
置
内
嵌
偏
移
方
向

后
方

后
方
，
前
方

映
射
位
置
内
嵌
偏
移
距
离

0.0
 米

0.0
 - 

50
.0 
米

映
射
位
置
横
向
偏
移
方
向

左
侧

左
侧
，
右
侧

映
射
位
置
横
向
偏
移
距
离

0.0
 米

0.0
 - 

50
.0 
米
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描
述

工
厂
默
认

范
围

/选
项

建
议
设
置

使
用

默
认

备
注

位
置
名
称

用
户
输
入

 4

用
户

  
输
入

 4

映
射
位
置
内
嵌
偏
移
方
向

后
方

后
方
，
前
方

映
射
位
置
内
嵌
偏
移
距
离

0.0
 米

0.0
 - 

50
.0 
米

映
射
位
置
横
向
偏
移
方
向

左
侧

左
侧
，
右
侧

映
射
位
置
横
向
偏
移
距
离

0.0
 米

0.0
 - 

50
.0 
米

位
置
名
称

用
户
输
入

 5

用
户

  
输
入

 5

映
射
位
置
内
嵌
偏
移
方
向

后
方

后
方
，
前
方

映
射
位
置
内
嵌
偏
移
距
离

0.0
 米

0.0
 - 

50
.0 
米

映
射
位
置
横
向
偏
移
方
向

左
侧

左
侧
，
右
侧

映
射
位
置
横
向
偏
移
距
离

0.0
 米

0.0
 - 

50
.0 
米

导
航
区
宽
度

18
.28

8 米
1.0

 - 
75

.0 
米

LE
D 
亮
度

25
%

0%
 - 

10
0%

显
示
模
式

作
业
趟

作
业
趟
，
车
辆

LE
D 
间
距

0.4
6 米

0.0
1 -

 3.
0 米

外
部
光
靶

已
启
用

已
启
用
，
已
禁
用

外
部
光
靶

 LE
D 
亮
度

25
%

0%
 - 

10
0%

外
部
光
靶
文
本
亮
度

25
%

0%
 - 

10
0%

外
部
航
迹

已
启
用

已
启
用
，
已
禁
用

外
部
作
业
趟
数

已
禁
用

已
启
用
，
已
禁
用

外
部
速
度

已
禁
用

已
启
用
，
已
禁
用

外
部
实
际
喷
洒
量

已
禁
用

已
启
用
，
已
禁
用

外
部
目
标
喷
洒
量

已
禁
用

已
启
用
，
已
禁
用

外
部
已
喷
洒
药
剂

已
禁
用

已
启
用
，
已
禁
用
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G
N

SS
 接

收
器
配

置

描
述

工
厂
默
认

范
围

/选
项

建
议
设
置

使
用

默
认

备
注

GN
SS

 类
型

GP
S，

GL
ON

AS
S

GP
S，

GL
ON

AS
S，

SB
AS

，
需
要

 D
GP

S
GN

SS
 端

口
内
部

内
部
，
外
部

GN
SS

 数
据
传
输
速
率

快
 (1

15
,20

0 +
 10

 H
z)

快
 (1

15
,20

0 +
 10

 H
z)，

慢
 (1

9,2
00

 +
 5 

Hz
)

GN
SS

 状
态
信
息

波
特
率

波
特
率
状
态

GG
A 
数
据

传
输
速
率

10
 H

z
0.0

 H
z- 

20
.0 

Hz

VT
G 
数
据
传
输
速
率

10
 H

z
0.0

 H
z- 

20
.0 

Hz

卫
星
数
量

HD
OP

PR
N

GG
A 
质
量

接
收
器

接
收
器
版
本

UT
M 
区

型
号

PR
N

自
动

自
动
，
具
体
数
量

备
用

 P
RN

12
0

具
体
数
量

显
示
刷
新

 G
NS

S 
位
置
按
钮

已
禁
用

已
启
用
，
已
禁
用
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摄
像
头

描
述

工
厂
默
认

范
围

/选
项

建
议
设
置

使
用

默
认

备
注

倒
车
相
机

已
禁
用

已
启
用
，
已
禁
用

反
向

非
活
动

活
动
，
非
活
动

倒
置

非
活
动

活
动
，
非
活
动

反
向

非
活
动

活
动
，
非
活
动

倒
置

非
活
动

活
动
，
非
活
动

反
向

非
活
动

活
动
，
非
活
动

倒
置

非
活
动

活
动
，
非
活
动

反
向

非
活
动

活
动
，
非
活
动

倒
置

非
活
动

活
动
，
非
活
动

反
向

非
活
动

活
动
，
非
活
动

倒
置

非
活
动

活
动
，
非
活
动

反
向

非
活
动

活
动
，
非
活
动

倒
置

非
活
动

活
动
，
非
活
动

反
向

非
活
动

活
动
，
非
活
动

倒
置

非
活
动

活
动
，
非
活
动

反
向

非
活
动

活
动
，
非
活
动

倒
置

非
活
动

活
动
，
非
活
动

传
感
器

 ->
 IO

M
 压

力
传
感
器

描
述

工
厂
默
认

范
围

/选
项

建
议
设
置

使
用

默
认

备
注

最
大
压
力
额
定
值

10
.0 

ba
r

0.1
 - 

30
.0 

ba
r

低
压
力
警
报

0.0
 ba

r
0.0

 - 
10

0.0
 ba

r

高
压
力
警
报

15
.0 

ba
r

0.0
 - 

10
0.0

 ba
r
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药
剂

描
述

工
厂
默
认

范
围

/选
项

建
议
设
置

使
用

默
认

备
注

药
剂
名
称

---

最
大
作
业
量
颜
色

深
蓝

最
小
作
业
量
颜
色

淡
蓝

颜
色
范
围

自
动

自
动
，
手
动

已
作
业
量
映
射
上
限

已
作
业
量
映
射
下
限

第
三
方
流
量
控
制
器

描
述

工
厂
默
认

范
围

/选
项

建
议
设
置

使
用

默
认

备
注

第
三
方
流
量
控
制
器

已
禁
用

已
启
用
，
已
禁
用

硬
件
界
面

系
列

CA
N，

串
行

通
信
协
议

LH
50

00
LH

50
00
，

TJ
84

4，
 

Mi
dT

ec
h9

8，
Te

ton
控
制
器
模
式

喷
药
机

LH
50

00
 选

项
：
喷
药
机
，

施
肥
机
，
钻
子
，
泥
肥
施

肥
机

TJ
84

4 选
项
：

SI
，

 
美
制
，

Tu
rf，

NH
3，

英
制

Mi
dT

ec
h9

8 选
项
：
不
适
用

Te
ton

 选
项
：
粒
状
，
液
体

串
行
波
特
率

96
00

LH
50

00
 选

项
：

96
00

TJ
84

4 选
项
：

96
00

Mi
dT

ec
h9

8 选
项
：

96
00
，

 
19

20
0

Te
ton

 选
项
：

96
00
，

19
20

0
流
量
控
制
器
状
态
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A

u
to

St
ee

r 
搭
配

 F
ie

ld
Pi

lo
t P

ro
 或

 U
n

iP
ilo

t P
ro

描
述

工
厂
默
认

范
围

/选
项

建
议
设
置

使
用

默
认

备
注

最
大

 D
OP

3.0
0.0

 - 
10

.0

传
输
模
式

已
启
用

已
启
用
，
已
禁
用

服
务
模
式

已
启
用

已
启
用
，
已
禁
用

操
作
员
控
制

已
启
用

已
启
用
，
已
禁
用

管
理

车
辆

车
辆
名
称
：

车
辆
配
置
文
件

新
建

 
   

 编
辑

 

描
述

范
围

/选
项

建
议
设
置

使
用

默
认

备
注

车
辆
类
型

铰
接
式
，
组
合
式
，
浮
动
式
，

MF
W

D，
喷
药
机
，

割
谷
机
，
履
带
式

车
辆
品
牌

厂
商
指
定
，
通
用

车
辆
型
号

厂
商
指
定
，
通
用

控
制
器
类
型

标
准

 - 
液
压
，

Un
iP

ilo
t P

ro
，

Ac
cu

Gu
ide

 R
ea

dy
，

Au
to-

Gu
ide

2，
Au

toT
ra

c R
ea

dy
，

Ve
hic

le 
- C

AN
，

Int
ell

iS
tee

r 
Re

ad
y，

Au
toT

ra
c R

ea
dy

 IS
O

轴
距

0.0
 - 

20
.0 
米

天
线
内
嵌
偏
移
方
向

后
方
，
前
方

天
线
内
嵌
偏
移
距
离

0.0
 - 

3.0
48

 米

天
线
横
向
偏
移
方
向

左
侧
，
右
侧

天
线
横
向
偏
移
距
离

0.0
 - 

3.0
48

 米

天
线
高
度

0.0
 - 

20
.0 
米

SC
M 

Pr
o 内

嵌
偏
移
方
向

后
方
，
前
方

SC
M 

Pr
o 内

嵌
偏
移
距
离

0.0
 - 

3.0
48

 米

SC
M 

Pr
o 横

向
偏
移
方
向

左
侧
，
右
侧
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描
述

范
围

/选
项

建
议
设
置

使
用

默
认

备
注

SC
M 

Pr
o 横

向
偏
移
距
离

0.0
 - 

3.0
48

 米

SC
M 

Pr
o 高

度
0.0

 - 
20

.0 
米

方
向
盘
角
度
传
感
器

 (W
AS

)
无
，
有

SC
M 

Pr
o 方

向
正
交
，
非
正
交

X 
角
度

/间
距

0-
36

0 角
度

Y 
角
度

/滚
动

0-
36

0 角
度

Z 
角
度

/偏
航

0-
36

0 角
度

自
动
校
准

完
成

 
   

 未
完
成

 

描
述

备
注

指
南
针
校
准

等
待
行
驶
方
向

倾
斜
零
初
始
方
向

倾
斜
零
相
反
方
向

阀
门
不
灵
敏
区

角
度
传
感
器

阀
门

Un
iP

ilo
t P

ro
 不

灵
敏
区

Un
iP

ilo
t P

ro

曲
率
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可用的产品升级

• FieldPilot® 自动驾驶

• UniPilot® 辅助驾驶

• BoomPilot® 自动喷杆段控制

• 倾斜陀螺模块

• 多达 8 个相机的摄像头选择模块

• 外部 GNSS 接收器或天线升级

• Fieldware® Link 增强数据组织应用

• 用于液滴尺寸监视器的压力传感器套件

• 第三方流量控制器
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