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INFORMATII IMPORTANTE DE SIGURANTA

Toate instructiunile legate de siguranta si de utilizare trebuie citite inainte de a lucra cu sistemul. Functionarea in siguranta a masinilor este in
responsabilitatea operatorilor. Procedurile de siguranta trebuie afisate in apropierea echipamentului si vizibile clar si lizibile de catre operator.
Procedurile de siguranta trebuie sa respecte toate reglementérile societdtii si locale, precum si cerintele MSDS. Pentru asistentd, contactati
un dealer local.

Informatii de siguranta
TeeJet Technologies nu este responsabila pentru daunele sau vatamérile fizice produse de nerespectarea urmatoarelor cerinte de
siguranta. In calitate de operator al vehiculului, sunteti responsabil de functionarea in siguranta a acestuia.

Matrix 908 in combinatie cu orice dispozitiv de directie asistata/automata nu este conceput sé inlocuiasca operatorul vehiculului.
Nu parasiti vehiculul in timp ce directia asistata/automata este cuplata.
Asigurati-va c& zona din jurul vehiculului este libera de oameni si obstacole inainte si in timpul cuplarii.

Matrix 908 este conceput pentru a sustine si a creste eficienta in timpul lucrului in cdmp. Conducatorul vehiculului are intreaga
responsabilitate pentru rezultatele si calitatea muncii.

Decuplati sau eliminati orice dispozitiv de directie asistatad/automata inainte de a opera pe drumurile publice.

AVERTISMENTE SI PRECAUTII GENERALE

Definitiile simbolurilor de atentionare de siguranta:

PERICOL! Acest simbol este rezervat pentru AVERTISMENT! Acest simbol indica o situatie
situatiile extreme in care vatamarea corporala periculoasa care ar putea duce la vatamari
grava sau moartea sunt iminente. corporale minore sau moderate.
AVERTIZARE! Acest simbol indica o situatie NOTA: Acest simbol se refera la practicile in
periculoasa care ar putea duce la vatamari @ care operatorul trebuie sa fie informat.

corporale grave sau moarte.

m PERICOL!

>

+ Cititi si respectati instructiunile. Daca instructiunile sunt neclare dupa citirea manualului, contactati un dealer local.
+ Tineti copiii departe de echipament.
* Nu operati masina daca sunteti sub influenta alcoolului sau a oricarei substante ilegale.

+ Unele sisteme includ un incalzitor cu ventilator. Nu acoperiti niciodata incélzitorul, este pericol serios de incendiu!
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+ Tnainte de a lucra la o anumitd component, asigurati-vé ca toate sursele de alimentare au fost deconectate si nu pot fi pornite
accidental.

+ Deconectati cablurile de alimentare fnainte de a utiliza un utilaj de sudura cu arc pe echipament sau orice altceva conectat la
echipament.

+ Sistemele incluzand variatoare de frecventa prezinta risc de soc electric datorité tensiunii reziduale. Nu este permisa deschiderea
echipamentului pentru a deconecta sistemul sau pentru a face o conectare rapida inainte de a astepta 5 minute dupa ce
alimentarea a fost oprita.

+ Alimentati sistemul numai de la sursa de alimentare indicatd in manual. Daca aveti indoieli privind sursa de alimentare, consultati
personalul de service calificat.

+ Nu utilizati un dispozitiv de curétare cu presiune inaltd pentru a curdta componentele electrice. Acest lucru poate deteriora
componentele electrice si poate expune operatorul la riscul de soc electric.

+ Alimentarea electrica a echipamentului trebuie s& aibé un traseu corespunzétor si sa fie conectata la echipament. Toate
conexiunile trebuie sa indeplineasca cerintele specificate.

+ Purtati permanent echipament individual de protectie (EIP) atunci cand efectuati lucrari la sistemele hidraulice.

+ Respectati instructiunile de intretinere aprobate de fabricantul masinii atunci cand lucrati la sistemul hidraulic.

+ Opriti intotdeauna echipamentul atunci cand lucrati la sistemul hidraulic. Luati m&suri de precautie adecvate la deschiderea
sistemelor care au fost anterior sub presiune.

+ Fiti constienti de faptul ca uleiul hidraulic poate fi extrem de fierbinte si sub presiune ridicata.

+ Purtati intotdeauna EIP atunci cand manipulati orice substanta chimica.

+ Respectati intotdeauna etichetele de siguranta si instructiunile furnizate de producatorul sau furnizorul substantei chimice.
+ Operatorul trebuie sa detina informatii complete cu privire la natura si cantitatea materialului care urmeaza sa fie distribuit.

* RESPECTATI REGLEMENTARILE FEDERALE, ALE STATULUI SI LOCALE PRIVIND MANIPULAREA, UTILIZAREA SAU
ELIMINAREA PRODUSELOR CHIMICE AGRICOLE.

+ Este important sa se respecte masurile de siguranta adecvate la utilizarea unui sistem de pulverizare sub presiune. Fluidele sub
presiune pot patrunde in piele si pot provoca vatamari corporale grave.

+ Presiunea sistemului nu trebuie s& depaseasca niciodata presiunea componentei cu cea mai mica presiune nominald. Urmariti
permanent sistemul dvs. si toate capabilitatile componentelor, presiunile si debitele maxime.

+ Filtrele pot fi deschise numai atunci cand supapele manuale aflate inainte si dupa filtru sunt in pozitie inchisa. Daca trebuie extras
un dispozitiv de pe traseul de conducte, supapele manuale din fata si din spatele dispozitivului respectiv trebuie sa fie in pozitie
inchisa. Daca dispozitivul este reinstalat, asigurati-va cé acest lucru se intdmpla corect, ca dispozitivul este corect aliniat si ca
toate conexiunile sunt etanse.

+ Conductele de alimentare ale echipamentului trebuie sa indeplineascé toate reglementarile societdtii si locale si trebuie sa aiba
un traseu corespunzator si sa fie conectate la echipament. Toate conexiunile trebuie sa indeplineasca cerintele specificate

+ Se recomanda sa se goleasca si sa se curete trenul lichid atunci cand echipamentul nu va fi utilizat pentru o perioada mai lunga
de timp.

+ Pentru a preveni vatdmarea corporald grava sau moartea prin calcarea de catre vehicul sau prin miscarea automata a sistemului
de directie, nu parasiti niciodata scaunul operatorului de vehicul cu sistemul cuplat.

+ Pentru a preveni vatdmarea corporalé grava sau moartea prin calcarea de catre vehicul sau prin miscarea automata a sistemului
de directie, verificati ca zona din jurul vehiculului sa fie libera de persoane sau obstacole inainte de pornirea, calibrarea, reglarea
sau cuplarea sistemului.

+ Asigurati-va ca echipamentul este fixat etans la componentele corespunzatoare.

+ Nu circulati niciodata pe drumurile publice cu sistemul cuplat.
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AVERTISMENT! SIGURANTA, INTRETINEREA S| SERVICE-UL ECHIPAMENTULUI

+ Echipamentul trebuie operat numai de personal instruit si calificat corespunzator. Acestia trebuie sa-si fi dovedit abilitatile de
operare a echipamentului.

+ Inainte de a utiliza echipamentul, operatorul trebuie sa verifice daca echipamentul este in stare bun si poate fi utilizat in
siguranta. Daca nu, echipamentul nu poate fi utilizat.

+ Toate PPE necesare trebuie sa fie disponibile imediat operatorului in orice moment.
+ Verificati regulat uzura si deteriorarea sistemului si a componentelor. Inlocuiti sau reparati cand este necesar.

+ Intretinerea instalatiei se va face doar de experti autorizatj calificati. Instructiunile de intretinere si de operare trebuie s fie
respectate si urmate intocmai.

+ Un manual complet al echipamentului trebuie sa fie disponibil pentru operator sau tehnicianul de ntretinere in orice moment.
AVERTISMENT! SIGURANTA CABLAJELOR $I A FURTUNURILOR

+ Verificati regulat deteriorarea sau uzura tuturor cablajelor si furtunurilor. inlocuiti sau reparati cAnd este necesar.

* Nu treceti cablajele si furtunurile peste colturi ascutite.

* Nu prindeti cablajele si furtunurile de conducte cu vibratii ridicate sau cu varfuri de presiune.

+ Nu prindeti cablajele si furtunurile de conducte care transport fluide fierbinti.

+ Nu prindeti cablajele si furtunurile de obiecte ascutite, resturi de echipamente si acumulari de materiale.

+ Permiteti o lungime suficientd pentru cablaje si furtunuri pentru ca acestea sa se miste liber pe sectiunile care se misca in timpul
operarii i asigurati-va ca acestea nu atarna sub echipament.

+ Lé&sati o distanta suficienta intre cablaje si furtunuri si atelaje n zonele de operare ale masinilor.

+ La curatarea echipamentului, protejati cablajele in timpul spalarii la nalté presiune.

NOTA: INGRIJIREA ECRANULUI TACTIL

+ Tineti obiecte ascutite la distanta de dispozitivul cu ecran tactil. Atingerea ecranului cu un obiect ascutit poate duce la deteriorarea
afisajului.

+ Nu utilizati substante chimice agresive pentru a curata consola/afisajul. Modul corect de curatare a consolei/afisajului este cu
o carpa moale sau un servetel antistatic, similar cu curatarea unui monitor de computer.

@ NOTA: PIESE DE SCHIMB RECOMANDATE

+ Sistemul a fost proiectat cu componente care lucreaza impreuna pentru a oferi cele mai bune performante ale sistemului. Atunci
cand sistemul necesita componente de inlocuire, se recomanda utilizarea numai a componentelor recomandate de TeeJet pentru
a mentine functionarea si siguranta adecvate ale sistemului.

Drepturi de autor

© 2021 TeeJet Technologies. Toate drepturile rezervate. Nici o parte a acestui document sau a programelor de calculator descrise in acesta nu poate fi reprodusa, copiata,
fotocopiata, tradusa sau redusa sub nici o forma sau prin orice mijloace, electronice sau citibile de 0 masina, inregistrare sau n altfel, fara consimtamantul scris prealabil al
TeeJet Technologies.

Marci comerciale
Daca nu se specifica altfel, toate celelalte nume de marca sau de produs sunt marci comerciale sau marci comerciale inregistrate ale companiilor sau organizatiilor respective.

Limitarea raspunderii

TEEJET TECHNOLOGIES OFERA ACEST MATERIAL ,ASA CUM ESTE” FARA NICIO GARANTIE DE NICIUN FEL, EXPRIMATA, SAU IMPLICITA. NU CREEAZA NICIO
RASPUNDERE PRIVIND DREPTURILE DE AUTOR SAU UN BREVET. IN NICIUN CAZ, TEEJET TECHNOLOGIES NU VA FI RASPUNZATOARE PENTRU ORICE PIERDERE
DE AFACERI, PIERDEREA PROFITULUI, PIERDEREA UTILIZARII SAU A DATELOR, INTRERUPEREA AFACERII SAU PENTRU DAUNELE INDIRECTE, SPECIALE,
ACCIDENTALE SAU SUBSECVENTE DE NICIUN FEL, CHIAR DACA TEEJET TECHNOLOGIES A FOST INFORMATA DESPRE ASTFEL DE DAUNE PRODUSE DE
SOFTWARE-UL TEEJET TECHNOLOGIES.
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Computer de camp Matrix 908
MASURATORI CARE TREBUIE SA FIE DISPONIBILE iNAINTE DE A iNCEPE

Este posibil ca unele dintre setarile enumerate sa nu fie necesare pentru vehiculul sau dispozitivul dvs. Aplicatii vehicul si Aplicatii dispozitiv
va vor ghida prin fiecare setare necesara pe baza selectiilor facute de dvs..

Distante generale pentru vehicul Distante generale pentru aplicatia care efectueaza
cartografierea la pulverizare

Masuratoare

Descriere
Descriere Masuratoare

Distanta in linie
de la punctul de pivotare al vehiculului @
la punctul de cuplaj @

Distanta in linie
de la punctul de cérlig/conexiune @
|a axa remorcii @

Distanta laterala de la linia centrala
a vehiculului @ Distanta in linie

la punctul de cuplaj @ de la carligiconexiune @

la punctul de livrare al produsului @

Distanta in linie Distanta laterala
de la punctul de pivotare al vehiculului @ de la linia centrald a vehiculului @
la antend @ pana la centrul bratului @

Distanta laterala Distanta in linie
de la linia centrald a vehiculului @ de la punctul de pivotare al vehiculului @
la antena @ pana la Sectiunea 1 @

A
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Distante generale pentru aplicatia care efectueaza
cartografierea cu imprastietor

Descriere

Masuratoare
Distanta in linie
de la punctul de carlig/conexiune @
la axa remorcii @

Distanta in linie
de la carligiconexiune @
la disc @

Distanta in linie
de la disc @
la marginea anterioara a Sectiunii 1 @

Distante de ghidare si de cartografiere

Descriere Masuratoare

Latimea ghidare

A

Descriere | Masuratoare

Locatia de cartografiere - Distanta in linie de la
punctul de pivotare al vehiculului @
la locatia de cartografiere @

Locatia de cartografiere - Distanta laterala de la
linia centrala a vehiculului @
la locatia de cartografiere @

i |

12

Informatii despre sectiuni
Masuratoare

Decalare in
Latime linie

Descriere Lungime

Sectiunea 1

Sectiunea 2

Sectiunea 3

Sectiunea 4

Sectiunea 5

Sectiunea 6

Sectiunea 7

Sectiunea 8

Sectiunea 9

Sectiunea 10

Sectiunea 11

Sectiunea 12

Sectiunea 13

Sectiunea 14

Sectiunea 15
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Computer de camp Matrix 908
CONEXIUNILE SI CARACTERISTICILE CONSOLEI

Buton de alimentare RAM montat integrat (necesita asamblare) Port USB

Wﬂt—. . MATRIX 908

- IR AR AT TR TR
Numar de serie £ 753012401345 cummr, 5

Contains Transmitter Module

FCC ID:MCQ-50M1699/IC:1846A-50M 1699

Conexiune antena
" Wi-Fi*

Conexiune camers* ==

Conexiune cablaj =

Difuzor Conexiune Ethernet* Conexiune antena GNSS

*Activitatea de conectare depinde de versiunea software.

Buton de alimentare (On/Off)
On - Apéasati butonul de alimentare .
Off — Apasati scurt butonul de alimentare .

AVERTIZARE! Asteptati 30 de secunde inainte de a reporni consola.
Numar de serie
Notati numarul de serie. Este necesar pentru inregistrarea produsului.

Inregistrarea produsului
C1 Y O
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SCHEMA SISTEMULUI

Cele de mai jos vor fi utilizate ca referinta generala. Configuratiile specifice vor varia in functie de dispozitivele disponibile.

NOTA: Conectivitatea cu alte dispozitive poate fi lansata cu viitoarele versiuni software. Faceti referire intotdeauna la notele de lansare

a software-ului pentru conectivitatea software-ului/sistemului la www.teejet.com/support/software.aspx.

Matrix 908 Con 5

7

RXA-52 Antenna

CAN "T" to 6 Socket

Deuts Terminator

to Assisted/Auto Steering
Steering Control Module
(SCM Pro)

to power S
Batter Cable
Power Cable

2 \‘"1 5 /Z
M ¥y &
_ to BoomPilot Section Control

o " Section Driver Module (SDM)
R . .
to ISOBUSECU - Switch Function Module (SFM)

IC35 Sprayer — J
IC38 Spreader ~
DynaJet IC7140 -

>

i
S

]
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CONFIGURAREA CONSOLEI
NR. 1 ECRAN DE INTAMPINARE
Dupé finalizarea secventei de pornire, ecranul de ( )

Welcome!

intdmpinare va aparea cu optiunile de selectare
a unei alte limbi, modificarea unitatilor de masura ale
consolei si schimbarea fusului orar local.

TeeJdet Technologies hopes you get the most out of your new console.

Apasati pe m pentru a accesa Aplicatii vehicul.
After selecting your localization options, select "OK" to be
directed to the Vehicle Wizard.

Language English
Units Metric .
Time Zone UTC-06:00
. J

Pentru a accesa Setari culturale
dupa pornirea initiala

1. In meniul principal E, selectati .
A Setari culturale | modificati setarile dupa cum

este necesar.

Device Manager

NOTA: Se recomanda o repornire a consolei atunci
cénd se schimba limbile.

Job Manager

Qﬁ uage English
‘:3‘ Guidance and Mapping

Metric

GNSS Receiver im > UTC-06:00
feesamee St

Settings
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NR. 2 PREZENTARE APLICATII VEHICUL

1. Urmati instructiunile din Aplicatii vehicul facand Buton Anulare
ajustari ale setérilor vehiculului dupa cum este
necesar.

x In-Line Distance to Hitch Point Vehicle Wizard
Anulare - utilizati pentru a iesi din Aplicatii

x fara a salva modificarile In-Line Distance from the Vehicle Pivot Point (1) to
the Hitch Point (2)

@ Optiunea anterioara din Aplicatii (Inapoi) —
— utilizati pentru a revizita optiunea :
anterioara din Aplicatii

Salveaza si inchide - utilizati pentru a salva
< toate selectiunile curente si a inchide
Aplicatii.
@ Optiunea urmatoare din Aplicatii (Inainte)
— utilizati pentru a merge la urmatoarea
optiune din Aplicatii.

Finalizare - se afiseaza cand s-a ajuns la
capatul optiunilor din Aplicatii. Utilizati

pentru a salva si a inchide Aplicatii. @ @
2. Lafinalizare, in ecranul Detalii vehicul, selectati L <
SAGEATA INAPOI €~ pentru a continua la meniul
Salveaza si inchide

.. Optiunea anterioara din Aplicatii (inapoi
Setari &%, P plcati (Inapo)

Optiunea urmatoare din Aplicatii (Inainte)

Pentru a accesa Aplicatii vehicul Sageats inapol Buton Editare setéri

o8

1. In meniu principal E in meniul Setari %,

LEIEMEll Manager dispoziti (1}

2.1n @, selectati cardul vehiculului ©.

3. In ecranul Detalii vehicul, selectati pictograma
EDITARE SETARI & @ +Line Direction to H Afof Vehicle Pvot

Point

dupa pornirea initiala ’t

4. Utilizand butoanele INAINTE/INAPOI din Aplicatii
vehicul (@) [©), faceti ajustari la setarile vehiculului
dupa cum este necesar.

5. Tn orice moment, utilizati butonul SALVARE S|
INCHIDERE [E sau FINALIZARE [ pentru -Line Direction Forvard o Vehice
a salva orice modificare si a iesi din Aplicatii vehicul

On Centre

Job Manager

Guidance and Mapping
Settings

GNSS Receiver

Assisted/Automatic Steering

J
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Computer de camp Matrix 908

Exista mai multe optiuni de dispozitiv in functie de ceea ce poate sau nu sa fie in sistem.

Tnainte de a crea un dispozitiv, determinati:
+ Daca exista un dispozitiv ISOBUS
+ Nu exista niciun dispozitiv, dar este necesara Cartografiere prin aplicatie
+ Daca exista un dispozitiv TeeJet CAN
+ Daca existd un dispozitiv de directie asistata/automata

NOTA: Dispozitivele TeeJet CAN si dispozitivele ISOBUS nu pot fi utilizate in acelasi timp. Numai un (1) dispozitiv ISOBUS este acceptat la
un moment dat.
Mesajele obisnuite ale Aplicatii dispozitiv Buton Anulare
x Anulare — utilizati pentru a iesi din Aplicatii

fara a salva modificarile X 4 .
. Section Setup Device Wizard
@ Optiunea anterioara din Aplicatii (Inapoi)
- UtI|I.ZHt’I ‘_per]tru a. rev.|.2|ta optlunea Establish the settings for section 1 of 12. Use the Next Section button to advance
anterioara din Ap'lcatll through each available section. In a symmetric configuration, only the left sections
will be entered.

Salveaza si inchide - utilizati pentru a salva
@ toate selectiunile curente si a inchide

Aplicatii. A sise o
@ Optiunea urmatoare din Aplicatii (Inainte) T sesssas

Section Width

— utilizati pentru a merge la urmatoarea 2
optiune din Aplicatii.
Finalizare - se afiseaza cand s-a ajuns la

capatul optiunilor din Aplicatii. Utilizati *
pentru a salva si a inchide Aplicatii. Lﬁ
4= Configurarea sectiunii precedente — utilizati 11k
A pentru a revizui ecranul de configurare

a sectiunii anterioare @
=) Configurarea sectiunii urmatoare — utilizati <
R pentru a trece la ecranul de configurare .
a sectiunii urmatoare. Optiunea anterioara din Aplicatiis(ilnapoiz .
alveaza sl Inchiae

Optiunea urmatoare din Aplicatii (Inainte)

Dispozitiv ISOBUS

Dispozitivele ISOBUS includ produse TeeJet cum sunt \
IC35 Sprayer, IC38 Spreader sau DynaJet IC7140. x Settings

1. In meniul principal &, in meniul Setari %,
e Manager dispozitiv 1 3

2.Tn @, activati ISOBUS.

3. Reporniti consola. Console
4. Odata ce se incarca grupul de obiecte, Aplicatii
dispozitiv il va lansa automat solicitand utilizatorului Hon tanaser
s& introduca orice informatii lipsé necesare
sistemului. Qﬁ' Guidance and Mapping
5. Urmati instructiunile din Aplicatii dispozitiv. S
NOTA: Valorile implicite trebuie confirmate inainte de GNSS Receiver
a trece la urmétoarea opfiune din Aplicatii.
< . . TR f' L Assisted/Auto Steering
Unele setari care nu sunt disponibile in
Aplicatii dispozitiv pot fi tratate prin interfata ot
UT a dispozitivului.
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Aplicatia efectueaza
cartografierea
1. In meniul principal E Tn meniul Setari €%,

SWell Manager dispozitiv (13

2.1n @, verificati daca ISOBUS este
dezactivat.

3.In ©, selectati cardul DISPOZITIV
NOU @) O©.

4.1n Aplicatii dispozitiv din ecranul Baza dispozitiv,
SRR Aviatia tectueaza carograterea

5. Urmati instructiunile din Aplicatii dispozitiv.

NOTA: Valorile implicite trebuie confirmate inainte de
a trece la urmatoarea optiune din Aplicatii.

Dispozitiv TeeJet CAN

1. Th meniul principal E in meniul Setari %,

Qe Manager dispozitiv [ 13

2.n @, verificati daca ISOBUS este
dezactivat.

3.In ©, selectati cardul DISPOZITIV
NOU @ @.

4.1n Aplicatii dispozitiv din ecranul Baza dispozitiv,

selectati QAN

A

5. Urmati instructiunile din Aplicatii dispozitiv.

NOTA: Valorile implicite trebuie confirmate inainte de
a trece la urmatoarea optiune din Aplicatii.

Console

Job Manager

Guidance and Mapping

Settings

GNSS Receiver

Assisted/Automatic Steering

x Device Basis

TeeJet CAN

x Section Setup

Establish the settings for section 1 of 12. Use the Next Section button to advance
through each available section. In a symmetric configuration, only the left sections
will be entered.

Device Wizard

Device Wizard

Section Width

100

s

cm |

\,

CES
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Activati un alt dispozitiv
Un dispozitiv activ este desemnat de un punct verde
in coltul din stanga sus al cardului de dispozitiv.

1. In meniu principal E Tn meniul Setari €%,

LEEMEN] Manager dispozitiv |

2.1n , selectati cardul de dispozitiv care
trebuie activat.

3. In ecranul Detalii dispozitiv, selectati pictograma
EDITARE SETARI €8

4. Selectati butonul SALVEAZA SI INCHIDE [E3.

5. Lafinalizare, selectati m cand sunteti intrebat
dacé doriti ca acest dispozitiv sa fie dispozitivul
L,activ’,

Stergeti un dispozitiv
1. In meniu principal E in meniul Setéri €%,
B anager arsoatn |

2.1n , selectati cardul de dispozitiv care
trebuie sters.

3. Tn ecranul Detalii dispozitiv, selectati pictograma
STERGERE 10 .

o !

Settings

Console

Job Manager

Guidance and Mapping

GNSS Receiver

Assisted/Automatic Steering

Sprayer 13

Stergere dispozitiv

Sprayer

Sprayer 26

Fixed Mount

Aft Centred

5.000

Symmetric

Editare setari dispozitiv ‘
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Dispozitiv de directie asistat/
automat
1. In meniul principal E Tn meniul Setari €%,

e Sist. Asistata/Automata de Directie 18

YAIELl Cautati dispozitivul de directie asistat

automat la pornirea sistemului (2}
3. Reporniti consola.

4. Tn meniul principal E in meniul Setari %%,

AEnE Sist. Asistati/Automata de Directie 18

5. Efectuati ajustari la setdri dupa cum este necesar.
Modificarile se aplica automat.

6. Pentru a gestiona vehiculele cu directie asistata/
automata (adaugarea unui vehicul nou, recalibrarea
sistemului curent de directie asistatd/automata
sau pentru a regla agresivitatea directiei), apasati

butonul (33

Settings

Device Manager

Console

Job Manager

Guidance and Mapping

GNSS Receiver

o

Settings

Settings

Device Manager

Console

Job Manager

Guidance and Mapping

GNSS Receiver

Transport Mode

Service Mode

Operator Presence

No @ Yes
No @ Yes
No =@ VYes
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Computer de camp Matrix 908

1. In meniu principal E in meniul Setéri €%,
x Settings

e Ghidare si cartografiere 13
Device Manag:

2. Selectati @ existenta pentru

a introduce o valoare noua.

3.1n ©, efectuati ajustari ale
setarilor dupa cum este necesar.

4. Tn [REETTRTRE L U, efectuati ajustéri ale

setarilor dupa cum este necesar.

Console

Job Manager

o
Locatie de cartografiere Q-ﬁ
Locatie de cartografiere stabileste locatia din care va fi [

cartografiata limita. GNSS Receiver

. Assisted/Auto Steering
Sy

* Locatie implicita — in timp ce creati o limita
exterioara sau un poligon exterior, linia va fi la
exteriorul sectiunii active periferice extreme. In
timp ce creati o limita interioara sau un poligon
interior, linia va fi la interiorul sectiunii active
interioare extreme. Daca nu exista sectiuni
active, limita va fi marcata la capatul sectiunii
periferice extreme.

Settings

* Intrarea utilizatorului — in-linie si deplasata lateral
de la punctul de pivotare al vehiculului, directiile
si distantele punctului de pivotare al vehiculului
pot fi specificate de catre utilizator. Se pot crea
pana la cinci (5) intrari de utilizator.

Device Manag
< x 3 New Mapping
Console ' Location 1
g New Mapping
' Location 1

. . . v b Manage
Locatie de cartografiere introdusa de S :
utilizator 'ﬁ% 7
1. Tn meniu principal B, in meniul Setari €%, W S e [ oo ]
ettings
soeces CXTEPEREIE
GNSS Receiver

2.1n Locatie de cartografiere {42 selectati
de cartografiere activa 0.

KREEERE Locatie noud de cartografiere (63
4. Tn [RERETTRCTRE LR 2T, efectuati ajustari ale

setarilor dupa cum este necesar. Modificarile se
aplica automat la cartografia locatiei curente.

Assisted/Auto Steering
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NR. 5 CONFIGURAREA GNSS

NOTA: Aceste setéri sunt necesare pentru controlul
vitezei, a directiei asistate/automate i
a senzorului de inclinare, precum si operarea
adecvatd a atelajelor.

1. In meniu principal E in meniul Setari %%,
LEEMEN Receptor GNSS |

2. In BRI, ajustati setarile dupd cum este

necesar.

3. Daca sunt disponibile, in ,

efectuati ajustari ale setarilor dupa cum este
necesar.

4. lesiti din acest ecran pentru a incepe initializarea
receptorului GNSS. Va aparea un mesaj pop-up in
timpul initializ&rii. Acest lucru dureaza aproximativ
un minut.

Pentru mai multe detalii despre optiunile receptorului

GNSS, vezi ,Anexa A — Detalii privind receptorul
GNSS’ de la pagina 34.

Settings

Device Manager

Console

Job Manager

Guidance and Mapping

Assisted/Automatic Steering

Device Manager

Console

Job Manager

Guidance and Mapping

Assisted/Automatic Steering

GLONASS not svailable Galllan not available Bejdou not aval

QZSS not &

Automatic

-

Alt RN
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Computer de camp Matrix 908

1. In meniu principal E in meniul Setari %%,

selectati .
2.Lénga , selectati dintre:

» Mod simplu — numai o (1) lucrare va fi
disponibila la un moment dat.

— Meniul Incepe Iucrare din ecranul Ghidare
include optiuni pentru a crea o lucrare noud

. . sy Guidance and Mapping
sau pentru a continua ultima sarcina.

» Mod avansat — in orice moment poate fi Q% o |

disponibila mai mult de o lucrare. I
Settings

— Meniul Incepe lucrare din ecranul Ghidare
include optiuni pentru a crea o lucrare noua,
a continua ultima sarcina sau a alege dintre
alte lucrari utilizand Managerul lucrérilor.

Assisted/Automatic Steering

— Managerul lucrarilor este disponibil din
meniul principal -> meniu Setari sau din meniul
Incepe lucrare din ecranul Ghidare.

Settings

Device Manager

Job Manager

Simple

Guidance and Mapping
T —

GNSS Receiver

Assisted/Automatic Steering

Start Job

aas

Last Job New Job Other Jobs
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Managerul lucrarilor

Utilizati Managerul lucrérilor pentru a crea, sterge,
duplica, incepe si a adduga informatii la una sau la
mai multe lucrari selectate.

Creeaza lucrare noua — vor fi oferite
optiuni pentru modificarea numelui generat
automat si pentru a adduga o referinta de
camp

L+

Stergeti joburile selectate

Duplicati jobul selectat — utilizati pentru
a duplica limitele si liniile de ghidare din
lucrarea selectata

=]

Informatii despre sarcina selectata

- utilizati pentru a vedea si/sau adauga
detalii la sarcina selectatd. Denumirea
lucrarii nu poate fi schimbata.

9

Incepe lucrarea selectata — criteriile de
pozitie GNSS trebuie indeplinite inainte ca
aceasta sa fie disponibila

)]

Inchide - utilizati pentru a iesi din ecranul
Informatii despre lucrare si pentru a reveni
la ecranul anterior

X

Editare informatii — selectati pentru
a introduce un nume utilizand tastatura de
pe ecran

Device Manager

Job Manager

Guidance and Mapping

o !

Settings

GNSS Receiver

Assisted/Automatic Steering.

Start Joh

Last Job New Job Other Jobs

x Job Manager

Spray Spring 2022
Jones 670

Job Manager
n
) S e/
Job Spray Spring 2022
St
Client John Smith -@f
Eo]
Farm Parsley '%
Field Jones 670 @
\. J
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Computer de camp Matrix 908
INCEPE LUCRARE

Dupa ce secventa de pornire a fost finalizata, Buton meniu principal Modul lucrare simpla Meniu incepe lucrare
meniul Incepe Iucrare va aparea cu optiunile pentru

a incepe 0 noud lucrare, continuati ultima lucrare

sau deschideti Managerul lucrarilor pentru a selecta

0 alta lucrare (optiunile depind de modul de lucru si
de disponibilitatea lucrarii). Odata ce o lucrare este
activa, unele optiuni de configurare nu mai pot fi
schimbate. Inchideti lucrarea pentru a schimba aceste
setari.

Start Job

CERINTA: Configurarea pentru vehiculul specific
si dispozitivele sale trebuie s fie finalizata
inainte de a incepe o lucrare. Vezi ,Nr. 2
Prezentare Aplicatii vehicul” de la pagina
11 si ,Nr. 3 Configurarea dispozitivelor
suplimentare” de la pagina 12 pentru detalii.

Last Job New Job

Pentru a schimba intre Mod lucrare simpla si

avansatd, accesati meniul principal -> Setari ->

Consola -> Mod lucrare. Vezi ,Nr. 6 Selectati Mod

lucrare” de la pagina 18 pentru detalii privind E 11/05/202108:04

selectarea unui mod al lucrarii. 0
4.8 0 ferkhot s 0 0

Mod lucrare simpla L wn P

Utilizati meniul incepe lucrare pentru a incepe o nou —_— / _— \ —

lucrare sau pentru a continua ultima lucrare. Numai | A al ‘

0 singura lucrare este disponibila la un moment dat. '

Selectarea unei lucrari noi va sterge orice lucrare // A

anterioara. / ‘ )
ﬁ Tncepe o lucrare nous

C‘m Continua ultima sarcina .g @ @ -
\ J

== Buton meniu principal — accesati setarile,
=== inclusiv Aplicatii, Ajutor si Terminal
universal (UT).

Daca pozitia GNSS curenta se afla intr-o zona UTM,
alta decét zona UTM curentd sau adiacent, [fTu

I va fi dezactivata.
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Mod lucrare avansata

Utilizati meniul Incepe Iucrare pentru a incepe 0 nous
lucrare, a continua ultima lucrare sau a deschide
Managerul lucrarilor pentru a selecta o lucrare diferita.

o

Incepe Iucrare noud — vor fi afisate optiuni
de schimbare a numelui generat automat
si pentru a adduga o referinta de camp.
Utilizati butonul Informatii despre lucrare
f@\ din Managerul lucrarilor pentru

a adduga referintele unei ferme si/sau ale
unui client.

Continua ultima sarcina — vor fi afisate
optiuni de revizuire si/sau de a introduce
informatii despre lucrare, inclusiv client,
ferma si numele campului

0]

%7 Desizmdeu Alte sarcini utilizand Managerul
=" |ucrarilor

=== Buton meniu principal — accesati setérile,
L]

L]

inclusiv Aplicatii, Ajutor si Terminal
universal (UT).

Editare informatii — selectati pentru
a introduce un nume utilizand tastatura de
pe ecran

N
X

Anulare — Utilizati pentru a iesi din ecranul
Informatii despre lucrare si pentru a reveni
la ecranul anterior faré a crea o lucrare
noua sau a incepe lucrarea anterioara
m - utilizati pentru a iesi din ecranul
Informatii lucrare noua si pentru

a reveni la ecranul anterior fara a crea

o lucrare noud
- selectati pentru a salva

lucrarea noud si a reveni la

meniul Incepe lucrare
m - selectati pentru a incepe lucrarea noua

=

Daca pozitia GNSS curenta se afla intr-o zona UTM,
alta decét zona UTM curentd sau adiacents, [f{Tiue)

EPIEIE va fi dezactivata.

Incepe sarcina selectata - selectati pentru
a incepe ultima sarcina

Mod lucrare avansati Meniu incepe lucrare

Buton meniu principal

Start Job

Last Job New Job Other Jobs

Job Manager

s

\
x Job Manager

Spray Spring 2022

John Smith

Client

Farm Parsley

Field

Jones 670

Mark Point A

\ 4.8 0 0 1]
— km/h ha de No. =
S - T = =
7
//' A
/ |
|
i &8 (u1]
_ BAE BE A
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Caracteristicile ecranului
Ghidare

Bara de informatii si de stare

Denumirea lucrarii curente si informatiile despre
starea GNSS, modul de ghidare, zona de teren arabil
si cuplarea directiei asistate/automate.

Buton baré glisanta
( Optiuni de acces pentru selectarea Barei
de caracteristici

Bara de caracteristici
Optiunile actuale selectate vor fi evidentiate.

© Mod de ghidare — alegeti pentru a accesa
9/ g optiunile de ghidare, inclusiv selectarea
unui mod de ghidare si crearea, stergerea
si comutarea liniilor de ghidare
9 s, Mod pe limita - selectati pentru a accesa
£\ optiunile pe limita
@ Ajustare rapida afisaj - selectati pentru
a accesa optiunile de consola si de ecran
ajustate frecvent
£ Straturi de cartografiere — selectati pentru
E==m a activa sau dezactiva straturile hartii

Terminal universal (UT) — selectati pentru
=== aaccesa UT

<= Inchideti lucrarea — selectati pentru
=N e
=¥ a inchide lucrarea curentd siasalva

progresul lucrarii

Baré de actiuni

Optiunile sunt dinamice bazate pe optiunea Barei
de caracteristici selectate si optiunea Bara glisanta
asociata. Pentru detalii, consultati caracteristicile
individuale.

(]
o= 11/05/2021 08:04
(]

s L ha ’ 0.00 <

Bara de informatii si de stare

Mark Point A

Buton bara glisanta

X

i /

A

Bara de caracteristici

[ ]
e 11/05/2021 08:04
[ ]

Bara de actiuni

B — B2
Gridlines

P

Centre on Vehicle

Display Quick Adjust
Automatic Section Control (ASC) Volume: 78 Mute
—e @ ®
Lightbar Brightness Night Mode
—e & ®
Mini Map GNSS Refresh

20
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NR. 1 ALEGETI UN MOD DE GHIDARE

1. Cu butonul Ghidare 97 @ din bara de
caracteristici activa, apasati butonul Bara glisanta

«e.

2. Selecteaz un mod de ghidare ©:

Fara ghidare

/@ Ghidare Drept AB
4

__J[9 Ghidare AB Dinamic Adaptiv
¢

9 Ghidare Incercuire pivot
-8

4 Ghidare dupa azimut
/_
4

_—
G 11/05/2021 08:04
-

Mark Point A

» 0.00 €

deg

[
e | 11/05/2021 08:04
[

Guidance

Straight AB
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Computer de camp Matrix 908

9 Ghidare Drept AB

Drept AB asigura ghidare in linie dreapta bazaté pe punctele de referinta
Asi B. Punctele initiale A si B sunt utilizate pentru a calcula toate celelalte
orientari paralele.

N

pe./

N\

"N

4 Ghidare dupa azimut

Ghidare dupa azimut asigura ghidare in linie dreapta bazata pe un unghi
orizontal masurat in sensul acelor de ceasornic de la o linie de baza de
nord adevarat. Cand utilizati un azimut, punctul de origine al azimutului este
centrul unui cerc imaginar. Nord = 0°, Est = 90°, Sud = 180°, Vest = 270°.

N
A\

o

Ghidarea dupa grade azimut proiecteaza o linie de ghidare intre pozitia
actuald a vehiculului (punctul A) si un punct B ales la 100 de metri de-a
lungul pozitiei de azimut introduse.

9 Ghidare AB Dinamic Adaptiv

9?‘] Ghidare AB Dinamic Adaptiv asigura ghidarea de-a lungul unei linii curbate,
.ZO bazata pe o linie initiala de referinta AB, unde fiecare linie de ghidare

adiacenta este extrasa din latimea si sensul de orientare proiectate.

Ghidare incercuire pivot

Ghidare Incercuire pivot asigura ghidare in jurul unei locatii centrale care
radiaza spre interior sau spre exterior pe baza unei linii de referinta initiale
AB. Aceasta linie de baza initiala este utilizata pentru a calcula toate
celelalte orientari.

e

Se utilizeaza pentru aplicarea produsului intr-un camp de pivotare centrata,
ghidarea fiind de-a lungul unei orientéri circulare care se potriveste cu
0 raza a unui sistem de irigare cu pivotare centrata.

Fara ghidare
< Fara ghidare* dezactiveaza ghidarea.

NOTA: Modul F&ré ghidare nu sterge din consol4 liniile de ghidare sau punctele stabilite. Pentru a sterge datele stabilite/salvate
din consold, consultati ,Managementul datelor” din capitolul Configurarea sistemului.

NOTA: Suprapunerea liniilor de ghidare adiacente se va calcula utilizand Idtimea de ghidare, consultati ,Setari-> Ghidare si cartografiere” pe
distanta stabilita.
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Computer de camp Matrix 908

1. Conduceti la locatia doritd a punctului A @.

L]
e 11/05/202108:04
L]

2. Cu butonul Ghidare 9/9 din bara de caracteristici
activa, apasati pictograma MARCATI A 0
4 8 Mark Point A

. R ; 4 ] 0

3. Conduceti la locatia dorita a punctului B @. £ s o ’ 0.00 < 4ot w I

4. Apésati pictograma MARCATI B \&/ pentru a stabili | _ - '”
linia AB.

5. Denumiti linia de ghidare.

<« Selectati XM pentru a salva linia de
ghidare utilizdnd denumirea generata automat.

1
L1

<« Utilizatj tastatura pentru a selecta un nume
personalizat, apoi selectati .

Consola va incepe sa furnizeze informatii de
navigatie.

NOTA: Nu este necesar s& conduceti pe intreaga
circumferinta a pivotului centrat pentru a initia
ghidarea Incercuire pivot.

Mark Point B

Optiuni din Bara de actiuni

Marcati punctul A - utilizati pentru a marca L = = e =
primul punct al liniei de ghidare. S S S
@ Marcati punctul B — utilizati pentru a marca | | % > . e
ultimul punct al liniei de ghidare si pentru ) \\
a stabili linia AB. e

NOTA: Pictograma MARCATI B ® nu este
disponibiléd pentru selectie (culoare gri) pana
céand este parcursd distanta minimé

(10 picioare/3,0 metri in ghidarea in linie
dreaptd sau curbatd, 165 picioare/50,0 metri
in Incercuire pivot).

\\\\\I Iy,

Anulare marcaj — utilizati pentru a anula
comanda Marcati punctul A si reveniti la
linia de ghidare anterioara (cand aceasta
este stabilita).

AL
Z
T J

_—_—
a— 01/06/202110:16
-_———

Guidance

Azimuth Degree

Stergeti ultima linie de ghidare

—~9 Stergere ultima linie de ghidare marcata,
9 sterge ultima linie de ghidare marcata din
lucrarea curenta.

1. Cu butonul Ghidare 9/9 din bara de caracteristici
activa, apasati butonul Bara glisanta «

2. Apasati pictograma STERGERE LINIE DE
GHIDARE ¢",

3. Apasati pictograma STERGERE LINIE DE
GHIDARE ¢®" din nou pentru a elimina liniile de
ghidare suplimentare in ordine, de la ultima la prima
creata.

S
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Ghidare AB Dinamic Adaptiv -
Optiuni din Bara de actiuni
P Tn Ghidare AB Dinamic Adaptiv, sunt

e disponibile urméatoarele optiuni:
Intrerupere cartografiere cu linii de ghidare
— utilizati pentru a intrerupe cartografierea
dinamica. O linie dreapta va fi trasa intre
punctul de intrerupere si punctul de

reluare.

Reluare cartografiere cu linii de ghidare
— utilizati pentru a relua cartografierea
dinamica. O linie dreapta va fi trasa intre
punctul de intrerupere si punctul de
reluare.

C

& Tncepere ocolire — utilizati pentru a incepe
<0 varianta de linie de ghidare in afara liniei
de ghidare actuale. Daca este conectata
sau finalizata, aceasta va schimba linia de
ghidare existenta.

9

o Intrerupere ocolire - utilizati pentru
*aintrerupe cartografiere dinamica cu
ocolire. O linie dreapta va fi trasa intre
punctul de intrerupere si punctul de
reluare.

K o Reluare ocolire — utilizati pentru a relua
X< cartografierea dinamica cu ocolire. O linie
dreapta va fi trasa intre punctul de
intrerupere si punctul de reluare.

9 Anulare ocolire - utilizati pentru a anula

W H q . N e

X cartografierea cu ocolire, aruncand linia de
ghidare de ocolire

Conectare ocolire — utilizati pentru

a conecta linia de ghidare de ocolire la
linia de ghidare existenta. Ocolirea va
deveni parte a liniei de ghidare actuale.
Finalizare ocolire - utilizati pentru a crea

0 noud locatie de capat a liniei de ghidare.
Ocolirea va deveni parte a liniei de ghidare
actuale.

Ajustarea liniei de ghidare

o Optiunea Ajustare linie de ghidare permite ca
7& linia de ghidare actuala sé fie deplasata in
locatia curentd a vehiculului.

NOTA: Disponibil numai cénd este in Ghidare Drept
AB, Azimut sau AB Dinamic.

Figura 1: Ocolire cu conectarea ocolirii

P

Figura 2: Ocolire cu finalizarea ocolirii

deg
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Comutare linie de ghidare

/’ //° Daca se salveaza mai mult de o linie de

¢ ¢ ghidare, va deveni disponibila optiunea
Comutare linie de ghidare. Pentru a schimba la alte
linii de ghidare disponibile:

1. Selectati butonul Bara glisanta «

2. Apasati pictograma COMUTARE LINIE DE
GHIDARE /+|.

3. Selectati linia de ghidare care doriti sa fie activa.

4. Apéasati butonul .

—_—
e 11/05/202108:04
-_——

— km/h ha

01/06/202110:16

Guidance

Azimuth Degree

Switch Guideline

Current Active Guideline: Azimuth North

Select New Guideline

Straight 1

Cancel ‘ Switch |
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Computer de camp Matrix 908

Limitele aplicatiei stabilesc zonele de lucru in care produsul este sau nu este aplicat in timpul utilizarii controlului automat al sectiunii (ASC)
sau BoomPilot.

Nu este necesar ca aplicatia sa cartografieze o limita.

Daca cartografiati o limitd cu una sau mai multe sectiuni pliate si dezactivate, este necesar sa se mentind aceasta configuratie a sectiunii pe
durata trecerii pe limita. Orice modificari aduse la numarul de sectiuni activate si, prin urmare, la latimea masinii dupa inceperea procesului de
cartografiere pe limita, va duce la cartografierea limitei aplicatiei la marginea exterioara a tuturor sectiunilor programate - nu neaparat a celor
activate la orice moment dat in timpul trecerii limita.

Céand cartografiati o limita cu unele sectiuni dezactivate, este necesar s& puneti BoomPilot in modul manual si sa porniti comutatoarele

master si de sectiune pentru toate sectiunile care vor fi utilizate in timpul trecerii limitd. Dupa terminarea trecerii limita, comutatoarele

sectiunilor pot fi dezactivate, comutatorul principal raméne activat, BoomPilot poate fi pus din nou in modul Automat si Control automat al

sectiunii poate fi apoi utilizat.

NOTA: Dacé o limits este cartografiata cu unele sectiuni pliate asa cum s-a descris mai sus, poate fi necesar sé se utilizeze pictograma
AJUSTARE LINIE DE GHIDARE Y«/ pentru a aduce linia de ghidare in pozitia corecta pentru trecerile ulterioare din camp.

Stabilirea unei limite exterioare sau

mte"oare -  01/06/202110:16

1. Conduceti la o locatie dorita la perimetrul zonei de |
aplicare si orientati vehiculul in asociere cu locatia
de cartografiere stabilita.

2. Cu butonul Limita % din Bara de caracteristici

activ, apasati butonul Bara glisanti €<. i — = =
3. Selectati tipul de limita de cartografiat. u A g .
®__ Limita exterioara - stabileste o zona de = k

—/ lucru unde se va aplica aplicatia cu
utilizarea ASC sau BoomPilot.

@ Limitd interioard — stabileste 0 zond de /

/%5) . . . i

/== lucru unde se va aplica aplicatia cu
utilizarea ASC sau BoomPilot.

4. Apasati pictograma MARCATI LIMITA

[ ]
o= 13/09/2021 15:06
[ ]

Boundary

5. Confirmati ca va fi utilizata locatia de cartografiere
implicita.

Exterior Boundary

m www.teejet.com



6. Parcurgeti perimetrul zonei de aplicare.

Pe parcurs, utilizati dupa cum este necesar:

@T ﬁ Pauza limita — intrerupe procesul
= J de marcare a limitei. O linie

dreapta va fi trasa intre punctul de
intrerupere si punctul de reluare.

GT ﬁ Reluare limita — reia procesul de

= marcare a limitei. O linie dreapta
va fi trasa intre punctul de intrerupere si
punctul de reluare.

5 e Anulare limita — anuleaza procesul

/;@ de marcare a limitei.

7. Finalizati limita:

Inchidere automat& — mergeti in limita unei I&timi
de brazda de punctul de pornire. Limita se
va inchide automat (linia de ghidare alba va
deveni neagra).

flg—, Mo Tnchidere manuala - apasati

@5 @ pictograma FINALIZARE LIMITA
pentru a inchide limita cu o linie dreapta
intre locatia curenta si punctul de pornire.

NOTA: Dac4 distanta minim& nu este parcursa
(de cinci ori Idtimea brazdei), se va afisa un
mesaj de eroare.
8. Apéasati:

» Accept — pentru a salva si a denumi manual
limita

P Refuz - pentru a salva si a denumi automat
limita

Sterge ultima limita marcata
Stergere ultima limita marcata (interioara sau
exterioara) sterge ultima limita marcata in lucrarea
curenta.

o=~ Stergere limita exterioara
ﬁ Stergere limita interioara

L]
e  01/06/202110:16
L]

. 0
— km/h ha 0.00 deg No. —
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(o) pti uni harta Vehicul cu reprezentare in timp real a sectiunilor
? Mini harta active ale bratului

Linie de ghidare si puncte k=

+ Linii de ghidare mmm 23/06/202111:28
<«Portocaliu - linie de ghidare activa
<ANegru (multiple) - linii de ghidare adiacente
<ANegru - linie limita exterioara
<«Gri - linie limita interioara
<Albastru - linie limita poligonala
<ANegru/alb - linie limita de prescriptie a zonei

hartii

* Puncte — marcaje pentru puncte stabilite
<qPunct albastru — marcaj A
<qPunct verde — marcaj B

+ Zona de acoperire — ilustreaza zona aplicata si
suprapunerea:
<Albastru - o aplicare
<«4Rosu — doua sau mai multe aplicri

Vehicul
Simbol vehicul cu reprezentare in timp real
a sectiunilor active ale bratului este sensibil la atingere Linil de ghidare pentru navigare Zona de acoperire
pentru a porni si a opri cartografierea aplicatiei cand
a fost activat un dispozitiv de cartografiere a aplicatiei \3 < <
. . - 11/05/202108:04
sau un sistem BoomPilot. —
* Sectiuni Overlay Map With
<«Casete goale - sectiuni inactive 1]
<Casete albe - sectiuni active IR
, W\ (=21
M' . h rt" Coverage Applied Rates
Ini harta

Mini harta ofera acces rapid intre vizualizarea
vehiculului si vizualizarea cdmpului
» Vizualizarea vehiculului — Creeaza o imagine

generata de calculator a pozitiei vehiculului
afisata Tn zona de aplicare.

P Vizualizarea cAmpului — creeaza o imagine
generatd de calculator a pozitiei vehiculului si

a zonei de aplicare dintr-o perspectiva aeriana.
By v
Straturi de cartografiere — f—
Optiunile straturilor de cartografiere afiseaza optiuni

pentru a afisa hartile de acoperire si a hartilor de rate
aplicate.

» Dispozitivele fara control al ratei creeaza doar
o hartd de acoperire a aplicatiei.

» Dispozitivele cu control al ratei creeaza atat
un strat de harta de acoperire, cat si un strat
separat de harta a ratelor aplicate.

m www.teejet.com



Bara de informatii si de stare
Detalii privind limita lucrarii si aplicatie
Selectati numele lucrérii din bara de informatii pentru
a vedea detalii despre zona de teren arabil pentru
lucrarea curenta.

Bara de stare

Bara de stare ofera informatii despre starea GNSS,
modul de ghidare, zona de teren arabil, cuplarea
directiei asistate/automate si starea de control al
implementérii.

Pentru a accesa informatiile de stare asociate,
selectati bara de stare pentru a afisa optiunile
disponibile.

{@®) \Verde=GPS, GLONASS sau SBAS (cu
= sau fara DGPS necesar)
Galben = numai GPS
(@) Rosu=fara GNSS
&

Portocaliu = Cale GLIDE/CLEAR

Mod de ghidare
\O ®..  Ghidare Drept AB sau Dup azimut
o

‘ZO ®:*  Ghidare AB Dinamic Adaptiv
‘...O

‘) . Ghidare Incercuire pivot
O

Detalii privind limita lucrarii si aplicatie

—| 15/09/§021

13/09/2021 15:14

/ 1 | Total Arable Land

Exterior Boundary Area
Number of Exterior Boundary Polygons
e Interior Boundary Area

Number of Interior Boundary Polygons

Total Applied Area

0.1 hectares

0.1 hectares

L

0.0 hectares

0

0.0 hectares

-—_—
- 23/06/202111:28
-——

Starea zonei de teren arabil

“ Tn afara zonei de teren arabil = parcurs in

afara zonei de teren arabil

A Tn interiorul zonei de teren arabil =
parcurs in interiorul zonei de teren arabil

Starea Aplicatiei care efectueaza

cartografierea

Automat

1,
n

Rosu = dezactivat/manual

>

Starea sistemului de directie asistat/
automat

@ Cuplat, directie activa

Galben = activata

@ Rosu = dezactivatéa

Starea BoomPilot

A Automat
A

A Rosu = dezactivat/manual
A ’

| 10:41
01/06/2021

01/0217021 10:16

10:41
01/06/2021

01/06/202110:16

GNSS Status Information

Bara de stare

HDOP: 1

Position Quality Indicator: 2
Reference Station ID: 134
Correction Age: 7.2
Number of Satellites: 10
UTM Zone: 12

Receiver Type: 1

Receiver Version:

Receiver Model:
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Bara de ghid are Bara luminoas& pe ecran Activitate de navigare

Bara luminoasa pe ecran w— 23/06/202° 11:28
Utilizata pentru a reprezenta departarea faté de linia
de ghidare sau de vehicul.

Pentru a configura disponibilitatea barei luminoase,
modul de afisare sau distanta dintre LED-uri, din
meniul principal E in meniul Setéri &%, accesati
Ghidare si cartografiere -> Bara luminoasa.

Activitate de navigare
Starea GNSS si activitatea curenta

+ Afiseaza Fara GNSS cand GNSS nu este

d|3p0n|b|l sau GNSS lent cand GNSS prime$te s / Cross Track Error Units
date GGA la mai putin de 5 Hz. Metres, One Decimal (1.2)
+ Afiseaza activitati cum ar fi marcarea unui punct | vemsTwosedmas 02
A SaU B Centimetres (123)
Eroare de deviere - afiseaza distanta de la linia de
ghidare dorita.

Pentru a schimba formatul in care este afisata
distanta:

1. Apasati caseta Activitate de navigare.

2. Selectati formatul de masurare.

Informatii selectabile despre lucrare

Informatii selectabile despre lucrare ,
P Viteza - afiseaza viteza de deplasare curenta — | 23/06/202111:28
L]

» Tnaintare - afiseaza traseul deplasarii in sensul
acelor de ceasornic faté de o linie de baza de
nord adevérat. Nord = 0°, Est = 90°,

Sud = 180°, Vest = 270°.

» Supr tot acoperita — afiseaza zona acumulata
totala pe care s-a aplicat produsul, inclusiv
zonele cu dubla acoperire

» Numar brazda - afiseaza numarul brazdei

Mark Point

5 de linia initial3 - - R 0 0
curepte fa;a _de linia initiala dg gh|dar.e AB.,.CLVJ . w | 000 € o
fata in directia de la A la B. Cifra va fi pozitiva
atunci cand autovehiculul este in partea dreapta L 8.03 0 0 0
aliniei de baza AB sau negativa atunci cand km/h ha deg No.
. A A - e - Speed Total Applied Headin; Swath Number
vehiculul este in partea stanga a liniei de baza ' area .

AB.

E www.teejet.com
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ACCESAREA TERMINALUL UNIVERSAL

Terminal universal (UT) este accesibil atat din ecranul (e
- | 23/06/202111:28 <<
— ARR

Ghidare, cét si din meniul principal E

ﬁ% TwinView — utilizati pentru a afisa atat
informatii UT, cét si privind ghidarea

x Settings

= : ‘ P —
uT A v — 7

Job Manager

; S -
£l | Gudancoanaf

Settings

GNSS Receive!

r | | Assisted/Autor
B

Help

a
[

ISOBUS

Appl. rate [kg/ha] Q — =
Work width [m] 24 .0 ’;|
Disc RPM 900 1
Speed sens. CAN

: )

—_—_—
- 24/06/202108:121
-_——

Appl. rate [kg/ha] o]
Work width [m] 24 .0
Disc RPM 900
Speed sens. CAN
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Computer de camp Matrix 908
ANEXA A - DETALII PRIVIND RECEPTORUL GNSS

NOTA: Aceste setari sunt necesare pentru controlul vitezei, a directiei asistate/automate i a senzorului de inclinare, precum si operarea
adecvatd a atelajelor.

1. In meniu principal E in meniul Setari %%, LLTerll Receptor GNSS §

2. In EEEERTE A, ajustati setarile dupa cum este necesar.
3. Daca sunt disponibile, in , efectuati ajustari ale setarilor dupa cum este necesar.

4. lesiti din acest ecran pentru a incepe initializarea receptorului GNSS. Va apérea un mesaj pop-up in timpul initializarii. Acest lucru dureaza
aproximativ un minut.

SETARI GENERALE
Port GNSS

Portul COM poate fi setat la ,Intern” pentru a utiliza
receptorul intern GNSS si a transmite in afard sau la
L,Extern” pentru a primi date GNSS externe. Device Manager

Settings

» Intern — utilizeaza datele de pozitie de la - e
receptorul GNSS intern; aceste date NMEA sunt Gt

trimise la ,portul serial A” RS-232 al cablajelor la Suality Requirement
viteza de transfer de date GNSS selectata PR

» Extern — utilizeaza datele de pozitie de la un
receptor GNSS atasat extern atasat la ,portul A”
RS-232 al cablajului.

NOTA: Este necesar un receptor extern pentru a lucra

cu datele de pozitie TerraStar, Omnistar HP/XP
sau RTK. Bl Assisted/Automatic Steering

Disabled

e ¥
a Guidance and Mapping

Settings AStar Availabilit Disabled @=——Enabled

Cerinte minime de configurare pentru g
receptorul extern )
Tnainte de conectarea si functionarea consolei cu un

receptor GNSS extern, aceste cerinte minime de configurare trebuie indeplinite.

Setari port serial

Rata de transfer: permisa doar la 115.200
Biti de date: 8

Paritate: Fara

Biti oprire: 1

Cerinte de conectare la portul serial
Cablu serial RS-232, tata, cu 9 pini
NOTA: Poate necesita adaptor de modem nul in functie de pinii de iesire ai receptorului.

GGA 10,0 Hz
Optional VTG 10,0 Hz
ZDA 1,0 Hz

m www.teejet.com



Cerinte de calitate a pozitiei
Selectati intre a utiliza ClearPath sau SBAS SBAS trebuie sa fie activat mai jos in setarea ,Disponibilitate SBAS” pentru ca optiunea SBAS sa
fie prezentata.

Tabelul de mai jos arata Indicatorul de calitate GGA care poate fi asteptat de la diferite tipuri de semnal GNSS.

Tip de semnal GNSS ‘ Indicator de calitate GGA ‘ Precizie caracteristica

Un singur punct/GNSS autonom 1 <2m

Un singur punct/GNSS Autonom cu GLIDE/ClearPath 1 <1 m*
Sistem SBAS incluzand WAAS, EGNOS, GAGAN, MSAS etc. 2sau9 0,7m
TerraStar-L (convergent) 2 40 cm
RTK (fix) 4 1,0cm + 1 ppm
RTK (flotant) 5 4cm
TerraStar-C (convergent) 5 4cm
OmniStar HP/XP/G2 5 ~10 cm

*Pentru o perioada de 60 de minute.

Disponibilitate SBAS
Activati daca urmeaza sa fie utilizate semnalele SBAS corectate diferential (de ex., EGNOS, GAGAN, MSAS, SDCM, WAAS).

Disponibilitate TerraStar
Activati daca serviciile TerraStar urmeaza sé fie utilizate

SETARI AVANSATE

Reimprospatare GNSS

Butonul de reimprospatare GNSS va reseta filtrul ClearPath din receptorul OEMStar in cazurile in care utilizatorul a avut receptorul in
functiune in imediata apropiere de acoperire a unor copaci desi si/sau cldiri. In Mai avansat, filtrul ClearPath va fi resetat automat cand va
incepe 0 noua lucrare sau o lucrare existenta

NOTA: Dup4 apésarea Reimprospatare GNSS, este necesar ca utilizatorul s& astepte aproximativ 10 minute pentru functionarea complets
si precizia GNSS asteptata. Activarea reimprospétarii in timpul unei lucréri va cauza o intrerupere temporara in transmiterea datelor
GNSS. Acest lucru cel mai probabil va face ca sectiunile deja pornite in modul automat BoomPilot s& se opreasca pentru o perioada
scurta de timp

Reimprospatarea nu ar trebui facuta in timpul x Settings
aplicrii active.

Device Manager

Selectie tip GNSS
Semnalele GPS necorectate de la sistemul GPS sunt
mereu disponibile si nu pot fi oprite.

Console

Sunt afisate cand urméatoarele semnale necorectate SEAIEES GLONASS ot svalie || Gallisonotavaiabie || Beidou ot ol
NU sunt disponibile: C"ﬁ Q258 ot avalble

> GLONASS ﬁ Guidance and Mapping

. SE“[“ES Automatic
P Galileo
GNSS Receiver 1
» Beidou (-] =
> QZSS Alternate PRN

Assisted/Automatic Steering

= -

J
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Selectie PRN
Cénd este folosit receptorul intern GNSS, meniul PRN permite selectia a pana la doi sateliti specifici SBAS utilizati pentru corectii SBAS.
Aceasta permite utilizatorului sa scoata date de corectie SBAS din sateliti SBAS defecti.

» Automat — selectie PRN automata
» Numar — contactati distribuitorul local pentru numar asociat cu locatia de functionare

PRN alternativ

Cénd PRN nu este automat, permite posibila selectie a unui al doilea SBAS PRN pentru a oferi datele de corectie.

» Fara - farad numar PRN alternativ
» Numar — contactati distribuitorul local pentru numar asociat cu locatia de functionare

PRN nu este afisat
Optiunile PRN sunt disponibile doar cu tipul de SBAS GNSS selectat daca este setat la receptorul GNSS intern.

Informatii stare GNSS
Informatii stare GNSS arata o copie a informatiilor despre starea GNSS curenta.

1. In ecranul Ghidare, apasati ek i eae)

2. Selectati pictograma GNSS @
3. Afisati datele incluzand:

<« HDOP - 0 mésura a intensitatii geometriei satelitului in plan orizontal
Se prefera un HDOP cu o valoare mai mica de 2. ——

<« Indicator de calitate a pozitiei — indicatorul de calitate curent al
semnalului GNSS (consultati tabelul de cerinte GGA)

<« Identificarea statiei de referinta — numéar de identificare a satelitului
DGPS curent

<« Corectare varsta — varsta oricarei si tuturor corectiilor care 085651
sunt aplicate la estimarea calcului pozitiei. La utilizarea SBAS,
corectarea varstei nu este o Corectie diferentiala adevarata de  [RSyRES o
tip SC104 si incorporeaza doar modelare ionosferica.

<« Numérul de sateliti — numarul de sateliti GNSS in raza vizuala
(un numar de cel putin 4 este necesar pentru DGPS)

<« Zona UTM - zona unde este localizat momentan (consultati
,Coordonate si zone UTM” in acest manual)

<« Tip receptor — indicatorul curent al receptorului
10:41

<« Versiune receptor — versiunea de software 01/06/2021
instalata pe receptor

<« Model receptor — modelele de corectie 01/06/2021 10:16
disponibile pentru a fi folosite cu configuratia

GNSS Status Information

curenta a receptorului
HDOP: 1

4. Apasati m pentru a reveni la ecranul Informatii
bara de stare.

Position Quality Indicator: 2

Reference Station ID: 134
NOTA: Daca GNSS nu este disponibil, toate intrarile S A

.. Pl
vor fi ,invalide”. Number of Satellites: 10

UTM Zone: 12
Receiver Type: 1
Receiver Version:

Receiver Model:

n www.teejet.com



Indicator de calitate GGA a informatiei
» GPS - sunt acceptate date de pozitie necorectate cu un singur punct bazate pe GPS numai cu un indicator de calitate GGA de ,1".

NOTA: GPS este mereu selectat.

P GPS+GLONASS - sunt acceptate date necorectate cu un singur punct bazate pe GPS si GLONASS cu un indicator de calitate
GGAde 1.

P GPS+SBAS - sunt acceptate fie date necorectate cu un singur punct sau date de pozitie corectate SBAS — indicator de calitate
GGAde 1" sau 2" (se accepta si 3, 4 sau 5).

P GPS+GLONASS+SBAS - sunt acceptate fie date necorectate cu un singur punct sau date de pozitie corectate SBAS - indicator de
calitate GGA de ,1” sau ,2” (se accepta si 3, 4 sau ).

» GPS+GLONASS+SBAS+DGPS - sunt acceptate numai date GGA cu un indicator de calitate de cel putin ,2” (se accepta si 3, 4 sau 5).

NOTA: Toate cartografierile, aplicatiile si functiile de ghidaj bazate pe consola se opresc dacé valoarea indicatorului de calitate
GGA scade sub ,2” cu aceastd setare activatd

GLOSAR GNSS

Prestator de servicii comerciale prin satelit:

O alta sursa comuna pentru semnale DGPS. Informatiile despre corectia erorii obtinute de la statiile de baza se trimit catre un satelit de
comunicatii (separat de sateliti GPS) si transmisa catre utilizator. Aceste corectii bazate pe satelit tind sa aiba o arie de acoperire mai intinsa
decét transmisiile bazate pe turn (legaturi FM) si precizia sistemului nu este afectata major de distanta utilizatorului fatd de receptoarele
statiei de baza. Majoritatea acestor furnizori de servicii solicita o taxa de abonament pentru a le putea utiliza. Un furnizor comun cunoscut
este OmniSTAR.

CORS (Statie de Referinta cu Operare Continud)/Retea RTK:

O serie de statii de baza impréastiate de-a lungul unei regiuni geografice date (cum ar fi un stat/judet intreg) care sunt conectate in retea
printr-un computer centralizat si care transmite date de corectie RTK prin internet. Retelele CORS pot fi detinute/operate public sau privat si
pot oferi un semnal gratuit sau pot solicita o taxa de abonament anuala. Prin accesarea unei retele CORS prin conexiune celulara, utilizatorul
final elimina nevoia de a detine o statie de baza personala.

Corectii diferentiale

Corectii diferentiale sunt o solutie specificd algoritmului ,diferentierii duble” folosit pentru a determina valorile de corectie aplicate de RTK la
orice date de distanta a satelitilor GNSS. ,Corectiile” sunt un termen generic aplicat la toate formele de corectii potentiale din SBAS (WAAS/
EGNOS) pana la OmniStar, TerraStar PPP si RTK

Diferential GPS (DGPS):

Utilizarea solutiei specifice RTK pentru a aplica corectii diferentiale la datele satelitilor din constelatia GPS.

EGNOS (Serviciul European de Navigare cu Acoperire Geostationara):

Un sistem de augmentare bazat pe sateliti (SBAS) dezvoltat impreuna cu Agentia Spatiala Europeana (ESA), Comunitatea Europeana
si EUROCONTROL. Sistemul este folosit gratuit si ofera corectie diferentiala de acoperire in principal peste tot pe continentul european.
EGNOS ofera precizii punct-la-punct de 15-25 cm si precizii an-la-an de +/-1 m.

GLONASS (Sistemul Global de Sateliti de Navigatie):

Un sistem de navigatie cu sateliti dezvoltat si operat de catre guvernul rus. Este compus din aproximativ 24 de sateliti care orbiteaza in
continuu n jurul pamantului. Desi primii receptori GNSS foloseau de obicei doar semnale GPS, multe din receptoarele GNSS de azi pot
utiliza atat semnale de la GPS, cat si GLONASS, crescand efectiv numarul total de sateliti disponibili pentru utilizare.

Punct de Pozitie Precisa GNSS (PPP)

PPP este un serviciu de corectie satelit transmis global bazat pe abonament la receptoarele GNSS echipate corespunzator. PPP foloseste
o multitudine de statii de referinta pentru a corecta ceasul satelit si erorile de orbita care sunt apoi transmise la receptoare locale. PPP nu
necesitd un timp de convergenta.

98-01578-EN RO
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GNSS (Sistem Global de Sateliti de Navigatie)

Un termen general care se referd la un sistem cu mai multi sateliti de navigatie utilizat de un receptor pentru a-si calcula pozitia. Exemple din
acestea includ: GPS dezvoltat de catre Statele Unite si GLONASS de Rusia. Sisteme suplimentare in curs de dezvoltare includ Galileo de
catre Uniunea Europeana si Compass de China. Noua generatie de receptoare GNSS sunt proiectate sa utilizeze semnale GNSS multiple
(cum ar fi GPS si GLONASS). Depinzéand de constelatie si nivelurile de precizie dorite, performanta sistemului poate fi imbunatatita avand
acces la un numar mai mare de sateliti.

GPS (Sistem de Pozitionare Globala):

Numele retelei de navigatie-satelit intretinute de Departamentul de Aparare al S.U.A. Este compus din aproximativ 30 de sateliti care
orbiteaza in continuu in jurul pamantului. Termenul e folosit pentru a ne referi la orice dispozitiv care depinde de navigatia prin satelit pentru
functionalitate.

NTRIP (Transportul in Retea a RTCM prin Protocol Internet):
O aplicatie bazata pe internet care pune la dispozitia oricui corectia datelor RTCM din statiile CORS cu o conexiune la internet si datele de
autentificare corespunzatoare la serverul NTRIP. De obicei, utilizeaza o legatura celulara pentru a ajunge la internet si la serverul NTRIP.

Deriva pozitionala

Schimbarea constanta in calculul pozitiei GNSS cauzata in principal de schimbéri atmosferice si ionosferice, geometrie satelit slaba (posibil
cauzata de obstacole cum ar fi cladiri si copaci, erori de ceas satelit si schimbari de constelatie satelit) Pentru precizie subdecimetru, se
recomanda utilizarea receptoarele cu frecventa dubla ale solutiilor PPP sau RTK.

RTK (cinematica in timp real):

Tn momentul de fata, cel mai precis sistem de corectie GPS disponibil care foloseste o statie de referinta bazata la sol localizata in imediata
apropiere a receptorului GPS. RTK poate oferi o precizie de un inch, cunoscut si ca centimetru, precizie punct-la-punct si, de asemenea,
oferd o stabilitate de pozitie an-la-an. Utilizatorii RTK pot avea statii de baza proprii, se pot abona la retele RTK sau pot folosi CORS.

SBAS (sistem de augmentare bazat pe sateliti):
Un termen general care se referd la orice sistem de corectie diferentiala bazat pe satelit. Exemple de SBAS includ: WAAS in Statele Unite,
EGNOS in Europa si MSAS in Japonia. SBAS suplimentare care acopera alte regiuni ale lumii vor deveni disponibile pe viitor.

WAAS (sistem de augmentare pe arie larga):
Un serviciu de corectie satelit dezvoltat de Administratia Federala de Aviatie (FAA). Este folosit gratuit si ofera acoperire peste tot in Statele
Unite si partial in Canada si Mexic. WAAS ofera precizie punct-la-punct de 15-25 cm; totusi, precizia an-la-an este in intervalul de +/- 1 m
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ANEXA B - OPTIUNI DE AJUTOR

Despre x el b
Afiseaza versiunea software-ului sistemului precum si e
versiunile softului modulelor conectate la magistrala _—

CAN. ml At
Manualul utilizatorului ol p—
Furnizeaza un cod QR pentru a accesa online acest

manual al utilizatorului. Product Registration
2 . . o]
Inregistrarea produsului o ¥}

Furnizeaz& un cod QR pentru a Tnregistra consola Settings

dvs.

Notati numéarul de serie de pe spatele consolei. Este
necesar pentru inregistrarea produsului.

Product Registration

Settings
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