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VIGTIGE SIKKERHEDSOPLYSNINGER

Alle sikkerheds- og driftsinstruktioner bar leeses, far systemet tages i brug. Sikker drift af maskiner er operatgrens ansvar.
Sikkerhedsprocedurer skal veere anbragt teet pa udstyret og klart synlige for og leeselige af operataren. Sikkerhedsprocedurer bar opfylde alle
virksomhedens og de lokale regler, savel som MSDS-kravene. Kontakt en lokal forhandler for at fa hjeelp.

Sikkerhedsoplysninger
TeeJet Technologies er ikke ansvarlig for skader forarsaget af manglende overholdelse af falgende sikkerhedskrav. Som farer af
karetgjet er du ansvarlig for sikker drift.

Matrix 908 i kombination med enhver assisteret/automatisk styring er ikke designet til at erstatte karetgjets farer.
Forlad ikke et karetgj, mens den assisterede/automatiske styring er aktiveret.
Sarg for, at omradet omkring keretgjet er fri for mennesker og forhindringer far og under tilkobling.

Matrix 908 er designet til at understatte og forbedre effektiviteten, mens du arbejder i marken. Chauffgren har det fulde ansvar for kvaliteten
og de arbejdsrelaterede resultater.

Afbryd eller fiern enhver assisteret/automatisk styringsenhed, far du kerer pa offentlig vej.

GENERELLE ADVARSLER OG FORHOLDSREGLER

Definitioner af sikkerhedsalarmsymboler:

FARE! Dette symbol er forbeholdt de mest FORSIGTIG! Dette symbol angiver en farlig
ekstreme situationer, hvor alvorlig personskade situation, der kan resultere i mindre eller moderat
eller dad er overhaengende. personskade.

ADVARSEL! Dette symbol angiver en farlig BEMAERK: Dette symbol henviser til praksis,
situation, der kan resultere i alvorlig personskade @ som operatgren skal vaere opmaerksom pa.
eller dad.

* Lees og falg instruktionerne. Hvis instruktionerne er uklare efter at have leest manualen, bedes du kontakte en lokal
forhandler.

SR>

* Hold barn veek fra udstyret.
+ Betjen ikke maskiner, hvis du er under pavirkning af alkohol eller ulovlige stoffer.

+ Nogle systemer inkluderer en varmeblaeser. Deek aldrig varmeren til, da det skaber alvorlig brandfare!
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. + For du arbejder pé en bestemt komponent, skal du sikre dig, at alle stramforsyninger er slukket og ikke kan teendes ved
et uheld.

+ Afbryd stramkablerne, far du foretager lysbuesvejsning pa udstyr eller andet, der er tilsluttet udstyret.

+ Pa systemer inklusive frekvensomformere er der risiko for elektrisk stad pa grund af restspaending. Det er ikke tilladt at
abne udstyret, hverken for at afbryde systemet eller nogen hurtig forbindelse, far 5 minutter efter strammen er blevet
afbrudt.

+ Betjen kun systemet fra den stramkilde, der er angivet i manualen. Kontakt kvalificeret servicepersonale, hvis du ikke er
sikker pa stremkilden.

+ Brug ikke en hgjtryksrenser til at rengare elektriske komponenter. Dette kan beskadige elektriske komponenter og
udsaette operateren for risiko for elektrisk stgd.

+ Den elektriske forsyning til udstyret skal veere korrekt fart og tilsluttet udstyret. Alle forbindelser skal opfylde de
specificerede krav.

+ Beer altid personlige veernemidler (PPE), nar du udferer arbejde pa hydrauliske systemer.
+ Overhold maskinfabrikantens godkendte vedligeholdelsesinstruktioner ved arbejde pa hydrauliksystemet.

+ Sluk altid udstyret, nar du arbejder pa det hydrauliske system. Tag passende forholdsregler, nar du &bner systemer, der
tidligere har veeret under tryk.

+ Veer opmaerksom pa, at hydraulikolie kan veere ekstremt varm og under hgijt tryk.

+ Beer altid personlige veernemidler ved handtering af kemiske stoffer.

+ Folg altid sikkerhedsetiketter og instruktioner fra kemikalieproducenten eller -leverandgren.
+ Operatgren ber have fuldsteendig information om arten og meaengden af det materiale, der skal distribueres.

* OVERHOLD F@DERALE, STATSLIGE OG LOKALE REGLER VEDR@RENDE HANDTERING, BRUG ELLER
BORTSKAFFELSE AF LANDBRUGSKEMIKALIER.

. + Det er vigtigt at genkende de korrekte sikkerhedsforanstaltninger, nar du bruger et sprajtesystem under tryk. Veesker
under tryk kan treenge ind i huden og forarsage alvorlig personskade.

+ Systemtrykket ma aldrig overstige den laveste nominelle komponent. Kend altid dit system og alle
komponentegenskaber, maksimale tryk og flowhastigheder.

+ Filtre kan kun abnes, nar de manuelle ventiler foran og bagved filtret er i lukket position. Hvis et apparat skal tages ud af
rgrene, skal manuelle ventiler foran og bagved dette apparat vaere i lukket position. Hvis de geninstalleres, skal du sikre
dig, at dette sker korrekt, at dette apparat er korrekt justeret, og at alle forbindelser er teette.

+ Rarfaringsforsyningen til udstyret skal overholde alle virksomhedens og de lokale regler og skal veere korrekt fart og
tilsluttet udstyret. Alle forbindelser skal opfylde de specificerede krav

+ Det tilrades at dreene og rense veeskeforsyningssystemet, nar udstyret ikke skal bruges i laengere tid.

. + For at forhindre alvorlig personskade eller dgdsfald i forbindelse med at blive kart over af vaeskeforsyningssystemet eller
ved automatisk beveegelse af styresystemet, ma du aldrig forlade keretgjets farersaede, mens systemet er aktiveret.

+ For at forhindre alvorlig personskade eller dgdsfald i forbindelse med at blive kert over af karetgjet eller ved automatisk
bevaegelse af styresystemet, skal du kontrollere, at omradet omkring keretajet er fri for mennesker eller forhindringer, for
systemet startes, kalibreres, justeres eller aktiveres.

+ Sprg for, at udstyret er godt fastgjort il de korrekte komponenter.
+ Ker aldrig pa offentlig vej med systemet tilkoblet.

www.teejet.com
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FORSIGTIG! UDSTYRSSIKKERHED, VEDLIGEHOLDELSE OG SERVICE

+ Udstyret bar kun betjenes af korrekt uddannet, kvalificeret personale. De skal kunne dokumentere deres feerdigheder i
betjeningen af udstyret.

+ For udstyret tages i brug, skal operatgren kontrollere, om udstyret er i god stand og kan bruges sikkert. Er det ikke
tilfeeldet, ma udstyret ikke bruges.

+ Alle ngdvendige personlige veernemidler skal altid veere let tilgaengelige for operataren.
+ Kontroller rutinemaessigt systemet og komponenterne for slitage og skader. Udskift eller reparer efter behov.

« Kun kvalificerede, autoriserede eksperter ma reparere eller vedligeholde installationen. Vedligeholdelses- og
driftsinstruktionerne skal overholdes ngje og felges.

+ En komplet manual til udstyret skal til enhver tid veere tilgeengelig for operataren eller vedligeholdelsesteknikeren.

FORSIGTIG! KABEL- OG SLANGESIKKERHED
+ Kontroller regelmeessigt alle ledninger og slanger for skader eller slitage. Udskift eller reparer efter behov.

+ For ikke ledninger og slanger med skarpe bgjninger.

+ Spaend ikke kabler og slanger til ledninger med hgje vibrationer eller store midlertidige trykstigninger.
+ Spaend ikke kabler og slanger il ledninger, der transporterer varme vaesker.
+ Beskyt kabler og slanger mod skarpe genstande, udstyrsrester og materialeophobning.

« Sarg for tilstreekkelig leengde til, at kabler og slanger kan have fri beveaegelse pa sektioner, der beveeger sig under drift,
og serg for, at kabler eller slanger ikke haenger under udstyret.

+ Sar for tilstreekkelig frigang til kabler og slanger fra redskabs- og maskindriftszoner.
+ Ved rengering af udstyr skal kablerne beskyttes mod hgjtryksspuling.
. BEMARK: BERGRINGSSKARMPLEJE

+ Hold skarpe genstande veek fra bergringsskeermen. Bergring af skeermen med en skarp genstand kan resultere i
beskadigelse af skeermen.

+ Brug ikke skrappe kemikalier til at rengare konsollen/skeermen. Den korrekte made at rengere en konsol/skeerm pa er at
bruge en blad fugtig klud eller antistatisk serviet, svarende til rengering af en skeerm pa en computer.

BEMARK: ANBEFALEDE RESERVEDELE
@ « Systemet er designet med komponenter, der arbejder sammen for at give den bedste systemydelse. Nar systemet

kreever reservedele, bar der kun bruges TeeJet-anbefalede komponenter for at opretholde korrekt systemdrift og
sikkerhed.

Copyrights

© 2021 TeeJet Technologies. Alle rettigheder forbeholdes. Ingen del af dette dokument eller computerprogrammerne beskrevet i det, ma gengives, kopieres, fotokopieres,
overseettes eller reduceres i nogen form eller pa nogen made, hverken elektronisk eller maskinleeselig, ved optagelse eller pa anden made, uden forudgaende skriftligt samtykke
fra TeeJet Technologies.

Varemarker
Medmindre andet er angivet, er alle andre meerke- eller produktnavne varemaerker eller registrerede varemaerker tilhgrende deres respektive virksomheder eller organisationer.

Ansvarshegransning

TEEJET TECHNOLOGIES LEVERER DETTE MATERIALE "SOM DET ER" UDEN GARANTI AF NOGEN ART, HVERKEN UDTRYKKELIGE ELLER UNDERFORSTAEDE.
INTET OPHAVSRETLIG ANSVAR ELLER PATENTRET OVERTAGES. UNDER INGEN OMSTANDIGHEDER KAN TEEJET TECHNOLOGIES VARE ANSVARLIGE FOR
EVENTUELLE TABTE FORRETNINGSMULIGHEDER, FORTJENESTE, BRUG ELLER DATA, FOR AFBRYDELSE AF VIRKSOMHEDEN ELLER FOR INDIREKTE, SARLIGE,
TILF/ELDELIGE ELLER F@LGENDE SKADER, AF SADANNE SKADER, SOM OPSTAR FRA TEEJET TECHNOLOGIES' SOFTWARE.
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MALESTOKKE AT HAVE VED HANDEN, INDEN DU GAR | GANG

Nogle af de angivne indstillinger er muligvis ikke ngdvendige for dit karetgj eller din enhed. Karetgjsguiden og Guiden Enhed vil guide dig

gennem hver pakraevet indstilling baseret pa dine valg.

Generelle afstande for keretejer
Beskrivelse

Malestok

Afstand pa linje fra keretgjets
omdrejningspunkt @
til anhaengerpunkt @

21

Lateral afstand fra karetgjets
midterlinje @
til anhaengerpunkt @

Afstand pa linje fra keretgjets
omdrejningspunkt @
til antennen @

Lateral afstand fra keretgjets
midterlinje @
til antennen @

I

Kortlaegning af sprejteapplikationer, generelle
afstande

Beskrivelse

Malestok

Afstand pa linje fra anhaenger-/
tilkoblingsanordning @
til traileraksel @

Afstand pa linje fra anhaenger-/
tilkoblingsanordning @
til produktleveringspunkt @

Afstand pa linje fra keretgjets
midterlinje @
til midten af bommen @

Afstand pa linje fra keretgjets
omdrejningspunkt @
til sektion 1 @

n www.teejet.com
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Kortlaegning af sprederapplikationer, generelle
afstande

Beskrivelse | Malestok

Afstand pa linje fra anheenger-/
tilkoblingsanordning @
til traileraksel @

Afstand pa linje fra anhaenger-/
tilkoblingsanordning @
til skiver @

Afstand pa linje fra skiver @
til farende kant pa sektion 1 @

> 2 1

:
i
i
I
I
|
|
I
I
I
|

Vejledning og kortlegning, afstande

Beskrivelse Malestok

Vejledende bredde

A

Beskrivelse | Malestok

Kortleegning af placering og
afstand pa linje fra keretgjets
omdrejningspunkt @

til kortlaegningen af placeringen @

Kortleegning af placering og afstand
pa linje fra keretgjets midterlinje @
til kortleegningen af placeringen @

Sektionsoplysninger

Malestok

Sektion 1

Sektion 2

Sektion 3

Sektion 4

Sektion 5

Sektion 6

Sektion 7

Sektion 8

Sektion 9

Sektion 10

Sektion 11

Sektion 12

Sektion 13

Sektion 14

Sektion 15

98-01578-EN RO
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Power-knap Integreret RAM-montering (samling pakreevet) USB-port

Wﬂt—. . MATRIX 908

. N IR AR AT TR TR
Serienummer £ 753012401345 cummr, 5

Contains Transmitter Module

FCC ID:MCQ-50M1699/IC:1846A-50M 1699

WiFi-
antenneforbindelse*

Kameraforbindelse* =

Kabefforbindelse =
Hgijttaler Ethernet-forbindelse* GNSS-antenneforbindelse
*Forbindelsesaktivitet atheenger af softwareversionen.
Tend-/sluk-knap

Teend — Tryk pa POWER-knappen .
Sluk —Tryk og hold kort POWER-knappen inde.

ADVARSEL! Vent 30 sekunder, far du genstarter konsollen.
Serienummer
Skriv dit serienummer ned. Det er pakraevet til produktregistrering.

Produktregistrering
O

n www.teejet.com
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SYSTEMDIAGRAM

Felgende skal bruges til generel reference. Specifikke konfigurationer vil variere afhaengigt af tilgeengelige enheder.

BEM/ERK: Tilslutning til forskellige enheder kan blive offentliggjort med fremtidige softwareudgivelser. Se altid
softwareudgivelsesbemaerkningerne for software/systemtilslutning pa www.teejet.com/support/software.aspx.

Matrix 908 Con 5

7

RXA-52 Antenna

CAN "T" to 6 Socket

Deuts Terminator

to Assisted/Auto Steering
Steering Control Module

(SCM Pro)
to power S
Batter Cable Ethernet Interface .
Power Cable 2 ) /
X B |
M Yy & | ‘
- to BoomPilot Section Control \
o " Section Driver Module (SDM) |
R . .
to ISOBUSECU - Switch Function Module (SFM)
IC35 Sprayer — P ‘
IC38 Spreader ~ ‘
DynaJet IC7140 -~ |
P
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OPSATNING AF KONSOLLEN

NR.1T VELKOMSTSKARM

Nar opstartssekvensen er afsluttet, vises
velkomstskaermen med muligheder for at veelge et

andet sprog, skifte konsolenhed og sndre den lokale

tidszone.

Tryk pa m for at hente Keretgjsguiden.

Adgang til Kulturelle indstillinger
efter forste opstart

1. I hovedmenuen E veelges m
2. Under [ZOOTEIERGEEITEE foretages de

ngdvendige endringer i indstillingerne.

BEM/ERK: En konsolgenstart foreslas, nar du skifter

sprog.

7

Welcome!

TeeJdet Technologies hopes you get the most out of your new console.

After selecting your localization options, select "OK" to be

directed to the Vehicle Wizard.

Language

Units

Time Zone

Me!ric.

English

UTC-06:00

o A

Device Manager

Job Manager

Settings

Guidance and Mapping

English

Metric

GNSS Receiver

UTC-06:00

Assisted/Automatic Steering

C [ Simple

n www.teejet.com



- °
Matrix 908-omradecomputer

NR.2 GENNEMGANG AF KORET@JSGUIDEN

1. Felg anvisningerne i keretgjsquiden, og foretag
justeringer af karetgjets indstillinger efter behov.

X
©
©)

Annuller — bruges til at afslutte guiden uden
at gemme andringer
Forrige guidemulighed — bruges til at gense
den forrige guidemulighed
Gem og luk — bruges til at gemme alle
aktuelle valg og lukke guiden.
Neeste guidemulighed — bruges til at ga til
den neeste guideindstilling.
Afslut - vises, nar slutningen af guidens
muligheder er ndet. Bruges til at gemme og
lukke guiden.
2. Nar du er ferdig, skal du vaelge TILBAGE PIL €=
i skeermbilledet Oplysninger om kgretgjet for at
fortsaette til menuen Indstillinger .

Adgang til Keretgjsguiden
efter forste opstart
1. I hovedmenuen E i indstillingsmenuen %%,

\ZAES) Enhedshandtering L1 3

2. Under @ vzlges karetojskortet © .

3. Pa skaermbilledet Oplysninger om keretgjet vaelges
ikonet REDIGER INDSTILLINGER &% @.

4. Brug knapperne FORRIGE/NASTE
GUIDEMULIGHED i keretgjsguiden, og
foretag justeringer af karetgjets indstillinger efter
behov.

5. Brug nar som helst knappen GEM OG LUK
eller knappen AFSLUT . for at gemme eventuelle
@ndringer og afslutte karetgjsguiden

Knappen annuller

Vehicle Wizard

x In-Line Distance to Hitch Point

In-Line Distance from the Vehicle Pivot Point (1) to
the Hitch Point (2)

500 cm

| QR

Forrige guidemulighed

Gem og luk i

Ny guidemulighed

Pil tilbage Knappen rediger indstillinger

o8

Aft of Vehicle Pivot
Point

-

On Centre

Forward of Vehicle
Pivot Point

Job Manager

Guidance and Mapping
Settings

GNSS Receiver

Assisted/Automatic Steering

J
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Der er flere enhedsmuligheder afhaengigt af, hvad der er eller ikke er pa systemet.

For der oprettes en enhed, skal man afgare:
+ om der er en ISOBUS-enhed
+ om der ikke er en enhed, men kortleegning af applikationer er ngdvendig
+ om der er en TeeJet CAN-enhed
« om der er en assisteret/automatisk styringsenhed

BEM/ERK: TeeJet CAN-enheder og ISOBUS-enheder kan ikke bruges pa samme tid. Kun én (1) ISOBUS-enhed understattes ad gangen.

Guiden Enhed, almindelige prompter Knappen annuller
x Annuller - bruges til at afslutte guiden uden
at gemme %ndringer X Section Setup Device Wizard
@ Forrige guidemulighed — bruges til at gense
den forrige guidemulighed Establish the settings for section 1 of 12. Use the Next Section button to advance
. through each available section. In a symmetric configuration, only the left sections
Gem og luk — bruges til at gemme alle will be entered.
© aktuelle valg og lukke guiden. Section Width

@ Neeste guidemulighed — bruges til at ga il A
den neeste guideindstiling. w e

Afslut - vises, nar slutningen af guidens -
muligheder er naet. Bruges til at gemme og
lukke guiden.

4= Opsatning af forrige sektion - bruges til at {
A gense den forrige sektions 7

opseetningsskaerm

mp Opseetning af naeste sektion — bruges il at
R gense den forrige sektions %
opsatningsskaerm L
ISOBUS-enhed Gem og luk

Forrige guidemulighed

ISOBUS-enheder omfatter TeeJet-produkter sasom Ny guidemulighed

IC35-sprajten, IC38-sprederen eller DynaJet IC7140.

1. I hovedmenuen E i indstillingsmenuen %, x
(ZSY] Enhedshandtering 12

2. Under @ aktiveres ISOBUS.

3. Genstart konsollen.

Settings

4. Nar objektpuljedataene er indleest, starter Guiden L
Enhed automatisk og beder brugeren om at indtaste
eventuelle manglende oplysninger, der kreeves af Job Manager
systemet. ’O‘
5. Falg beskederne pa Guiden Enhed. o | cuicarce and arping
Settings
BEM/ERK: Standardveerdier skal bekreeftes, far du R
gar videre til den neeste guideindstilling.
Nog,e mdstlllmg er, der Ikke er : Assisted/Auto Steering
tilgeengelige i Guiden Enhed, kan By

handteres via enhedens UT-greenseflade. el

n www.teejet.com
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Kortlaegninéaf applikationer

1. I hovedmenuen &, i indstillingsmenuen %,

\Z =) Enhedshandtering L1 3

2. Under @ bekraeftes det, at ISOBUS er
deaktiveret.

3. Under m © valges det NYE
ENHEDSKORT @ O.

4.1 Guiden Enhed pa Enhedsgrundlag-skeermen skal
ERERER ormgring o sppitatione

Settings

g\
5. Folg beskederne pa Guiden Enhed.

BEMAERK: Standardveerdier skal bekreeftes, for du
gar videre til den neeste guideindstilling.

Teelet CAN-enhed

1. I hovedmenuen E i indstillingsmenuen &5,

\ZAES Enhedshandtering (13

2. Under ® bekrasfies det, at ISOBUS er
deaktiveret.

3. Under m © vziges det NYE
ENHEDSKORT @ @.

Console

Job Manager

Guidance and Mapping

GNSS Receiver

Assisted/Automatic Steering

x Device Basis

4.1 Guiden Enhed p& Enhedsgrundlag-skeermen skal x et

du veelge REERENOTNE.

-
0a0
5. Felg beskederne pa Guiden Enhed.

BEM/ERK: Standardveerdier skal bekreeftes, for du
gar videre til den naeste guideindstilling.

\,

TeeJet CAN

Establish the settings for section 1 of 12. Use the Next Section button to advance
through each available section. In a symmetric configuration, only the left sections

will be entered.

Device Wizard

Device Wizard

-

Section Width

100

s

cm |

CES
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Aktiver en anden enhed
En aktiv enhed er markeret med en gren prik i gverste
venstre hjgrne af enhedskortet.

1. I hovedmenuen E i indstillingsmenuen %,

Ve Enhedshandtering §

2. Underm veelges det enhedskort, der skal
aktiveres.

Console

Job Manager
3. Pa skeermbilledet Oplysninger om enheden vaelges

ikonet REDIGER INDSTILLINGER £8.
4. Veelg knappen GEM OG LUK [EX.

5. Nar du er feerdig, veelges , nar du bliver spurgt,
om du gerne vil ggre denne enhed til den "aktive”
enhed.

o
'::' Guidance and Mapping

Settings

Sprayer 13

GNSS Receiver

Assisted/Automatic Steering

Slet en enhed
1. I hovedmenuen E i indstillingsmenuen €%, Slet enhed

vaelges Enhedshandtering | Indstillinger for rediger enhed ‘

2. Under m veelges det enhedskort, der skal
slettes.

Sprayer

Sprayer 26
Fixed Mount
Aft Centred

3. Pa skeermbilledet Oplysninger om enheden veelges _
ikonet SLET . ‘

5.000

Symmetric

n www.teejet.com
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Assisteret/automatisk
styringsenhed
1. I hovedmenuen E i indstillingsmenuen &%,

vo’elges Assisteret/automatisk styring (13
YAAWTEIE Sag efter assisteret/automatisk
styringsenhed ved systemstart (2}
3. Genstart konsollen.

4. | hovedmenuen E i indstillingsmenuen %%,

vaelges Assisteret/automatisk styring 0.

5. Foretag de nadvendige justeringer i indstillingerne.

/ndringerne foretages automatisk.

6. For at administrere karetgjer med assisteret/
automatisk styring (tilfgje et nyt keretgj,
genkalibrere det nuvaerende assisteret/automatisk
styringssystem eller for at justere styringens
aggressivitet), trykkes pa knappen
o

Settings

Device Manager

Console

Job Manager

Guidance and Mapping

GNSS Receiver

o

Settings

Settings

Device Manager

Console

Job Manager

Guidance and Mapping

GNSS Receiver

Transport Mode

Service Mode

Operator Presence

No @ Yes
No @ Yes
No =@ VYes
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1. I hovedmenuen E i indstillingsmenuen %, .
(ZAWEY] Vejledning og kortlegning [C1 2 x Settings
2. Veelg den eksisterende RNALEEEL: (ROt @ for
Device Manag:

at angive en ny veerdi.

3. Under ©foretages de nadvendige
&ndringer i indstillingerne.

4. Under [ZGCECLITEERSELENTT ] foretages de

ngdvendige andringer i indstillingerne.

Console

Job Manager

o
Kortlaegning af placering Q-ﬁ
Kortlegning af placering afger placeringen, hvorfra [RS8

greensen kortlaegges. GNSS Receiver

+ Standardplacering — mens der oprettes en
udvendig afgraensning eller polygon, vil linjen
veere pa ydersiden af den yderste aktive sektion.
Mens der oprettes en indvendig afgreensning
eller polygon, vil linjen veere pa ydersiden af den PELSIREOEINaR
yderste aktive sektion. Hvis ingen sektioner er N Mg Lacation
aktive, afmeerkes greensen ved slutningen af de
yderste sektion.

Assisted/Auto Steering

Settings

* Brugerindtastning — in-line og lateralt offset fra
keretgjets pivoteringsretninger og afstande kan
specificeres af brugeren. Der kan oprettes op til
fem (5) brugerindtastninger.

Device Manag

< x 3 New Mapping
Console ' Location 1
New Mapping
Location 1
|

Brugerindtastet kortlaegning af placering

. = ™ Job Manager
1. I hovedmenuen E i indstillingsmenuen ¥z,
Ve[ Vejledning og kortlaegning |

S

2. Under LeR ELLLEE R el @ vaelges det
Aktive kortleegningssted 0.

KRVl Ny placering af kortlegningen 63

4. Under LGIHELLTE R ERETTT foretages de

ngdvendige gndringer i indstillingerne. Andringer
anvendes automatisk pa den aktuelle kortleegning
af placering.

GNSS Receiver

Assisted/Auto Steering

n www.teejet.com
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NR.5 KONFIGURER GNSS

BEM/ERK: Disse indstillinger er ngdvendige for
hastighedskontrol, assisteret/automatisk
styring og haeldningssensordrift samt
korrekt redskabsbetjening.

1. I hovedmenuen E i indstillingsmenuen &%,

VES[R) GNSS-modtager |
2. Under [ EE LTSI foretages de

ngdvendige andringer i indstillingerne.

3. Nar det er tilgeengeligt under

foretages de nadvendige aendringer i
indstillingerne.

4. Afslut denne skaerm for at begynde at initialisere
GNSS-modtageren. En pop op-meddelelse vises
under initialiseringen. Dette tager cirka et minut.

For flere detaljer om GNSS-modtagerindstillinger,

henvises til "Bilag A— GNSS-modtageroplysninger" pa

side 34.

%

Settings

Help

Settings

Device Manager

Console

Job Manager

Guidance and Mapping

Assisted/Automatic Steering

ClearPath

Settings

Settings

Device Manager

Console

Job Manager

Guidance and Mapping

Assisted/Automatic Steering

GLONASS 1 hle Galllan not available Bejdou not aval

qQzss

Automatic

-

Alternate PRN

-
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NR.6 VALG JOBTILSTAND

1. I hovedmenuen E i indstillingsmenuen %,

veelges m .

2. Ved siden af BETHSENE vaelges mellem:

P Enkel tilstand — kun ét (1) job vil veere
tilgaengeligt ad gangen.
- Menuen Start job pa vejledningsskeermen
indeholder muligheder for at oprette et nyt job
eller fortseette det sidste job.

P Avanceret tilstand — mere end ét job kan til
enhver tid veere tilgeengeligt.

ﬁﬂ'
e
Settings
- Menuen Start job pa vejledningsskeermen
indeholder muligheder for at oprette et nyt job,
fortsaette det sidste job eller vaelge fra andre
job ved hjeelp af Job Manager.

- Job Manager er tilgeengelig fra
hovedmenuen-> indstillingsmenuen eller fra

Guidance and Mapping

GNSS Receiver

Assisted/Automatic Steering

= Advanced '

menuen Start job pa vejledningsskeermen.

Settings

Device Manager

Job Manager

Guidance and Mapping

GNSS Receiver

Assisted/Automatic Steering

Simple
T —

Start Job

o]

Last Job

a

New Job

Other Jobs

n www.teejet.com
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Job Manager
Brug Job Manager til at oprette, slette, kopiere, starte
og tilfgje oplysninger til et eller flere udvalgte job.

Opret nyt job — Muligheder for at aendre
det automatisk genererede navn og tilfgje
en feltreference vil blive tilbudt

Slet det eller de valgte jobs

Dupliker det valgte job — bruges til at
duplikere greenser og retningslinjer fra det
valgte job

Information om valgt job — bruges il at se
og/eller tilfgje detaljer til det valgte job.
Jobnavnet kan ikke endres.

Start valgt job — GNSS-positionskriterier
skal veere opfyldt, for dette vil veere
tilgeengeligt

Luk - bruges il at forlade
jobinformationsskaermen og vende tilbage
il den forrige skeerm

Rediger oplysninger — veelges for at
indtaste et navn ved hjzelp af
skeermtastaturet

Device Manager

o !

Settings

Guidance and Mapping

GNSS Receiver

Assisted/Automatic Steering.

Job Manager e

Start Joh

Last Job

New Job Other Jobs

Job Manager

Spray Spring 2022
L} 1 Jones 670

Client

Farm

Field

Spray Spring 2022

John Smith

Parsley

Jones 670

a
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STARTET JOB

Nar opstartssekvensen er fuldfart, vises menuen Start  Knappen til hovedmenuen
job med muligheder for at starte et nyt job, fortseette
det sidste job eller abne Job Manager for at veelge
et andet job (valgmuligheder afheenger af jobtilstand
og jobtilgeengelighed). Nar et job er aktivt, kan nogle
opsetningsmuligheder ikke leengere a&ndres. Luk
jobbet for at eendre disse indstillinger.

KRAV: Opseetning af det specifikke karetaj og
dets enheder skal veere afsluttet, for et Start Job
job pabegyndes. Se "Nr. 2 gennemgang
af karetajsquiden” pa side 11 og "Nr.3
Konfigurer yderligere enheder” pé side 12

for yderligere oplysninger.
Last Job
For at skifte mellem Simple job-tilstand og Avanceret

job-tilstand, skal du ga til Hovedmenu -> Indstillinger
-> Konsol-> Jobtilstand. Se "Nr.6 Veelg jobtilstand" pa
side 18 for oplysninger om valg af jobtilstand.

Enkel jobtilstand
Brug menuen Start job til at starte et nyt job eller
fortsaette det sidste job. Kun et job er tilgaengeligt

-——
-  11/05/2021 08:04
-——

Start job-menu for enkel jobtilstand

New Job

Mark Point A

4.8 0
ad gangen. Hvis du veelger et nyt job, slettes ethvert = ha
tidligere job. —_— /

ﬁ Start et nyt job ' :
ﬁ Fortseet det sidste job //

— Hovedmenuknap — adgang til

=== indstillingerne inklusive guider, . Q
g

hjeelpemuligheder og Universal Terminal

(UT).
Hvis den aktuelle GNSS-position er i en anden UTM-
zone end den nuvaerende eller tilstedende UTM-zone,

deaktiveres FHEEENTLY.

m www.teejet.com
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Avanceret jobtilstand

Brug menuen Start job til at starte et nyt job, fortseette
det sidste job eller abne Job Manager for at veelge et
andet job.

o

Start et nyt job — Muligheder for at eendre
det automatisk genererede navn og tilfgje
en feltreference vil blive vist. Brug
knappen Jobinformation Ebj i Job
Manager til at tilfgje farm- og/eller
kundereferencer.

Fortseet det sidste job — muligheder for at
gennemga og/eller indtaste joboplysninger,
herunder kunde-, farm- og marknavn vil
blive vist
= Abn de andre job ved hjzelp af Job

I?’ Manager

— Hovedmenuknap — adgang il
indstillingerne inklusive guider,
hjeelpemuligheder og Universal Terminal
(uTm).

Rediger oplysninger — veelges for at
indtaste et navn ved hjalp af
skeaermtastaturet

0]

Annuller — bruges til at forlade
jobinformationsskeermen og vende tilbage
il den forrige skeerm uden at oprette et nyt
job eller starte det forrige job

m — bruges til at forlade den nye
jobinformationsskeerm og vende

tilbage til den forrige skaerm uden at oprette

et nyt job
- veelges for at gemme det nye
job og vende tilbage til menuen

Start job

m — vaelges il at starte det nye job

Start valgt job — veelges for at starte det
'[. sidste job

Hvis den aktuelle GNSS-position er i en anden UTM-
zone end den nuvaerende eller tilstadende UTM-zone,

deaktiveres [SLEEIEEY. Q

Knappen til hovedmenuen

\
x Job Manager

Start job-menu for avanceret jobtilstand

Start Job

Last Job New Job Other Jobs

Job Manager

Spray Spring 2022

Client

Farm

Field

4.8 0 Mark Point A 0 0
—  km/h ha deg No. —
T T 3 = s
// A
//
/ |
\
e (3] i [uT]
- =l
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Funktioner pa
vejledningsskaermen

Informations- og statuslinje

Aktuelt jobnavn og information om GNSS-status,
vejledningstilstand, agerjordsareal og tilkobling af
assisteret/automatisk styring.

Knap til udskubningsbakke

Adgangsmuligheder for funktionslinjevalg

Funktionslinje
Aktuelt valgte muligheder vil blive fremhaevet.

O Vejledningstilstand — veelges for at fa

Y adgang til vejledningsindstillinger,
herunder valg af en vejledningstilstand og

oprettelse, sletning og skift af retningslinjer
Greensetilstand — veelges for at fa adgang
til greenseindstillinger
Visning af hurtig justering — veelges for at
fa adgang til ofte justerede konsol- og
skeermindstillinger

TR Kortleegningslag — veelges for at sl kortlag

== i eller fra

@ Universal Terminal (UT) - veelges for at fa
=== adgang til UT

e
=

=iy Luk job — veelges for at lukke det aktuelle
(= job og gemme ethvert jobfremskridt

Handlingslinje

Indstillingerne er dynamiske baseret pa den

valgte funktionslinjemulighed og tilhgrende
udskubningsbakkemulighed. Se individuelle funktioner
for detaljer.

(]
o= 11/05/2021 08:04
(]

' 0.00 €

Informations- og statuslinje

Mark Point A

Knap til udskubningsbakke

X

A

[ ]
e 11/05/2021 08:04
[ ]

Automatic Section Control (ASC)

—e

Lightbar

—0

Mini Map

—a

5 — B2
S @

Funktionslinje

Volume: 78

Handlingslinje

Brightness

Centre on Vehicle

Display Quick Adjust
Mute
O @
Night Mode
@

GNSS Refresh

20

m www.teejet.com
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NR.1 VALG EN VEJLEDNINGSTILSTAND

1. Med vejledningsknappen 9~ @ pa den aktive | c—
funktionslinje trykkes pa udskubningsbakkeknappen R LAOR2021.08:08

«e.

Mark Point A
0 0

2. Veelger en vejledningstilstand ©: 4.8 0
» 000 € o e —

Ingen vejledning : : -

9 Lige AB-vejledning
V.
-

V.

. JJQ Dynamisk adaptiv AB-vejledning
¢
(9 Circle Pivot-vejledning
-8

4 Azimuth-vejlednin
9 Y. ] g

V.

[
e | 11/05/2021 08:04
[

Guidance

Straight AB

98-01578-EN RO ﬂ



- [«
Matrix 908-omradecomputer

9 Lige AB-vejledning

Lige AB-vejledning giver retlinet vejledning ud fra A- og B-referencepunkter.
De originale A- og B-punkter bruges til at beregne alle andre parallelle
retningslinjer.

N

pe./

N\

"N

% Azimuth-vejledning
y 7 Azimuth-vejledning giver retlinet vejledning baseret pa en vandret vinkel
\O malt med uret fra en direkte nordlig basislinje. Nar man bruger en azimut,
er punktet, hvorfra azimuten stammer, midten af en imagineer cirkel. Nord =
0°, @st =90°, Syd = 180°, Vest = 270°.

Azimuth-gradsvejledning projicerer en retningslinje mellem den
aktuelle karetgjsposition (A-punktet) og et B-punkt, der er sat 100
meter veek langs den indtastede azimut-retning.

N

_© Dynamisk adaptiv AB-vejledning
9?‘] Dynamisk adaptiv AB-vejledning giver vejledning langs en buet linje baseret
.ZO pa en indledende AB-referencelinje, hvor hver tilstadende retningslinje er
tegnet ud fra den projekterede vejledende bredde og retning.

Circle Pivot-vejledning

Circle Pivot-vejledning giver vejledning omkring en central placering, der
straler indad eller udad baseret pa en indledende AB-referencelinje. Denne
indledende basislinje bruges til at beregne alle andre retningslinjer.

e

Den bruges til produktapplikation i et centerdrejefelt, mens den
fares langs en cirkuleer retningslinje, der matcher en radius for et
centerdrejevandingssystem.

Ingen vejledning
< Ingen vejledning* slar vejledning fra.

BEMZAERK: Ingen vejledningstilstand sletter ikke etablerede retningslinjer eller punkter fra konsollen. Se "Datahandltering” i
kapitlet Systemopsaetning for at slette etablerede/gemte data fra konsollen.

BEM/ERK: Offset til tilstadende retningslinjer vil blive beregnet ved hjeelp af den vejledende bredde, se "Indstillinger-> Vejledning og
kortlaegning" for etableret afstand.

m www.teejet.com
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1. Ker til den enskede placering for punkt A @.

L]
e 11/05/202108:04
L]

2. Med knappen Vejledning 97 aktiv pa
funktionslinjen trykkes pa AFMAERK A-ikonet (A .
Mark Point A

3. Ker til den @nskede placering for punkt B @. 4.8 0 ’ 0.00 <

— km/h ha
4. Tryk pad AFMARK-B-ikonet B/ for at etablere — ~ -
AB-linjen.

5. Navngiv retningslinjen.

< Valg m for at gemme retningslinjen
med det automatisk genererede navn.

<« Brug tastaturet til at veelge et brugertilpasset
navn og veelg derefter m
Konsollen begynder at give navigationsoplysninger.

BEM/ERK: Det er ikke nadvendigt at kare hele
omkredsen af centerdrejefeltet for at
starte Circle Pivot-vejledning.

Handlingslinjemuligheder
Afmaerk A-punkt — bruges til at afmaerke
det farste punkt pa retningslinjen.
@ Afmaerk B-punkt — bruges til at afmaerke

det sidste punkt pa retningslinjen og
etablere AB-linjen.

BEM/AERK: AFMAERK B-ikonet \=/ kan ikke

veelges (gratonet), for minimumsafstanden er

tilbagelagt (10 fod/3,0 meter i lige eller buet

kurs, 165 fod/50,0 meter i Circle Pivot-kurs).

Mark Point B

Annuller afmaerking —bruges til at
annullere kommandoen AFMARK A-punkt
og vende tilbage til den forrige retningslinje
(nar den er etableret).

_—_—
a— 01/06/202110:16
-_———

Guidance

Slet sidste retningslinje
337 Sletning af den sidste afmaerkede retningslinje
@ sletter den sidst afmaerkede retningslinje fra
det aktuelle job.

Azimuth Degree

1. Med vejledningsknappen QY pa den aktive
funktionslinje trykkes pa udskubningsbakkeknappen

«.
2. Tryk pa ikonet SLET RETNINGSLINJE ¢©".

3. Tryk pa ikonet SLET RETNINGSLINJE & igen for
at fierne yderligere retningslinjer i reekkefolgen fra
sidst til farst oprettet.

—

S
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Dynamisk adaptiv AB-
retningslinje, muligheder for
handlingslinje

__J© Nér du er i Dynamic Adaptive AB-
Q- vejledningen, er falgende muligheder
tilgeengelige:

Seet kortleegning af retningslinje pa pause
— bruges til at seette dynamisk kortleegning
pa pause. En lige linje vil blive trukket
mellem pausepunktet og
genoptagelsespunktet.

@ Genoptag kortleegning af retningslinje
— bruges til at seette dynamisk kortleegning
pa pause. En lige linje vil blive trukket
mellem pausepunktet og

genoptagelsespunktet.
%’@ Start detour — bruges til at starte en
g retningslinjevariant ud fra den aktuelle

retningslinje. Hvis tilsluttet eller feerdig, vil
dette aendre den eksisterende
retningslinje.

K m Seet detour pa pause - bruges til at seette

22 dynamisk detour-kortleegning pa pause En
lige linje vil blive trukket mellem
pausepunktet og genoptagelsespunktet.

K 0 Genoptag detour — bruges til at genoptage

2~ dynamisk detour-kortleegning. En lige linje
vil blive trukket mellem pausepunktet og
genoptagelsespunktet.

'8 Annuller detour — bruges il at annullere

2= kortlaegning af detourkortieegning og
kassere detourretningslinjer

€/ Tilslut detour — bruges til at forbinde

- detour-retningslinjen til den eksisterende
retningslinje. Detour bliver en del af den
nuveerende retningslinje.

'(') Afslut detour — bruges til at oprette en ny

~/ retningslinjeslutplacering. Detour bliver en

del af den nuvaerende retningslinje.

Juster retningslinje

o Indstillingen Juster retningslinje gar det muligt
7 at flytte den aktuelle retningslinje til koretgjets
aktuelle placering.

BEMAERK: Kun tilgeengelig i Lige AB, Azimuth eller
Dynamisk AB-vejledning.

Fiqur 1: Detour med tilslut Detour

deg

m www.teejet.com
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Skift retningslinje

/’ //° Hvis mere end én retningslinje er gemt, vil
7 indstillingen Retningslinje for skift blive
tilgeengelig. Sadan skifter du til andre tilgeengelige
retningslinjer:

1. Veelg knappen til udskubningsbakken «

2. Tryk pa ikonet RETNINGSLINJE FOR SKIFT /+]

3. Veelg den retningslinje, der skal veere aktiv.
4. Tryk pa knappen m

—_—
e 11/05/202108:04
-_——

— km/h ha

_—_—
a— 01/06/202110:16
-_———

Guidance

Azimuth Degree

Switch Guideline

Current Active Guideline: Azimuth North

Select New Guideline

Straight 1

Cancel ‘ Switch |

98-01578-EN RO
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Appliaktionsgreenser fastlaegger de arbejdsomrader, hvor produktet pafares eller ikke pafares, mens der bruges en Automatic Section Control
(ASC) eller BoomPilot.

Applikation er ikke nadvendig for at kortleegge en graense.

Hvis en greense kortleegges med en eller flere sektioner foldet ind og slukket, er det ngdvendigt at opretholde denne sektionskonfiguration
i hele greensepassagen. Enhver andring af antallet af teendte sektioner og dermed maskinens bredde, efter at processen for kortlaegning
af applikationer er startet, vil resultere i, at applikationen kortlaegger graensen i yderkanten af alle de programmerede sektioner — ikke
nadvendigvis dem, der er teendt pa ethvert givet tidspunkt under greensepassagen.

Nar du kortleegger en graense med nogle sektioner deaktiveret, er det ngdvendigt at zendre BoomPilot til manuel tilstand og teende hoved- og
sektionskontakterne for alle sektioner, der vil blive brugt under greensepassagen. Nar graensepassagen er fuldfert, kan sektionskontakterne
slas fra, hovedafbryderen forbliver ON, BoomPilot kan vende tilbage til automatisk tilstand og automatisk sektionsstyring kan derefter
anvendes.

BEMZAERK: Hvis en greense er kortlagt med nogle sektioner foldet, som beskrevet ovenfor, kan det vaere ngdvendigt at bruge ikonet JUSTER
RETNINGSLINJE %/ pa retningslinjen over til den korrekte position for efterfalgende passager pa marken.

Etablering af en udvendig eller indvendig

afgransning —t 01/06/2021 10:16

1. Kar til et ansket sted i perimeteren af —
applikationsomradet og orienter karetgjet i
tilknytning til den etablerede kortleegning af
placeringen.

2. Med afgraensningsknappen 2 pa den aktive — i o \
funktionslinje trykkes pa udskubningsbakkeknappen i o

3. Veelg den type greense, der skal kortlaegges. i

9 Udvendig afgraensning — etablerer et

V=, arbejdsomrade, hvor pafering vil blive
pafert, mens du bruger ASC eller
BoompPilot.

. Q Indvendig afgraensning — etablerer et
/—=) arbejdsomrade, hvor pafering IKKE vil
blive pafert, mens du bruger ASC eller

BoomPilot.
4. Tryk pa ikonet AFMAERK GRANSE

< Start udvendig afgreensning

13/09/2021 15:06

Boundary

Exterior Boundary

Start indvendig afgreensning

5. Accepter, at standardplaceringen af kortleegningen
vil blive brugt.

m www.teejet.com
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6. Kar rundt i applikationsomradets ydre perimeter.
Brug falgende efter behov under karslen:
5 M-~ Pause greense — standser
w midlertidigt processen med
greenseafmaerkning. En lige linje vil blive

trukket mellem pausepunktet og
genoptagelsespunktet.

£t figoa Genoptag graense — genoptager
@ processen med

greenseafmaerkning. En lige linje vil blive
trukket mellem pausepunktet og
genoptagelsespunktet.

@ ﬁ Annuller greense — annullerer
i J processen med

greenseafmaerkning.
7. Afslut greensen:

Automatisk lukning — ker inden for en svejfredde
fra startpunktet. Graensen lukkes
automatisk (den hvide retningslinje bliver
sort).

fig_— M= 9_ Manuel lukning — tryk pa ikonet

@5 @ AFSLUT GR/ENSE for at lukke
greensen med en lige linje mellem den
aktuelle position og startpunktet.

BEMZERK: Hvis minimumsafstanden ikke

tilbageleegges (fem gange svejfbredden), vises
en fejimeddelelse.

8. Tryk pa:

» Accepter — for at gemme og manuelt navngive
greensen

» Accepter — for at gemme og automatisk
navngive greensen

Slet sidste afmaerkede graense
Slet sidste afmeerkede greense (indvendig eller
udvendig) sletter den sidst afmeerkede greense fra det
aktuelle job.

fe=~ Slet udvendig afgreensning
ﬁ Slet indvendig afgreensning

L]
e  01/06/202110:16
L]
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Kortmul ig heder Karetgj med realtidsrepreaesentation af aktive

Minikort bomafsnit

Retningslinje og punkter
* Retningslinjer 23/06/2021 11:28
<«Orange - aktiv vejledningslinje
<« Sort (flere) - tilstedende vejledningslinjer
<« Sort - udvendig afgreensningslinje
<« Gra - indvendig afgraensningslinje
<«BIa - polygon-greenselinje
<«4Sort/hvid - receptpligtig kortzones greenselinje

+ Punkter — markgrer for etablerede punkter
<« Bla punkt - Marker A
<« Grgnt punkt — Marker B

+ Deekningsomrade - illustrerer anvendt omrade
og overlapning:
<«BIa - en applikation
<«4Rgd - to eller flere applikationer

Koretgj

Karetgjssildebensmanster med realtidsrepraesentation
af aktive bomsektioner er bergringsfalsomme i
forbindelse med at starte og stoppe kortleegning

af applikationer, nar en enhed til kortlzegning af

Navigationsretningslinje Daekningsomrade

applikationer eller et BoomPilot-system er blevet — \3 <<
- | 11/05/2021 08:04
aktiveret. —
« Sektioner Overlay Map With
<4 Tomme kasser — inaktive sektioner Zixl,
. _ . . i i REA .@:f@wq
<Hvide kasser - aktive sektioner ’/THB\\\‘ 20320?
. Coverage Applied Rates
Minikort

Minikortet giver hurtig adgang mellem kgretgjsvisning
o0g omradevisning
P Karetgjsvisning — opretter et computergenereret

billede af karetgjets position, der vises i
applikationsomradet.

» Omradevisning — skaber et computergenereret
billede af karetgjets position og

applikationsomrade fra et luftperspektiv.
e 2w B
Kortlaegning af lag — = S =

Mulighederne for kortlaegning af lag viser muligheder
for at vise daekningskort og kort over anvendte
hastigheder.

» Enheder uden hastighedskontrol opretter kun et
daekningskort over applikationen.

» Enheder med hastighedskontrol opretter bade
et deekningskortlag og et separat kortlag for
anvendte hastigheder.

m www.teejet.com
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Informations- og statuslinje

Jobgranse og applikationsoplysninger
Veelg jobnavnet i informationslinjen for at se detaljer
om det aktuelle jobs agerjordsareal.

Statuslinje

Statuslinjen giver information om GNSS-
status, vejledningstilstand, agerjordsareal,
tilkobling af assisteret/automatisk styring og
redskabskontrolstatus.

For at f4 adgang il relaterede statusoplysninger
skal du veelge statuslinjen for at fa vist tilgeengelige
muligheder.

@) Gron = GPS, GLONASS eller SBAS (med
" eller uden pakraevet DGPS)
Gul = kun GPS
@) Rad = ingen GNSS

Orange = Glide/ClearPath

Vejledningstilstand
\O ‘ Lige AB eller Azimuth-vejledning
o)

’ZO ®*  Dynamisk adaptiv AB-vejledning
'...O

‘) *. Circle Pivot-vejledning
O

Arealstatus for agerjord
A

‘ Udenfor agerjordsareal = rejser uden for
agerjordsareal
Indenfor agerjordsareal = rejser inden for
agerjordsareal

Status for kortleegning af applikationer

M7,

Automatisk

©

:

7

o

Rad = slukket/manuel

Jobgraense og applikationsoplysninger

23/06/2021 11:28

—| 15/09/§021

13/09/2021 15:14

Total Arable Land

Exterior Boundary Area
Number of Exterior Boundary Polygons
Interior Boundary Area

Number of Interior Boundary Polygons

Total Applied Area

0.1 hectares

0.1 hectares

L

0.0 hectares

0

0.0 hectares

-—_—
- 23/06/202111:28
-——

10:41
01/06/2021

01/06/202110:16

GNSS Status Information

Statuslinje

|§

Status for assisteret/automatisk styring
@ Tilkoblet, aktiv styring

Gul = aktiveret

@ Rad = deaktiveret

BoomPilot-status

A Automatisk
A

ﬁx Rad = slukket/manuel

HDOP: 1

Position Quality Indicator: 2
Reference Station ID: 134
Correction Age: 7.2
Number of Satellites: 10
UTM Zone: 12

Receiver Type: 1

Receiver Version:

Receiver Model:

98-01578-EN RO n
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Vejledningslinje

Lysbagjle pa skeerm Navigationsaktivitet

LySbﬁj'G pé skarm w— 23/06/202° 11:28
Bruges til at repreesentere afstanden veek fra
retningslinjen eller karetajet.

For at konfigurere lysbgjlens tilgeengelighed,
visningstilstand eller LED-afstand fra hovedmenuen
E skal du ga til Vejledning og kortleegning ->
Lysbgile fra hovedmenuen %% i menuen Indstillinger.

Navigationsaktivitet
GNSS-status og aktuel aktivitet
+ Viser "Ingen GNSS", nar GNSS ikke er

tilgeengelig, eller "Langsom GNSS", nar GNSS S Cross Track Error Units
modtager GGA-data ved mindre end 5 Hz. Metres, One Decimal (1.2)

« Viser aktiviteter sdsom afmaerkning af et A- eller _

B'p u n kt Centimetres (123)

Cross Track Error — viser afstanden fra din gnskede
retningslinje.
Sadan a&endres formatet, som afstanden vises i:
1. Tryk pa boksen Navigationsaktivitet.
2. Veelg malestoksforhold.

Valgbar jobinformation
P Hastighed - viser den aktuelle kerselshastighed

Valgbar jobinformation

P Kurs — viser karselsretningen med uret fra en e 23/06/202111:28
direkte nordlig basislinje. Nord = 0°, @st = 90°,
Syd = 180°, Vest = 270°.

» Anvendt areal i alt —viser det samlede
akkumulerede areal, der har faet produktet
pafert, inklusive dobbeltdeekkede omrader

P Svadnummer - viser det aktuelle svadnummer
i forhold til den oprindelige AB-vejledningslinje,
vendt i retningen fra A til B. Nummeret er :
positivt, nar keretgjet er il hgjre for AB- - | 8o 0 e o
basislinjen, eller negativt, nar keretgjet er til - - P 0.00 ..
venstre for AB-basislinjen.

No.

8.03 0 0 0

km/h ha deg No.
Speed Total Applied Heading Swath Number
Area

E www.teejet.com
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ADGANGTIL UNIVERSAL TERMINAL

Universalterminalen (UT) er tilgeengelig fra enten ( N
( ) g g g E 23/06/2021 11:28 <<

vejledningsskaermen eller hovedmenuen E

% TwinView - bruges til at vise bade UT- og
vejledningsoplysninger

x Settings

= : ‘ P —
uT A v — 7

Job Manager

; S -
£l | Gudancoanaf

Settings

GNSS Receive!

r | | Assisted/Autor
B

Help

a
[

ISOBUS

Appl. rate [kg/ha] Q — =
Work width [m] 24 .0 ’;|
Disc RPM 900 1
Speed sens. CAN

: )

—_—_—
- 24/06/202108:121
-_——

Appl. rate [kg/ha] o]
Work width [m] 24 .0
Disc RPM 900
Speed sens. CAN

98-01578-EN RO E
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BILAG A - GNSS-MODTAGEROPLYSNINGER

BEM/ERK: Disse indstillinger er ngdvendige for hastighedskontrol, assisteret/automatisk styring og haeldningssensordrift samt korrekt
redskabsbetjening.

1. I hovedmenuen E i indstillingsmenuen €%, vaelges fel Rt ok d.
2. Under [ A LRSI foretages de ngdvendige sendringer i indstillingerne.

3. Nér det er tilgengeligt under foretages de ngdvendige andringer i indstillingerne.

4. Afslut denne skeerm for at begynde at initialisere GNSS-modtageren. En pop op-meddelelse vises under initialiseringen. Dette tager cirka
et minut.

GENERELLE INDSTILLINGER

GNSS-port

COM-porten kan indstilles til "Intern" for at bruge den
interne GNSS-modtager og sende ud, eller "Ekstern"
for at modtage eksterne GNSS-data.

Settings

Device Manager

Internal

» Intern — bruger positionsdata fra den interne
GNSS-modtager; disse NMEA-data sendes
ud af RS-232 seriel "Port A" af selen ved den F05itionQ :
valgte GNSS-datahastighed e

» Ekstern — bruger positionsdata fra en eksternt Q%_
tilsluttet GNSS-modtager, der er tilsluttet RS-
232 seriel "Port A" pa selen

Console

Disabled

Guidance and Mapping

Settings S e Disabled @=—=Enabled

BEM/ERK: En ekstern modtager er pakraevet for at
arbejde med TerraStar-, OmniStar HP/
XP- eller RTK-positionsdata.

Assisted/Automatic Steering

Help

Minimumskonfigurationskrav til ekstern
modtager J
Far konsollen kan tilsluttes og arbejde med en ekstern

GNSS-modtager, skal disse minimumskonfigurationskrav veere opfyldt.

Indstillinger for seriel port

Baud rate: kun tilladt ved 115.200
Databits: 8

Paritet: Ingen

Stop bits: 1

Tilslutningskrav til seriel port
9-Benet han RS-232 serielt kabel
BEMAERK: Kraever muligvis null-modemadapter afhaengigt af pin-out pa modtageren.

GGA 10,0 Hz
Valgfri VTG 10,0 Hz
ZDA 1,0 Hz

m www.teejet.com
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Positionskvalitetskrav
Velg mellem at bruge ClearPath eller SBAS. SBAS skal aktiveres nedenfor i indstillingen "SBAS tilgeengelighed", for at SBAS-muligheden
Vises.

Tabellen nedenfor viser GGA-kvalitetsindikatoren, der kan forventes fra forskellige GNSS-signaltyper.

GNSS-signaltype GGA-kvalitetsindikator Typisk ngjagtighed
Enkelt punkt/autonomt GNSS 1 <2m

Enkelt punkt/autonomt GNSS med GLIDE/ClearPath 1 <1m*
SBAS-systemer inklusive WAAS, EGNOS, GAGAN, MSAS osv. 2eller9 0,7m
TerraStar-L (konvergeret) 2 40 cm

RTK (fast) 4 1,0cm + 1 ppm
RTK (flydende) 5 4 cm
TerraStar-C (konvergeret) 5 4cm
OmniStar HP/XP/G2 5 ~10 cm

*l en 60 minutters periode.

SBAS tilgengelighed
Aktiver, hvis SBAS (f.eks. EGNOS, GAGAN, MSAS, SDCM, WAAS) differentielt korrigerede signaler skal bruges.

TerraStar tilgangelighed
Aktiver, hvis TerraStar-tienester skal bruges.

AVANCEREDE INDSTILLINGER

GNSS opdater

Opdater GNSS-positionsknappen vil nulstille ClearPath-filteret i OEMStar-modtageren i tilfeelde, hvor brugeren har haft modtageren kegrende
i umiddelbar neerhed af omrader med kraftig treetildeekning og/eller bygninger. | Avanceret tilstand nulstilles ClearPath-filteret automatisk, nar
et nyt job eller et eksisterende job startes.

BEMAERK: Efter at have trykket pa GNSS-opdatering, skal brugeren vente ca. 10 minutter pa fuld drift og forventet GNSS-ngjagtighed.
Aktivering af opdateringen, mens enheden er i drift, vil fordrsage en kortvarig afbrydelse i transmissionen af GNSS-data. Dette vil
hajst sandsynligt resultere i, at sektioner,
der allerede er teendt i automatisk x .

D . Settings
BoomPilot-tilstand, slukkes i en kort
periode.

Device Manager

Opdateringen bar ikke udfgres under aktiv
applikation.

Console

Valg af GNSS-type

GPS-ukorrigerede signaler fra GPS-systemet er altid

tilgeengelige og kan ikke deaktiveres. Lt
geengelige og 'C"-I}

Job Manager GLONASS riot available Galllen not available Beidou ot aval

QZSS not available

. o . . Guidance and Mapping
Indikeret, nar falgende ukorrigerede signaler IKKE er

tilgeengelige:
» GLONASS
P Galileo
P Beidou

» QZSS

Settings

Automatic

GNSS Receiver 1
-] -

Alternate PRN

= -

Assisted/Automatic Steering

J
98-01578-EN RO ﬂ
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PRN-valg
Nar du bruger den interne GNSS-modtager, tillader PRN-menuen valg af op il to specifikke SBAS-satellitter til brug for SBAS-korrektioner.
Dette gar det muligt for brugeren at fierne SBAS-korrektionsdata fra defekte SBAS-satellitter.

» Automatisk — automatisk PRN-valg
» Nummer — kontakt din lokale forhandler for nummeret, der er knyttet til din driftsplacering
Stedfortreeder PRN
Nar PRN ikke er automatisk, muligger valg af en anden SBAS, at PRN leverer korrektionsdata.
» Ingen - intet stedfortreedende PRN-nummer
» Nummer — kontakt din lokale forhandler for nummeret, der er knyttet til din driftsplacering

PRN ikke vist
PRN-indstillinger er kun tilgeengelige med SBAS GNSS-type valgt, mens den er indstillet til den interne GNSS-modtager.

Oplysninger om GNSS-status

Oplysninger om GNSS-status viser et gjebliksbillede af de aktuelle oplysninger om GNSS-status.
1. P& vejledningsskeermen skal du trykke pa .

2. Vaelg GNSS-ikonet @) .

3. Se data, herunder:

<« HDOP - en mélestok for satellitgeometriens styrke i det vandrette —
plan. En HDOP-veerdi pa mindre end 2 foretraekkes. ——

<« Indikator for stillingskvalitet — den aktuelle kvalitetsindikator for
GNSS-signalet (se diagram med GGA-krav)

« |dentifikation af referencestation — det aktuelle DGPS-
satellitidentifikationsnummer

<« Rettelsesalder — alder for enhver og alle korrektioner, der 085651
anvendes pa stillingsberegningsestimatet. Ved brug af SBAS er
korrektionsalderen ikke en aegte differentialkorrektion af SC104- [N
typen og inkorporerer kun ionosfeerisk modellering.

<« Antal satellitter — antallet af GNSS-satellitter, der kan ses
(minimum 4 kreeves for DGPS)

<4 UTM-zone - zone, hvor den aktuelt er placeret (se "UTM-
koordinater og -zoner" i denne vejledning)

<« Modtagertype — den aktuelle indikator for

modtageren s

01/06/2021
<4 Modtagerversion — softwareversionen installeret
pa modtageren

01/06/2021 10:16

<« Modtagermodel - de tilgeengelige
korrektionsmodeller til brug med den aktuelle
modtagerkonfiguration
4. Tryk pa m for at vende tilbage til skaermbilledet
Statuslinjeoplysninger.
BEM/ERK: Hvis GNSS ikke er tilgeengelig, vil alle
indtastninger veere "Ugyldige".

GNSS Status Information

HDOP: 1

Position Quality Indicator: 2
Reference Station ID: 134
Correction Age: 7.2
Number of Satellites: 10
UTM Zone: 12

Receiver Type: 1

Receiver Version:

Receiver Model:

n www.teejet.com
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GGA-kvalitetsindikatoroplysninger
» GPS - enkeltpunkts ukorrigerede positionsdata baseret pa GPS kun med en GGA Ql pa "1" accepteres.

BEM/ERK: GPS er altid valgt.

» GPS+GLONASS - enkeltpunkts ukorrigerede positionsdata baseret pa GPS og GLONASS med en GGA QI pa "1" accepteres.
B GPS+SBAS - enten enkeltpunkts ukorrigerede eller SBAS-korrigerede positionsdata accepteres - GGA Ql pa "1" eller "2" (3, 4 eller 5
accepteres 0gsa).
» GPS+GLONASS+SBAS - enten enkeltpunkts ukorrigerede eller SBAS-korrigerede positionsdata accepteres - GGA Ql pa "1" eller "2"
(3, 4 eller 5 accepteres 0gsa).
» GPS+GLONASS+SBAS+DGPS - kun GGA-data med en Ql-veerdi pa "2" eller hgjere accepteres (3, 4 eller 5 accepteres 0gsa).
BEM/ERK: Alle konsolbaserede kortlaegnings-, applikations- og vejledningsfunktioner standses, hvis GGA Ql-veerdien falder til under
"2" med denne indstilling markeret.

GNSS-ORDLISTE

Kommerciel satellitudbyder:

En anden almindelig kilde til DGPS-signaler. Fejlrettelsesoplysninger fra deres basestationer sendes til en kommunikationssatellit (adskilt
fra GPS-satellitterne) og transmitterer til brugeren. Disse satellitbaserede rettelser har en tendens til at have mere udbredt daekning

end tarbaserede transmissioner (FM-links), og systemets ngjagtighed pavirkes ikke i hgj grad af brugerens afstand fra basestationens
modtagere. De fleste af disse tjenesteudbydere kraever et abonnementsgebyr for brug. En almindeligt kendt udbyder er OmniSTAR.

CORS (Continuously Operating Reference Station)/Netvaerks-RTK:

En reekke basestationer spredt over en given geografisk region (sdsom en hel stat/amt), som er forbundet via en centraliseret computer, og
som udsender RTK-korrektionsdata over internettet. CORS-netveerk kan veere offentligt eller privatejet/drevet og kan tilbyde et gratis signal
eller kreeve et arligt abonnementsgebyr. Ved at fa adgang til et CORS-netveerk via en mobilforbindelse eliminerer slutbrugeren behovet for at
eje en basestation.

Differentielle korrektioner

Differentielle korrektioner er en lgsning, der er specifik for "dobbelt-differentiering"-algoritmen, der bruges til at bestemme de
korrektionsveerdier, der anvendes af RTK til hver GNSS-satellits reekkeviddedata. "Korrektioner" er den generiske term, der anvendes pa alle
former for potentielle korrektioner fra SBAS (WAAS/EGNOS) til OmniStar, TerraStar PPP og RTK.

Differentiel GPS (DGPS):

Brug af den specifikke RTK-Igsning til at anvende differentielle korrektioner til GPS-satellitkonstellationsdata.

EGNOS (European Geostationary Navigation Overlay Service):

Et satellitbaseret forsteerkningssystem (SBAS) udviklet i feellesskab af det europaeiske rumagentur (ESA), det europaeiske samfund og
EUROCONTROL. Systemet er gratis at bruge og giver differentiel korrektionsdeekning primaert pa tveers af det europaeiske kontinent. EGNOS
leverer pass-to-pass-ngjagtigheder pa 15-25 cm og ar-til-ar-ngjagtigheder pa +/-1 m.

GLONASS (Global Navigation Satellite System):

Et globalt satellitnavigationssystem udviklet og drevet af den russiske regering. Det bestar af cirka 24 satellitter, som kontinuerligt kredser
om jorden. Mens tidlige GNSS-modtagere typisk kun brugte GPS-signaler, kan mange af nutidens GNSS-modtagere bruge signaler fra bade
GPS og GLONASS, hvilket effektivt gger det samlede antal satellitter, der er tilgeengelige til brug.

GNSS pracis punktpositionering (PPP)

PPP er en abonnementsbaseret globalt leveret satellitkorrektionstjeneste, der transmitterer til korrekt udstyrede GNSS-modtagere. PPP
bruger en global raekke referencestationer til at korrigere for satellit-ur- og kredslabsfejl, som derefter transmitteres til lokale modtagere. OPP
kraever en konvergenstid.

98-01578-EN RO
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GNSS (Global Navigation Satellite System):

En generel term, der refererer til et satellitnavigationssystem med flere satellitter, der bruges af en modtager til at beregne dens position.
Eksempler pa disse systemer omfatter: GPS udviklet af USA og GLONASS af Rusland. Yderligere systemer under udvikling omfatter Galileo
fra EU og Compass fra Kina. Ny generation af GNSS-modtagere er ved at blive designet til at bruge flere GNSS-signaler (sdsom GPS og
GLONASS). Afheengigt af konstellation og enskede ngjagtighedsniveauer kan systemets ydeevne forbedres ved at have adgang til et starre
antal satellitter.

GPS (Global Positioning System):
Navnet pa satellitnavigationsnetvaerket, der vedligeholdes af det amerikanske forsvarsministerium. Det bestér af cirka 30 satellitter, som
kontinuerligt kredser om jorden. Udtrykket bruges ogsa il at henvise til enhver enhed, der athaenger af navigationssatellitter for funktionalitet.

NTRIP (Networked Transportation of RTCM via Internet Protocol):
En internetbaseret applikation, der gar RTCM-korrektionsdata fra CORS-stationerne tilgeengelige for alle med en internetforbindelse og de
relevante log-on-legitimationsoplysninger til NTRIP-serveren. Bruger typisk et mobillink til at komme pa internettet og pa NTRIP-serveren.

Positionel afvigelse

Den konstante andring i GNSS-positionsberegningen, primeert forarsaget af atmosfeeriske og ionosfeeriske aendringer, darlig
satellitgeometri (muligvis forarsaget af forhindringer sasom bygninger og treeer), satellit-urfejl og satellitkonstellationsaendringer. For sub-
decimeterngjagtighed anbefales dobbeltfrekvensmodtagere, der anvender enten PPP- eller RTK-lgsninger.

RTK (kinematisk realtid):

| gjeblikket det mest ngjagtige GPS-korrektionssystem, der findes, der bruger en landbaseret referencestation, der er placeret relativt teet pa
GPS-modtageren. RTK kan give en tomme, ogsa kendt som centimeter, pass-to-pass-ngjagtighed og giver ogsa ar-til-ar-positionsstabilitet.
RTK-brugere kan have deres egne basestationer, abonnere pa RTK-netveerk eller bruge CORS.

SBAS (Satellite Based Augmentation System):
Et generelt udtryk, der refererer til ethvert satellitbaseret differentialkorrektionssystem. Eksempler pa SBAS omfatter: WAAS i USA, EGNOS i
Europa og MSAS i Japan. Yderligere SBAS, der deekker andre regioner i verden, vil sandsynligvis komme online i fremtiden.

WAAS (Wide-Area Augmentation System):

En satellitkorrektionstjeneste udviklet af Federal Aviation Administration (FAA). Den er gratis at bruge og giver daekning i hele USA sammen
med dele af Canada og Mexico. WAAS leverer pass-to-pass-ngjagtigheder pa 15-25 cm; dog vil ngjagtigheden fra ar til ar ligge i intervallet
+-1m.
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BILAG B - HJALPEMULIGHEDER

Om

Viser systemsoftwareversionen samt Heln

softwareversionerne af moduler, der er tilsluttet CAN- -

bussen. ml Aot

Brugervejledning | usercae

Indeholder en QR-kode til adgang til denne

brugervejledning online. Product Registration
. . £

Produktregistrering Ty

Indeholder en QR-kode til at registrere din konsol. Settings

Noter dit serienummer fra bagsiden af konsollen. Det

er pakraevet til produktregistrering.

Product Registration

Settings

98-01578-EN RO m



MATRI)908

VIGTIGE SIKKERHEDSOPLYSNINGER 3
MALESTOKKE AT HAVE VED HANDEN, INDEN DU GAR | GANG 6
KONSOLFORBINDELSER OG FUNKTIONER 8
OPS/ATNING AF KONSOLLEN 10

NR.1 VELKOMSTSKARM
NR. 2 GENNEMGANG AF KGRET@JSGUIDEN
NR.3 KONFIGURER YDERLIGERE ENHEDER

NR.4 KONFIGURER VEJLEDNING OG KORTLAGNING
NR.5 KONFIGURER GNSS
NR.6 VALG JOBTILSTAND

START ET JOB

N
o

N
w

NR.1 VALG EN VEJLEDNINGSTILSTAND

NR.2 ETABLER EN AB-RETNINGSLINJE

NR.3 OPRET EN APPLIKATIONSGRANSE

NR.4 FORSTA MERE OM VEJLEDNINGSSKARMEN

N
W

O
Z
<C
O
|_
Qo
O
O
=
O
X7

w
o

w
w

ADGANG TIL UNIVERSAL TERMINAL

]Ieeéeﬁ

A Subsidiary

") Spraying Systems Co.

www.teejet.com

98-01578-EN-A4/LT RO English International
© TeeJet Technologies 2021



