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INFORMACION IMPORTANTE DE SEGURIDAD

Antes de utilizar el aparato, hay que leer con atencion todas las instrucciones de funcionamiento y de seguridad. El operador es responsable
del correcto funcionamiento de la maquinaria. Los procedimientos de seguridad deben mantenerse cerca del equipo, bien visibles y legibles
para el operador. Los procedimientos de seguridad deben cumplir con todas las normativas locales y de la empresa, asi como con los
requisitos de las MSDS. Para mas informacién, contacte con un distribuidor local.

Informacion de seguridad
TeelJet Technologies no se responsabiliza de los dafios o lesiones fisicas ocasionados por no respetar los siguientes requisitos de
seguridad. Como operador del vehiculo, usted es el responsable de su funcionamiento seguro.

El Matrix 908, en combinacién con cualquier implemento de direccion asistida/automatica, no esta disefiado para sustituir al operador del
vehiculo.

No salga de un vehiculo cuando la direccion asistida/automatica esté activada.
Asegurese de que el &rea alrededor del vehiculo esté libre de personas u obstaculos antes y durante su ejecucion.

El Matrix 908 esta disefiado para ayudar y mejorar la eficiencia durante el trabajo en el campo. El conductor es completamente responsable
de la calidad y los resultados del trabajo.

Desactive o retire el implemento de direccién asistida/automatica antes de operar en vias publicas.

ADVERTENCIAS Y PRECAUCIONES GENERALES

Definiciones de los simbolos de alerta de seguridad:

iPELIGRO! Este simbolo esta reservado para {PRECAUCION! Este simbolo indica una
las situaciones mas extremas que implican lesion situacion peligrosa que puede implicar lesion leve

inminente grave o incluso la muerte. 0 moderada.

ADVERTENCIA Este simbolo indica una NOTA: Este simbolo indica informacion que el
situacién peligrosa que puede implicar lesion @ operador debe conocer.

grave o incluso la muerte.

m {PELIGRO!

>

+ Leay siga las instrucciones. Ante cualquier duda después de leer el manual, contacte con un distribuidor local.

+ Mantenga a los nifios alejados del equipo.

+ No utilice maquinaria bajo la influencia del alcohol o cualquier sustancia ilegal.

+ Algunos sistemas incluyen un calentador de ventilador. No cubra nunca el calentador, pues existe un grave peligro de

incendio.
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+ Antes de intervenir en cualquier componente, asegurese de que todas las fuentes de alimentacion estén apagadas y
que no puedan encenderse accidentalmente.

+ Desconecte los cables de alimentacion antes de usar una soldadora de arco en el equipo o cualquier herramienta
conectada al equipo.

+ Los sistemas que incluyen variadores de frecuencia implican un riesgo de descarga eléctrica debido al voltaje residual.
No esté permitido abrir el equipo ni desconectar el sistema ni ninguna conexidn répida hasta 5 minutos después de
haber cortado la alimentacion.

+ Utilice el sistema unicamente con la fuente de alimentacion indicada en el manual. Si no esta seguro de la fuente de
alimentacion, consulte con un técnico cualificado.

+ No utilice limpiadores de alta presion para limpiar componentes eléctricos, ya que se podrian dafiar y exponer al
operador a un riesgo de descarga eléctrica.

+ El suministro eléctrico se debe encaminar y conectar correctamente al equipo. Todas las conexiones deben cumplir con
los requisitos especificados.

« Utilice siempre equipos de proteccién individual (EPI) para cualquier intervencion en sistemas hidraulicos.
+ Siga las instrucciones de mantenimiento del fabricante de la maquina cuando intervenga en el sistema hidraulico.

+ Apague el equipo cuando intervenga en el sistema hidraulico. Tome las precauciones necesarias al abrir sistemas
previamente presurizados.

+ Tenga en cuenta que el aceite hidraulico puede estar extremadamente caliente y sometido a alta presion.

« Utilice siempre EPI cuando manipule cualquier sustancia quimica.
+ Siga siempre las etiquetas e instrucciones de seguridad del fabricante o proveedor de productos quimicos.
+ El operador debe tener siempre informacion completa sobre la naturaleza y la cantidad del material por distribuir.

¢ CUMPLA CON LAS NORMATIVAS FEDERALES, ESTATALES Y LOCALES SOBRE LA MANIPULACION, EL USO Y
LA ELIMINACION DE LOS PRODUCTOS QUIMICOS AGRICOLAS.

+ Es importante conocer las precauciones de seguridad adecuadas cuando se utiliza un sistema de pulverizacion
presurizado. Los fluidos a presion pueden penetrar la piel y causar lesiones graves.

+ La presion del sistema nunca debe exceder el componente nominal mas bajo. Antes de utilizar el equipo, hay que
conocer bien su funcionamiento, las capacidades de los componentes, las presiones maximas y los caudales.

+ Los filtros solo se pueden abrir cuando las valvulas manuales delante y detras del filtro estan en posicion cerrada. Antes
de retirar cualquier pieza de la tuberia, las vélvulas manuales delante y detras de este aparato deben estar en posicion
cerrada. Antes de volverlas a instalar, asegUrese de que el aparato esté bien alineado y que todas las conexiones estén
apretadas.

+ Las piezas de fontaneria del equipo deben cumplir con todas las normativas locales y de la empresa. Todas las
conexiones deben cumplir con los requisitos especificados

+ Se recomienda drenar y purgar los conductos de liquidos cuando el equipo no se vaya a utilizar durante un periodo de
tiempo prolongado.

+ Para evitar lesiones graves o incluso la muerte por el atropello del vehiculo o el movimiento automatico del sistema de
direccion, no deje nunca el asiento del conductor del vehiculo con el sistema activado.

+ Para evitar lesiones graves o incluso la muerte por el atropello del vehiculo o el movimiento automatico del sistema
de direccién, verifique que el area alrededor del vehiculo esté despejada de personas u obstaculos antes de iniciar,
calibrar, ajustar o activar el sistema.

+ Asegurese de que el equipo esté bien asegurado con los componentes adecuados.
+ No conduzca nunca por vias publicas con el sistema activado.
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Ordenador de campo Matrix 908

iPRECAUCION! SEGURIDAD, MANTENIMIENTO Y REPARACIONES DEL EQUIPO

+ El equipo debe ser utilizado unicamente por personal cualificado y debidamente formado que haya demostrado sus
conocimientos y habilidades en el uso del mismo.

+ Antes de usar el equipo, el operador debe verificar que el equipo esté en buen estado y que se puede utilizar de forma
segura. De lo contrario, el equipo no se debe utilizar.

+ Todo los EPI necesarios deben estar disponibles para el operador en todo momento.

+ Revise periddicamente el sistema y los componentes para ver si estan desgastados o dafiados. Reemplacelos o
reparelos cuando sea necesario.

+ Solo los expertos autorizados y cualificados pueden reparar o mantener el material. Las instrucciones de mantenimiento
y funcionamiento se deben observar y seguir estrictamente.

+ Un manual completo del equipo debe estar disponible en todo momento para el operador o el técnico de mantenimiento.
iPRECAUCION! SEGURIDAD DE CABLEADO Y TUBOS

+ Revise periddicamente todos los cables y tubos para ver si estan dafiados o desgastados. Reemplacelos o reparelos
cuando sea necesario.

+ No coloque los cables ni los tubos excesivamente plegados.

+ No fije los cables ni los tubos a lineas con mucha vibracién o picos de presion.

+ No fije los cables ni los tubos a las lineas que transportan fluidos calientes.

+ No exponga los cables y los tubos a objetos afilados, escombros y acumulacion de materiales.

+ Deje suficiente longitud para que los cables y los tubos se muevan libremente en las secciones que se mueven durante
el funcionamiento del equipo y asegurese de que no cuelguen por debajo del equipo.

+ Deje suficiente espacio para los cables y los tubos de las zonas de trabajo de la maquina y los accesorios.
+ Cuando limpie el equipo, proteja los cables del lavado a alta presion.

NOTA: CUIDADO CON LA PANTALLA TACTIL

+ Mantenga los objetos afilados lejos de la pantalla tactil. Tocar la superficie de la pantalla con un objeto puntiagudo
podria dafarla.

+ No utilice productos quimicos agresivos para limpiar la pantalla. Limpie la pantalla con un pafio suave hiumedo o un
pafio antiestatico, como haria para el monitor de un ordenador.

@ NOTA: REPUESTOS RECOMENDADOS

+ El sistema esta disefiado con componentes que trabajan juntos para garantizar el mejor rendimiento. Cuando se
precisen repuestos, utilice solo los recomendados por TeeJet para asegurar un 6ptimo nivel de funcionamiento y
seguridad del sistema.

Copyright

© 2021 TeeJet Technologies. Reservados todos los derechos. Ninguna parte de este documento o de los programas informaticos descritos en él puede ser reproducido,
copiado, fotocopiado, traducido o reducido de cualquier forma o por cualquier medio, electrénico o legible por maquina, grabacion o de otro modo, sin el consentimiento previo
por escrito de TeeJet Technologies.

Marcas comerciales
Salvo indicacién contraria, todas las demas marcas o nombres de productos son marcas comerciales 0 marcas comerciales registradas de sus respectivas empresas u
organizaciones.

Limitacion de responsabilidad

TEEJET TECHNOLOGIES PROPORCIONA ESTE MATERIAL "TAL CUAL", SIN GARANTIA DE NINGUN TIPO, YA SEA EXPRESA O IMPLICITA. TEEJET TECHNOLOGIES
NO ASUME NINGUNA RESPONSABILIDAD POR DERECHOS DE AUTOR O PATENTE. TEEJET TECHNOLOGIES DECLINA TODA RESPONSABILIDAD ANTE CUALQUIER
PERDIDA DE NEGOCIOS, PERDIDA DE BENEFICIOS, PERDIDA DE USO O DATOS, INTERRUPCION DE NEGOCIOS O DANOS INDIRECTOS, ESPECIALES,
INCIDENTALES O CONSECUENTES DE CUALQUIER TIPO, INCLUSO SI TEEJET TECHNOLOGIES CONOCE DICHOS DANOS DERIVADOS DEL SOFTWARE DE
TECNOLOGIAS TEEJET.
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MEDICIONES A EFECTUAR ANTES DE EMPEZAR

Algunos de los ajustes mencionados pueden no ser necesarios para su vehiculo o implemento. El Asistente de Vehiculos y el Asistente de
Implementos le orientara a lo largo de cada ajuste de acuerdo con su seleccion.

Distancias generales del vehiculo

Descripcion
Distancia delantera/trasera

desde el punto de giro del vehiculo @
hasta el punto de enganche @

Medicion

Distancia lateral
desde la linea central del vehiculo @
hasta el punto de enganche @

Distancia delantera/trasera
desde el punto de giro del vehiculo @
hasta la antena @

Distancia lateral
desde la linea central del vehiculo @
hasta la antena @

A

Distancias generales del mapeo de aplicaciones del
pulverizador

Descripcion Medicion

Distancia delantera/trasera
desde el enganche/conexion @
hasta el eje del remolque @

Distancia delantera/trasera

desde el enganche/conexion @
hasta el punto de salida del producto

Distancia lateral
desde la linea central del vehiculo @
hasta el centro de la barra @

Distancia delantera/trasera
desde el punto de giro del vehiculo @
hasta la seccion 1 @
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Distancias generales del mapeo de aplicaciones de la  [FYRSsSErss | Medicion
abonadora e T
—— — Ubicacién del mapa de la distancia
Descripcion | Medicion delantera/trasera
Distancia delantera/trasera desde el punto de giro del vehiculo @
desde el enganche/conexion @ hasta la ubicacién del mapa @
hasta el eje del remolque @ —
2 1 (|
72— _—
Ubicacion del mapa de la distancia
Distancia delantera/trasera lateral
desde el enganche/conexion @ desde la linea central del vehiculo @
hasta el disco @ hasta la ubicacién del mapa @

Distancia delantera/trasera
desde el disco @ Informacion de seccion
hasta el borde delantero de la
seccion 1 @

Medicion

Desplazamiento
delantero/trasero

Descripcion Longitud

Seccion 1

Seccién 2

Seccion 3

Seccion 4

Seccion 5

Distancias de guiado y trabajo

. ., ., Seccion 6
Descripcion | Medicion

Seccion 7

Anchura del guiado ,
Seccién 8

A

Seccion 9

Seccion 10

Seccion 11

Seccién 12

Seccion 13

Seccion 14

Seccion 15
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CONEXIONES Y FUNCIONES DE LA CONSOLA

Boton de encendido Soporte de RAM integrado (requiere montaje)

Wﬂt—. . MATRIX 908

; - IR AR AT TR TR
Numero de serie £ 753012401345 cummr, 5

Contains Transmitter Module

FCC ID:MCQ-50M1699/IC:1846A-50M 1699

Conexién de la camara*

Conexion del arnés

Altavoz Conexién Ethernet*

Puerto USB

Conexion de la antena
WiFi*

Conexion de la antena GNSS

*La actividad de conexion depende de la versién del software.

Botdon de encendido/apagado
Encender - Pulse el boton de encendido .
Apagar - Pulse y mantenga brevemente el boton de encendido .

/ATENCION! Espere 30 sequndos antes de reiniciar la consola.
Numero de serie
Anote su nimero de serie. Es necesario para el registro del producto.

Registro del producto
C1 Y O
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DIAGRAMA DEL SISTEMA

El siguiente diagrama debe utilizarse como referencia general. Las configuraciones especificas pueden variar en funcién de los implementos

disponibles.

NOTA: Con las futuras actualizaciones del software, podra incluirse conectividad con diferentes implementos. Consulte siempre las notas de
las actualizaciones del software sobre la conectividad del software/sistema en www.tegjet.com/support/software.aspx.

Matrix 908 Con 5

7

RXA-52 Antenna

CAN "T" to 6 Socket

Deuts Terminator

to Assisted/Auto Steering
Steering Control Module

(SCM Pro)
to power S
Batter Cable Ethernet Interface
Power Cable

2 \‘"1 5 /Z
M ¥y &
_ to BoomPilot Section Control

" Section Driver Module (SDM)

OR i i
o ISOBUSECU - Switch Function Module (SFM)
IC35 Sprayer — J
IC38 Spreader ~

DynaJet IC7140 -

>

i
S

]
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CONFIGURAR LA CONSOLA

N° 1 PANTALLA DE BIENVENIDA

Una vez completada la secuencia de arranque,
aparece la pantalla de bienvenida con las opciones
para seleccionar un idioma distinto, cambiar las
unidades de la consola y cambiar el huso horario
local.

Pulse m para avanzar hasta el Asistente de
Vehiculos.

Acceder al idioma y unidades
tras el arranque inicial

1. En el menu principal E seleccione .
2. Bajo [EILIRERANLTTLELES, cambie los ajustes

segun necesite.

NOTA: Recomendamos reiniciar la consola cuando
cambie el idioma.

,
Welcome!

TeeJdet Technologies hopes you get the most out of your new console.

After selecting your localization options, select "OK" to be
directed to the Vehicle Wizard.

Language English
Units Metric .
Time Zone UTC-06:00

Device Manager

Job Manager

o A

Settings

Guidance and Mapping

GNSS Receiver

Assisted/Automatic Steering

English

Metric

UTC-06:00

C ( Simple
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N° 2 SEGUIR EL ASISTENTE DE VEHICULOS

1. Siga las indicaciones del Asistente de Vehiculos, Botén Cancelar
configurando los ajustes del vehiculo segun
necesite.

x In-Line Distance to Hitch Point Vehicle Wizard
x Cancelar — para abandonar el asistente son

guardar ningl'm cambio In-Line Distance from the Vehicle Pivot Point (1) to
Ly . . the Hitch Point (2)
@ Opcion anterior del asistente — para volver ———
a la anterior opcion del asistente

% Guardar y Cerrar — para guardar todas las

selecciones actuales y cerrar el asistente.

@ Opcion siguiente del asistente — para pasar
a la siguiente opcion del asistente.

Acabar — aparece al llegar al final de las
opciones del asistente. Utilicelo para
guardar y cerrar el asistente.

2. Cuando termine, en la pantalla de detalles del
vehiculo, seleccione la FLECHA HACIAATRAS €~

para continuar con el ment de Ajustes £ @
.
Acceder al Asistente de Vehiculos Oncion anterior del asistont
tras el arranque inicial pelon amierior cerask e
Guardar y Cerrar
1. En el menu principal E en el menu de Opcion siguiente del asistente

. ol : s .
Ajustes ¥z, seleccione PCITHIETET AT Flecha atras Bot6n Editar ajustes

2. Bajo @, seleccione la tarjeta del
vehiculo ©.

3. En la pantalla de detalles del vehiculo, seleccione
el icono EDITAR AJUSTES £% .
Aft of Vehicle Pivot

4. Utilizando los botones de OPCION SIGUIENTE/ ot
ANTERIOR DE ASISTENTE [@) [&), del Asistente
de Vehiculos, configure los ajustes del vehiculo
seguin necesite.

On Centre

5. En cualquier momento, puede utilizar el boton
GUARDAR'Y CERRAR &4 o el boton ACABAR cHe Bicection el
., para guardar cualquier cambio y abandonar el
Asistente de Vehiculos

Job Manager

Guidance and Mapping
Settings

GNSS Receiver

Assisted/Automatic Steering

J
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Hay varias opciones de implementos en funcion de lo que pueda estar presente o no en el sistema.

Antes de crear un implemento, determine:
+ Sihay un implemento ISOBUS
+ Sino hay ningtin implemento, pero se necesita un mapeo de aplicaciones
+ Si hay un implemento TeeJet CAN
+ Si hay un implemento de direccién asistida/automatica
NOTA: Los implementos TeeJet CAN y los implementos ISOBUS no pueden utilizarse al mismo tiempo. Sélo se puede utilizar un (1)
implemento ISOBUS a la vez.

Indicaciones comunes del Asistente de Boton Cancelar
Implementos

x Cancelar — para abandonar el asistente son |
. . . Section Setup
guardar ningiin cambio

Opcidn anterior del asistente — para volver
a la anterior opci()n del asistente Establish the settings for section 1 of 12. Use the Next Section button to advance .

Device Wizard

through each available section. In a symmetric configuration, only the left sections

Guardar y Cerrar — para guardar todas las will be entered.
@l selecciones actuales y cerrar el asistente. Section Width

@ Opcion siguiente del asistente — para pasar
a la siguiente opcion del asistente. A q F 100 cm
Acabar - aparece al llegar al final de las T Frrar

opciones del asistente. Utilicelo para
guardar y cerrar el asistente.

4= Configuracion de la seccion anterior — para =i
- - " . ¥
A volver a la pantalla de configuracién de la
seccion anterior

=) Configuracion de la seccion siguiente —
|- — " . r
A para pasar a la pantalla de configuracion

de la siguiente seccion. @ @
Implemento ISOBUS Opcion anterior del asistente
El implemento ISOBUS incluye productos TeeJet Guardar y Cerrar

como el Pulverizador IC35, la abonadora IC38 o el Opcion siguiente del asistente
DynalJet IC7140.

1. En el menu principal 4, en el menu de : \
Ajustes %, seleccione XLl el lae .
Settings

Implementos 0.
2. Bajo @, habilite el ISOBUS.
3. Reinicie la consola.

4. Una vez cargada la Reserva de Objetos,
el asistente de Implementos se ejecutara
automaticamente, pidiéndole al usuario que
introduzca cualquier informacion que falte y sea Job Manager
necesaria para el sistema.

Console

5. Siga las indicaciones del Asistente de Implementos. Qﬁ' Guidance and Mapping

NOTA: Deben confirmarse los valores por defecto
antes de avanzar a la siguiente opcién del GNSS Receiver
asistente.

Assisted/Auto Steering

Algunos ajustes que no estan disponibles ©
en el asistente de Implementos pueden
gestionarse a través de la interfaz UT del Help
implemento.
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Mapeo de aplicaciones
1. En el menu principal E en el menu de
Ajustes %3, seleccione

Implementos 0.

2. Bajo @, compruebe que el ISOBUS
esté deshabilitado.

3. Bajo [l e ©, seleccione Ia tarjeta

NUEVO IMPLEMENTO @ ©.

4. En el Asistente de Implementos en la pantalla
de Base del implemento, seleccione Settings

aplicaciones §

5. Siga las indicaciones del Asistente de Implementos.

NOTA: Deben confirmarse los valores por defecto
antes de avanzar a la siguiente opcion del
asistente.

Implemento TeeJet CAN

1. En el menu principal E en el menu de
Ajustes %3, seleccione
°

Console

Job Manager

Guidance and Mapping

GNSS Receiver

Assisted/Automatic Steering

x Device Basis

2. Bajo @, compruebe que el ISOBUS x o

esté deshabilitado.

3. Bajo [N e © seleccione la tarjeta

NUEVO IMPLEMENTO @ ©.

4. En el Asistente de Implementos en la pantalla de
Base del implemento, seleccione REENETINE.

fe2

5. Siga las indicaciones del Asistente de Implementos.

NOTA: Deben confirmarse los valores por defecto
antes de avanzar a la siguiente opcion del .

TeeJet CAN

Establish the settings for section 1 of 12. Use the Next Section button to advance
through each available section. In a symmetric configuration, only the left sections

will be entered.

Device Wizard

Device Wizard

Section Width

100

s

asistente.
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Activar un implemento
diferente

Un implemento activo esta identificado con un punto
verde en la esquina superior izquierda de la tarjeta del
implemento.

1. En el menu principal E en el menu de Ajustes
Lo PN 01E] Administrador de Implementos B

2. Bajo [ EMEREE, seleccione la tarjeta del

implemento que desee activar.

3. En la pantalla de detalles del implemento,
seleccione el icono EDITAR AJUSTES £2.

4. Seleccione el boton GUARDAR Y CERRAR .

5. Cuando acabe, seleccione a cuando le pregunte
si quiere que este implemento sea el "activo”

Borrar un implemento
1. En el menu principal E en el menu de Ajustes
PN sciviscacorco mpemontos

2. Bajo [l EIERTCE, seleccione la tarjeta del

implemento que desee borrar.

3. En la pantalla de detalles del implemento,
seleccione el icono BORRAR I .

Settings

Console

Job Manager

Guidance and Mapping

Sprayer 13

GNSS Receiver

Assisted/Automatic Steering

Borrar un implemento

Editar ajustes del implemento ‘

Sprayer

Sprayer 26

Fixed Mount

Aft Centred

5.000

Symmetric

n www.teejet.com




Implemento de direccion

asistida/automatica

1. En el menu principal E en el menu de
Ajustes %% seleccione

omsica L3

YAi\-) Buscar implemento de direccion asistida

automatica al arrancar el sistema 9
3. Reinicie la consola.

4. En el menu principal E en el menu de
Ajustes % seleccione

automatica (12

5. Configure los ajustes segun necesite. Los cambios
se aplican automaticamente.

6. Para gestionar los vehiculos con direccion asistida/
automatica (afiadir un vehiculo nuevo, recalibrar
el sistema actual de direccion asistida/automatica
0 ajustar la agresividad de la direccion), pulse el

[(i01] Gestionar vehiculos (32

%

Settings

Device Manager

Console

Job Manager

Guidance and Mapping

GNSS Receiver

o

Settings

Settings

Device Manager

Console

Job Manager

Guidance and Mapping

GNSS Receiver

Transport Mode

Service Mode

Operator Presence

No @ Yes
No @ Yes
No =@ VYes
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N° 4 CONFIGURAR EL GUIADO Y TRABAJO

1. En el menu principal E en el menu de Ajustes
Lo PR YYe i) Guiado y Trabajo K12

2. Seleccione la EGELMT AR RG] @ existente

para introducir un nuevo valor.

3. Bajo ©, configure los ajustes

segun necesite.

4. Bajo WWELEEEICENGEREY, configure los ajustes

segun necesite.

o i)

Ubicacion del mapa
La ubicacién del mapa establece la ubicacién desde
la que se mapeara el perimetro.

Settings

+ Ubicacion por defecto - mientras se crea un
perimetro exterior o poligono, la linea estara
en el exterior de la seccion activa mas externa.
Mientras se crea un perimetro interior, la linea
estara en el interior de la seccién activa mas

Device M

Console

Job Manager

GNSS Receiver

Assisted/Auto Steering

interna. Si no hay secciones activas, el perimetro
se marcara en el extremo de la seccion mas
externa.

+ Entradas de usuario - las direcciones y distancias

Settings

del desplazamiento delantero/trasero y lateral
desde el punto de giro del vehiculo pueden
especificarse por el usuario. Se pueden crear
hasta cinco (5) entradas de usuario.

Ubicacion del mapa introducida por el

usuario Qﬁ

1. En el menu principal E en el menu de Ajustes o
%, seleccione [ RGO

S

y:ES] Ubicacién del mapa 4 JESESeelouYE
Ubicacion del guiado activa 0.

KIS EWeIE] Ubicacion de guiado nueva K63
4. Bajo WSLEEERCERGETEY, configure los

Device Manag

Console

Job Manager

GNSS Receiver

Assisted/Auto Steering

New Mapping
Location 1

New Mapping
Location 1

ajustes segun necesite. Los cambios se aplican
autométicamente a la ubicacién del mapa actual.

n www.teejet.com




N° 5 CONFIGURAR EL GNSS

NOTA: Estos ajustes son necesarios para el control
de la dosis, la direccion asistida/automatica
y la operacion del sensor de inclinacion,
asi como para la operacion adecuada del
implemento.

1. En el menu principal E, en el menu de Ajustes
Lo SR IYNe I Receptor GNSS |

2. Bajo oLl ite (TEWEIN ELEEL, configure los ajustes

segun necesite.

3. Cuando esté disponible, bajo

, configure los ajustes segun necesite.

4. Abandone esta pantalla para empezar la
inicializacion del receptor GNSS. Durante la
inicializacion, aparecera un mensaje emergente.
Tomara un minuto aproximadamente. Help

Para méas detalles sobre las opciones del Receptor

Settings

Device Manager

Console

Job Manager

Guidance and Mapping

Assisted/Automatic Steering

GNSS, consulte el «Apéndice A - Detalles del
receptor GNSS" en pagina 34.

Settings

Device Manager

Console

Job Manager

Guidance and Mapping

Assisted/Automatic Steering

GLONASS not svailable

QZSS not &

Automatic

Galllan not available Bejdou not aval
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Ordenador de campo Matrix 908

1. En el menu principal E en el menu de Ajustes

%, seleccione .
2. Junto a LLECERTELENY, seleccione entre:

» Modo Simple — sélo estara disponible un (1)
trabajo cada vez.

— El'men Iniciar trabajo, en la pantalla de
Guiado, incluye las opciones de crear un

. . v . i d i
nuevo trabajo o continuar el Gltimo trabajo. [Renes A e

» Modo Avanzado - puede haber mas de un Q% - Advanced '

trabajo disponibles a la vez. I
Settings

— El'men Iniciar trabajo, en la pantalla de
Guiado, incluye las opciones de crear un
nuevo trabajo, continuar el tltimo trabajo o
seleccionar entre otros trabajos mediante el
Gestor de trabajos.

Assisted/Automatic Steering

— El Gestor de trabajos es accesible desde el
Mend Principal -> MenU de Ajustes, o desde el
mend Iniciar trabajo de la pantalla de Guiado. Settings

Device Manager

Job Manager

Simple
T —

Guidance and Mapping

GNSS Receiver

Assisted/Automatic Steering

Start Job

aas

Last Job New Job Other Jobs
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Ordenador de campo Matrix 908

Gestor de trabajos

Utilice el Gestor de trabajos para crear, borrar,
duplicar, iniciar y afiadir informacién a un trabajo o
trabajos seleccionados.

Settings

Device Manager

e Crear nuevo trabajo — Muestra las
opciones para cambiar el nombre
generado automaticamente y afiadir una
referencia de campo.

Job Manager

Guidance and Mapping

<= Borrar el trabajo o los trabajos
W seleccionados

Duplicar el trabajo seleccionado - para Rl

|~
C:i duplicar los perimetros y las lineas de
guiado del trabajo seleccionado

tj Informacién sobre el trabajo seleccionado

@ — para ver y/o afiadir detalles al trabajo
seleccionado. El nombre del trabajo no se
puede modificar.

h Iniciar el trabajo seleccionado — antes de
[. que esté disponible, se deben cumplir los
criterios de posicion de GNSS

Cerrar — para salir de la pantalla de : )
informacion del trabajo y volver a la x Job Manager

pantalla anterior
1]

~
Job Manager '

Assisted/Automatic Steering.

Start Joh

Last Job New Job Other Jobs

Editar informacion — seleccionelo para
introducir un nombre con el teclado en
pantala |

Spray Spring 2022
L} 1 Jones 670

) S e/

Job Spray Spring 2022

e

Client John Smith -@f

]

Farm Parsley '%

Field Jones 670 @

\. J
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Ordenador de campo Matrix 908
INICIAR UN TRABAJO

Una vez completada la secuencia de arranque, Botén Mend Principal Modo de trabajo Simple del men( Iniciar trabajo
aparecera el mend Iniciar trabajo con las opciones
para iniciar un nuevo trabajo, continuar el tltimo
trabajo o abrir el gestor de trabajos para seleccionar
un trabajo diferente (las opciones dependen del modo
de trabajo y la disponibilidad del trabajo). Cuando un
trabajo esté activo, algunas opciones de configuracion
ya no se pueden cambiar. Cierre el trabajo para
cambiar esos ajustes.

REQUISITO: Antes de iniciar un trabajo, debe
configurarse el vehiculo especifico y sus
implementos. Consulte «N° 2 Seguir el
asistente de Vehiculos" en pagina 11y
«N° 3 Configurar implementos adicionales” en
pégina 12 para mas detalles.

Start Job

Last Job New Job

Para cambiar entre el modo de Trabajo Simple y el
modo de Trabajo Avanzado, vaya al Menu Principal ->
Ajustes -> Consola -> Modo de trabajo. Consulte

«N° 6 Seleccionar un modo de trabajo" en pagina = 10520210804
18 para mas detalles sobre como seleccionar un 0
modo de trabajo. 4.8 0 i 0 0
— km/h ha deg No. j
Modo de trabajo Simple 7 s
Utilice el mend Iniciar Trabajo para iniciar un nuevo || A “ o
trabajo o continuar el Ultimo trabajo Sélo esta '
disponible un trabajo a la vez. Al seleccionar un nuevo // A
trabajo, se borrara cualquier trabajo anterior. A ‘ X
ﬁ Iniciar un nuevo trabajo
C‘m Continuar el tltimo trabajo . i@ @ @ -
\ J

— Boton Mend Principal — acceso a los
=== gjustes, incluidos los asistentes, las
opciones de ayuda y el Terminal Universal
(um.
Si la ubicacion actual del GNSS se encuentra en otra
zona UTM distinta a la actual o en una zona UTM

adyacente, estara deshabilitado.
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Ordenador de campo Matrix 908

MOdO de tra bajo Ava nzado Boton Ment Principal Modo de trabajo Avanzado del menu Iniciar trabajo

Utilice el mend Iniciar Trabajo para iniciar un nuevo
trabajo, para continuar el Ultimo trabajo o para abrir el
gestor de trabajos y seleccionar un trabajo diferente.

ﬁ Iniciar un nuevo trabajo — Apareceran las

opciones para cambiar el nombre
generado automaticamente y afiadir una
referencia de campo. Utilice el botdn de
Informacion de trabajo @ en el Gestor de
trabajos para afiadir referencias de granja
ylo cliente.

‘:j Continuar el Ultimo trabajo — Apareceran
m las opciones para revisar y/o introducir
informacion de trabajo, incluido el nombre
de cliente, granja y campo.

Abra los Otros trabajos utilizando el
Gestor de trabajos

Botdn Menu Principal — acceso a los
ajustes, incluidos los asistentes, las
opciones de ayuda y el Terminal Universal
(um.

me=  Editar informacion — seleccionelo para
introducir un nombre con el teclado en
pantalla

Cancelar — para salir de la pantalla de
Informacion de trabajo y volver a la
pantalla anterior, sin crear un nuevo
trabajo ni iniciar el trabajo anterior

Start Job

New Job

Last Job

ﬁ
=

Job Manager
L]
L]
L]

Field

X

Other Jobs

13/09/2021 14:54

m - para salir de la pantalla de ‘ \

Informacién de nuevo trabajo y volver Job Manager
a la pantalla anterior sin crear un nuevo
trabajo

Guardar y Salir |8 selecmonglo para guardar eI’
nuevo trabajo y volver al menu
Iniciar trabajo client

m — seleccionelo para iniciar el nuevo

trabajo o
Ba Iniciar trabajo seleccionado — selecciénelo
!(. para iniciar el Ultimo trabajo

Si la ubicacion actual del GNSS se encuentra en otra

zona UTM distinta a la actual o en una zona UTM

Spray Spring 2022

John Smith

Field

—
e—— 11/05/202108:04
—

Mark Point A

,
o
o
o

. ~ T
adyacente, estara deshabilitado. w A i \

/ |
\

Eam

=08
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Funciones de la pantalla de
guiado

Informacion y barra de estado

Nombre del trabajo en curso e informacién sobre
el estado GNSS, modo de guiado, area de tierra
cultivable y ejecucion dela direccion asistida/
automatica.

Botén Panel lateral
<< Para acceder a las opciones de la
seleccion de la barra de funciones

Barra de funciones

Las opciones actualmente seleccionadas apareceran
destacadas.

© Modo de guiado - seleccionelo para
Y~ accederalas opciones de guiado,
incluyendo la seleccion de un modo de
guiado y crear, borrar y cambiar lineas de
guiado.

fe Modo de perimetro — seleccionelo para
/==\ acceder a las opciones de perimetro

Ajuste rapido de la pantalla - selecciénelo
para acceder a los ajustes frecuentes de
la consola y las opciones de pantalla

EHEA Capas de mapeo — seleccionelo para
== activar y desactivar capas del mapa

Terminal Universal (UT) — seleccionelo
=== para acceder al UT

.e?f Cerrar trabajo — seleccionelo para cerrar

Ef el trabajo en curso y guardar cualquier
progreso del trabajo

Barra de accion

Las opciones son dinamicas en funcion de la opcién
de la barra de funcién seleccionada y la opcién

del panel lateral asociada. Consulte las funciones
individuales para mas detalles.

(]
o= 11/05/2021 08:04
(]

Mark Point A

' 0.00 €

Informacion y barra de estado

Boton Panel lateral

0 0
deg No.

X

N

P

%y \'\‘
i ~
<
<
5
\
“
\\
N

[ ]
e 11/05/2021 08:04
[ ]

Automatic Section Control (ASC)

—e

Lightbar

—0

Mini Map

B — B2
Gridlines

P

Barra de funciones

Volume: 78

Barra de accién

Brightness

Display Quick Adjust
Mute
O @
Night Mode
& @

Centre on Vehicle

Zoom to Extents

KA
¥ N

GNSS Refresh

20
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Ordenador de campo Matrix 908

N 1 SELECCIONAR UN MODO DE GUIADO

1. Con el botén de Guiado -~ @ en la barra de
funcion activa, pulse el boton Panel lateral «eo.

_—
G 11/05/2021 08:04
-

2. Seleccione un modo de guiado ©:
Mark Point A 0

’ Sin guiado | k“ﬂ;ﬁ h(! > 0.00 4 d(:g .

/Q Guiado de Linea AB
4

;Q? Guiado de Linea AB adaptativa
9/

9@ © Guiado de Pivot

4 Guiado de Acimut
/_
/g/

[
e | 11/05/2021 08:04
[

Guidance

Straight AB
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N

pe./

N\

"N

Guiado de Linea AB

El guiado de Linea AB ofrece un guiado en linea recta basado en los
puntos de referencia Ay B. Los puntos Ay B originales se utilizan para
calcular todas las demés lineas de guiado paralelas.

N
A\

o

Guiado de Acimut

El guiado de Acimut ofrece un guiado en linea recta basado en un angulo
horizontal medido en el sentido contrario a las agujas del reloj desde una
linea de base de norte verdadero. Cuando se utilice un acimut, el punto
desde el que se origina el acimut es el centro de un circulo imaginario.
Norte = 0°, Este = 90°, Sur = 180°, Oeste = 270°.

El guiado de acimut proyecta una linea de guiado entre la posicién
actual del vehiculo (el punto A) y un punto B situado a 100 metros a lo
largo del rumbo del acimut introducido.

Guiado de Linea AB adaptativa

El guiado de Linea AB adaptativa ofrece un guiado a lo largo de una linea
curva basada en una linea inicial AB de referencia, en la que cada linea de
guiado adyacente se traza a partir de la anchura del guiado proyectado y el
rumbo.

Guiado de Pivot

El guiado de Pivot ofrece un guiado en torno a una ubicacién central
que irradia hacia dentro o hacia fuera, basada en una linea inicial AB de
referencia. Esta linea de base inicial se utiliza para calcular las demés
lineas de guiado.

Se utiliza para aplicar producto en un campo de pivote central, mientras
que es guiado a lo largo de una guia circular que coincide con el radio de
un sistema de irrigacion de pivote central

&

Sin guiado
Sin guiado® desactiva el guiado.

NOTA: El modo Sin guiado no borra de la consola las lineas de guiado establecidas ni los puntos. Para borrar los datos
establecidos/guardados en la consola, consulte "Gestién de datos" en el capitulo de configuracion del sistema.

NOTA:  El desplazamiento a las lineas de guiado adyacentes se calculara utilizando la anchura del guiado, consulte "Ajustes -> Guiado y
Trabajo" para la distancia establecida
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Ordenador de campo Matrix 908

1. Conduzca hasta la ubicacién deseada para el punto ¢
L]

X ) e 11/05/2021 08:04
: —

2. Con el botdn Guiado 9/9 en la barra de funcion

activa, pulse el icono MARCAA &*. Mark Point A
4.8 0 0 0
3. Conduzca hasta la ubicacion deseada para el punto [=__kmh i ’ 0.00 < dec No g
B®. =

4. Pulse el boton MARCA B ® para establecer la
linea AB.

5. Dé un nombre a la linea de guiado.

< Seleccione para guardar la
linea de guiado con el nombre generado
automaticamente.

1
L1

<« Utilice el teclado para seleccionar un nombre

Eersonalizado y a continuacion, seleccione |

La consola empezara a ofrecer informacién de
navegacion.

NOTA: No es necesario conducir trazando toda la
circunferencia del pivot central para iniciar el . barickointh
guiado de Pivot.

Opciones de la barra de accion
Marcar punto A — para marcar el primer
punto de la linea de guiado.

@ Marcar punto B — para marcar el tltimo
punto de la linea de guiado y establecer la
linea AB.

NOTA: El icono MARCA B ® no se podra
seleccionar (aparecera en gris) hasta que

se recorra la distancia minima (10 pies /

3,0 metros en guiado recto o curvo, 165 pies /
50,0 metros en guiado de Pivot).

\\\\\I Iy,

Cancelar Marca — para cancelar el
comando de Marcar punto Ay regresar a
la linea de guiado anterior (cuando esté
establecida).

Wi
Z

_—_—
a— 01/06/202110:16
-_———

Guidance

Azimuth Degree

Borrar la ultima linea de guiado
—~9 Borrar la Ultima linea de guiado marcada
9 borra la Ultima linea de guiado marcada del
trabajo en curso.

1. Con el botén de Guiado 9/9 en la barra de funcion
activa, pulse el botén Panel lateral «.

2. Pulse el icono BORRAR LINEA DE GUIADO ¢°,

3. Vuelvaa puI@sar el icono BORRAR LINEA DE
GUIADO ¢® para eliminar lineas de guiado
adicionales en orden desde la creada en Ultimo

lugar hasta la primera.

S
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Linea de guiado AB adaptativa Figura 1: Desvio con Conectar desvio
Opciones de la barra de accion

__J[9 Cuando se encuentra en Linea de guiado AB

adaptativa, aparecen las siguientes opciones:

Pausar el mapeo del guiado — para dejar
en pausa el mapeo dinamico. Se trazara
una linea recta entre el punto de pausa y
el punto de reanudacion.
@ Reanudar el mapeo del guiado — para

reanudar el mapeo dinamico. Se trazara
una linea recta entre el punto de pausa y
el punto de reanudacion. {

P

Figura 2: Desvio con Acabar desvio

9%’9 Iniciar desvio — para iniciar una variante

Y. de linea de guiado separada de la linea de
guiado actual. Si se conecta o se acaba,
esto cambiaré la linea de guiado existente.

K o Pausar el desvio — para dejar en pausa el

X< mapeo dinamico del desvio. Se trazara
una linea recta entre el punto de pausa y
el punto de reanudacion.

K o Reanudar desvio — para reanudar el

X< mapeo dinamico del desvio. Se trazara
una linea recta entre el punto de pausa y
el punto de reanudacion.

K 9 Cancelar desvio — para cancelar el mapeo

== del desvio, descartando la linea de guiado
del desvio.

€/ Conectar desvio — para conectar la linea
= de guiado del desvio con la linea de
guiado existente. El desvio pasara a

formar parte de la linea de guiado actual.

%O Acabar desvio — para crear una nueva —
~~~/ ubicacion para el final de la linea de —
guiado. El desvio pasara a formar parte de

la linea de guiado actual.

. 2 0
deg No.

Ajustar linea de guiado

o Laopcién Ajustar linea de guiado permite
7« cambiar la linea de guiado a la ubicacion
actual del vehiculo.

NOTA: Sdlo esta disponible cuando se encuentra en
Linea AB, Acimut o Guiado AB dinamico.
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Cambiar linea de guiado

/:’_’//" Si se ha guardado méas de una linea de
+ guiado, aparecera disponible la opcion

Cambiar linea de guiado. Para cambiarla a otras

lineas de guiado disponibles:
1. Seleccione el botdn Panel lateral ((
2. Pulse el icono CAMBIAR LINEA DE GUIADO /=/.

3. Seleccione la linea de guiado a activar.

4. Pulse el boton .

—_—
e 11/05/202108:04
-_——

01/06/202110:16

Guidance

Azimuth Degree

Switch Guideline

Current Active Guideline: Azimuth North

Select New Guideline

Straight 1

Cancel

‘ SwitchJ
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Los perimetros de aplicacion establecen las areas de trabajo en las que el producto se aplica o no mientras se utiliza el Control Automatico
de Secciones (ASC) o el BoomPilot.

Para mapear un perimetro no es necesaria la aplicacion.

Si se mapea un perimetro con una 0 mas secciones plegadas y apagadas, es necesario mantener esta configuracion de seccién durante la
duracién de la pasada del perimetro. Cualquier cambio efectuado en el nimero de secciones encendidas y, por tanto, en la anchura de la
maquina tras haber iniciado el proceso de creacion del perimetro, resultara en que la aplicacion mapeara el perimetro en el borde exterior de
todas las secciones programadas - no necesariamente las encendidas en cualquier momento dado durante la pasada del perimetro.

Al mapear un perimetro con algunas secciones apagadas es necesario poner el BoomPilot en modo Manual y encender los interruptores
maestros y de seccidn para todas las secciones que se vayan a utilizar durante la pasada del perimetro. Una vez completada la pasada del
perimetro, los interruptores de seccidn pueden apagarse, el interruptor maestro permanece encendido, el BoomPilot puede volver al modo
automatico y el control automatico de secciones se podra utilizar.

NOTA: S{ se mapea un perimetro con algunas secciones plegadas como se describe arriba, puede ser necesario utilizar el icono AJUSTAR
LINEA DE GUIADO /g‘:f’ en la linea de guiado sobre la posicion correcta para las pasadas subsecuentes en el campo.

Establecer un perimetro exterior o interior

1. Conduzca hasta la ubicacion deseada en el —— frachrs
perimetro del area de aplicacién y oriente el =
vehiculo con respecto a la ubicacion del mapa
establecida.

2. Con el botdn de Perimetro % en la barra de

funcion activa, pulse el boton Panel lateral €<. = Vi o .
- / \\\ i
3. Seleccione el tipo de perimetro a mapear. = A §
9 Perimetro exterior — establece un dreade | - S

= trabajo en la que se aplicaré la aplicacion
mientras se utilice el ASC o el BoomPilot.

fe Perimetro interior — establece un area de i

) trabajo en la que NO se aplicara la
aplicacién mientras se utiliza el ASC o el
BoompPilot.

4. Pulse el icono MARCAR PERIMETRO

=: Iniciar perimetro exterior

[ ]
o= 13/09/2021 15:06
[ ]

Iniciar perimetro interior
Boundary

Exterior Boundary

5. Confirme que se vaya a utilizar la ubicacion del
mapa por defecto.
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6. Recorra el perimetro del area de aplicacion.
Mientras lo recorre, segun sea necesario, utilice:
@ ﬁ Pausar perimetro — deja en pausa
A J el proceso de marcado de

perimetro. Se trazara una linea recta entre

el punto de pausa y el punto de
reanudacion.

@ ﬁ Reanudar perimetro — reanuda el

= proceso de marcado de perimetro.
Se trazara una linea recta entre el punto de
pausa y el punto de reanudacion.

@ ﬁ Cancelar perimetro — cancela el
= J proceso de marcado de perimetro.
7. Acabe el perimetro:

Cierre automatico — desplacese hasta una
anchura de trayectoria a partir del

punto de inicio. El perimetro se cerrara
automaticamente (la linea de guiado blanca
se volvera negra).

ﬁ(ﬁ)_E) ﬁ% Cierre manual — pulse el icono
= ZZ] ACABAR PERIMETRO para
cerrar el perimetro con una linea recta

entre la ubicacion actual y el punto de
inicio.

NOTA: Si no se recorre la distancia minima
(cinco veces la anchura de la trayectoria),
aparecera un mensaje de error.

8. Pulse:
» Aceptar — para guardar y nombrar
manualmente el perimetro

» Rechazar - para guardar y nombrar
automaticamente el perimetro

Borrar el ultimo perimetro
marcado

Borrar el tltimo perimetro marcado (interior o exterior)
borra el tltimo perimetro marcado del trabajo en
curso.

fe=, Borrar perimetro exterior
ﬁ; Borrar perimetro interior

L]
e  01/06/202110:16
L]

I [ ha 0.00 deg No. —
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Opciones del mapa Vehiculo con representacion en tiempo real de

Mini mapa las secciones de barra activas.

Lineas de guiado y puntos

+ Lineas de guiado - 23/06/202111:28
<ANaranja - linea de guiado activa e -
<ANegra (multiples) — lineas de guiado
adyacentes
<Negra - linea de perimetro exterior
<«Gris - linea de perimetro interior
<Azul - linea de perimetro de poligono
<Blanca/negra - linea de perimetro de la zona
del mapa de prescripcion

* Puntos — marcadores de los puntos establecidos

<«Punto azul - Marca A
<«Punto verde — Marca B

+ Area de cobertura — ilustra el 4rea aplicada y el
solapamiento:
<Azul - una aplicacién
<«Roja — dos 0 mas aplicaciones

Vehiculo

El chevron del vehiculo con representacion en tiempo
real de las secciones de barra activas, inicia y detiene
con un toque el mapeo de aplicaciones, cuando se ha

activado un implemento de mapeo de aplicaciones o — <<
X . - | 11/05/2021 08:04
un sistema BoomPilot. -—

Lineas de guiado de navegacion Area de cobertura

+ Secciones Overlay Map With
<«Casillas vacias — secciones inactivas Fl
«Casillas blancas - secciones activas PP, EEY
W\ (=21
. . Coverage Applied Rates
Mini mapa ’

El mini mapa permite acceder rapidamente a la vista
de Vehiculo y la vista de Campo

P Vista de Vehiculo - crea una imagen generada
por ordenador de la posicion del vehiculo
presentada en el area de aplicacion.

P Vista de Campo - crea una imagen generada
por ordenador de la posicidn del vehiculo y

el area de aplicacion desde una perspectiva 9
NS

Capas de mapeo

La opciones de capas de mapeo muestra opciones
para visualizar los mapas de cobertura y los mapas
de dosis aplicadas.

» Los implementos sin control de dosis sélo crean
un mapa de cobertura de la aplicacion.

» Los implementos con control de dosis crean
una capa del mapa de cobertura y una capa
separada del mapa de dosis aplicadas.
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Perimetro de trabajo y detalles de aplicacion

Informacion y barra de estado

Perimetro de trabajo y detalles de
aplicacion

Seleccione el nombre del trabajo en la barra de
informacion para ver los detalles sobre el area de
tierra cultivable del trabajo en curso.

Barra de estado

La barra de estado da informacion sobre el estado del
GNSS, el modo de guiado, el area de tierra cultivable,
la activacion de la direccidn asistida/automética y el
estado de control del implemento. /

L]
- 23/06/202111:28
L]

- 15709/f021 x

13/09/2021 15:14

Para acceder a la informacion de estado

correspondiente, seleccione la barra de estado para

visualizar las opciones disponibles.

/ 1 | Total Arable Land

Exterior Boundary Area
Number of Exterior Boundary Polygons

—— Interior Boundary Area

0.1 hectares

0.1 hectares

L

0.0 hectares

.CO) Verde = GPS’ GLONASS, 0 SBAS (Con 0 Sm Number of Interior Boundary Polygons 0
: DGPS requerido) Total Applied Area 0.0 hectares
Amarillo = solo GPS
,@) Rojo = sin GNSS |

)
\

Naranja = Glide/ClearPath

Barra de estado
Modo de guiado

\) ®..  Guiado de Linea AB o Acimut
o)

-—_—
- 23/06/202111:28
-——

2} ‘;.15 Guiado de Linea AB adaptativa
'...O

‘) ®". Guiado de Pivot
o

Estado del area de tierra cultivable

“ Fuera del area de tierra cultivable =

desplazamiento fuera del area de tierra
cultivable

A Fuera del area de tierra cultivable =
desplazamiento dentro del area de tierra
cultivable

Mark Point A

| 10:41
01/06/2021

01/0217021 10:16

10:41
01/06/2021

Estado del mapeo de aplicaciones

M7,

Automatico

AR

KU . 01/06/2021 10:16
ROJO - apagadO/ manual GNSS Status Information

HDOP: 1

Position Quality Indicator: 2

Estado de la direccion asistida/automatica
@ Activada, direccion asistida activa

Reference Station ID: 134
Correction Age: 7.2
Number of Satellites: 10
Amarillo = habilitada UTM Zone: 12

Receiver Type: 1

Receiver Version:

@ Rojo = deshabilitada

Receiver Model:

Estado de BoomPilot
A Automatico
A

Rojo = apagado/manual

A
A
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Barra de guiado

Barra de luces en pantalla
Se utiliza para representar la distancia desde la linea
de guiado o el vehiculo.

Para configurar la disponibilidad de la barra de luces,
el modo de visualizacion o el espaciado de los LEDs,
desde el menu principal E en el menu de Ajustes
£% vaya a Guiado y Trabajo -> Barra de luces.

Actividad de navegacion
Estado GNSS y Actividad actual

¢ Indica "Sin GNSS" cuando el GNSS no esta
disponible, 0 "GNSS lento" cuando el GNSS
recibe los datos del GGA a menos de 5 Hz.

+ Muestra las actividades como marcar un punto
AoB.

Tolerancia sobre la linea - muestra la distancia desde
su linea de guiado deseada.
Para cambiar el formato en el que se muestra la
distancia:
1. Pulse la casilla de Actividad de navegacion.
2. Seleccione el formato de medicion.

Informacioén de trabajo seleccionable
» Velocidad - muestra la velocidad de
desplazamiento actual

P Rumbo - muestra el recorrido del
desplazamiento en sentido contrario a las
agujas del reloj desde una linea de base de
norte verdadero. Norte = 0°, Este = 90°, Sur =
180°, Oeste = 270°.

» Superficie total aplicada - muestra el area total
acumulada a la que se ha aplicado el producto,
incluyendo las areas de cobertura doble

» Numero de pasada - muestra el nimero de
pasada actual en referencia a la linea de guiado
AB inicial, orientado en la direccién de Aa B. El
numero sera positivo cuando el vehiculo esté a
la derecha de la linea de base AB o negativo,
cuando esté a su izquierda.

Barra de luces en pantalla

_—_—
- 23/06/202. 11:28
-_—_—

_—_—
- 23/06/202111:28
-_—_—

Informacion de trabajo seleccionable

Actividad de navegacion

Cross Track Error Units

Metres, One Decimal (1.2)

Centimetres (123)

8.0
km/h

8.03

km/h
Speed

Mark Point

- » 0.00 € .

0 0 0

ha deg No.
Total Applied Heading Swath Number
Area

No.
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Ordenador de campo Matrix 908
ACCESO AL TERMINAL UNIVERSAL

Se puede acceder al Terminal Universal (UT) desde la (A
. , . . - 23/06/202111:28 <<
pantalla de Guiado o desde el menu principal E — AMK

ﬁ% TwinView — para visualizar tanto el UT
E . . .
=== como la informaci6n del guiado

r | | Assisted/Autor
B2

Help
a
[~

ISOBUS

Appl. rate [kg/ha] Q —_

Work width [m] 24 .0 ’;|
Disc RPM 900 1
Speed sens. CAN

: )

—_—_—
- 24/06/202108:121
-_——

Appl. rate [kg/ha] o]
Work width [m] 24 .0
Disc RPM 900
Speed sens. CAN
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Ordenador de campo Matrix 908
APENDICE A - DETALLES DEL RECEPTOR GNSS

NOTA: Estos ajustes son necesarios para el control de la dosis, la direccion asistida/automatica y la operacion del sensor de inclinacién, asi
como para la operacion adecuada del implemento.

1. En el ment principal 1, en el ment de Ajustes %%, seleccione [l st el ).
J

2. Bajo (el [TEE R LN, configure los ajustes segun necesite.
3. Cuando esté disponible, bajo (eIl [TEELHEVELFELES, configure los ajustes segun necesite.

4. Abandone esta pantalla para empezar la inicializacion del receptor GNSS. Durante la inicializacidn, aparecera un mensaje emergente.
Tomaréa un minuto aproximadamente.

CONFIGURACION GENERAL

Puerto GNSS

El puerto COM puede establecerse en "Interno"
para utilizar el receptor GNSS interno y transmitir
hacia fuera, o en "Externo" para recibir datos GNSS DevicaManagar
externos. ; : Internal

Settings

Console

» Interno — utiliza los datos de posicion del
receptor GNSS interno; estos datos NMEA EtanQUantyRequicnay
se envian a través del RS-232 serial "Puerto Jebianages
A" del arnés a la velocidad de datos GNSS Qﬁ
seleccionada o

Disabled

Guidance and Mapping

Settings Forrastar Availabili Disabled @ === Enabled

» Externo - utiliza los datos de posicién de un
receptor GNSS conectado externamente al RS-
232 serial "Puerto A" del arnés
NOTA: Se necesita un receptor externo para trabajar

con los datos de posicién de TerraStar,
OmniStar HP/XP, o RTK.

Assisted/Automatic Steering

Help

Requisitos minimos de configuracion del
receptor externo
Antes de que la consola se conecte y trabaje con un receptor GNSS externo, deben cumplirse estos requisitos minimos de configuracion:

Ajustes del puerto serial

Tasa de baudios: permitida sélo a 115.200
Bits de datos: 8

Paridad: ninguna

Bits de parada: 1

Requisitos de conexion del puerto serial
Cable serial RS-232 de 9 pines macho
NOTA: Puede necesitar un mddem Null dependiendo del pin de salida del receptor.

GGA 10,0 Hz
VTG opcional 10,0 Hz
ZDA 1,0 Hz
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Requisitos de calidad de senal
Seleccione entre utilizar ClearPath 0 SBAS. SBAS debe estar habilitado abajo, en el ajuste de "Correcciones SBAS", para presentar la
opcion SBAS

La siguiente tabla muestra el indicador de calidad GGA que se puede esperar a partir de los diferentes tipos de sefial GNSS.

Indicador de calidad

Tipo de sefial GNSS Precision tipica
Punto unico / GNSS auténomo 1 <2m
Punto unico / GNSS auténomo con GLIDE/ClearPath 1 <1im
Sistemas SBAS, incluyendo WAAS, EGNOS, GAGAN, MSAS, efc. 209 0,7m
TerraStar-L (convergente) 2 40 cm

RTK (fijo) 4 1,0cm + 1 ppm
RTK (flotante) 5 4cm
TerraStar-C (convergente) 5 4cm
OmniStar HP/XP/G2 5 ~10cm

*Para un periodo de 60 minutos.

Correcciones SBAS
Habilitelo si se van a utilizar sefiales SBAS (ej.: EGNOS, GAGAN, MSAS, SDCM, WAAS) corregidas diferencialmente.

Correcciones TerraStar
Habilitelo si se van a utilizar los servicios de TerraStar.

CONFIGURACION AVANZADA
Actualizar el GNSS

El boton de Actualizar GNSS reseteara el filtro ClearPath en el receptor OEMStar en los casos en los que el usuario haya tenido el receptor
funcionando muy cerca de una densa cubierta arborea o edificios. En modo Avanzado, el filtro ClearPath se reseteard automaticamente
cuando se inicie un nuevo trabajo o un trabajo existente.

NOTA: Tras pulsar el botdn Actualizar GNSS, el usuario debera esperar unos 10 minutos para la operacién completa y la precision de
GNSS esperada. Activar la actualizacion durante un trabajo, provocara una interrupcion momentanea en el relé de datos GNSS. Lo
mas probable es que esto provoque que las secciones que ya estén en modo BoomPilot automético se apaguen durante un breve
periodo.

o x Settings
La actualizacion no se debe efectuar durante
la aplicacion activa.

Device Manager

Seleccion del tipo de GNSS:

Las sefiales GPS no corregidas procedentes del
sistema GPS siempre estan disponibles y no se
pueden deshabilitar.

Console

Job Manager GLONASS riot available Galllen not available Beidou not val

QZSS not available

Indicado cuando NO estan disponibles las siguientes 'ﬁ%

sefiales sin corregir: Guidance and Mapping

Settings

Automatic

P> GLONASS _
GNSS Receiver .
P Galileo B E
> Beidou Assisted/Automatic Steering -
> QzSS EEEn

J
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Seleccionar PRN
Cuando se utilice el receptor GNSS interno, el mend PRN permite seleccionar hasta dos satélites SBAS especificos a utilizar para las
correcciones de SBAS. Esto permite al usuario eliminar los datos de correccion SBAS de los satélites SBAS que funcionen mal.

» Automatica — seleccionar PRN autométicamente
» Numero - consulte a su distribuidor local el nimero asociado a su ubicacion de operacion
Alternar el PRN
Cuando el PRN no es automético, permite seleccionar un segundo SBAS PRN para suministrar datos de correccion.
» Ninguno — sin numero de PRN alternativo
» Numero — consulte a su distribuidor local el nimero asociado a su ubicacion de operacion

PRN No Mostrado
Las opciones de PRN sdlo estan disponibles con la seleccion del tipo de GNSS SBAS mientras se establece el receptor GNSS interno.

Informacion sobre el Estado del GNSS
La informacion sobre el Estado del GNSS muestra una captura de la informacion sobre el Estado del GNSS actual.

1. Enla pantalla de Guiado, pulse la [=EREXELEETTR.

2. Seleccione el icono GNSS @©).

3. Vista de los siguientes datos:

<« HDOP - una medida de la intensidad de la geometria del satélite en g
el plano horizontal. Es preferible un valor de HDOP inferior al 2. ——

<« Indicador de calidad de la posicion - el indicador de calidad actual de
la sefial GNSS (ver el grafico de requisitos GGA)

« |dentificacion de la estacion de referencia — el nimero de
identificacion del satélite DGPS actual

<« Edad de la correccion — edad de todas y cada una de las 085651
correcciones que se estan aplicando a la estimacion del
calculo de la posicion. Cuando se utiliza SBAS, la edad de la T —
correccion no es un verdadero Tipo de Correccién Diferencial
SC104 y solo incorpora el modelado lonosférico.

<« Numero de satélites — el nimero de satélites GNSS en la vista
(para DGPS se necesita un minimo de 4)

<« Zona UTM - zona en la que se encuentra actualmente (ver
"Coordenadas y zonas UTM" en este manual)

10:41

<« Tipo de receptor — el indicador actual del &bt =na

receptor

<« Version del receptor — la version del software
instalado en el receptor

01/06/2021 10:16

GNSS Status Information

<« Modelo de receptor - los modelos de correccion
disponibles para su uso con la configuracion
actual del receptor Position Quality Indicator: 2

HDOP: 1

. Ref Station ID: 134
4. Pulse I para volver a la pantalla de Informacion | " >*"

de la Barra de estado.
NOTA: Si no esta disponible el GNSS, todas las
entradas estaran "No validas".

Correction Age: 7.2
Number of Satellites: 10
UTM Zone: 12

Receiver Type: 1
Receiver Version:

Receiver Model:
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Ordenador de campo Matrix 908

Informacion del indicador de calidad GGA
» GPS - se aceptan datos de posicion sin correccion de punto Unico basados en GPS solamente con GGA QI de "1".

NOTA: EI GPS esta siempre seleccionado.

» GPS + GLONASS - se aceptan datos de posicion sin correccion de punto Unico basados en GPS y GLONASS con GGA QI de "1".

> GPS+SBAS - se aceptan datos de posicion con correccién SBAS o sin correccion de punto unico; GGA Ql de "1" 0 "2" (también se
aceptan 3,4 05).

» GPS+GLONASS+SBAS - se aceptan datos de posicion con correccion SBAS o sin correccion de punto tnico; GGA Cl de "1" 0 "2"
(también se aceptan 3, 4 0 5).
» GPS+GLONASS+SBAS+DGPS - solamente se aceptan datos GGA con un valor de Ql de "2" o superior (también se aceptan 3,4 o
5).
NOTA: Todas las funciones de mapeo, aplicacion y quiado, basadas en la consola, terminan si el valor de GGA Cl cae por debajo de
"2" con este ajuste seleccionado.

GLOSARIO DE GNSS
Proveedor de satélite comercial:

Otra fuente comun para sefiales DGPS. La informacién sobre errores de conexién obtenida desde sus estaciones base se envia a un
satélite de comunicaciones (distinto de los satélites GPS) y se transmite al usuario. Estas correcciones basadas en satélite tienden a tener
una cobertura mas amplia que las transmisiones basadas en torres (enlaces FM) y la precision del sistema no se ve demasiado afectada
por la distancia entre el usuario y los receptores de la estacién base. La mayoria de estos proveedores de servicio requieren una cuota de
suscripcion para el uso. Un proveedor muy conocido es OmniSTAR.

CORS (estacion de referencia de operacion continua)/Red RTK:

Una serie de estaciones base repartidas a lo largo de una region geografica (como todo un estado o pais) que estan interconectadas a
través de un ordenador centralizado y emiten datos de correccién RTK por Internet. Las redes CORS pueden ser propiedad/utilizadas de
manera publica o privada y pueden ofrecer una sefial gratuita o exigir una cuota de suscripcién anual. Al acceder a una red CORS a través
de una conexion mavil, el usuario final evita la necesidad de tener una estacién base.

Correcciones diferenciales

Las correcciones diferenciales son una solucion especifica para el algoritmo de "doble-diferenciacion" empleado para determinar los valores
de correccién aplicados por RTK a los datos de cada rango de satélites GNSS. "Correcciones” es el término genérico que se le da a todas
las formas de correcciones potenciales de SBAS (WAAS/EGNOS) a través de OnmiStar, TerraStar PPP y RTK.

GPS diferencial (DGPS):

Utiliza la solucion RTK especifica para aplicar correcciones diferenciales a los datos de la constelacién de satélites GPS.

EGNOS (Servicio Europeo de Superposicion de Navegacion Geoestacionaria):

Es un sistema de aumentacion basado en satélites (SBAS) desarrollado conjuntamente por la Agencia Espacial Europea (ESA), la Comisién
Europea y EUROCONTROL. Su uso es gratuito y ofrece cobertura de correccion diferencial principalmente a lo largo del continente europeo,
EGNOS proporciona precisiones paso-a-paso de 15-25 ¢cm y precisiones afo-a-afio de +/-1 m.

GLONASS (Sistema Global de Navegacion por Satélite):

Un sistema global de navegacion por satélite desarrollado y operado por el gobierno ruso. Esta compuesto por aproximadamente 24 satélites
que orbitan la tierra constantemente. Mientras que los primeros receptores GNSS utilizaban tipicamente sefiales GPS, muchos de los
receptores GNSS actuales pueden utilizar sefiales tanto de GPS como de GLONASS, aumentando significativamente el nimero de satélites
disponibles para su uso.

Posicionamiento Puntual Preciso (PPP) de GNSS

El PPP es un servicio de emision de correcciones de satélite ofrecido globalmente y basado en suscripcion para los receptores GNSS bien
equipados. EI PPP utiliza un conjunto global de estaciones de referencia para corregir errores de orbita y reloj del satélite, que después, son
transmitidos a los receptores locales. EL PPP no requiere un tiempo de convergencia.
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GNSS (Sistema Global de Navegacion por Satélite):

Término general que hace referencia a varios sistemas de navegacion por satélite utilizados por un receptor para calcular su posicion. Entre
los ejemplos de estos sistemas se incluyen: GPS, desarrollado por los Estados Unidos y GLONASS, desarrollado por Rusia. Entre otros
sistemas adicionales en desarrollos se incluyen Galileo, de la Unién Europea y Compass, de China. Se estéan disefiando receptores GNSS
de nueva generacién que utilizan multiples sefiales GNSS (como GPS y GLONASS). Dependiendo de la constelacién y los niveles de
precision deseados, el rendimiento del sistema puede mejorarse pudiendo acceder a un mayor nimero de satélites.

GPS (Sistema de Posicionamiento Global):

Es el nombre de la red de navegacion por satélite mantenida por el Departamento de Defensa de EE.UU. Esta compuesto por
aproximadamente 30 satélites que orbitan la tierra constantemente. Este término también se utiliza para referirse a cualquier dispositivo que
dependa de los satélites de navegacion para funcionar.

NTRIP (Transporte de red de RTCM a través del protocolo de Internet):

Una aplicacion basada en internet que pone los datos de correccién RTCM de las estaciones CORS a disposicion de todo aquél que
disponga de una conexion a internet y de las credenciales correspondientes para conectarse al servidor NTRIP. Tipicamente, utiliza un
enlace celular para acceder a internet y al servidor NTRIP.

Desviacion posicional

Cambio constante en el calculo de la posicion GNSS causado principalmente por cambios atmosféricos e ionosféricos, por una mala
geometria del satélite (posiblemente debida a obstrucciones como edificios o arboles), por errores de reloj del satélite y por cambios en la
constelacion de satélites. Para una precision inferior al decimetro, se recomiendan receptores de frecuencia dual que utilicen soluciones
PPP o RTK.

RTK (Cinematica en tiempo real):

Actualmente, es el sistema de correccion GPS mas preciso disponible que utiliza una estacion de referencia terrestre relativamente proxima
al receptor GPS. EL RTK puede dar una precision paso-a-paso de una pulgada, o de un centimetro, y también ofrece estabilidad de posicion
afio-a-afio. Los usuarios de RTK pueden tener sus propias estaciones base, suscribirse a la red RTK o utilizar CORS.

SBAS (Sistema de Aumentacion Basado en Satélite):

Un término general que se refiere a cualquier sistema de correccion diferencial basado en satélite. Entre los ejemplos de SBAS se incluyen:
WAAS en Estados Unidos, EGNOS en Europa y MSAS en Japdn. En el futuro, probablemente entren en funcionamiento SBAS adicionales
que cubran otras regiones del mundo.

WAAS (Sistema de Aumentacion de Area Amplia):

Un servicio de correccion de satélite desarrollado por la Administracion Federal de Aviacion (FAA). Su uso es gratuito y cubre todo Estados
Unidos, ademas de algunas partes de Canada y México. WAAS proporciona precisiones paso-a-paso de 15-25 cm; sin embargo, su
precision afio-a-afio se encuentra en el rango de +/-1 m.
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APENDICE B - OPCIONES DE AYUDA

Acercade

Muestra la version de software del sistema asi como
las versiones del software de los mddulos conectados
al bus CAN.

Manual del usuario
Dispone de un codigo QR para acceder a este manual
del usuario online.

Registro del producto
Dispone de un cédigo QR para registrar su consola.

Anote su nimero de serie en la parte posterior de la
consola. Es necesario para el registro del producto.

User Guide

Product Registration

Product Registration

Settings
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