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DULEZITE INFORMACE O BEZPECNOSTI

VeSkeré pokyny tykajici se bezpecnosti a provozu je tfeba si precist pfedtim, nez bude systém uveden do chodu. Bezpecény provoz stroje
je zodpovédnosti operatora. Bezpecnostni postupy musi byt vyvéSeny v blizkosti zafizeni a musi byt pro operéatora zfetelné viditelné a
Citelné. BezpeCnostni postupy by mély byt v souladu s veSkerymi mistnimi predpisy a pfedpisy spolecnosti, pravé tak jako s materidlovym
bezpecénostnim listem (MSDS). S Zadosti 0 pomoc se obracejte na mistniho prodejce.

Definice vystraznych symbol:

NEBEZPECI! Tento symbol je vyhrazen pro nejextrémnéjsi situace, kdy hrozi t&7ka (jma na zdravi nebo hrozi
bezprostiedni nebezpedi smrti.

VAROVANI! Tento symbol zna&i nebezpe&nou situaci, ktera miize vyustit v tézkou Gjmu na zdravi nebo smrt.

VYSTRAHA! Tento symbol znadi nebezpeénou situaci, ktera mize vyustit v lehkou nebo stfedné tézkou jmu na zdravi.

POZNAMKA: Tento symbol oznacuje postupy, kterych by si mél byt operator védom.

-2l >

=z

OBECNA UPOZORNENI A BEZPECNOSTNI OPATRENI

NEBEZPECI!

+ Prectéte si nasledujici pokyny. Pokud vam pokyny po pfeéteni ndvodu nebudou jasné, obratte se prosim na mistniho
prodejce.

>

+ UdrZujte zafizeni mimo dosah déti.

+ Nepouzivejte stroj pod vlivem alkoholu nebo jakychkoliv nedovolenych latek.

+ Nékteré systémy obsahuji topné ventilatory. Nikdy topné t&leso nezakryvejte, jinak hrozi vazné nebezpeci pozaru!
VAROVANI! NEBEZPECi URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM

+ Pred tim, nez zacnete s praci na konkrétni soucasti, ujistéte se, ze je veskeré elektrické napajeni vypnuto a neda se
nahodné zapnout.

>

+ Pred pouzitim obloukové svarecky na zafizeni, nebo ¢emkoliv k nému pfipojeném, odpojte napajeci kabely.

+ U systém0, které maji pohon s proménlivym kmitoctem, je nebezpedi trazu elektrickym proudem v disledku zbytkového
napéti. Neni pfipustné zafizeni otvirat, ani odpojovat systém nebo provadét rychla spojeni, nejméné 5 minut po odpojeni
proudu.

+ Uvadgjte systém do chodu pouze s pomoci zdroje uvedeného v ndvodu. Pokud si nejste zdrojem jisti, obratte se na
kvalifikovaného pracovnika udrzby.

+ Nepouzivejte vysokotlakeé CistiCe k &isténi elektrickych soucasti. Mohlo by to vést k jejich poSkozeni a vystavit operatora
nebezpeci Urazu elektrickym proudem.

+ Napajeni elektfinou musi byt spravné vedeno a pfipojeno k zafizeni. VeSkeré spoje musi odpovidat specifikovanym
pozadavkim.
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Teelet’ Technologies

VAROVANI! VYSOKOTLAKE HYDRAULICKE SYSTEMY
+ Pfi praci na hydraulickych systémech vzdy noste osobni ochranné pracovni prostfedky (OOPP).
+ Kdyz pracujete na hydraulickych systémech, drzte se pokynt vyrobce pro schvalenou tdrzbu.

+ Pokud pracujete na hydraulickych systémech, vzdy zafizeni vypnéte. Pfi otevirani systému, ktery byl pfedtim pod tlakem,
provedte odpovidajici bezpe€nostni opatfeni.

+ Uvédomte si, Ze hydraulicky olej mUze byt extrémné horky a pod vysokym tlakem.

VAROVANI! NAKLADANI S CHEMICKYMI LATKAMI
+ Pfi nakladani s chemickymi latkami vzdy noste OOPP.

+ Vzdy se fidte bezpe€nostnimi Stitky a pokyny od vyrobce nebo dodavatele chemickych latek.
+ Operatofi by méli mit upIné informace o povaze a mnozstvi materialu, s nimz maji pracovat.

+ DODRZUJTE STATNi A MiSTNi PREDPISY OHLEDNE NAKLADANI, POUZiVANi NEBO LIKVIDACE ZEMEDELSKYCH
CHEMIKALI.

VAROVANI! TLAKOVY POSTRIKOVACI SYSTEM
+ Pfi pouzivani tlakového postfikovaciho systému je dulezité, abyste si byli védomi odpovidajicich bezpeénostni opatreni.

Kapaliny pod tlakem mohou proniknout pokozkou a zptsobit vaznou Ujmu na zdravi.

+ Tlak v systému by nikdy nemél prekrogit mez stanovenou pro soucast s nejniz§im moznym tlakem. VZzdy si budte védomi
moznosti svého systému a vSech jeho sougasti, maximalnich tlaku a rychlosti pratoku.

+ Filtry Ize otevfit pouze, pokud jsou ruéni ventily pfed a za filtrem v zaviené poloze. Pokud bude nutné z potrubi vyjmout
jakékoliv zafizeni, ruéni ventily pfed a za filtrem musi byt v zaviené poloze. Pokud budou znovu namontovany, ujistéte se,
Ze montaz probéhla spravné, Ze toto zafizeni nalezité funguje a Ze veskeré spoje dobfe tésni.

+ Privodni potrubi zafizeni by mélo odpovidat veskerym mistnimi pfedpisiim a pfedpisiim spole¢nosti a musi byt spravné
vedeno a pfipojeno k zafizeni. VeSkeré spoje musi odpovidat specifikovanym pozadavkdm.

+ Doporucuje se vypustit a vy€istit nadrz na kapalinu, pokud zafizeni nebude delSi dobu pouzivano.

VAROVANI! BEZPECNOST AUTOMATICKEHO RIZENi
+ Aby nedoslo k téZké Ujmé na zdravi nebo smrti v disledku prejeti vozidlem nebo automatizovaného pohybu systému

fizeni, nikdy neopoustéjte sedadlo operatora, pokud je systém zapnuty.

+ Aby nedoslo k téZké Ujmé na zdravi nebo smrti v dUsledku prejeti vozidlem nebo automatizovaného pohybu systému
fizeni, ujistéte se, Ze v okoli vozidla nejsou lidé, ani pfekazky, dfiv neZ zacnete se spousténim, kalibraci, ladénim nebo
aktivaci systému.

+ Ujistéte se, Ze je zafizeni dobfe pfipevnéno k odpovidajicim soucastem.

+ Po vefejnych komunikacich nikdy nejezdéte se zapnutym systémem.

VYSTRAHA! BEZPECNOST, UDRZBA A SERVIS ZARIZENi
+ Zafizeni by méli obsluhovat pouze spravné vyskoleni, kvalifikovani pracovnici. Tito pracovnici musi mit prokazatelné

schopnost zafizeni obsluhovat.

+ Pred pouZitim musi operator zkontrolovat, zda je zafizeni v dobrém stavu a zda m0ze byt pouzivano bezpeéné. Pokud
tomu tak neni, zafizeni nem{Ze byt pouZito.

+ Operator musi mit kdykoliv k dispozici veSkeré OOPP.

+ Pravidelné kontrolujte, zda systém nebo jeho soucasti nejsou opotfebené nebo poskozené. Vymérite nebo opravte je,
pokud je tfeba.

+ Opravy nebo Udrzbu zafizeni sméji provadét pouze kvalifikovani opravnéni odbornici. Je tfeba strikiné dodrzovat pokyny
k udrzbé a provozu.

+ Operator nebo technik tdrzby musi mit kdykoliv k dispozici kompletni navod k pouziti zafizeni.
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VYSTRAHA! BEZPECNOST KABELU A HADIC
+ Pravidelné kontrolujte, zda kabely nebo hadice nejsou opotfebené nebo poSkozené. Vyménte nebo opravte je, pokud

je tfeba.

+ Kabely a hadice nesmi byt vedeny prostfednictvim ostrych ohyba.

+ Nepfipeviujte kabely a hadice k draham s vysokymi vibracemi nebo vykyvy v tlaku.

+ Nepfipeviujte kabely a hadice k dréham, jimiz jsou vedeny horké tekutiny.

+ Chranite kabely a hadice pfed ostrymi pfedméty, necistotami zafizeni a nahromadénim materialu.

+ Nechte kabeltim a hadicim dostatecnou délku, aby mély ¢asti, které se pfi provozu pohybuii, volny pohyb a ujistéte se,
Ze kabely a hadice nevisi zpod zafizeni.

+ Ponechte dostatek prostoru mezi kabely a hadicemi nafadi a provoznich zdn stroje.

+ P CiSténi zafizeni chrafite kabely pfed vysokotlakym mytim.

POZNAMKA: PECE O DOTYKOVOU OBRAZOVKU
@ + UdrZujte dotykovou obrazovku zafizeni z dosahu ostrych pfedmétil. Pokud se obrazovka dostane do kontaktu s ostrym

pfedmétem, mohlo by to vést k poSkozeni displeje.

+ K isténi konzoly/displeje nepouzivejte silné chemické prostiedky. Konzola/displej se spravné Eisti s pouZitim navihéené
mékkeé latky nebo antistatické utérky, podobné jako kdyz Cistite monitor pocitace.

@ POZNAMKA: DOPORUCENE NAHRADNI DiLY

+ Systém a jeho soucasti byly navrzeny tak, aby jejich spolecné plsobeni poskytovalo systému nejlepsi vykon. Pokud
je nutné nékteré dily nahradit, doporucuje se pouzit pouze soucasti od spoleénosti Teedet, aby byla spravna funkénost
a bezpecnost systému.

SMLOUVA S KONCOVYM UZIVATELEM

+ VZDY SI PRECTETE A POSTUPUJTE PODLE POKYNU NA CHEMICKYCH STITCICH. K datu vydani je klasifikace
kapek v souladu s normou ISO 25358. Klasifikace se mohou zménit. Rozstfikovana chemikalie, smési v nadrzi, teplota,
vihkost, rychlost vétru, rychlost vozidla atd. mohou ovlivnit skutecnou velikost kapky.
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NAMERENE HODNOTY, KTERE MUSITE MIT PO RUCE DRIVE,
NEZ ZACNETE

Nasledujici stranky slouZi jako pomdicka pfi definovani rozmérl vozidla v Privodci vozidlem, méfeni zafizeni v Priivodci zafizenim a
méfeni mista mapovani v moznostech mapovani mista.

llustrace slouzi pouze jako obecné reference. Pfesna mista méfeni najdete v dokumentaci vyrobce traktoru.

POZNAMKA: Néktera z uvedenych nastaveni nemusi byt pro vase vozidlo nebo zafizeni vyZadovéna. Privodce vozidlem a Privodce
zafizenim vés provede jednotlivymi poZadovanymi nastavenimi na zékladé vasich voleb.

Postrikovace

Celni SAMOJIZANY POSTKOVAGS .........vveeeceeeeeeeeeeee e strana 2
Zadni SAMOJiZANY POSIFIKOVAC ......cviuiieieiiiieic bbbttt b strana 3
Traktor s pevnym Celnim POSTFKOVAGEM .......oiiiiiiiee bbb strana 4
Traktor s nesenym mimostfedovym pOStiiKOVACEM ..o strana 5
Traktor s nesenym poStFIKOVACEM VZAAU ......ccooiiiiieie bbbt strana 6
Traktor s vykyvnym nesenym pPOSHKOVACEM .......coiiiiiiiiii e strana 7
Rozmetadla
SAMOJIZANE FOZMETAAIO .....evieeiee bbbttt bttt b bbbt be e strana 8
Traktor s pevné namontovanym nesenym roZmetadlem ............coooi i s strana 9
Traktor s vYKyVNYM roZMetadIBmM .......c.oiiiiiiie e strana 10

POZNAMKA: Nékteré funkce rozmetadla jsou omezeny, dokud neni zadan kéd pro odeméeni
pokroGilého rozmetadla. Pokyny pro odemykaci kéd naleznete "C. 3 Zadejte dostupné
odemknuti" na strance 17.

Nejlepsi postupy méreni
+ Méfeni provadéjte, jako by vozidlo a zafizeni byly v pfimém sméru a v provozni poloze.

e e e |
T T

+ Rozméry zafizeni se mohou b&hem provozu posunout. Pro dosaZeni nejlepsi pfesnosti
méfte nafadi pfi zabéru se zemi.

+ DrZte svinovaci metr ve svislém nebo vodorovném sméru.

+ Zméfte vzdalenost ke stfedu antény.

+ Sekce jsou Cislovany zleva doprava pfi pohledu smérem dopredu.

+ Bolni smér vlevolvpravo se ur€uje pfi pohledu smérem dopfedu stroje.

Terminologické poznamky
+ Otocny bod vozidla (D - stred nefizené napravy vozidla

— Pfiklad: stfed zadni napravy u vozidla s pfednim fizenim

« Zavésny/Pfipojovaci bod @ -bod, ve kterém se nafadi pfipojuje ke stroji, nebo otoény bod
mezi nafadim a strojem v zavislosti na typu zavésu

— Ne v8echna vozidla maji zavésné body. U té&chto vozidel bude Bod zavésu a Bod otaéeni
vozidla stejny bod a hodnota by méla byt zadana jako 0 cm.

« Sifka navadéni — vzdalenost mezi voditky

— Maze se lisit od Sifky aplikace nebo pracovni itky (celkova Sitka vSech sekci).
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POSTRIKOVACE

Celni samojizdny postrikovaé

Nazev vozidla Nazev zafizeni

Tabulka 1-1: Privodce méfenim vozidla Tabulka 1-3: Privodce mérenim zafizeni

Popis Méreni/moznosti Popis Méreni/moznosti

Smeér jizdy vozidla k bodu zavéSeni Typ zavéSeni
Bod otaceni cela
ekl RozloZeni ramen a sekci :

Pfiméa vzdalenost (ve sméru jizdy) Ocm
mezi bodem otaceni vozidla D a | o4 otacent vozidia @

bodem zavésu (2 a bod zavésu @) jsou P——

stejnym bodem Vzdalenost k ramentim: Vzdalenost

Boc¢ni smér vozidla k bodu zavéseni i zavésnéholpfipojovaciho bodu @ K

mistu dodani produktu ®)

(ALALAALA)

Tabulka 1-4: Informace o sekcich

Popis Moznost
Smér a vzdalenost antény od

oto¢ného bodu vozidia (1) k
anténé ) Popis M&eni $itky
Bocni smér antény' a vzdalenost od Sekce 1
osy vozidla € k anténé

Usekova symetrie

Sekce 2

Tabulka 1-2: Vzdalenosti, pokyny a mapovani

. | Sekce 3
Popis Hodnota

Sitka pokynu Sekce 4
Umisténi mapovani, rovna Sekce 5
vzdalenost od bodu otageni Sekce 6
vozidla (D) k umisténi mapovani Sekee 7
Umisténi mapovani, bo¢ni Sekce 8
vzdalenost od bodu otaceni

vozidla € k umisténi mapovani Sekce 9

Sekce 10

Celkova Sifka aplikace

1 Pokud je k dispozici asistované/automatické fizeni, boéni vzdalenost a smér
antény se nastavi v nastaveni "Sprava vozidel" asistovaného/automatického fizeni.
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Zadni samojizdny postrikovac

Nazev vozidla Nazev zarfizeni

Tabulka 1-5: Pravodce méfenimvozidla  Tabulka 1-7: Privodce méfenim zafizeni

Popis Méreni/moznosti Popis Méreni/moznosti

Smeér jizdy vozidla k bodu zavéseni Typ zavé3eni
Bod otaceni zadi
AR Rozlozeni ramen a sekci

Pfima vzdalenost (ve sméru jizdy) 0cm
mezi bodem otaceni vozidla (D a Bod otaceni vozidla @

bodem zavésu (@ . . -
a bod zavésu @ jsou
Zadni stred

stejnym bodem

fEdkaanadl

Vzdéalenost k ramenim: Vzdalenost

Bocni smér vozidla k bodu zavésSeni i l zavésnéholpfipojovaciho bodu ® K
—atl e

mistu dodani produktu )

(L1111 11L)

Tabulka 1-8: Informace o sekcich

Popis Moznost
Smér a vzdalenost antény od

otoéného bodu vozidia (1) k
anténé @ Popis Méfeni Sifky
Bocni smér antény? a vzdalenost od Sekce 1
osy vozidla ¢ k anténé 3)

Usekova symetrie

Sekce 2

Tabulka 1-6: Vzdalenosti, pokyny a mapovani

. s | Sekce 3
Popis Hodnota

" kce 4
Sitka pokynu Sekee
Umisténi - . Sekce 5
misténi mapovani, rovna

vzdalenost od bodu otageni Sekcee 6
vozidla (D k umisténi mapovani Sekce 7
Umisténi mapovani, bo¢ni Sekce 8
vzdalenost od bodu ot&&eni

vozidia € k umisté&ni mapovani Sekce 9

Sekce 10

Celkova $itka aplikace

2 Pokud je k dispozici asistované/automatickeé fizeni, bocni vzdalenost a smér
antény se nastavi v nastaveni "Sprava vozidel" asistovaného/automatického fizeni.
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Traktor s pevnym celnim postrikovacem

Nazev vozidla Nazev zafizeni

Tabulka 1-9: Pravodce méfenimvozidla — Tabulka 1-11: Pravodce méfenim zafizeni

Popis Méreni/moznosti Popis Méreni/moznosti

Smér jizdy vozidla k bodu zavéseni Typ zavé3eni

Pevna montaz

RozloZeni ramen a sekci

Pfima vzdalenost (ve sméru jizdy)
mezi bodem otaceni vozidla (D a
bodem zavésu @)

Boéni smér vozidla k bodu zavéseni

Vpredu uprostied

Vzdalenost k ramendm: Vzdalenost
zavésného/pfipojovaciho bodu @ k
mistu dodani produktu G

m— Tabulka 1-12: Informace o sekcich

Smér a vzdalenost antény od

otoéného bodu vozidia (D) k Popis Moznost
anténé Usekova symetrie
Bocni smér antény? a vzdalenost od Popis Mé&Feni Sitky
osy vozidla € k anténé @ Sekce 1
Tabulka 1-10: Vzdalenosti, pokyny a mapovani
labuixa 1-10. Vzaalenost, poxyny @ mapovani Sekce 2
Popis Hodnota
: k
Sitka pokynu Sekce 3
o - . Sekce 4
Umisténi mapovani, rovna
vzdalenost od bodu otaceni Sekce 5
vozidla (D k umisténi mapovani Sekee 6
Umisténi mapovani, bo¢ni Sekce 7
vzdalenost od bodu otaceni
vozidla € k umisténi mapovani Sekee 8
Sekce 9
Sekce 10
Celkova Sifka aplikace

3 Pokud je k dispozici asistované/automatické fizeni, bo¢ni vzdalenost a smér
antény se nastavi v nastaveni "Sprava vozidel" asistovaného/automatického fizeni.
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Traktor s nesenym mimostiredovym postrikovacem

Nazev vozidla

Nazev zarfizeni

Tabulka 1-13: Priivodce méfenim vozidla

Popis Méreni/moznosti

Smér jizdy vozidla k bodu zavéSeni

Popis Méreni/moznosti

Tabulka 1-15: Priivodce méfenim zafizeni

Typ zavé3eni

Pevna montaz

Bod otaceni zadi
ozidla

Pfima vzdalenost (ve sméru jizdy)
mezi bodem otaceni vozidla (D a
bodem zavésu @

RozloZeni ramen a sekci

Zad’ mimo stred

Smér boéniho odsazeni ramena

Bocni smér vozidla k bodu zavésSeni i .
T A T

(ALALMAALA)

Bocni posun ramen Vzdélenost od
osy vozidia € ke stfedu ramen(®)

Smér a vzdalenost antény od
otoéného bodu vozidia (1) k

Vzdalenost k ramen(im: Vzdalenost
zavésného/pfipojovaciho bodu @ k

mistu dodani produktu )

anténé @

Bocni smér antény* a vzdalenost od
osy vozidla ¢ k anténé 3)

Tabulka 1-14: Vzdalenosti, pokyny a mapovani

Tabulka 1-16: Informace o sekcich
Popis Moznost

Usekova symetrie

Popis Hodnota Popis Méreni Sirky
Sifka pokynu Sekee 1
Umisténi mapovani, rovna Sekce 2
vzdalenost od bodu ota&eni
vozidla (D k umisténi mapovani Sekee 3
Umisténi mapovani, bo¢ni Sekce 4
vzdélenost od bodu otaéeni Sekce 5
vozidla & k umisténi mapovani Sekce 6
Sekce 7
Sekce 8
Celkova $itka aplikace

4 Pokud je k dispozici asistované/automatické Fizeni, bo¢ni vzdalenost a smér
antény se nastavi v nastaveni "Sprava vozidel" asistovaného/automatického fizeni.
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Traktor s nesenym postrikovacem vzadu

Nazev vozidla Nazev zafizeni

Tabulka 1-17: Privodce méfenim vozidla Tabulka 1-19: Privodce mérenim zafizeni

Popis Méreni/moznosti Popis Méreni/moznosti

Smér jizdy vozidla k bodu zavéseni Typ zavé3eni

Bod otaceni zadi
ozidia Rozlozeni ramen a sekci

Zadni stred

Pfima vzdalenost (ve sméru jizdy)
mezi bodem otaceni vozidla (D a
bodem zavésu @)

Bocni smér vozidla k bodu zavésSeni (]
i 12 l Vzdalenost k ramendm: Vzdalenost
T A

_ zavésného/pfipojovaciho bodu @ k
— mistu dodani produktu G

Tabulka 1-20: Informace o sekcich

fEdkaanadl

Smér a vzdalenost antény od

otoéného bodu vozidia (D) k Popis Moznost
anténé Usekova symetrie
Bocni smér antény® a vzdalenost od Popis Mé&Feni Sitky
osy vozidla € k anténé @ Sekce 1
Tabulka 1-18: Vzdalenosti, pokyny a mapovani
labuixa 1-10. Vzaalenost, poxyny a mapovani Sekce 2
Popis Hodnota
& k
Sitka pokynu Sekee 3
o - . Sekce 4
Umisténi mapovani, rovna
vzdalenost od bodu otaceni Sekce 5
vozidla (D k umisténi mapovani Sekee 6
Umisténi mapovani, bo¢ni Sekce 7
vzdalenost od bodu otaceni
vozidla € k umisténi mapovani Sekee 8
Sekce 9
Sekce 10
Celkova Sifka aplikace

5 Pokud je k dispozici asistované/automatické fizeni, bo¢ni vzdalenost a smér
antény se nastavi v nastaveni "Sprava vozidel" asistovaného/automatického fizeni.

n www.teejet.com




Traktor s vykyvnym nesenym postrikovacem

Nazev vozidla

Nazev zarfizeni

= o g T

Tabulka 1-21: Priivodce méfenim vozidla

Popis

Smér jizdy vozidla k bodu zavéSeni

Méreni/moznosti

Bod otaceni zadi
ozidla

Pfima vzdalenost (ve sméru jizdy)
mezi bodem otaceni vozidla (D a
bodem zavésu @

Bocni smér vozidla k bodu zavésSeni

geap

IYYFHYRYY

Smér a vzdalenost antény od
otoéného bodu vozidia (1) k

anténé @

Bocni smér antény® a vzdalenost od
osy vozidla ¢ k anténé 3)

Tabulka 1-22: Vzdalenosti, pokyny a mapovani

Popis Hodnota

Sika pokynu

Umisténi mapovani, rovna
vzdalenost od bodu ota&eni
vozidla @ k umisténi mapovani

Umisténi mapovani, boéni
vzdalenost od bodu ot&&eni
vozidla & k umisténi mapovani

6 Pokud je k dispozici asistované/automatickeé fizeni, bocni vzdalenost a smér
antény se nastavi v nastaveni "Sprava vozidel" asistovaného/automatického fizeni.

Tabulka 1-23: Priivodce méfenim zafizeni

Typ zavé3eni

Popis Méreni/moznosti

Otocny drzak

Vzdalenost od zavésu/pripojeni
v linii ® k napravé pfivésu @

RozloZeni ramen a sekci

fEddaanadl

Zadni stred

Vzdalenost k ramendm: Vzdalenost
zavésného/pfipojovaciho bodu @ k
mistu dodani produktu )

Tabulka 1-24: Informace o sekcich
Popis

Usekova symetrie

Popis
Sekee 1

Moznost

Méreni Sirky

Sekce 2

Sekce 3

Sekce 4

Sekce 5

Sekce 6

Sekce 7

Sekce 8

Sekce 9

Sekce 10

Celkova $itka aplikace
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ROZMETADLA
Samojizdné rozmetadlo

Nazev vozidla Nazev zafizeni

Tabulka 1-25: Privodce méfenimvozidla ~ Tabulka 1-27: Privodce méfenim zafizeni

Popis Méreni/moznosti Popis Méfeni/moznosti
Smeér jizdy vozidla k bodu zavéSeni Typ zavéSeni

ozidla Vzdalenost od zavésu/pfipojeni
Pfiméa vzdalenost (ve sméru jizdy) 0Ocm v linii @ k disku
mezi bodem otaéeni vozidla () a SR
bodem zavésu (D Bod otéceni vozidia (D | | \zqsienost od disku v i @®) k

a bod zavésu @) jsou elni hrané (©)

stejnym bodem

Tabulka 1-28: Informace o sekcich?

e A . . .
PR ETREY Usekovéa symetrie
Hodnota
Smér a vzdalenost antény od e , Rovné
otoéného bodu vozidia (1) k ' odsazeni

anténs 3 Sekce 1 0cm

Bocni smér antény’ a vzdalenost od Sekce 2
osy vozidla € k anténé

Sekce 3

Tabulka 1-26: Vzdalenosti, pokyny a mapovani exee

Popis Hodnota Sekee 4
Sitka pokynu Sekce 5
Umisténi mapovani, rovna Sekce 6
vzdalenost od bodu otaceni Sekce 7
vozidla (1) k umist&ni mapovani Sekce 8
Umisténi mapovani, bo¢ni
vzdélenost od bodu otaceni Sekee 9
vozidla € k umisténi mapovani Sekee 10

Celkova pracovni §ifka:

7 Pokud je k dispozici asistované/automatické fizeni, bo¢ni vzdalenost a smér 8 Nékteré funkce rozmetadla jsou omezeny, dokud neni zadan kod pro odeméeni
antény se nastavi v nastaveni "Sprava vozidel" asistovaného/automatického fizeni.  pokrocilého rozmetadla.

n www.teejet.com




Traktor s pevné namontovanym nesenym rozmetadlem

Nazev vozidla Nazev zarfizeni

Tabulka 1-29: Priivodce méfenim vozidla Tabulka 1-31: Privodce méfenim zafizeni

Popis Méreni/moznosti Popis Méreni/moznosti

Smeér jizdy vozidla k bodu zavéseni Typ zavé3eni
Bod otaceni zadi Pevné montaz
°Zid'a Vzdalenost od zavésu/pipojeni
Pfima vzdalenost (ve sméru jizdy) v lini @) k disku
mezi bodem otaceni vozidla (D a
bodem zavésu ® Vzdalenost od disku v linii k
¢elni hrané @

Tabulka 1-32: Informace o sekcich™

Bocni smér vozidla k bodu zavésSeni i .
T A T

IYYYHYVYYY

Usekova symetrie
Smér a vzdalenost antény od Hodnota
otoéného bodu vozidia (1) k Rovné
antene @ odsazeni
Bocni smér antény® a vzdalenost od Sekce 1 0em
osy vozidla ¢ k anténé 3)

Sekce 2

Tabulka 1-30: Vzdalenosti, pokyny a mapovani eree

Popis Hodnota Sekee 3
Sika pokynu Sekce 4
Umisténi mapovani, rovna Sekce 5
vzdalenost od bodu ota&eni Sekce 6
vozidla (D k umisténi mapovani Sekce 7
Umisténi mapovani, boéni
vzdélenost od bodu otaéeni Sekce 8
vozidla € k umisténi mapovani Sekce 9

Sekce 10

Celkova pracovni Sifka:

9 Pokud je k dispozici asistované/automatickeé fizeni, bocni vzdalenost a smér 10 Nékteré funkce rozmetadla jsou omezeny, dokud neni zadan kod pro odeméeni
antény se nastavi v nastaveni "Sprava vozidel" asistovaného/automatického fizeni.  pokrocilého rozmetadla.
98-01578-CSR3 n




Traktor s vykyvnym rozmetadlem

Nazev vozidla Nazev zafizeni

Tabulka 1-33: Privodce méfenim vozidla Tabulka 1-35: Privodce mérenim zafizeni

Popis Méreni/moznosti

Popis Méreni/moznosti

Smér jizdy vozidla k bodu zavéseni Typ zavéSeni
ozidla Vzdalenost od zavésu/pfipojeni
Pfima vzdalenost (ve sméru jizdy) vlinii @ k napravé privésu @)
mezl bOdf’”j otaceni vozidla D a Vzdalenost od zavésu/pfipojeni
bodem zavésu @ vlinii @) k disku
Bocni smér vozidla k bodu zavésSeni %
i . Vzdalenost od disku v linii k
BT, s Celni hrané
(AAALAALLA) @
m Tabulka 1-36: Informace o sekcich™

Smér a vzdalenost antény od
oto¢ného bodu vozidla (D k Usekova symetrie
anténé

Bocni smér antény" a vzdalenost od
osy vozidla € k anténé )

Rovné
odsazeni

Tabulka 1-34: Vzdalenosti, pokyny a mapovani Sekce 1 0cm
opls Hodnota Sekce 2
Sitka pokynu
POy Sekce 3
Umisténi mapovani, rovna
vzdalenost od bodu otaceni Sekee 4
vozidia () k umisténi mapovani Sekce 5
Umisténi mapovani, bo¢ni Sekce 6
vzdglenost od t;o?u’otacem N Sekce 7
vozidla ¢ k umisténi mapovani
Sekce 8
Sekce 9
Sekce 10
Celkova pracovni §ifka:;

11 Pokud je k dispozici asistované/automatické fizeni, boéni vzdalenost a smér 12 Nékteré funkce rozmetadla jsou omezeny, dokud neni zadan kod pro odeméeni
antény se nastavi v nastaveni "Sprava vozidel" asistovaného/automatického fizeni.  pokrocilého rozmetadla.
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PRIPOJENi A FUNKCE KONZOLY

Tlacitko napajeni Integrovany drzak RAM (vyzaduje sestaveni)

MATRIX 808

Sériové ¢islo

FLD D AL SO R | RS, A0 e
Pfipojeni kamery*

Pripojeni kabelového
svazku

Reproduktor Ethernetové pfipojeni*

Tladitko zapnuti/vypnuti
Pfed zapnutim konzoly pfipojte vSechna zafizeni ke kabelazi.

P Zapnuto — stisknéte tlagitko NAPAJENI
P Vypnuti - stisknéte a kratce podrzte tlatitko NAPAJENI.

VAROVANI! Pred restartovanim konzoly pockejte 30 sekund.

Sériové Cislo
Poznamenejte si své sériové €islo. Je vyZadovano pro registraci produktu.

Registrace produktu
k

Pfipojeni WiFi antény*

Pfipojeni GNSS antény

*Cinnost pfipojeni zavisi na verzi softwart.

98-01578-CS R3 n
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SCHEMA SYSTEMU

Nésleduijici informace slouzi jako obecny odkaz. Konkrétni konfigurace se liSi v zavislosti na dostupnych zafizenich. Informace o
konkrétni konfiguraci ziskéte od zakaznického servisu TeeJet nebo od mistniho prodejce.

POZNAMKA: Pfipojeni k riznym zafizenim mize byt uvolnéno s budoucimi verzemi softwaru. Konektivitu softwaru/systému si vZdy
vyhledejte v poznamkach k verzi softwaru na adrese www.teejet.com/support/software.aspx.

Konzola Matri
4
Anténa RXA-52
CAN ,T" pro 6 zasuvek
= : Deutsch DTM

Ny

KabelaZ Matrix 908

Ethernetové rozhrani

k napajeni
Kabel baterie
Napajeci kabel

kECUISOBUS

IC18 Postfikovag, IC35 Postfikova¢, IC38 Rozmetadlo, <~ P

Postfikova¢ 1C45, DynaJet IC7140
~

Nl i

4

Nt
O

na asistované/automatické rizeni
Ovladaci modul fizeni
(SCM Pro)

K// do BoomPilot Section Control

e Modul ovladace sekci (SDM)
NEBO Modul spinacich funkci (SFM)

s;,.iga Terminator
i

UniPilot Pro

n www.teejet.com



NASTAVENI KONZOLY

Pfed zapnutim konzoly zkontrolujte, zda jsou vSechna zafizeni pfipojena.

C. 1 UVITACI OBRAZOVKA

Po dokonceni sekvence zapnuti se zobrazi uvitaci
obrazovka.

Vyberte jiny jazyk @,
zméiite jednotku @ a

Welcome!

zmeénte mistni Casové pasmo 9

3 Wizasd.
POZNAMKA: Pii zméné jazyka restartujte konzolu

podle doporuceni. Po restartu se konzole vrati Language

na uvitaci obrazovku.
Stisknéte tlagitko DALS (€] @) a prejdéte do i
Privodce vozidlem.

Tirna Zone

-}

[T LAY
radgcehee

[ritre—y AR el
manowici poloty | autcmaticks fieend

Wasaweni GHSS
pfimale

Audic

Kultiva&ni nastaveni

Jazyk

Jednotky

Casovi phsmo

Aftar selecting your localization options, select the arrow below to be-directed to the Vehicls

Teedet Technologies hopes you get the most out of your new console.

@ e

UTC-06:00

fﬂky

Melrické

UTC-06: 00

98-01578-CS R3 n
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C. 2 PROJDETE SI PRUVODCE VOZIDLEM

Pro mapovani nebo navadéni je nutné vytvorit

presné vozidlo. Mazev vozidla Privedce vozidlem
Postupujte podle pokynt v Prdvodci vozidlem a Fachofbe:novd akee Pokidle v jeduakng
dle potfeby nastaveni vozidla upravte. (el

vaweE vonidio

=

Prochazeni moznosti privodce:

@ Dal$i moznost privodce - slouzi k
vybéru zvyraznéné moznosti nebo
hodnoty a k pfechodu na dal3i
moznost privodce

@ Pfedchozi moznost privodce - slouzi
k obnoveni pfedchozi mozZnosti

privodce
CERVENE VsTUPY | — 0ZNacule pglozku,
ktera vyZaduje novou
hodnotu

Dokonéeni nastaveni vozidla:

< Dokon¢it @) - zobrazi se po

=l dosaZeni konce moznosti privodce.
Pouzijte k ulozeni a zavieni privodce.

Viyberte ,Ano” 9 pro aktivaci aktualniho

nastaveni.

Pokracujte v nastavovani
dalSich moznosti konzoly v
hlavni nabidce E

Nastaveni vezidia dokandeno

Cheate ulofit nastaveni vozidiat Toto vozidlo bude
nastavena jako aktivnl wazidio. Pro pokrafoviai da blawnihg
meny je nutnd dokonbend nastaveni vozidla. Mastavend
vozidla loe uprawit ve Spravei vozidel. Vibérem modnost
Are® tano nastaven| vozidla ulodive: Vybdrem modnost
«LpAt" 50 vralite do Privodee vozidlerm.

B |z | wae |\

i
Hasiwenni kaazsly | Sprivel varidel & B Rt AL R AR el

zallzenl v o e mascvlc poloty | autcmaticks feend

Wastaweni GHNES
pimate

Nabahs napoviy

n www.teejet.com




Pristup ke spravci vozidel po prvnim spusténi

Spravce vozidel a zafizeni
Navigace ve Sprévci vozidel:

x Zaviit nastaveni — pouZijte pro ukonceni
moznosti Nastaveni a navrat na obrazovku
Navadéni

Nové vozidlo o — pouZijte pro vstup do
Priivodce vozidiem

6 Zpét — slouzi k pfechodu do nabidky
Spravce vozidel a zafizeni

E Do hlavni nabidky — slouZi k pfechodu do
hlavni nabidky nastaveni

Vytvorit nové vozidlo

Po celou dobu je vyZadovéno alespoii (1) jedno
vozidlo v systému. V jednu chvili mize byt aktivni
pouze (1) jedno vozidlo.

1. Na e\ Cenerat R, vyberte ikonu NOVE
VOzZIDLO &Y @ .

2. Postupuijte podle pokyn{i v Privodci vozidlem.

Navigace v Prlvodci vozidlem:

x Zrusit - slouzi k ukonéeni priivodce bez
uloZeni zmén
@ DalSi moznost privodce — slouzi k vybéru
zvyraznéné moznosti nebo hodnoty a k
pfechodu na dal$i moznost privodce
@ Pfedchozi moznost privodce — slouzi k
obnoveni pfedchozi moznosti priivodce

EERVENE vsTupy | — 0Znacuje polozku, ktera

vyZaduje novou hodnotu b |

é Ulozit a zavfit — slouzi k ulozeni vSech
aktualnich vybérd a zavfeni privodce.

@ Dokondit — zobrazi se po dosazeni konce moznosti privodce. PouZijte k uloZeni a zavieni privodce.
5|

Podrobnosti o moznostech Priivodce vozidlem naleznete v uzivatelské pfirucce (QR kod je k dispozici na zadni strané obalky tohoto
dokumentu)

98-01578-CS R3 n
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Upravit vozidlo
Vozidlo nelze upravovat, dokud je Uloha oteviena.

1.V Casti [ JENEneras G vyberte kartu vozidla,
kterou chcete upravit @J.

2. Na obrazovce Udaje o vozidle vyberte ikonu
UPRAVIT NASTAVENI @. (2]

3. Projdéte Prlivodce vozidlem a provedte vSechny
potfebné zmény.

4. Viyberte tlagitko ULOZIT A UZAVRIT [=] v
kterémkoli bodé privodce.

Aktivace jiného vozidla

Aktivni vozidlo je oznageno tekou v levém hornim
rohu karty vozidla. Vozidlo nelze aktivovat, pokud je
uloha oteviena. K dokonéeni aktivace vozidla je nutné
restartovat konzolu.

1. Ve ISR E Ivyberte kartu vozidla, kterou
chcete aktivovat @.

2. Na obrazovce Podrobnosti o vozidle vyberte ikonu
AKTIVOVAT 42 ©.

3. Po dotazu, zda si pfejete, aby toto vozidlo bylo
Laktivni”, vyberte moznost

Aktivni vozidlo

x Sprava vozidla

@i\

\y
Z/m\

x Udaje o vozidle

.w

4, Restartujte konzolu.

Odstranit vozidlo

Vozidlo nelze odstranit, pokud je aktivni nebo pokud
je oteviena Uloha. Je vyzadovano jedno vozidlo, proto
nelze vymazat v8echna vozidla.

1.V Casti vyberte kartu vozidla,

ktera ma byt odstranéna ).

2. Na obrazovce Podrobnosti o vozidle vyberte ikonu
VYMAZAT T @.

Raveny 2 k spfihilu Bod otdden dhdi vozsila

Rownd vedalenost k bodu spfadeni Ocm
Ve sifedu

Bolni smér k sprahbu

Bod otadeni zddi voeadla

Rownyy smir K anténd

n www.teejet.com




C.3 ZADEJTE DOSTUPNA ODEMKNUTI

Pfed pouZitim nékterych funkci nebo moznosti
(uvedenych nize) je nutné funkci aktivovat pomoci
odblokovaciho kddu. Odemykaci kod je jedineny kod
pro kazdou funkci a konzoli.

}.nm-:-mm:-.- 5|1|.I'v"|'.ﬂ|1l'!-:1 [T ALK AR eronfeb!
Nasleduijici funkce jsou zamgené a pro pfistup skl SREAL [t pekchy R
vyzaduji odemykaci kéd: f@)
» Univerzalni terminal ISOBUS — odemkne ,.-..‘.:‘.‘:-‘.-T;hgs
zakladni funkce ISOBUS a pfistup k Lok

univerzalnimu terminalu (UT)

— Univerzalni terminal (UT) je k dispozici v
hlavni nabidce a na obrazovce navadéni.
Podrobnosti naleznete v &asti "PFistup k
univerzalnimu terminalu" na strance 44 .

x Nabidka napovidy

P Predpis — odemkne moznosti mapovani o ik .
predpisu fg’_ q!?} T
Propen Ubienteiakd Rgittines

— Pfed zad&nim kodu pro odblokovani plirutka produkL

pfedpisu je nutné odblokovat univerzalni
terminal ISOBUS
P Rozsifeny rozmetaci pfistroj — odemkne

moznost naprogramovat vice nez dvé sekce pi x e A
nastavovani rozmetaciho pfistroje eature Unloc

Odemykaci kddy Ize ziskat dvéma zpUsoby: ;
aature Unlocss

<« Objednavka systému obsahuje odeméené
funkce - viz navod k pouziti ve formatu PDF
pfiloZzeny k objednévce IS0BUS Universal Terminal (UT)

<« Odemknéte zakoupené potvrzeni o vasem
systému — bude vadm poskytnut navod ve
formatu PDF s kodem specifickym pro konzoli.
Podrobnosti ziskate od zakaznického servisu

TeeJet nebo od mistniho prodejce. Brvanced Sersaer Actiuas ﬂ

Po zadani odemykaciho kodu je nutny restart konzole.

VioEte kid odemdeni

ABC1Z3
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C.4 ZALOZENI IMPLEMENTACE PROSTREDNICTVIM PRUVODCE ZARIZENIM

Ped vstupem do Prlivodce zafizenim zkontrolujte, zda jsou
k postroji pfipojeny vSechny nastroje a/nebo zafizeni.

Spravce vozidel a zafizeni

Navigace ve Spravci zafizeni:

[ B
A
A e

mapsvdci poloty | autcmatick fleend
x Zaviit nastaveni — pouZijte pro ukonceni
moznosti Nastaveni a navrat na obrazovku
Navadéni
Nové zafizeni @) - pouZiite pro vstup do
Prlivodce zafizenim

ﬁ Zpét — slouzi k pfechodu do nabidky Spravce
vozidel a zafizeni

Do hlavni nabidky - slouZi k pfechodu do hlavni
nabidky nastaveni

Vytvorit nové zarizeni
Existuje vice moznosti zafizeni v zavislosti na tom, co mize
nebo nemusi byt v systému. Pfed vytvofenim zafizeni
uréete:
+ Neexistuje zadné zafizeni, ale je potfeba mapovani
aplikaci?

— Pokyny naleznete v ¢asti ,Mapovani aplikace".

+ Existuje zafizeni TeeJet CAN, jako je modul SDM
(Section Driver Module) pro ovladani sekci BoomPilot?

— Pokyny naleznete v ¢asti ,Zafizeni TeeJet CAN".
+ Existuje zafizeni ISOBUS, jako je postfikovac IC35
nebo 1C45, DynaJet IC7140 nebo rozmetadlo 1C38? i |
— Pokyny naleznete v ¢asti ,Zafizeni ISOBUS".
POZNAMKA: V jednom okamziku mizZe byt aktivni pouze

jedno (1) zafizeni jakéhokoli druhu. Pokud je v systému zafizeni ISOBUS, bude to aktivni zafizeni. Zafizeni TeeJet CAN a
zafizeni ISOBUS nelze pouzivat soucasné. V jednom okamziku je podporovano pouze jedno (1) zafizeni ISOBUS.

Navigace v Pravodci zafizenim:

Ukoncit prGvodce - slouzi k ukonéeni priivodce bez uloZeni zmén
Dal$i moznost privodce - slouzi k vybéru zvyraznéné moznosti nebo hodnoty a k pfechodu na dal$i moznost priivodce
Pfedchozi moznost privodce — slouzi k navratu k pfedchozi moznosti privodce
EERVENE vsTupy | — 9Znacuje polozku, ktera vyzaduje novou hodnotu
Ulozit a zavfit — slouzi k ulozeni vSech aktualnich vybérd a zavfeni priivodce

@ Dokon¢it — zobrazi se po dosazeni konce moznosti privodce. Pouzijte k uloZeni a zavieni privodce.
5|

Podrobnosti o0 moznostech Privodce zafizenim naleznete v uzivatelské pfiruéce (QR kdd je k dispozici na zadni strané obalky tohoto
dokumentu)

n www.teejet.com




Mapovani aplikace

1o [

vyberte ikonu NOVE ZARIZENI €9 €.

2.V PrGvodci zafizenim na obrazovce Zakladna

zafizeni vyberte RIEBTVERTETJETES.

3. Postupuijte podle pokyni v Priivodci zafizenim.

POZNAMKA: Nékteré funkce rozmetadla jsou
omezeny, dokud neni zadan kdd pro
odemceni pokrocilého rozmetad|a.
Pokyny pro odemykaci kod naleznete v
¢asti "C. 3 Zadejte dostupna odemknuti"
na strance 17.

Zarizeni TeeJet CAN

R0 oo arn]

vyberte ikonu NOVE ZARIZENI €9 €.

2.V PrGvodci zafizenim na obrazovce Zakladna

zafizeni vyberte REEREENNE.

@

3. Postupuijte podle pokyn( v Privodci zafizenim.

Zarizeni ISOBUS

Zafizeni ISOBUS zahrnuji produkty TeeJet, jako
je postfikova¢ IC35, postfikova¢ 1C45, rozmetadlo
IC38 nebo DynaJdet IC7140.

POZNAMKA: Zafizeni ISOBUS vyZaduje
univerzalni terminal, ktery vyZaduje
odblokovaci kod.

Pokyny pro odemykaci kod naleznete v
¢asti "C. 3 Zadejte dostupna odemknuti"
na strance 17.

1. Po nacteni fondu objektll se automaticky
spusti Privodce zafizenim a vyzve uzivatele
k zadani chybéjicich informaci pozadovanych
systémem.

2. Postupuijte podle pokyn(i v Privodci zafizenim.

Zakladna zafizeni Privodce zafizenim

Mapowdnl aplikacs

Nastaveni zafizen dokondens

Choste toto zafizend phepnout jako akivni™ zalfzeni?

3. Po ulozeni se nové zafizeni automaticky pfida do Spravce zafizeni.

POZNAMKA: Nékteré nastaveni, které nejsou dostupna v Privodci zafizenim, Ize zpracovat pfes UT rozhrani zafizeni.

V jednom okamziku mdZe byt aktivni pouze jedno (1) zafizeni jakéhokoli druhu. Pokud je v systému zafizeni ISOBUS, bude to
aktivni zafizeni. Zafizeni TeeJet CAN a zafizeni ISOBUS nelze pouZivat soucasné. V jednom okamZiku je podporovano pouze

jedno (1) zafizeni ISOBUS.

98-01578-CS R3 n
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INJAVLSYN

Upravit zarizeni
Zafizeni nelze upravovat, kdyZ je oteviena Uloha.

1.V Casti SJEVEERETELvyberte kartu zafizeni,
kterou chcete upravit @@ .

2. Na obrazovce Podrobnosti zafizeni vyberte ikonu
UPRAVIT NASTAVENI 'Ef (2)

3. Postupuijte v Priivodci zafizenim a provedte
vSechny potfebné zmény.

4. Vyberte tlagitko ULOZIT A UZAVRIT [=] v
kterémkoli bodé privodce.

Aktivovat jiné zafizeni

Aktivni zafizeni je oznaCeno zelenou teCkou v levém
hornim rohu karty zafizeni. Zafizeni nelze aktivovat,
pokud je Uloha oteviena.

1. Ve IR Z L0 Tivyberte kartu zafizeni, kterou
chcete aktivovat @.
2. Na obrazovce Podrobnosti o zafizeni vyberte ikonu

AKTIVOVAT '3 ©.

3. Po dotazu, zda chcete toto zafizeni nastavit jako

,aktivni”, vyberte moznost m .

Odstranit zarizeni
Zafizeni nelze odstranit, pokud je uloha oteviena.

1.V Casti yberte kartu zafizeni,

ktera ma byt odstranéna ).

2. Na obrazovce Podrobnosti zafizeni vyberte ikonu
ODSTRANIT [ @.

POZNAMKA:  Zafizeni ISOBUS nelze odstranit.

Aktivni zafizeni

x Spravce zafizeni

\Y
7N

7\

NS

x Podrobnosti o zafizeni

Pivat

:W

Zikladna 2afizend Magandni apleace
Typ operaca Rozpratovat
Hdzey zafizeni Povir
Typ splahla Fixnl montani spo|
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Polni pocitac Matrix 908

- (&Y

m«m.m; ‘.gum waridsl &
zalfzen!

9 0
e | N
BATR AR R R
masciel pololy dhl\.ﬂl-lld’.-l!l'lk"ﬁ

@ W % ® bm

Nastayeni GNES - | Ui ial Teirena) ISI:I 117&3 Cprdwoa Gloh ik

pfimale
2 x Nastaveni navigovani

HNastaven navigovini

_ Sﬂtﬂ ﬂﬂk}'nu $6.29.m

Wihled pro smémici 2.4 ek,

NASTAVEN(

Svitelnd lita v

Sitka navadéni — vzdalenost mezi voditky

x Nastaveni navigovani

HNastaven navigovini v

Svitelna lita »

. Desplix oswiqleni
. Swila shedui vozidle (deaktivujie, choete-l sledovat fadek)

Veddlenost swiitelnd listy 0,46 m
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INJAVLSYN

C. 6 NASTAVEN{ UMISTENI MAPOVANI

Umisténi mapovéni uruje umisténi, ze kterého bude hranice
mapovana.

+ Vychozi umisténi
P Bez definovaného zafizeni — mistem mapovani bude FeerE
bod ot&¢eni vozidla

Hastwennl keasaly | Sprivel varidsl &

-}

Zili

MAAr Rt

P S definovanym zafizenim — pii vytvaieni vnéj$i hranice
nebo polygonu bude ¢ara sméfovat k vnéjSi strané
nejvzdalenéjsi aktivni Casti. Pfi vytvafeni vnitfniho
ohraniéeni bude &ara sméfovat do
vnitfku nejvnitfngjSiho aktivniho Useku.
Pokud nejsou aktivni Zadné sekce,
bude hranice vyznacena na konec
nejvzdalenéjsi sekce.

®)

pfimale

+ UZivatelské zadani — sméry a vzdalenosti

Nastayeni GNES - | Ui ial Teirena)

x Nastaveni mapovaci polohy

zallzenl radgoehee autgmatichd fleend
' | isBUS |
% B
< o
150-11783 Spidwoe Cloh Sprivoe uloh
Mastav

in-line a bo¢niho posunu od bodu otaéeni
vozidla miZe zadat uzivatel. Lze vytvofit az
pét (5) uzivatelskych zaznama.

Akbend rriagcrvhnd poboly

Navigace v nastaveni mapovani polohy:

Nové misto mapovani — slouzi k
vytvofeni nového mista mapovani

=N

]

Odstranit aktualni misto mapovani -
slouzi k odstranéni aktualné aktivniho

x Nastaveni mapovaci polohy

Wichaei urdsoéng

mista mapovani
Akbend eriagesind pobony

Zménit umisténi aktivniho mapovani

(AWl Y Aktivni mapovani polohy o

2. Vyberte pozadované umisténi mapovani @3.

Nazew umistini

Uprava mista mapovani
1. Vybér umisténi mapovani @ , které chcete
upravit.

2. Podle potfeby provedte Upravy nastaveni.
Zmény se automaticky aplikuji na aktuélni
misto mapovani.

Obrazek 1: Vzdalenost v linii od otoéného bodu vozidla ® k

Rowny smér ofd bodu otddeni vozidia

Rownd vzdatenost od bodu otadent vo:

Aktivni mapovani polohy

Wi urnistinl

Vpled disva

Obrazek 2: Bocni vzdalenost od osy vozidla @ kmistu
mapovéni (2)

mistu mapovani @
=

[l

Ta
B
¢
L‘ |
by

]

1

e e A ey T

1
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C. 7 NASTAVENI GNSS

[===="—"3

"

Pro spravné pouzivani systému je nutné, aby
nastaveni GNSS bylo vhodné nakonfigurovano
pro vasi polohu.

Ukoncenim této obrazovky (1) zahdjite
inicializaci pfijimaCe GNSS. B&hem inicializace
se zobrazi vyskakovaci zprava. To trva asi
minutu.

Podrobnosti o nastaveni pfijimace GNSS najdete
v uZivatelské pfirucce (QR kod je k dispozici na
zadni strané obalky tohoto dokumentu).

—
Hisiiennl kaadsly | Spole wardsl & PR & BARTR AR kiR,
zallzenl radgoehee mascvlcl poloty | autcmaticks feend
=L | &, '
oYl | % ‘
i il Tpiiana) 150-11783 Spidwoe Cloh
Mastav

_ WIE mlm“i

x Nastaveni GNSS pfijimace

Obecnd nastaveni

x Nastaveni GNSS pfijimace

A

Obecni nastaveni
Poudijte extern| port GH5S

Kvabtatimi poadavek na polohu ClearPath

. o
. Pourdit wyhliazowini nadpisu

Sita Hliru padpssu S
| |

Pokore£ilh nastaveni

v

98-01578-CS R3 E
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INJAVLSYN

C. 8 NASTAVEN| ASISTOVANE/AUTOMATICKE RIZENI

{ | Gprivel ol &

zallzenl radgcrehoe masciel pololy

= | | isuBUS '
® :
I . Ty

Wastaveni GHES - | Liearial Teimena) 150-11783 Spidwoe Cloh
pliimate Bastreens

(WATNEY vyhledavani zafizeni s asistovanym

2. Restartujte konzolu.

3. Pfijméte oznameni o vylou¢eni odpovédnosti za
8kodu. Po restartu se objevi asi po minuté.

4. Vratte se do nabidky Nastaveni asistovaného/
automatického fizeni.

5. Podle potfeby provedte upravy nastaveni. Zmény
se aplikuji automaticky.

POZNAMKA: Podrobné informace o nastaveni
asistovaného/automatického fizeni. naleznete
v uzivatelské pfiru¢ce dodané se zafizenim
SCM Pro.

Chcete-li spravovat vozidla s asistovanym/
automatickym fizenim (pfidat nové vozidlo,
prekalibrovat stavajici systém asistovaného/
automatického fizeni nebo upravit agresivitu fizeni),

NSNS Sprava vozidel [ 2 3

automatickym Fizenim pri spusténi systému o

Obeond nastaveni

Hadnoty Q1

<|<

Jako obsluba tohoto wozedia J5TE OOPOVEDN] 24 JEHO
BEZRFECNY PROVOZ!

Stiskem tiatitka PRIJMOUT nite pothwaujete, e vite, jaki se
Fachiaz so systémem altopilota FieldPdol Pro nebo
UniPilot Pro a plebitioe plrou odpovidnost 24 jaho
bezpedné poudivin

Zemiinow

ETECT
sl I

m www.teejet.com




Zili

manowici poloty | aubcmatics fi

B Rt [ritre—y AR el

e

s

I\'\--.'-

Wasaweni GHSS
pfimale

nawss Zabrazend N
| v
» Jednoduchy rezim — vzdy bude dostupna pouze T e v
jedna (1) uloha.
— Nabidka Zahajit ulohu na obrazovce Pokyny Pokrotity redim dlohy
obsahuje moznosti pro vytvofeni nové Ulohy
nebo pokraCovani v posledni Uloze.

P Pokrogily rezim — kdykoli mGze byt k dispozici
vice neZ jedna uloha.

— Nabidka Zahajit Ulohu na obrazovce Pokyny
obsahuje moZnosti pro vytvofeni nové ulohy,
pokragovani v posledni Uloze nebo vybér z
jinych tloh pomoci Spravce uloh.

— Spravce uloh je dostupny z hlavni nabidky
nebo z nabidky Spustit tlohu na obrazovce
Priivodce

— Spravce dat je k dispozici v hlavni nabidce

hokrofily redim alohy

- 2 |z | uee | N
}.uwmu- ksagaly ‘.nr.um wekicdal & B Rt [ritre—y AR el
ul Tzwnl raigovkee manowici poloty | autcmaticks fieend

hnl-uu il l;h5$ Sprhves Oloh

C. 9 VYBERTE REZIM ULOHY

Pokrogilé moznosti reZimu Ulohy

aa®

| Mewpikal || Tendikesy |

\III

\\\\5 4 \\\E ;
% Sotlvci Oloh \\

& m\\\“ g
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Spravce uloh

Pomoci Spravce Uloh miiZete vytvaret, odstrafiovat,
duplikovat, spoustét a pfidavat informace do vybrané
ulohy nebo dloh.

x Hiavni menu

Hasiwenni keasely | Sprilvel varidel &

zallzenl

Viytvofit novou tlohu — nabidnou se
moznosti pro zménu automaticky
generovaného nazvu a pfidani odkazu na
pole
Tip: Nézvy jsou omezeny na 32 znakd. Pfi
vytvareni dlouhych nézvi uvadéjte mezery,
abyste usnadnili jejich citelnost na obrazovce
pravodce.

Odstranit vybranou Ulohu nebo Ulohy

Duplikovat zvolenou ulohu — pouZijte k
duplikovani hranic a pokynu z vybrané
tlohy

g =

Informace o vybrané uloze — slouzi k
zobrazeni a/nebo pfidani podrobnosti o
vybrané uloze. Nazev ulohy nelze zménit.

S

Zahdjit vybranou Ulohu — aby byla
moznost k dispozici, musi byt spinéna
kritéria polohy GNSS

Ulozit — slouZi k uloZeni zmén
provedenych v ndzvu pole pfi prohlizeni
podrobnosti planované Ulohy

iC &)

x Spravee dloh

Nastayeni GNES - | Liieve il Teimenal

pfimale

I15:5BUS
£
Ty
15011783
Hastavers

manowici poloty | autcmeatices fieen

Dprivoe uloh

Hahae

Jami ‘23

Ulobi:

12345

Wloha:

98565

@

O, O OGRS Q4512
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Spravce UIOh x Hiavni menu
Pomoci Spravce dat mlzete importovat nebo

exportovat vechna data ulohy. ﬁ;f | ﬁ | ) E¢ ¥ | \@!

Prred pokusem o pfenos dat tlohy viozte USB disk. Mooy | Skt vt | Mot e s
zallaen! radgoehee masclcl pololy | autcmaticed fleend
— slouzi k presunu dat Gloh z UloZists | |isEBUs | s I
USB do interiho Gloziits @) £ |
VAROVANI! Import dat odstrani a nahradi et et | B sorel | Bduias

vSechna stavajici data v konzole.

— slouzi k pfesunu dat uloh z dloZisté
USB do interniho GloZisté : ;
i . x Spravee dloh
Pracovni udaje zahrnuji |

+ Nazev prace

Plenos dat dkolu
+ Nazev pole
+ Vodici linie Importovat viachna data ukolu z USS disku Impart _
* Hranice (vngjsi, vnitfni) — g
+ Oblast pokryti Exporioval data ilohy na UISE disk Export 2

+ Mapy (pokryti, aplikace)

Predpisové mapy

Po odeméeni funkce Prescription Ize importovat mapu
predpisu a poté ji pouzit s kompatibilnim zafizenim,
jako je postfikova¢ IC35 nebo 1C45. |

Zadejte dostupna odemknuti" na strance 17.

Podrobnosti o importu a pouzivani pfedpisové mapy
naleznete v uzivatelské prirucce (QR kéd je k dispozici
na zadni strané obalky tohoto dokumentu).
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ZAHAJIT ULOHU

Po dokonéeni sekvence zapnuti se zobrazi nabidka
Start Job s moznostmi spusténi nové ulohy,
pokraCovani posledni Ulohy nebo otevfeni spravce
Uloh pro vybér jiné tlohy (moZnosti zavisi ha rezimu
ulohy a dostupnosti tlohy). Jakmile je Uloha aktivni,
nékteré moznosti nastaveni jiz nelze zménit. Chcete-li
tato nastaveni zménit, zavrete Ulohu.

POZADAVKY:

Pred zahajenim tlohy je tfeba dokoncit
nastaveni pro konkrétni vozidlo a jeho
zaffizeni. Podrobnosti viz "C. 2 Projdéte si
Priivodce vozidlem" na strénce 14 a "C.

4 ZaloZeni implementace prostfednictvim

Privodce zafizenim" na strance 18.

Zahdjit kol

Pred zahajenim dlohy musi GNSS urcit kurz.
Se zapnutou konzoli a dobrym GNSS fidte
vozidlo, abyste ziskali platny kurz.

Chcete-li pfepnout mezi rezimem jednoduché tlohy a
rezimem pokrocilé Ulohy

, prejdéte do hlavni nabidky &) -> Nastaveni konzoly
-> Rezim pokroCilé ulohy. Podrobnosti o vybéru
rezimu Ulohy najdete v &asti "C. 9 Vyberte rezim
tlohy" na strance 25.

N
1)
>

&
=i
=
5]
=
=

Rezim Jednoducha uloha

Pomoci nabidky Spustit tlohu m{Zete spustit novou
Ulohu nebo pokracovat v posledni uloze. V jednom
okamziku je k dispozici pouze jedna Uloha. Vybérem
nové ulohy se odstrani vechny pfedchozi ulohy.

Navigace na obrazovce Spustit tlohu;

‘ﬁ Zahajit novou Ulohu
‘ﬁ Pokracovat v posledni tloze

Tlacitko hlavni nabidky — pfistup k

nastaveni véetné prlvodcl, moznosti

napovédy a univerzalniho terminalu (UT)
Pokud se aktulni poloha GNSS nachézi v jiné z6né
UTM, nez je aktuaini nebo sousedni zéona UTM

Posledni tloha JelIGERYY il

n www.teejet.com



Rezim Pokrocila uloha

Pomoci nabidky Zahdjit Ulohu miZete zahjit novou
Ulohu, pokracovat v posledni Uloze nebo otevrit
spravce Uloh a vybrat jinou ulohu.

Navigace na obrazovce Spustit Glohu:

i Spustit novou Ulohu — zobrazi se moznosti
zmény automaticky generovaného nazvu
a pfidani odkazu na pole.

B PokraCovat v posledni Uloze — zobrazi se
moznost zkontrolovat a/nebo upravit
informace o Uloze

@ Oteviete Jiné tlohy pomoci Spravce Uloh

Zahajit kol

Tlacitko hlavni nabidky — pfistup k
nastaveni véetné privodc(, mozZnosti
napovédy a univerzalniho terminalu (UT)

Navigace ve Spravci Uloh:

Tadajie nkres oty

x Zaviit nastaveni — slouzi k ukon&eni
obrazovky s informacemi o Uloze a k tAsha
navratu do nabidky Spustit tlohu, aniz by
byla vytvofena nové Uloha nebo spusténa
pfedchozi uloha

E Zahdjit vybranou Ulohu — vyberte pro
spusténi posledni dlohy

— vybérem ulozite novou ulohu
a vratite se do nabidky Zahajit

Ulohu

- vybérem zahdjite novou dlohu

” Zpét o jednu nabidku - pouzijte pro
pfechod do Spravce Uloh

Pokud se aktudlni poloha GNSS nachdzi v jiné z6né

UTM, neZ je aktualni nebo sousedni zéna UTM

Posledni tloha JeVe-R%Y il e}

Lokt a zavdil

=1
<
s
=
k=4
5
<=

<
N

E Uloha: Jarni '23 n\h @ r

Fatea i

A2 = (P 0004 -~

L S
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Funkce obrazovky Pokyny Tlaitko vysouvaci sty

Informaéni a stavova lista
Informacni a stavova liSta — |
Aktualni nazev tlohy a informace o stavu GNSS, == | Uloha: Jarni ‘23
rezimu navadéni, rozloze orné puidy a zapojeni a
asistovaného/automatického fizeni. Podrobnosti viz ‘*‘
"Informacéni a stavova lista" na strance 38.

Tlacitko vysouvaciho zasobniku
< Pristup k moznostem pro vybér Listy funkci

Lista prvkd
Aktualné vybrané moznosti budou zvyraznény.

@ Rezim pokynd — vyberte pro pfistup k
g-"'"_ moznostem pokynd, véetné vybéru rezimu
pokynu a vytvareni, mazani a pfepinani
pokyn{
.. ReZim hranice - vyberte pro pfistup k
==\ moznostem hranice
m Rychlé nastaveni zobrazeni — vyberte pro
=== pfistup k ¢asto upravovanym moznostem konzoly a
obrazovky

__ 7 Vrstvy mapovani — vyberte pro zapnuti nebo vypnuti
— mapovych vrstev
@ Univerzalni terminal (UT) — vyberte pro pfistup k UT i cbramy L0 50

%ﬁ Zavfit Glohu — vybérem této moZnosti zaviete aktuaini f '
tlohu a uloZite prabéh Glohy . Rackspeiasent

N
)
>
&
=
=3
o
>
=

I I ‘ Moni redim

Lista akci

MozZnosti jsou dynamické na z&kladé vybrané mozZnosti panelu funkci
a souvisejici moznosti vysuvného zasobniku. Podrobnosti naleznete
v jednotlivych funkcich.

Ofven! GHES ‘

o T,
" A

oo . HPL?.‘

Moznosti rychlého nastaveni displeje
» Hiasitost — nastavuje Urovef hlasitosti reproduktoru zvuku

» Ztlumeni zvuku — vypne zvukovy reproduktor

» LCD Brightness — nastavuije jas displeje konzoly

» Nocni rezim - slouzi ke ztmaveni barev nabidky, aby se sniZilo osInéni svétlem pfi no&nim pouzivani
P Zobrazit svételny panel — slouZi k zobrazeni nebo skryti svételného panelu na navadéci obrazovce

P GNSS Refresh - resetuije filtr ClearPath v piijimaci OEMStar v pfipadech, kdy uzivatel nechal pfijimac bézet v tésné blizkosti
hustého stromového porostu a/nebo budov

POZNAMKA: Aktivace obnoveni béhem lohy zp(isobi chvilkové preruseni pfenosu dat GNSS. To s nejvétsi pravdépodobnosti
Zpusobi, Ze sekce, které jsou jiz zapnuté v automatickém rezimu BoomPailot, se na kratkou dobu vypnou.
OZiveni by se nemélo provadét béhem aktivni aplikace.

» Viycentrovat na vozidlo — v zobrazeni pole vycentruje vozidlo na mapé

P Mini mapa — slouZi k zobrazeni nebo skryti miniaturni verze zobrazeni mapy, ktera neni pravé na obrazovce. Vyberte pro
pfepinani mezi mapami Zobrazeni vozidla a Zobrazeni pole.

» Mrizky — slouzi k zobrazeni nebo skryti mfizek na mapé

m www.teejet.com




C. 1 VYBERTE REZIM POKYNU

1. S aktivnim tlacitkem pokynd ¥ na listé funkci
stisknéte tlacitko vysouvaci listy << o

2. Vybér rezimu navadéni @:

@ Bez navadéni

/;,@ Navadéni po pfimé draze AB
8
& Dynamické adaptivni navadéni AB

e

7 Navadeéni otageni v kruhu

L=

A Azimutové navadéni
p
Podrobnosti o jednotlivych rezimech navadéni najdete
v tabulce na nasledujici strané.

-— . :
mmmm | |logha: Jarni '23
L) |
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% Primé pokyny AB

b Pfimé vedeni AB poskytuje pfimé vedeni na z&kladé referenénich
bodi A a B. Plvodni body A a B se pouziji pro vypocet vSech

\ ostatnich rovnobé&znych voditek.

% Navadéni azimut
7 Azimutové navadéni poskytuje pfimé navadéni na zékladé
vodorovného Uhlu méfeného ve sméru hodinovych rucicek od
zakladni linie pravého severu. Pfi pouziti azimutu je bod, ze kterého
azimut vychazi, stfedem pomysiné kruznice. Sever = 0°, vychod =
90°, jih = 180°, zapad = 270°.
Pokyny podle stupné azimutu promitaji pokyn mezi aktualni polohou
vozidla (bod A) a bodem B nastavenym ve vzdalenosti 100 metrd

podél zadaného kurzu azimutu.

% Dynamické adaptivni pokyny AB

e— Dynamické adaptivni pokyny AB poskytuji pokyny po zakfivené ¢are
zalozené na pocatecni referenéni ¢are AB, kde je kazda sousedni
Z vodici ¢ara nakreslena z projektované $itky pokynu a sméru.

Dynamické adaptivni navadéni AB zahrnuje moZnost objizdky, ktera
umozfuje vytvofit variantu navadéci trasy a poté ji bud pfipojit zpét k
puvodni navadéci trase, nebo ji ukoncit a vytvofit novy bod B ptvodni
navadéci trasy. Pfed zahajenim objizdky musi byt ujeta minimalini
vzdélenost 2 metry. Pfed ukonéenim objizdky je nutné ujet minimélné

N
)
>
&
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=

50 metr0.

% Navadeéni po kruhovych drahach
?L =4 Pokyny kruhového otaceni poskytuji pokyny kolem stfedového mista,
které mifi dovnitf nebo ven na zakladé pocateéni referencni ¢ary AB.
‘-g Tato po&atecni zékladni linie se pouziva k vypottu v3ech ostatnich
pokynu. Tato vychozi hodnota se pouzije pro vypocet vSech ostatnich | <ages
smérnic.

Pouziva se pro aplikaci produktu na kruhovém poli, pficemz
je vedeno podél kruhového pokynu, ktery odpovida poloméru

zavlahového systému s kruhovym bodem ot&éeni.

@ Zadné pokyny

Zadné pokyny* vypinaji pokyny

POZNAMKA: Rezim bez navadéni neodstrani z konzoly zavedené vodici &ary nebo body. Cheete-li odstranit zavedend/
uloZena data z konzoly, viz ,Sprava dat” v kapitole Nastaveni systému.

POZNAMKA: Odsazeni od sousednich pokynii bude vypocitano pomoci $itky pokynu, viz ,Nastaveni-> Pokyny a mapovéni“ pro
stanovenou vzdalenost.

m www.teejet.com



C.2 VYTVORENI POKYNU AB

1. Jedte na pozadované misto bodu A @.

2. S aktivnim tlagitkem Pokyny ¥ - na listé funkci
stisknate konu OZNACITA @

3. Jedte na pozadované misto bodu B €.
4. Stisknutim ikony ZNACKA B (B} vytvoite ¢aru AB.

Doporuceni: Pokud je vyhlazovani sméru
vypnuto, oznacte bod B za jizdy.

5. Pojmenujte pokyny.
<« V/ybérem moznosti AT uloZite voditko s
automaticky vygenerovanym nazvem.

<4 Pomoci klavesnice vyberte viastni nazev a poté
vyberte m

Konzola za¢ne poskytovat navigacni informace.

Moznosti listy akci
Oznacit bod — pouzijte k oznaceni prvniho
bodu na vodici Eafe
9 Oznacit bod B — pouZijte k oznaceni
posledniho bodu na vodici ¢are a
vytvofeni ¢ary AB
POZNAMKA: Ikona MARK B ‘& neni k
dispozici pro vybér (je Seda), dokud neni
urazena minimalni vzdalenost.
— Pfimé nebo zakfivené navadéni: 3 metry
— Navadeéni otaceni v kruhu: 50,0 metrd. Pfi
jizdé po stopach kol se doporucuje projet
alespori polovinu kruhu. Neni nutné jezdit po
celém obvodu.

Zrusit znacku — pouZijte ke zruSeni
pfikazu Oznacit bod A a navratu k
pfedchozi vodici linii (po vytvoreni)

Prepnout pokyn

/‘:_ 7 Pokud je uloZeno vice voditek, zpfistupni se
é ! moznost PFepnout vodici linii. Zména na jiné
dostupné vodici linie;

1. Viyberte tlagitko vysouvaci listy €€.

2. Stisknéte ikonu PREPNOUT VODICI LINII /=

3. Vyberte pokyn, ktery ma byt aktivni.

4. Stisknéte tlagitko [ uard.

-— |, :
s | Uloha: Jarni ‘23
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Smazat posledni pokyn
:% Odstranit posledni oznaceny pokyn odstrani
7>~ posledni oznaeny pokyn z aktualni Glohy.

1. S aktivnim tlagitkem pokyn( ¥ na listé funkci
stisknéte tlacitko vysouvaci listy €€.

-— . :
mmmm | |lgha: Jarni ‘23
L) |

2. Stisknéte ikonu ODSTRANIT POKYN #%'

3. Dal$im stisknutim ikony ODSTRANIT VODICI
LINII ¥ odstranite dal$i pokyny v pofadi od
posledniho k prvnimu vytvofenému.

Upravit vodici linie
o Moznost Upravit pokyn umoziiuje posunout
7/ aktudini pokyn do aktudlni polohy vozidla.
POZNAMKA: K dispozici pouze pfi pfimém pokynu AB,
azimutovém nebo dynamickém pokynu AB.

Vozidlo musi byt zastaveno, aby bylo mozné upravit
vodici linii.

Asistované/automatické rizeni
Nudge

Volba Assisted/Auto Steering Nudge umozriuje doCasné
posunout aktualni polohu a vedeni vozidla doleva nebo

doprava o nastavenou vzdalenost Nudge. Smér vievo/
vpravo se uruje pfi pohledu smérem dopfedu stroje.

4§ Posun doleva
¢ . Posun doprava
Yo

Asistované/automatické fizeni musi byt aktivni a
funkce Assisted/Auto Steering Nudge musi byt
povolena. Pfednastavena vzdalenost Nudge se
nastavuje v nastaveni asistovaného/automatického

fizeni v Easti Obecna nastaveni. Informace o pfistupu
k témto moznostem naleznete v ¢asti "C. 8 Nastaveni
Asistované/automatickeé fizeni" na strance 24.

Kazdé stisknuti tladitka asistovaného/automatického
posunu fizeni pfidava nebo ubira z pfedchoziho
stisknuti. Celkova akumulovana vzdalenost posunu =

km/h sl

posunu miZze byt zobrazena na navadéci lité.

Podrobnosti naleznete v ¢asti "Volitelné informace o
Uloze" na strance 41.

<« Nedojde ke zméné aktualné oznacenych pokynd.
PFepnutim voditek, oznacenim nového voditka,
vytvofenim objizdky nebo uzavienim Ulohy se
vynuluje veSkera nashromazdéna vzdalenost
posunuti.

<« Chybovost napfi¢ drahou bude zaloZena na
novém pokynu ,Nudged”.

m www.teejet.com




Moznosti Ii§ty akci Obréazek 3: Objizdka s Pripojit objizdku
Dynamickych adaptivnich
pokynti AB
& V dynamickém adaptivnim pokynu AB jsou k
e dispozici nasleduijici moznosti:
@ Pozastavit mapovani vodicich linek
- slouZi k pozastaveni dynamického
mapovani. Mezi bodem pauzy a bodem
pokracovani bude nakreslena pfimka. L) 3
@ Obnovit mapovani smérnic — slouzi k ~“ ek s
obnoveni dynamického mapovani. Mezi =
bodem pauzy a bodem pokracovani bude 1 1' 2 @’ ﬁ
nakreslena pfimka. {gﬁ ;- J {ﬂr ‘
$‘ Zatit objizdku — pouZijte pro spusténi St i
il variantni vodici linky mimo aktualni vodici
linku. Pokud je pfipojen nebo dokoncen,
zméni se stavajici pokyn.
m Pozastavit objizdku — slouzi k pozastaveni
“*dynamického mapovani objizdky. Mezi
bodem pauzy a bodem pokragovani bude
nakreslena pfimka.
@i Obnovit objizdku — slouzi k obnoveni
* dynamického mapovani objizdky. Mezi
bodem pauzy a bodem pokragovani bude
nakreslena pfimka.
@i Zrusit objizdku - slouzi ke zruSeni
Y==27 mapovani objizdky a zruSeni pokynu
objizdky
%/ Pripojit objizdku - slouzi k pfipojeni
- objizdkové smérmice ke stavajici smérnici.
Objizdka se stane soucasti aktualni
smérmnice.
$n Dokoncit objizdku — pouzijte k vytvofeni
~~—~ nového koncového mista vodici linky.
Objizdka se stane soucasti aktualni
smérmnice.

Obrazek 4: Objizdka s Dokoncit objizdku
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Polni pocitac Matrix 908

Hranice aplikace uruji pracovni oblasti, kde je nebo neni produkt aplikovan pfi pouZiti automatického fizeni sekce (ASC) nebo
BoomPilot.

Aplikace neni nutna k mapovani hranice. Hranice bude mapovana na vnéjsi okraj vSech naprogramovanych sekci (ne nutné téch,
které jsou v daném okamziku zapnuty b&hem priichodu hranicemi) nebo na misto mapovani zvolené uZivatelem (podrobnosti viz "C. 6
Nastaveni umisténi mapovani" na strance 22). Vnéjsi hranice se vztahuji k vnéjSimu okraji naprogramovanych Useku. Vnitni hranice
se vztahuji k vnitfnimu okraji naprogramovanych
Usekd.

-— . :
mmmm | Uloha: Jarni ‘23
L)

Stanoveni vnéjsi nebo vnitini hranice

1. Jedte na pozadované misto na obvodu aplikacni 7,2 0 0
oblasti a nasmérujte vozidlo ve spojeni se = Wik #t. .» 0,00 { ha t.
stanovenym umist&nim mapovani. : ' .

2. S aktivnim tlacitkem Hranice & na listé funkci
stisknéte tlacitko vysouvaci listy <<

3. Vyberte typ hranice, kterd ma byt mapovéna.

s Vnéjsi hranice — vytvafi pracovni oblast,
kde bude aplikace aplikovana pfi pouzivani
ASC nebo BoomPilot.

e 2 Vnitfni hranice — ur€uje nepracovni oblast,
kde se aplikace NEbude aplikovat pfi
pouziti ASC nebo BoomPilot

4. Stisknéte ikonu OZNACIT HRANICI

9, Zahdjit vnéjsi hranici
= Hranice

M&-@... Zahdjit vnitini hranici 7,2 o o Vindijii hranice

5. Potvrdte, které umisténi mapovani bude pouZito.

Wil Beetice bude eaapovina na Valed vie,
Pokrafovat v pouivinl iobota mista?

|
Plmcsl Zamétnout
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6. Projdéte obvod aplikaéni oblasti.
Pfi cestovani pouzivejte podle potfeby:
@ i3~ Pozastavit ohraniceni -
¥ ="/ pozastavi proces oznaovani
ohraniéeni. Mezi bodem pauzy a
bodem pokragovani bude nakreslena
pfimka.
@ fiz==. Obnovit ohraniceni — obnovi
=" ="/ proces ohrani¢eni znacky.
Mezi bodem pauzy a bodem
pokrac¢ovani bude nakreslena pfimka.
S e Zrusit hranici — zrusi proces

:] =" znadeni hranice.

7. Dokondit hranici:

Automatické zavirani — dojedte do
vzdalenosti 3 metrd od vychoziho
bodu. Hranice se automaticky uzavfe
(svétle modra vodict linie z&erna).

iz fs 7. Rucné zaviit - stisknutim

D = Q ikony DOKONCIT HRANICI

uzaviete hranici pfimkou mezi aktuaini
polohou a vychozim bodem.

POZNAMKA: Pokud neni pfekonéna

minimalni vzdalenost (15 metrd), zobrazi

se chybové hlaseni.
8. Stisknéte:
» Pfijmout — uloZeni a ruéni pojmenovani
hranice

» Odmitnout — uloZeni a automatické
pojmenovani hranice

Odstranit posledni
oznacenou hranici

Smazat posledni oznaCenou hranici (vnitfni nebo
vnéj$i) odstrani posledni oznagenou hranici z
aktualni ulohy.

Ng=.__ Odstranit vné&jSi hranici
Ng==_  Odstranit vnitfni hranici
O

-— |, :
s | Uloha: Jarni ‘23
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C.4 DUKLADNEJSI POCHOPENI OBRAZOVKY POKYNY

Moznosti mapy Vozidlo se znazoménim realného ¢asu aktivnich
Mini mapa sekci postfikového ramu

Pokyny a body
+ Smémice
<4 Oranzova - aktivni navadéci linie
<«Cerna (vicenasobna) — sousedici vodici linie
<«Cerna - vn&jsi hraniéni dara
<«(Seda - vnitini hraniéni ¢ara

-, :
mms |Ulgha: Jarni ‘23
[ ] |

+ Body - znacky pro stanovené body
<« Modrozeleny Sestithelnik — znac¢ka A

+ Oblast pokryti — znazorfiuje pouZitou oblast a
prekryti:
<4Modra - jedna aplikace
<«Cervena - dvé nebo vice aplikaci

Vozidlo

Sipka vozidla se zobrazenim aktivnich sekci vylozniku
v redlném Case reaguje na dotek a spousti a zastavuje
mapovani aplikace, kdyZ bylo aktivovano zafizeni pro
mapovani aplikace nebo systém BoomPilot.

* Minimalni rychlost — 0,66 m/s / 2,38 km/h

+ Sekce
<4Prazdna politka — neaktivni sekce
«4Bila policka — aktivni sekce

’ N\
Navigacni vodici linie Oblast pokryti

Mini mapa
Mini mapa poskytuje rychly pfistup mezi zobrazenim vozidla a zobrazenim pole
P Zobrazeni vozidla - vytvafi pocitacové generovany obraz polohy vozidla zobrazeny v aplikaéni oblasti.

P Zobrazeni pole — vytvari pocitadové generovany snimek polohy vozidla a oblasti pouziti z letecké perspektivy.

Informacni a stavova lista = Uloha: Jamni'2 s

Hranice ulohy a podrobnosti aplikace
Viybérem nazvu Ulohy na informacnim panelu zobrazite
podrobnosti o #oblasti orné pldy# aktualni ulohy.

O plida celkem 00T hekisty |

Plocha wwniti obvodowd hranice | 0,000 hektary
Potet pebgind chwvadivd hanie | o
Placha uvnitf vnitini hranice | 10,0000 heksary |
Pshant pbygond urialnd buarce | o
Cerlkav poulith plocha | 060 haktary |
s/
\ J
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Stavova lista

Stavova liSta poskytuje informace o stavu GNSS,
rezimu pokynd, ploSe orné pldy, zapojeni
asistovaného/automatického Ffizeni a stavu ovladani
pracovniho naradi.

Chcete-li ziskat pfistup k souvisejicim informacim o
stavu, vyberte stavovou liStu a zobrazi se dostupné
moznosti.

Zelena = #GPS, GLONASS nebo SBAS
(vyZadovéno s nebo bez DGPS)

79 Zluta = pouze GPS
:
- Cervena = neni GNSS
IIIII!II ranzové = Glide/ClearPath

Maod navigovani
.. \O Pfimy pokyn AB nebo azimutovy pokyn
o)

@)

®: Z} Dynamické adaptivni pokyny AB

Probih& vytvafeni hranic / oblasti orné
pudy

Mimo oblast orné plidy = jizda mimo
oblast orné pldy

Uvnitf oblasti orné pQdy = jizda uvnitf
oblasti orné pldy

mmmm | |logha: Jarni '23
L) |

HEGP: 1

Waraied kvaldy polody: T

Danalend referenini sixnce; 134
Kraken S1aF: 7.2

Podat sabeliti 10

Zina UTH. 48

Ty plipeude: 3

Varoe pfifrmade Nedd k diipedic

Mol phfmade: Nend k despazic
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Vrstvy mapovani

Pokud je v nafadi integrovana elektronicka fidici
jednotka (ECU) ISOBUS pro ovladani postfikovace
nebo rozmetadla, jsou na obrazovkach Vehicle View
a Field View k dispozici moznosti fizeni davky a
mapovani.

= Mapa pokryti — zobrazuje oblasti pokryté
L nastrojem s aktivnimi sekcemi. ISOBUS
vyZaduje pouziti produktu.
+ Oblast pokryti — znazorfiuje
aplikovanou plochu a prekryti:
<« Modra - jedna aplikace
<« Cervena - dvé nebo vice aplikaci

<171, Mapa aplikovanych sazeb — ukazuje, kolik

=53 produktu bylo aplikovano a kde
+ Oblast pokryti — pouziti barva
pro oznaceni Urovné v poméru k
pfednastavené nebo automaticky
nastavené maximalni a minimaini
drovni
= Pfedpisovd mapa - zobrazuje pfedem
£ nadtenou mapu, ktera poskytuje informace
regulatoru davky pro pouziti pfi aplikaci
pfipravku. Pfedpisové mapy obsahuji
informace o sazbé produktu s
geografickymi odkazy.
+ Oblast pokryti — pouziti barva
pro oznaceni urovné v pomeru k
pfednastavené nebo automaticky
nastavené maximalni a minimalni
drovni

POZNAMKA: Zafizeni bez regulace rychlosti vytvareji
pouze mapu pokryti aplikace; proto tlacitko
Virstvy mapovani na panelu funkci nebude
dostupné, pokud bude k dispozici pouze mapa

pokryti.

-— |, :
mmn | Uloha: Jarni ‘23
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— | \srivy mapy

PFekryt mapu &im

; . R BT .
| Ee2es ﬂ
i WH Hiygchlissi aphikacs | Pledpsog mapa
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Panel navadéni Svételna lista na obrazovce Aktivita navigace

Svételna lista na obrazovce == | Uloha- Jarni '23
Pouziva se k vyjadfeni vzdalenosti od pokynd nebo
vozidla.

Chcete-li nakonfigurovat dostupnost svételné listy,
rezim zobrazeni nebo vzdalenost svételné listy,
prejdéte z hlavni nabidky E do Nastaveni
navadéni Zgiic -> Svételna lista.

Aktivita navigace
Stav GNSS a aktuélni aktivita
+ Zobrazuje ,Neni GNSS*, kdyz GNSS neni k _ :
dispozici, nebo ,Pomala GNSS*, kdyz GNSS Sbatry o e G, (1.2
pfijima data GGA s frekvenci niz8i nez 5 Hz. .

Mty na dhat dezetnng miais (1,23)

+ Zobrazuije aktivity, jako je oznaeni bodu A
nebo B

Centimatry (123}
Chyba krizeni stopy
Chyba kfizeni stopy — zobrazuje vzdalenost od
pozadovaného pokynu.

Chcete-li zménit format zobrazeni vzdalenosti:

1. Stisknéte pole Aktivita navigace.
Volitelné informace o Uloze

2. Vlyberte format méreni.
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Volitelné informace o uloze || S Jasyl 23

P Rychlost — zobrazuje aktualni rychlost jizdy

P Kurz - zobrazuje priibéh cesty ve sméru
hodinovych ruci¢ek od skuteéné severni
zakladni linie. Sever = 0°, vychod = 90°, jih =
180°, zapad = 270°.

P Celkova aplikovana plocha — zobrazuje

celkovou akumulovanou plochu, na kterou byl
aplikovan produkt, véetné ploch s dvojitym

pokrytim

» Cislo pokosu — zobrazuje aktudlni ¢islo pokosu ; . _ —— -
ve vztahu k pocatecnimu pokynu AB ve sméru 0 o : 3 0
od A do B. Cislo bude kladné, kdyZ je vozidlo kb . oo || & ':ﬂ;':'
napravo od zakladni linie AB, nebo zapomé, | el | Shceticzisntd | W e

kdyz je vozidlo vlevo od z&kladni linie AB.

P Posun - kdyz jsou oba povoleny asistované/
automatické fizeni a asistované/automatické

fizeni nudge, zobrazi se celkova akumulovana _ '
vzdalenost posunu posunu & =
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C.5 POKYNY NALEZNETE V CASTI,MAPOVANI APLIKACI".

V zavislosti na tom, zda je pfitomen systém fizeni sekci a kdy je pfitomen, jaky druh fizeni sekci se pouZiva a jaké moznosti jsou
povoleny, existuje vice moznosti mapovani aplikaci.
Tato ¢ast obsahuje moznosti nastaveni pro tyto konfigurace:

» Bez modulu fizeni sekci

» Postiikovac ISOBUS

» Rozmetadlo ISOBUS

» Ridici modul sekci TeeJet

Bez modulu rizeni sekci

Pokud neni pfitomen systém fizeni sekci a je aktivni
vr ’ Ly . ’ . A v ’ —_—— .

zafizeni pro mapovani aplikaci (viz "C. 4 ZaloZeni === |Uloha: Jarni '23

implementace prostfednictvim Privodce zafizenim" '

na strance 18), bude k dispozici ruéni fizeni sekci s

jednoduchym mapovanim aplikaci.

Sipka vozidla A se pouziva k zapnuti nebo vypnuti
mapovani aplikaci.

» Zapnuto — mapovani aplikace se automaticky
zapne/vypne pfi opusténi/vstupu do dfive
aplikovanych oblasti nebo hranic.

— |kona stavu vystrahy je bila g
» Vypnuto — Zadné mapovani aplikaci.
— lkona stavu vystrahy je Cervena .
Postrikovac ISOBUS
Pokud je k dispozici elektronicka fidici jednotka (ECU)

ISOBUS, je k dispozici automatickeé Fizeni sekci a
automatické mapovani aplikaci BoomPilot.

VSechny konfigurace fizeni rychlosti ISOBUS by mély byt nastaveny pfed zahajenim Ulohy.

» Postfikovad se spinaci skririkou — Nastaveni automatického nebo ru¢niho rezimu regulace na zafizeni ISOBUS neovlivni
funk&nost systému BoomPilot. Hlavni vypinac rozvodné skiiné a spinaCe sekci musi byt v poloze ,Zapnuto®.

P Postiikovac se stavovym modulem ISOBUS (ISO ISM) - ReZim regulace na zafizeni ISOBUS by mél byt nastaven na ,Manuaini”.

Sipka vozidla A slouzi k zapnuti nebo vypnuti automatického fizeni aplikace BoomPilot.

P Zapnuto - aplikace se automaticky zapne/vypne pii opusténi/vstupu do dfive aplikovanych oblasti nebo hranic. Hlavni vypina¢
rozvodné skiiné a spinace sekci musi byt v poloze ,Zapnuto®.

— lkona stavu BoomPilot je zelena .
» Vypnuto - aplikace se ovlada ruéné pomoci hlavniho spinace nebo tlacitka Start/Stop na obrazovce ISOBUS Operation.

- Stavova ikona BoomPilot je Cervena .
POZNAMKA: Aplikaci Ize v automatickém rezimu BoomPilot oviédat ruéné pomoci hlavniho spinade nebo spinacti jednotlivych sekci.

Upozornéni: U nékterych verzi softwaru ISOBUS se pfi ruéni zméné prepinace sekci v dfive pouZité oblasti pfepne BoomPilot do
rucniho reZimu. Pokud by tedy spinac ziistal po opusténi aplikované oblasti v zapnuté poloze, zistal by vypnuty.

.
www.teejet.com



Rozmetadlo ISOBUS

Pokud je k dispozici elektronicka fidici jednotka (ECU) ISOBUS, je k dispozici automatické Fizeni sekci a automatické mapovani aplikaci
BoompPilot.
V8echny konfigurace fizeni rychlosti ISOBUS by mély byt nastaveny pfed zahajenim ulohy.
P Rozmetadlo, pouze konzola — ReZim regulace na zafizeni ISOBUS by mél byt nastaven na ,Manuéini”.
P Rozmetadlo s volitelnym vypina¢em rozmetadla — Automaticky nebo ruéni rezim regulace na zafizeni ISOBUS by nemél mit vliv
na nasleduijici moznosti.
Sipka vozidla ,\ slouzi k zapnuti nebo vypnuti automatického fizeni aplikace BoomPilot.
P Zapnuto - aplikace se automaticky zapne/vypne pfi opusténi/vstupu do dfive aplikovanych oblasti nebo hranic. Spina¢ zapnuti/
vypnuti rozmetadla musi byt v poloze ON.
— lkona stavu BoomPilot je zelena .
P Vypnuto - aplikace se ovlada ruéné pomoci spinace zapnuti/vypnuti rozmetadla nebo tladitka Start/Stop na obrazovce ISOBUS
Operation.
— Stavova ikona BoomPilot je Eervend .
POZNAMKA: Aplikaci Ize v automatickém rezimu BoomPilot oviadat ruéné pomoci tlacitka Start/Stop na obrazovce ISOBUS Operation
nebo pomoci volitelného spinaCe zapnuti/vypnuti rozmetadla.

Ridici modul sekci TeeJet
Pfed zahajenim Ulohy by mély byt vechny konfigurace fidiciho modulu sekce nastaveny vytvofenim a aktivaci zafizeni TeeJet CAN (viz

"C. 4 Zalozeni implementace prostfednictvim Privodce zafizenim" na strance 18).

P Modul ovladani sekce se spinaci skfifikou nebo ISM - je pfitomen SmartCable, modul ovladani sekce (SDM) nebo modul funkce
spinaCe (SFM) a spinaci skfifika nebo modul stavu implementace (ISM). Automaticky/manualni spina¢ ramen musi byt v poloze

LAuto”.
P Pouze modul oviadani sekce - je pfitomen SmartCable, modul ovladace sekce (SDM) nebo modul funkce spinace (SFM).

=1
<
s
=
k=4
5
<=

<
N

Sipka vozidla A slouZi k zapnuti nebo vypnuti automatického fizeni aplikace BoomPilot.
P Zapnuto - aplikace se automaticky zapne/vypne pfi opusténilvstupu do dfive aplikovanych oblasti nebo hranic. Hlavni vypinac
rozvodné skiiné a spinace sekci musi byt v poloze ,Zapnuto®.
- lkona stavu BoomPilot je zelena .
P Viypnuto — aplikace se ovlada ruéné pomoci hlavniho spinace nebo sekénich spinacu.

— Stavova ikona BoomPilot je Eervena .
POZNAMKA: Aplikaci Ize v automatickém rezimu BoomPilot oviédat ruéné pomoci hlavniho spinade nebo spinadti jednotlivych sekci.
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PRISTUP K UNIVERZALNIMU TERMINALU

| — -
== lloha: Jarni "23
—

Po aktivaci odblokovani univerzainiho terminélu je
univerzalni terminal (UT) pfistupny z obrazovky s
pokyny nebo z hlavni nabidky E

T T o
s | Universal Terminal
L)

|

x Hiawvni menu
=hy | T
E*; i

.
Hasiwmn keasaly F.m.n-:u-.ﬁrd-:. [T [ritre—y AR el
zalizen WARTA mapowici poloty | autcmeatices fisen

) 15 8Us : ﬁ_ =g

E 5

Hatawon H ]SI:I 11 723 Cpidvoe Gloh © prdvoe uloh
pfimale Bastaeend

s |\

POZNAMKA: Zafizeni ISOBUS vyzaduje univerzaini

termindl, ktery vyZaduje odblokovaci kéd.
Podrobnosti naleznete v ¢ésti "C. 3 Zadejte
dostupna odemknuti" na strance 17.

EH TwinView — slouzi k zobrazeni informaci o
UT i pokynech

Univerzalni potvrzeni vystrahy terminalu
Chcete-li potvrdit vystrahu na univerzalnim terminalu
v aplikaci TwinView, vyberte nejprve stranu UT
obrazovky.

Pfipraveno k provozu

\.

TC 831 | 0 6ahal @

= S o
il 3 .
km/ h R

Po spusténi systému mize trvat nékolik minut, nez se
nactou vSechny pozadované informace nebo fondy objektd.

Pfed zahajenim prace zkontrolujte, zda je fidici jednotka ISOBUS
pfipravena.

+ Kdispozici je domovska obrazovka

« Rizeni tlohy (TC) je aktivni -
ukazovat ,TC”

Cislo aktivniho poctu jizd by mélo

POZNAMKA: Podrobné pokyny k nastaveni naleznete v uZivatelské
pfiruce ISOBUS pro pfipojenou fidici jednotku.

s | niversal Terminal ﬂ\:l @

b 0.00 <
=i 781 | o.8xhal et
7.2 p_4® 100 |
kmih ' Iiha ]

———
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MOZNOSTI NAPOVEDY

x Nabidka ndpovédy

Pops Ubienteiakd BOIISERCA Fusken

piirutka prodiubdu odtrokovin|

- ——— . A

O zafizeni

Zobrazuje identifikaéni &isla konzoly, verzi
systémového softwaru, verzi jazykové aktualizace,
verze softwaru modulli pfipojenych ke sbérnici CAN,
zbyvajici misto na disku a informace o stavu GNSS.

Uzivatelska prirucka
Poskytuje QR kod pro pristup k této uzivatelské
pfirucce online.

Registrace produktu
Poskytuje QR kod pro registraci konzole.

Poznamenejte si své sériové Cislo na zadni strané
konzoly. Je vyZadovano pro registraci produktu.

Funkce odblokovani

Pfed pouZitim nékterych funkci nebo moZnosti
(uvedenych nize) je nutné funkci aktivovat pomoci
odblokovaciho kodu. Odemykaci kod je jedinecny kod
pro kazdou funkci a konzoli.

Podrobnosti naleznete v ¢asti "C. 3 Zadejte dostupna
odemknuti" na strénce 17.
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