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ALUSTAMINE

#1 Liilitage toide sisse
Vajutage TOITENUPPU d) et pult sisse lilitada.

#2 Avakuva

Kui kaivitusjada on labitud, ilmub ekraanile avakuva, millel on valikud uue t66
alustamiseks v&i olemasoleva t80 jatkamiseks.

#3 Avage Seadme haidlestus .
1. Vajutage SEADME HAALESTUSE alumist vahekaarti .

Esmalt kuvatakse Hilestamise 4% valikud. Andmehaldus (55, Puldi sétted &3
ja Tooriistad ﬁ on saadaval kiilgmiste vahekaartide klahvide kaudu.

Kultuurialaste satete haalestamine
1. Vajutage PULDI kiilgmist vahekaarti [

Kultuurialaseid satteid kasutatakse (ihikute ning keele- ja ajavoondi
haalestamiseks.

GNSS-vastuvotja hailestus
1. Vajutage kilgmist vahekaarti HAALESTAMINE [g.

2. Vajutage [elNEEREREIGIERTEL N ENTTTY.

GNSS vastuvétja seadistamist kasutatakse GNSS tiilibi, GNSS pordi,
GNSS-i andmesidekiiruse ja PRN-i haalestamiseks ning ka GNSS staatuse
informatsiooni vaatamiseks.

Haakeriista haalestus
1. Vajutage kilgmist vahekaarti HAALESTAMINE [g9.

2. Vajutage nuppu M

Valikut Haakeriista haalestus kasutatakse erinevate satete haalestamiseks,
mis on seotud reZiimiga Sirge, reZiimiga Laotur vdi reziimiga Vahelduv.
Satted varieeruvad, olenevalt sellest, kas automaatroolimine (AutoSteer)
vdi BoomPilot on olemas.

Kaardistamise asukoha haalestus
1. Vajutage kilgmist vahekaarti HAALESTAMINE [g9.

2. Vajutage nuppu ZEEICIEENTHENERTTET T Y.

Kaardistamise asukoht mé&éarab asukoha, millest toimub piirjoone ja
hulknurga kaardistamine.

Automaatroolimise haalestus

1. Vajutage killgmist vahekaarti HAALESTAMINE .
2. Vajutage . AIL10015
Kui roolimise juhtmoodul (SCM v6i SCM Pro) on olemas, on abistatud
roolimise/automaatroolimise valikud saadaval. Uksikasjalikud
haélestusjuhised leiate konkreetsest automaatroolimisstisteemi
paigaldusjuhendist.




#4 Kaivita uus t66
1. Vajutage AVAKUVA alumist vahekaarti m

2. Vajutage nuppu M

Lihtsa ja taiuslikuma reZiimi vahel liilitamiseks valige menuis Stisteemi halestus
valikud Andmed -> Valikud -> Tédreziim.
Lihtne voi taiuslikum reziim
Lihtsa ja taiuslikuma reZiimi vahel imber lilitumiseks vt ptk ,Haalestamine”
punkti ,Andmed -> Valikud”.

» Lihtne reZiim — saadaval on ainult tiks t86 korraga. Avakuval kuvatakse
ainult piiratud ala ja kaetud alad. Uksuses Raportid on salvestamiseks
saadaval ainult praegune t66. Fieldware Linkiga kasutamine pole
saadaval.

» Taiuslikum reZiim — korraga on saadaval rohkem kui (ks t66. Avakuval
kuvatakse jargmist: kliendi, farmi, pdllu ja t66 nimi; piiratud ja kaetud
alad; to6tlemise aeg; vahemaa valitud toost. Kdiki salvestatud
tooprofiile saab eksportida PDF-, SHP- vdi KML-vormingus failina
USB-draivile, valides Andmed -> Raportid.

#5 Minge kuvale Suunamine

1. Vajutage SOIDUKIVAATEGA SUUNAMISE vahekaarti E
POLLUVAATEGA SUUNAMISE vahekaarti [l véi REALVIEW-
SUUNAMISE vahekaarti [,

2. Vajutage NAVIGEERIMISE JA SUUNAMISE VALIKUTE vahekaarti (280,
et kuvada navigeerimisvalikud.

Valige suunamisreziim &

» AB-sirge £ » Viimane rada
» AB-kover » Jargmine rida &
» Ringjooneline [ » Kohanduv kurv &

A- ja B-punktide markimine Q0

AB-abijoone maaramiseks.

3. Vajutage PIIRJIOONE JA HULKNURGA VALIKUTE vahekaarti - et kuvada
piirjoone ja hulknurga valikud.

Loo rakenduse piirjoon & & @&
Piirjoone ja hulknurga valikute vahekaart ! mis on saadaval igal suunamise
kuval, kuvab vélise piirjoone, sisemise piirfjoone ja hulknurga valikud.

Rakenduse piirjooned méaravad todalad, kus toodet kasutatakse véi ei
kasutata funktsiooni ASC voi BoomPilot rakendamisel.

+ Valine piirjoon G — maarab td0ala, kus kasutatakse rakendust
funktsiooni ASC v6i BoomPilot kasutamisel

+ Véline piirjoon &L _ masrab tdoala, kus rakendust El kasutata
funktsiooni ASC vdi BoomPilot kasutamisel

* Hulknurk Q' - méaarab kaardistamise alad
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OLULINE OHUTUSTEAVE

Enne stisteemi kasutamist tuleb lugeda kdiki ohutus- ja kasutusjuhiseid. Masina ohutu kasutamise eest vastutavad operaatorid. Seadmele peab olema
kinnitatud ohutusprotseduuride kirjeldus, mis on operaatorile nahtav ja loetav. Ohutusprotseduurid peavad vastama kdigile ettevdtte ja kohalikele
eeskirjadele, samuti ohutuskaardi (MSDS) nduetele. Abi saamiseks pddrduge kohaliku edasimiija poole.

Ohutusalase hoiatussiimboli maaratlused:

OHT! See stimbol on reserveeritud kdige 4&rmuslikemateks olukordadeks, kus tuleb arvestada surma vdi raske kehavigastuse
reaalse ohuga.

HOIATUS! See siimbol viitab ohtlikule olukorrale, mis vib pdhjustada raske kehavigastuse véi surma.

ETTEVAATUST! See siimbol viitab ohtlikule olukorrale, mis vdib pdhjustada kerge vdi mddduka kehalise vigastuse.

2l 2>

MARKUS. See siimbol juhib tahelepanu tavadele, millest operaator peab olema teadlik.

ULDISED HOIATUSED JA ETTEVAATUSABINOUD

>

OHT!

Lugege juhiseid ja jargige neid. Kui juhised jddvad parast juhendi lugemist ebaselgeks, péérduge edasimiija poole.
Hoidke lapsed seadmetest eemal.
Arge kasutage masinaid, kui olete alkoholi v6i ebaseaduslike ainete mju all.

Méned siisteemid on varustatud soojapuhuriga. Arge kunagi katke kiittekeha, vastasel juhul vbib tekkida tGsine tuleoht!

Enne mis tahes komponendiga téétamist veenduge, et kéik toiteallikad on vélja liilitatud ja neid ei saa kogemata sisse llilitada.

HOIATUS! ELEKTRILOOGIOHUD

Enne kaarkeevitusseadmete, seadmestiku voi sellega thendatud mis tahes seadiste ihendamist lihendage lahti toitejuhtmed.

Sagedusajamitega varustatud stisteemides esineb jaakpinge tottu elektrilddgioht. Seadme avamine, et (ihendada lahti slisteem
vOi mis tahes kiirihendus, on keelatud kuni 5 minutit parast toite katkestamist.

Kasutage siisteemi ainult toiteallikaga, millele on viidatud juhendis. Kui te ei ole toiteallika osas kindel, konsulteerige
kvalifitseeritud hoolduspersonaliga.

Arge kasutage elektriliste komponentide puhastamiseks kdrgsurvepuhastit. See vdib kahjustada elekrilisi komponente ja seada
operaatori elektrilédgi saamise ohtu.

Seadme elektrijuhtmed peavad olema nduetekohaselt toiteallikani viidud ja ihendatud. Kdik Gihendused peavad vastama
ettenahtud nduetele.

- www.teejet.com
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HOIATUS! KORGSURVE HUDROSUSTEEMID
+ Hudrosusteemidega tédtamisel kandke alati isikukaitsevahendeid.
+ Kui td6tate hiidroststeemiga, jargige masina tootja poolt heaks kiidetud hooldusjuhiseid.

+ Hiidroslsteemiga toGtamisel liilitage seadmed alati vélja. Eelnevalt survestatud slisteemide avamisel kasutage sobivaid
ettevaatusabindusid.

+ Arvestage, et hidrodli voib olla darmiselt kuum ja kdrge surve all.

HOIATUS! KEMIKAALIDE KASUTAMINE
+ Mis tahes kemikaalide kasutamisel kandke alati isikukaitsevahendeid.
+ Jargige alati kemikaali tootja vdi tarnija ohutusmargiseid ja juhiseid.

+ Operaatoril peab olema taielik teave péllul kasutatava aine iseloomu ja koguse kohta.

+ JARGIGE FODERAALSEID, SISERIIKLIKKE JA KOHALIKKE MAARUSI, MIS REGULEERIVAD POLLUMAJANDUSLIKE
KEMIKAALIDE KAITLEMIST, KASUTAMIST VOI HAVITAMIST.

HOIATUS! SURVESTATUD PIHUSTUSSUSTEEMID
+ Survestatud pihustussiisteemide kasutamisel tuleb jargida nduetekohaseid ohutusabindusid. Rdhu all olevad vedelikud véivad

tungida naha alla, pdhjustades raskeid kehavigastusi.

+ Sisteemi réhk ei tohi kunagi tletada kdige madalama nimirdhuga komponendi réhku. Olge alati kursis oma siisteemi ja kdigi
komponentide potentsiaali, maksimumrdhkude ja voolumaaradega.

+ Filtreid tohib avada ainult siis, kui manuaalventiilid filtri ees ja taga on suletud asendis. Kui mdni seadeldis tuleb torustikust
eemaldada, peavad manuaalventiilid selle seadeldise ees ja taga olema suletud asendis. Kui need tuleb uuesti paigaldada,
siis veenduge, et seda tehakse nduetekohaselt, joondades seadmestiku korralikult ja tagades kdigi Gihenduste tiheduse.

+ Seadmeteni viivad torud peavad vastama kdigile ettevétte ja kohalikele méarustele, olema nduetekohaselt suunatud ja
seadmega ihendatud. Kéik ihendused peavad vastama ettendhtud nduetele

+ Kui seadet ei kasutata pikema perioodi valtel, on soovitatav vedelikuagregaat tiihjendada ja puhastada.

HOIATUS! AUTOMAATROOLIMISE OHUTUS
+ Véltimaks raskeid kehavigastusi voi surmajuhtumeid s6iduki alla ja@mise voi roolimisststeemi automaatse likumise t6ttu, arge

kunagi lahkuge juhiistmelt, kui stisteem UniPilot Pro on aktiivne.

+ Véltimaks raskeid kehavigastusi voi surmajuhtumeid s6iduki alla ja@mise vdi roolimise stisteemi automaatse likumise t6ttu,
veenduge enne sUsteemi kaivitamist, kalibreerimist, hadlestamist voi kasutamist, et séidukit imbritseval alal ei ole inimesi
ega takistusi.

+ Veenduge, et seadmed on asjakohastele komponentidele kindlalt kinnitatud.

+ Arge kunagi sitke avalikel teedel, kui siisteem on aktiivne.

ETTEVAATUST! SEADMETE OHUTUS, KORRASHOID JA HOOLDUS
+ Seadmeid tohib kasutada ainult nduetekohase kvalifikatsiooni ja koolitusega personal. Nad peavad olema téestanud oma
seadmete kasutamise oskusi.

+ Enne seadmete kasutamist peab operaator kontrollima, kas seade on heas seisukorras ja ohutult kasutatav. Kui pole, siis ei tohi
seadmeid kasutada.

+ Kbik vajalikud isikukaitsevahendid peavad olema operaatorile kogu aeg hélpsasti kattesaadavad.
+ Kontrollige regulaarselt stisteemi ja komponente kulumise ja kahjustuste suhtes. Vajadusel remontige v6i asendage.

+ Seadmestikku tohivad remontida ja hooldada ainult kvalifitseeritud ja volitatud spetsialistid. Hooldus- ja kasutusjuhiseid tuleb
rangelt jargida.

+ Seadmestiku taielik juhend peab olema operaatorile ja hooldusmehaanikule kogu aeg hdlpsasti kattesaadav.
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Kontrollige regulaarselt kaablikimpe ja voolikuid kahjustuste ja kulumise suhtes. Vajadusel remontige v&i asendage.

ETTEVAATUST! KAABLIKIMBUD JA VOOLIKU OHUTUS

Arge viige kaablikimpe ega voolikuid Ule teravate servade.

Arge kinnitage kaablikimpe ega voolikuid &kiliste liihiajalise vibratsiooni- ja rshuvéngetega liinidele.

Arge kinnitage kaablikimpe ega voolikuid kuumi vedelikke transportivatele liinidele.

Kaitske kaablikimpe ja voolikuid teravate esemete, seadmetest parineva priigi ja jadkainete kogunemise eest.

Vaba liikumisruumi tagamiseks kaablikimpudele ja voolikutele jatke need piisavalt pikaks nendel I&ikudel, mis kasutamise ajal
liiguvad ja veenduge, et kaablikimbud vai voolikud ei ja& seadmete alla rippuma.

Jatke kaablikimbud ja voolikud piisavalt eemale haakeriista ja masina td6tsoonidest.

Seadmete puhastamisel kaitske kaablikimpe kdrgsurvepesurite veejoa eest.

Hoidke teravad esemed puuteekraanist eemal. Puuteekraani puudutamine terava esemega vdib seda kahjustada.

MARKUS: PUUTEEKRAANI HOOLDUS

Arge kasutage puldi/ekraani puhastamiseks tugevatoimelisi kemikaale. Oige viis on puhastada pulti/ekraani pehme niiske lapiga
v0i antistaatilise puhastuslapiga, mis sarnaneb arvutimonitori puhastamisel kasutatavaga.

Siisteem on konstrueeritud koostoimivatest komponentidest, et tagada selle parim jdudlus. Kui siisteem vajab varuosi, tuleb

MARKUS: SOOVITATAVAD VARUOSAD

kasutada ainult TeeJeti poolt soovitatud komponente, et séilitada siisteemi nduetekohane talitlus ja ohutus.

- www.teejet.com
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PEATUKK 1 - SISSEJUHATUS

Matrix Pro GS v&imaldab mitme (ihendatud mooduli haldamist ning GNSS-kaardistamist, suunamist, FieldPilot®-i, BoomPilot®-i ja maara kontrollija
kasutamist ning andmete kogumist (ihe CAN-siini tehnoloogiat kasutava puldiga. See asendab mitu kabiinis asuvat pulti ihe robustse slisteemiga.

Saadaolevad toote taiendused

+ FieldPilot®-i vdi FieldPilot® Pro automaatroolimine + Valise GNSS-vastuvétja ja -antenni tdiendused

¢ UniPilot®-i vdi UniPilot® Pro abistatud roolimine + Taiustatud andmekorralduse rakendus Fieldware® Link

+ BoomPilot®-i automaatne sektsioonide juhtimine + Rohusensori lidesekomplekt piisasuuruse monitori jaoks
+ Kalde giiroskoopmoodul « Maéra kontrollija (teine tootja)

+ Videosisendi valimismoodulid kuni 8 kaamera jaoks

SUSTEEMI KOMPONENDID

Pult Matrix Pro 570GS

Matrix Pro 570GS on projekteeritud tédtama aastaid, kui seda kasutatakse tiilipilistes pdllumajanduslikes tingimustes. Kompaktne kummikatetega
korpus katab kdik konnektorid. See tagab, et probleeme ei teki ka tolmurikkas keskkonnas tdotades. Kuigi tiksikud pritsmed seadet ei kahjusta, pole
Matrix Pro 570GS vihmakindel. Véltige Matrix Pro GS-i kasutamist margades tingimustes.

Joonis 1-1: Puldi Matrix Pro 570GS esi- ja tagakiilg

Sisseehitatud valgusriba

Toitenupp

Kummikattega USB-port

Ere puuteekraan

Valjuhaéldi

Toitenupp

= GPS-antenni ihenduspesa
Integreeritud RAM-kinnitus

(kokkupanek vajalik) Konnektorite kummikatted

Kummikattega USB-port

Standardne RAM-kinnitus

(kokkupanek vajalik) Stivistatud konnektorid

Kiire digitaalihendus
Kaamera (ihenduspesa

Toite tihenduspesa
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Pult Matrix Pro 840GS

Matrix Pro 840GS on projekteeritud tédtama aastaid, kui seda kasutatakse tlilipilistes péllumajanduslikes tingimustes. Kompaktne kummikatetega
korpus katab kdik konnektorid. See tagab, et probleeme ei teki ka tolmurikkas keskkonnas to6tades. Kuigi (iksikud pritsmed seadet ei kahjusta, pole
Matrix Pro 840GS vihmakindel. Véltige Matrix Pro GS-i kasutamist margades tingimustes.

Joonis 1-2: Puldi Matrix Pro 840GS esi- ja tagakiilg

Sisseehitatud valgusriba

USB-port /

kummikattega I i [\ Suurendamise/ .
) Valjuhdaldi

Ere puuteekraan
GPS-antenni (ihenduspesa

Standardne RAM-kinnitus
(kokkupanek vajalik)

Integreeritud RAM-kinnitus
(kokkupanek vajalik)

Konnektorite kummikatted

Kiirusesignaali ihenduspesa
Kaamera ihenduspesa

Toite (ihenduspesa

Nupud Lisateave

o Koik muudatused salvestatakse automaatselt.
Sees/viljas nupp

Sisselulitamine - vajutage TOITENUPPU , et pult sisse lilitada.
Sisselulitamisel alustab Matrix Pro GS kaivitusjada.

Véljas — vajutage TOITENUPPU ja hoidke seda liihidalt all, kuni
ekraanile iimub véljalilitusreZiimi kinnituskuva.

Pult tuleb vélja ja uuesti sisse llilitada, kui stisteemi Matrix Pro GS
vahetatakse vdi sellega ihendatakse lisaseadmeid.

Kaivitusjada
) o ] Puldi sisselilitamiseks kulub ligikaudu kaks minutit. Selle aja jooksul
HOIATUS! Oodake enne puldi restartf vahemalt 10 sekunt. iimuvad ekraanile erinevad kuvad, LED-lambid lUlituvad sisse ja vélja

ning heledustasemed kdiguvad. Kui kéivitusjada on labitud, kuvatakse
Avakuva nupp (ainult Matrix Pro 840GS) avakuva.
Avakuva nupp @ viib otse slisteemi avakuvale.
) Soovitatav antennipaigaldus
Ules/alla (ainult Matrix Pro 840GS) GNSS-antenn tuleb paigaldada kabiini katusele nii ette kui véimalik ja
Ules-/alla-nuppudega A 7 saab kohandada soidukivaadet voi vahemalt 10 cm x 10 cm pindalaga metallpinnale.
perspektiivi (horisondi suhtes) s6idukivaatest kuni pealtvaateni (menuis
Soidukivaade ja meniilis Pélluvaate suunamine).

n www.teejet.com
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Sisseliilitamine ja esmane liikumine abistatud/
automaatroolimisega

Soovitatav on mitte lilitada stisteemi sisse enne, kui GNSS-antennilt on
tagatud selge vaade taevasse ja see saab asukoha arvutada.

Sdiduki esmane liikumine parast susteemi sisselilitamist peab alati
toimuma edasi-suunas.

Kui ilaltoodud soovitusi ei jargita ja ekraanikaardi suund on vale, liikuge
masinaga edasi-suunas ligikaudu 150 m kiirusel, mis on alltoodud
vaartusest suurem, et SCM Pro saaks taastada sdiduki dige suuna:

GNSS-vastuvotja m

RTK 1,6 km/h
Autonoomne GNSS ja SBAS 3,6 km/h
PPP ja ujuv RTK 5,4 km/h

RealView®-kaamera

TeeJet Technologies RealView-kaamera voimaldab kuvada videopilti
Matrix Pro GS-i ekraanile. Kaamera saab suunata ettepoole, et kuvada
RealView-suunamisjuhiseid video kohal, vdi suunata see mujale, et
jalgida muid masina osi. Kaamera on varustatud painduva RAM-kinnituse
ja integreeritud paikesesirmiga ning infrapunavalgustiga, mis tagab selge
videopildi ka pimedas.

HAALESTUSED

lllustratsioon, mis oli selle asukohas eelmistes tarkvaraversioonides, on
teisaldatud lisasse.

EKRAANI KASUTAMISE POHITOED

Matrix Pro GS-i saab kasutada lihtsa iihe t60 siisteemina v&i taiuslikuma
mitme t60 siisteemina. Olenemata puldi reZiimist on ekraani pdhifunktsioonid
samad.

+ Alumised vahekaardid ning kiilgmised vahekaardid annavad
juurdepaasu erinevatele kuvadele ja alamkuvadele

+ Hoiatused ja teabe hiipikaknad teavitavad puldi kasutajat toimingutest,
haalestuse (iksikasjadest vdi suunamisfunktsioonidest

+ Héaalestusvalikuid saab lihtsalt haalestada, kasutades rippmendiisid
v6i ekraaniklaviatuuri

Haalestusfunktsiooni kiireks leidmiseks vt kéesoleva juhendi jaotist ,Puldi
Matrix Pro GS menUusatted”.

Alumised vahekaartide klahvid

Alumised vahekaartide klahvid on ekraanil alati saadaval. Need klahvid
annavad juurdepaasu toddele, hadlestusvalikutele ja navigeerimisele.

Q Avakuva/tookuva

\,’3 Susteemi haélestus
ﬁ Soidukivaatega suunamine
EJ Pélluvaatega suunamine

RealView-suunamine voi

RealView-kaamera taisekraani videovaade

MARKUS. RealView-suunamise valikud on saadaval ainult siis, kui
kaamera on stisteemiga (ihendatud.

Joonis 1-3: Alumised vahekaartide klahvid

Valikud, mis on kittesaamatud, kui t66 on aktiivne
Kui t66 on aktiivne, on mdned valikud kattesaamatud: vt kdesoleva
juhendi jaotist ,Puldi Matrix Pro GS mentitisétted”.

Joonis 1-4. Kattesaamatute valikute ndited

98-05273-ET R12 n

SISSEJUHATUS



SNLYHNIASSIS

MATRIK Pro 5706GS * MATRIX" Pro 840GS

Puldi ekraanivarvid

Pult vdimaldab kasutada kuut varviskeemi. Valige alumine stisteemi
haalestuse klahv ja seejarel kiilgmine PULDI vahekaart .ja
sisenege menUusse. Vajutage ALLA-noolt <7,
et kuvada vérviskeemi valikud ja valida sobiv vérvireziim.

Joonis 1-5: Varviskeemid

LED brightness.

Night

e-=Diisplay

Codour scheme

NiahE moda

Console-=Display

Style &

LCD brightness S0

Night mode IDis-a bled

Screanshot Enabled

Screen calibration I Start
L olxl@®]

=R

i

Lihtne voi taiuslikum reziim
Lihtsa ja taiuslikuma reZiimi vahel imber lilitumiseks vt ptk
,Hadlestamine” punkti ,Andmed -> Valikud".

Lihtsas reziimis on saadaval ainult iks t66 korraga. Avakuval kuvatakse
ainult piiratud ala ja kaetud alad. Uksuses Raportid on salvestamiseks
saadaval ainult praegune t60. Fieldware Linkiga kasutamine pole saadaval.

Joonis 1-6: Lihtsa reZiimi avakuva

Taiuslikumas reZiimis on alati saadaval rohkem kui tks t66. Avakuval
kuvatakse jargmist: kliendi, farmi, péllu ja t66 nimi; piiratud ja kaetud alad;
toGtlemise aeg; vahemaa valitud toost. Kéiki salvestatud todprofiile saab
eksportida PDF-, SHP- v&i KML-vormingus failina USB-draivile, valides
Andmed -> Raportid.

Kliendi andmeid, farmi andmeid, pdllu andmeid ja maaratud kaarte saab
sisestada ainult Fieldware Linki kasutades. T66 nime saab redigeerida
ainult Fieldware Linki kasutades.

Kasutaja saab luua téddest koopiaid, et abijooni, piirjooni, rakendatud
andmeid, maaratud kaarti ja/vi hulknurki uuesti kasutada, kasutades
selleks Fieldware Linki v&i puldil menitid Andmed -> T66 andmed -> Halda.

Joonis 1-7: Téiuslikuma reZiimi avakuva
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Hoiatuste ja teabe hiipikaknad
Hupikhoiatusi vdi teabebokse kuvatakse ligikaudu viis (5) sekundit.
Teabeboksi eemaldamiseks puudutage suvalist kohta ekraanil.

Joonis 1-8: Teabeboksi ndide

Haalestusvaliku teave

Vajutage mis tahes mendii-liksuse ikooni vdi nime, et kuvada selle
Uksuse definitsioon ja vahemiku vaartused. Teabeboksi eemaldamiseks
puudutage suvalist kohta ekraanil.

Joonis 1-9: Teabeboksi néide

Rippmeniiii valikud
Vajutage ALLA-noolt vl , et saada juurdepaas valikutele. Vajadusel

kasutage ULES/ALLA-nooli = = voi liugurit, et laiendatud loendit
kerida. Valige sobiv valik. Loendi sulgemiseks ilma valikut tegemata
puudutage suvalist kohta ekraanil valjaspool rippmentitd.

SISSEJUHATUS

Joonis 1-10: Rippmendidi naide

Backward

Keritav kuva
Mdnel kuval on rohkem teavet ja valikuid, mis ei mahu ekraanile tervenisti

ara. Kasutage ULES/ALLA-nooli = = voi liugurit, et saada juurdepads
taiendavatele valikutele voi andmetele, mis pole praegusel ekraanil néhtavad.

Joonis 1-11: Keritava kuva néide

98-05273-ET R12 “
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Ekraaniklaviatuur Jargmine leht

Vajutage KLAVIATUURI ikooni E Kasutage vaartuse Vajutage JARGMISE LEHE noolt 9 et haalestada valitud tiksuse
sisestamiseks numbriklaviatuuri. Ulejaanud valikud.

Vajutage NOUSTUMISE ikooni @ et satted salvestada, Joonis 1-13: Jérgmise lehe néide

v5i TUHISTAMISE ikooni (€3), et klaviatuurilt lahkuda ilma

salvestamata.

Joonis 1-12: Klaviatuuri néide

Mérkeruudud
Vajutage MARKERUUTU v |1[ | et see valida vai tihjendada.

Joonis 1-14: Mérkeruutude néited
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PEATUKK 2 - TOOD/AVAKUVA

Kui kaivitusjada on labitud ja puldil on GNSS-signaal olemas, ilmub Téiuslikum reziim
ekraanile avakuva, millel on valikud uue 60 alustamiseks vdi olemasoleva  Téiuslikumas rezZiimis on alati saadaval rohkem kui (iks t60. Avakuval
100 jatkamiseks. kuvatakse jargmist: kliendi, farmi, pdllu ja t86 nimi; piiratud ja kaetud alad;

tdGtlemise aeg; vahemaa valitud tdst. Kéiki salvestatud todprofiile saab
eksportida PDF-, SHP- vdi KML-vormingus failina USB-draivile, valides
Andmed -> Raportid.

Enne t66 alustamist tuleb konkreetse masina ja selle
komponentide haalestus I6pule viia. Kui td0 on aktiivne, ei
saa moningaid haalestusvalikuid enam muuta. Vt k&esoleva juhendi lisas
jaotist ,Puldi Matrix Pro GS menUusatted”. Kliendi andmeid, farmi andmeid, pdllu andmeid ja mééaratud kaarte saab
sisestada ainult Fieldware Linki kasutades. T66 nime saab redigeerida
ainult Fieldware Linki kasutades.

Lihtsa ja taiuslikuma reziimi vahel liilitamiseks valige meniiis Siisteemi
haalestus valikud Andmed -> Valikud -> To6reziim.

Kasutaja saab luua td6dest koopiaid, et abijooni, piirjooni, rakendatud
Lihtne reziim andmeid, maaratud kaarti ja/vGi hulknurki uuesti kasutada, kasutades
Lihtsas reziimis on saadaval ainult tiks t30 korraga. Avakuval kuvatakse selleks Fieldware Linki v6i puldil mentiiid Andmed -> T66 andmed -> Halda.
ainult piiratud ala, kaetud alasid ja toétlemise aega. Uksuses Raportid
on salvestamiseks saadaval ainult praegune t66. Fieldware Linkiga
kasutamine pole saadaval.

Joonis 2-2: Téiuslikuma reZiimi avakuva

Joonis 2-1: Lihtsa reZiimi avakuva

98-05273-ET R12
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Kui kaivitusjada on labitud, ilmub ekraanile avakuva, millel on valikud uue
t66 alustamiseks vdi olemasoleva t86 jatkamiseks.

Enne t66 alustamist vi jatkamist peab puldil olema GNSS-signaal.

Uus too
Uue t00 alustamine kustutab eelmise t60 andmed.

Uue t00 alustamiseks:

1. Vajutage avakuval /r\ nuppu m

Pult Itlitub sdidukivaatele.

Too jatkamine

Olemasoleva t0 jatkamiseks:

1. Vajutage avakuval /r\ nuppu .

Pult Itilitub sdidukivaatele ja hakkab edastama navigeerimisteavet.

Kui valitud t66 on muus UTM-tsoonis kui praegune vdi kdrvutine
UTM-tsoonis, siis on funktsioon véljas.

MARKUS. Téiendavat teavet leiate lisast UTM-tsoon.

Too sulgemine

T60 sulgemiseks:

1. Vajutage avakuval /r\ nuppu .
T66 kohta raporti loomiseks 66 sulgemisel:
1. Uhendage USB-draiv puldi USB-pordiga.

2. Vajutage avakuval /r*\ nuppu .
3. Valige:

» Jah — viimase t66 raporti loomiseks
» Ei - avakuvale naasmiseks ilma salvestamata

TAIUSLIKUM REZIIM

Kui kaivitusjada on labitud, ilmub ekraanile avakuva, millel on valikud uue
t60 alustamiseks vdi olemasoleva t86 jatkamiseks.

Enne t60 alustamist vdi jatkamist peab puldil olema GNSS-signaal.

Uus too
Uue t66 alustamine kustutab eelmise t66 andmed.

Uue t60 alustamiseks:

1. Vajutage avakuval /r\ nuppu m

2. Vajutage:

» Jah - nime automaatseks genereerimiseks

» Ei — nime sisestamiseks ekraaniklaviatuuriga
Kliendi, farmi ja p6llu andmed sisestatakse rakendust Fieldware Link
kasutades.

Pult ldlitub séidukivaatele.

LIHTNE REZIIM Too alustamine

Matrix Pro GS-i on programmeeritud pélluotsingu todriist, mis aitab
kasutajal leida s6iduki asukohale lahima t66. Kui GNSS-signaal on olemas,
vérskendatakse t6de valimisloendit iga kimne sekundi jarel. Selle
varskenduse ajal sorditakse td6de loendit vahemaa jargi ja kaht 1&himat
t66d kuvatakse loendis Glaosas. Ulejaanud tdid kuvatakse nende all.

Olemasoleva to0 jatkamiseks: |
1. Vajutage avakuval /F\ALLA-nooIt ]' et saada juurdepéas pulti
salvestatud tédde loendile.

2. Valige alustatavaljatkatava t66 nimi.

3. Vajutage nuppu .

Pult Itilitub sdidukivaatele ja hakkab edastama navigeerimisteavet.

Vahemaa

Kui valitud t66 on muus UTM-tsoonis kui praegune vdi kdrvutine
UTM-tsoon, kuvatakse valiku Vahemaa kdrval teade ,Ulatusest véljas”
ja kask on véljas.

MARKUS. Téiendavat teavet leiate lisast UTM-tsoon.

Kui valitud t66 kohta pole andmeid salvestatud, on valiku vahemaa
vaartuseks ,Andmed puuduvad”.

Too sulgemine

T66 sulgemiseks:

1. Vajutage avakuval /r\ nuppu .
T66 kohta raporti loomiseks 66 sulgemisel:
1. Uhendage USB-draiv puldi USB-pordiga.

2. Vajutage avakuval /r\ nuppu .
3. Valige:
» Jah — viimase t66 raporti loomiseks
» Ei — avakuvale naasmiseks ilma salvestamata
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PEATUKK 3 - VIDEOVAADE TAISEKRAANIREZIIMIS

RealView’ videovaade taisekraanireziimis véimaldab kuvada videosisendit reaalajas. Saate vaadata videosignaal(e) ja kaameraid haalestada ka siis, kui
GNSS-signaal puudub. RealView-suunamise valikud pole sellel kuval saadaval.

» Uksik kaamera - (iksik kaamera on {ihendatud otse puldiga
» Videosisendi valimismoodul - kui stisteemi on paigaldatud videosisendi valimismoodul (VSM), on saadaval kaks (2) videosisendi valikut:
+ Uhe kaamera vaade — kuvamiseks saab valida {ihe kaamera kuni kaheksast videosisendist.

+ Jagatud kaameravaade - valida saab iihe kaamerasisendite komplekti kahest (A/B/C/D vdi E/F/G/H), et kuvada ekraanil korraga nelja
videosisendit.

Kaameravaate [tagurpidi, alaspidi] kohandamiseks, valige mentilis H&&lestus -> Halestamine -> Video.

=z
<
<
[+
X
w
(4]
=

Video kuvamiseks taisekraanireZiimis:

1. Vajutage alumist vahekaarti REALVIEW’ VIDEOVAADE TAISEKRAANIREZIIMIS
2. Vajutage vahekaarti REALVIEW' VALIKUD,
3. Tehke valik jargmistest:

) et kuvada RealView’ valikud.

» Uhe kaamera vaade Q [ainult VSM] - kuvamiseks saab valida (ihe (1) kaamera kuni kaheksast (8) videosisendist

» Jagatud kaameravaade gg [ainult VSM] - valida saab tihe (1) neljase (4) kaamerasisendite komplekti kahe (2) hulgast (A/B/C/D véi E/F/G/H),
et kuvada ekraanil korraga nelja videosisendit

» RealView-kaamera pildinive (@jf) - voimaldab salvestada USB-draivile hetkel ekraanil kuvatava vaate stoppkaadri

Joonis 3-1: Realview’ videovaade taisekraanireZiimis

98-05273-ET R12 n




MATRIK Pro 5706GS * MATRIX" Pro 840GS

Kaamera hetkvote Joonis 3-3: Uhe kaamera valik VSM-iga
RealView-kaamera hetkvdte salvestab hetkel ekraanil kuvata vaate
fotona USB-draivile.

SNLYHNI3SSIS

1. Sisestage USB-draiv.
2. Vajutage alumist vahekaarti REALVIEW VIDEOVAADE
TAISEKRAANIREZIIMIS .

3. Vajutage vahekaarti REALVIEW' VALIKUD, ﬂ et kuvada RealView'
valikud.

4. Vajutage KAAMERA HETKVOTTE ikooni a
Joonis 3-2: RealView-kaamera téisekraani videovaade
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—' VSM-i kaameravalikud

Q gg Kui stisteemi on paigaldatud videosisendi valimismoodul
g — ~ (VSM), on saadaval kaks (2) videosisendi valikut:
g 1. Vajutage alumist vahekaarti REALVIEW VIDEOVAADE

TAISEKRAANIREZIIMIS .

2. Vajutage vahekaarti REALVIEW' VALIKUD, ﬂ et kuvada RealView'
valikud.

3. Tehke valik jargmistest:

» Uhe kaamera vaade @ — kuvamiseks saab valida iihe (1) kaamera
kuni kaheksast (8) videosisendist.

VIITTO4LNOX VHY YW

» Jagatud kaameravaade § & - valida saab iihe (1) neljase (4)
kaamerasisendite komplekti kahe (2) hulgast (A/B/C/D v&i E/F/G/H),
et kuvada ekraanil korraga nelja videosisendit.
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PEATUKK 4 - SUSTEEMI HAALESTUS

Siisteemi haalestust kasutatakse puldi, masina ja haakeriistade haalestamiseks. Neli kiilgmist vahekaarti annavad juurdepaasu valikutele Masina/Haakeriista
haalestamine, Andmehaldus, Puldi satted ja Tdoriistad.

ULEVAADE
P
Neli kiilgmist vahekaarti annavad juurdepaasu jargmistele valikutele: { = Andmehaldus
}’3 Héaalestamine + T66 andmed (edastamine, haldamine)
+ Haakeriist (haakeriista haélestused Sirge, Laotur v6i Vahelduv; pihusti * Raportid
valiku teave, sh piisasuuruse monitor, tagasikaigu haélestamine) + Valikud (Té6reziim)
+ Kaardistamine ja suunamine (kaardistamise asukoht, valgusriba, + Masina seaded (edastamine, haldamine)
véline valgusriba) . Puldi sitted

GNSS vastuvdtja seadistamine . )
+ Teave (slisteemiteave)

Video haalestamine
* Kuva

Sensorid (Sisse-valja mooduli (SVM) rdhu sensor) Kultuurialane

Toote haalestamine )
+ Helitugevus

* GNSS-idemo

Maéra kontrollija (teine tootja) haélestamine

Automaatroolimine
Funktsiooni lahtilukustamine

<«FieldPilot (Klapi h&alestamine, Juhtimise satted, Klapi testimine, ﬂ
Klapi diagnostika, Juhtrooli sensor, Roolimise nurga sensor)

<«FieldPilot Pro/UniPilot Pro (Halda sdidukeid, Kalibreerimised, * Laadi tarkvara tles
kohandamised, Vali QI véértused, Transpordi reziim, Hoolduse rezim) ~ « Lisad (kalkulaator, iihikute teisendaja)

Tooriistad

+ Kalde korrigeerimine

Joonis 4-1: Haélestamise valikud
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Kiilgmised vahekaardid

Haalestamise kiilgmine vahekaart

Andmehalduse kiilgmine vahekaart
Puldi satete killgmine vahekaart

Tooriistade kiilgmine vahekaart

Siisteemi hadlestuse alumine vahekaart
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\." HAALESTAMINE

Haalestamist kasutatakse siisteemi komponentide (sh haakeriistade, juhikute, roolimise, jalgimise ja sensorite) haalestamiseks.

MARKUS. Funktsioonide saadavus oleneb siisteemis Matrix Pro GS saadaolevatest ja lukustusest vabastatud seadmetest.

1.
2.
3.

Vajutage alumist vahekaarti SUSTEEMI HAALESTUS .
Vajutage kiilgmist vahekaarti HAALESTAMINE (g5,
Tehke valik jargmistest:

» Haakeriist — kasutatakse, et haélestada (vastavalt vajadusele)
masina tiilipi, GNSS antenni kérgust, haakeriista tlilipi, simmeetrilise
haakeriista paigutust, sektsiooni valjundmooduleid, haakeriista
sektsioonide arvu, rakenduse/tod laiust, piisasuuruse monitori, pihusti
valikut, pihustite vahekaugust, BoomPilot alustamise reZiimi, moodulit
Reverse Sense

o Reziimis Sirge — haakeriista pikutise/kilgnihke suund/vahemaa,
lilekatte protsent, haakeriista viivituse sees/véljas aeg

e Reziimis Laotur:
TeeJet — antenni kaugus ketastest, haakeriista kiilgnihke suund/
vahemaa, llekatte protsent, viivituse sees/valjas ajad, laoturi
nihke vahemaad, sektsiooni nihke kaugused, sektsiooni pikkused
OEM - antenni kaugus ketastest, haakeriista kilgnihke suund/
vahemaa, alguse/ldpu vahekaugus, sektsiooni kéivitamise/
peatamise nihke vahemaad

o ReZiimis Vahelduv — pikuti/klilgsuunalise sektsiooni 1 nihke
suund/vahemaa, Ulekatte protsent, viivituse sees/véljas ajad,
sektsiooni nihked

» Kaardistamine ja suunamine — neid valikuid kasutatakse, et
haalestada valgusribal ndidatud kaardistamise asukoht, suunamise
laius, risttee viga

» GNSS vastuvdtja seadistamine — maarab GNSS tiilibi, pordi,
andmesidekiiruse ja PRN-i haalestamiseks ning ka ka GNSS
staatuse informatsiooni vaatamiseks

» Video — kasutatakse tagurdamiskaamera automaatse aktiveerimise
sisse/valja lllitamiseks ja kaamera sétete haélestamiseks

» Sensorid — kasutatakse rdhusensorite satete maaramiseks

» Toode - kasutatakse, et toote nime, sihtméérade ning kaardi
varvimise maksimaalse/minimaalse piirmaara ja kuvatavate varvide
haalestamiseks

» Maéra kontrollija (teine tootja) satted — kasutatakse riistvara lidese
ja kommunikatsiooni haalestamiseks.

» Automaatroolimine - liilitab sisse/valja ja kalibreerib abistatud/
automaatroolimist

o FieldPilot — kasutatakse, et maarata klapi haalestamise satteid,
juhtimise s&tteid, rooli ja roolimise nurga sensori sétteid ning viia
labi klappide testimist v&i teha klapi diagnostikat

o FieldPilot Pro/UniPilot Pro — kasutatakse sdiduki sétete
haldamiseks, sensorite kalibreerimiseks, funktsiooni Vali QI
vaartused kasutamiseks ning ka transpordi reziimi ja hoolduse
reziimi maaramiseks

» Kalde korrigeerimine — lilitab sisse/vélja ja kalibreerib kalde
korrigeerimise funktsiooni ja taiustab rakendust kinklikul voi
kaldega maastikul

Joonis 4-2: Haélestamise valikud
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Haakeriist

Haakeriista haalestust kasutatakse, et maarata erinevaid satteid, mis
on seotud reziimidega Sirge, Laotur v&i Vahelduv. Saadaolevad satted
olenevad konkreetse slisteemi varustusest.

Kaesolev jaotis sisaldab jargmiste haakeriistade haalestuste haalestamise
valikuid:

» Uksik sektsioon

» Mitu sekisiooni koos sektsiooni juhimooduliga véi lulitusfunktsiooni
mooduliga

MARKUS. Lisateavet vt kdesoleva juhendi peattikist ,Haakeriist”.

Haakeriista tiiiip
Haakeriista tlilip valib rakendusmustri tlitibi, mis esindab kdige tapsemalt
teie stisteemi.

o Reziimis Sirge — poomisekisioonidel ei ole pikkust ja need on
jarjekorras antennist kindlaksmaaratud vahemaadel

e Reziimis Laotur — virtuaalne joon luuakse kooskdlas jaotusketastega,
millest rakenduse sektsioon vdi sektsioonid, mis vdivad olla erinevatel
vahemaadel joonest, vdivad erineda pikkuse osas (saadavus sdltub
slisteemi varustusest)

® Reziimis Vahelduv - virtuaalne joon luuakse kooskdlas sektsiooniga 1,
millelt rakenduse sektsioon voi sektsioonid, mis voivad olla erinevatel
vahemaadel joonest, pole pikkust saanud (saadavus sdltub stisteemi
varustusest)

MARKUS. Lisateavet vt kdesoleva juhendi peatiikist ,Haakeriist” jaotisest
,Haakeriista tiiiip”.

Joonis 4-3: Haakeriista tiiiip — Sirge

Joonis 4-5: Haakeriista tiiiip — Vahelduv

Joonis 4-4: Haakeriista tiiiip — Laotur

Uhe sektsiooniga hailestus

Uhe sektsiooniga haalestust kasutatakse siis, kui siisteemis puudub
SmartCable, sektsiooni juhimoodul (SDM) véi lulitusfunktsiooni moodul
(SFM) (see tahendab, et sektsiooni juhtimist pole olemas). Tervet poomi
vOi jaotusala kasitletakse (ihe sektsioonina.

1. Vajutage killgmist vahekaarti HAALESTAMINE .
2. Vajutage nuppu
3. Tehke valik jargmistest:
» Masina tliup [kui on saadaval] — kasutatakse, et valida masina
tidp, mis esindab kdige tpsemalt teie masinat
» GNSS-antenni kdrgus [kui on saadaval] — kasutatakse, et mddta
antenni kdrgust maapinnast
» Haakeriista tlilip — kasutatakse, et valida sektsioonide paigutust
rakendatud toote asukoha jaoks
» Todlaius [Laoturi haakeriista tiilip] — kasutatakse, et sisestada
haakeriista laius kokku
» Rakenduse laius [Sirge haakeriista tiilip] — kasutatakse, et sisestada
haakeriista laius kokku
» Piisasuuruse monitor [kui on saadaval] - kasutatakse, et llilitada
sisse piisa suuruse jélgimine kuni viie eelvalitud pihusti otsaku jaoks
» Pihusti valik [kui on saadaval] - kasutatakse, et valida pihustusotsaku
tilip (seeria ja labilaskevdime), et maaratleda piisa suuruse teave
» Rakendatud alarm - hoiatus, mis annab méarku téddeldud alast
valjumisest v6i sinna sisenemisest
» BoomPilot ikoon — kasutatakse suunamisekraani ikooni
aktiveerimiseks, et juhtida manuaalselt ekraanil kuvatud
rakenduse varvimist
4. Vajutage JARGMISE LEHE noolt » et hadlestada konkreetsed
haakeriista valikud. Vt iksikasju jaotisest ,Haakeriist”.
5. Vajutage TAGASI-noolt <:3 véi killgmist vahekaarti HAALESTAMINE
, et pddrduda tagasi Haalestamise pdhikuvale.
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Joonis 4-6: Haakeriist — (ihe sektsiooni hdélestus » Toolaius [Laoturi haakeriista tliup] — kasutatakse, et sisestada
haakeriista laius kokku

» Piisasuuruse monitor [kui on saadaval] — kasutatakse, et llilitada
sisse piisa suuruse jalgimine kuni viie eelvalitud pihusti otsaku jaoks
» Pihusti valik [sirge v6i vahelduv haakeriista tlilip] — kasutatakse, et
valida pihustusotsaku tliip
» BoomPilot alustamise reziim [kui on saadaval] — kasutatakse selle
reziimi hadlestamiseks, milles t60 kaivitatakse.
e Automaatne — automaatne sektsiooni juhtimine on sees
ja sektsiooni aktiveerimist ja/véi kaardistamist ekraanil
kontrollitakse GNSS-i ja kiirusega
o \/aljas — automaatne sektsiooni juhtimine on valjas, kuid
sektsiooni aktiveerimise ja/vdi kaardistamise ekraanil saab
manuaalselt sisse lilitada, kasutades liilitusboksi v6i BoomPilot
ikooni navigeerimise ja suunamise valikutes suunamise kuvadel
4. Vajutage JARGMISE LEHE noolt 9 et hadlestada konkreetsed
haakeriista valikud. Vt Uksikasju jaotisest ,Haakeriist".
5. Vajutage TAGASI-noolt <§ v6i kiilgmist vahekaarti HAALESTAMINE
, et pd6rduda tagasi Haalestamise pdhikuvale.

Joonis 4-7: Haakeriist — mitu sektsiooni SDM voi SFM haélestusega
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Mitu sektsiooni SDM/SFM hailestusega

Mitut sektsiooni SDM/SFM haalestusega kasutatakse siis, kui siisteemis
on sektsiooni juhimoodul (SDM) vdi liilitusfunktsiooni moodul (SFM).

Poom véi jaotusala voib sisaldada kuni 30 erineva laiusega ja pikkusega
(laoturi reziimis) sektsiooni. Taiendavad valikud, mis on saadaval SDM-iga,
hdlmavad té6tlemise Ulekatet, té6tlemise viivitust ja reziimi Vahelduv.

1. Vajutage kilgmist vahekaarti HAALESTAMINE [g9.
2. Vajutage nuppu

3. Tehke valik jargmistest:

» Masina tlilip [kui on saadaval] — kasutatakse, et valida masina
tilip, mis esindab kdige tdpsemalt teie masinat

» GNSS-antenni kdrgus [kui on saadaval] — kasutatakse, et mddta
antenni kdrgust maapinnast

P Haakeriista tiilip — kasutatakse, et valida sekisioonide paigutust
rakendatud toote asukoha jaoks

» Stimmeetriline haakeriist — maarab, kas sektsioonid on paaris ja
jagavad seet6ttu samu laiuse, nihke ja pikkuse vaartusi

» Mitme sektsiooni valjundi moodulid — kasutatakse mitme sektsiooni
valjundi moodulite kasutamise sisse lilitamiseks CAN-vérgus

» Haakeriista sektsioonide arv — kasutatakse, et valida haakeriista
sektsioonide arvu

» Rakenduse laius [sirge v6i vahelduv haakeriista tiilip] — kasutatakse,
et sisestada haakeriista kdigi sektsioonide laius kokku

.
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Piisasuuruse monitor

Kui stisteem on varustatud réhusensori lidesekomplektiga (PSIK),
saab piisasuuruse monitori sisse/valja liilitada. Seejarel muutub DSM
tdokuvadel kattesaadavaks.

MARKUS. Lisateavet vt kdesoleva juhendi jactisest ,Piisasuuruse
monitor” peatiikis ,Haakeriist’.

1. Vajutage kilgmist vahekaarti HAALESTAMINE [g9.

Vajutage nuppu m

Valige, kas piisasuuruse monitor on sees vdi valjas. (Lubamise korral
lugege ka kuvatud teavet ja vajutage nuppu m.)

4. Vajutage TAGASI-noolt voi killgmist vahekaarti HAALESTAMINE
, et pdorduda tagasi Hadlestamise pdhikuvale.
Joonis 4-8: Piisasuuruse monitor

AIL10015

Pihusti valik
Pihusti valik vdimaldab kuni viie (5) pihusti eelhaalestust kiireks
tagasikutsumiseks ja praeguse pihusti valimiseks.

MARKUS. Lisateavet vt kdesoleva juhendi jaotisest ,Pihusti valik”
peatiikis ,Haakeriist’.

Vajutage kiilgmist vahekaarti HAALESTAMINE [g5.

Vajutage nuppu m

Vajutage Pihusti valiku JARGMISE LEHE noolt Q
Tehke valik jargmistest:

H =

» Pihusti valmiskombinatsioon 1-5 — valib kuni viis (5) pihustit kiireks
tagasikutsumiseks ja praegu valitud pihusti piisa suuruse teabe
kindlaksmaaramiseks

» Praegune pihusti — kuvab praeguse pihusti

5. Vajutage TAGASI-noolt voi killgmist vahekaarti HAALESTAMINE
, et pdorduda tagasi Haalestamise pdhikuvale.

Joonis 4-9: Pihusti valik

AILLOOLS

AI110015

AILL001S
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Reverse Sense’i valikud Kaardistamine ja suunamine [valgusriba]
Reverse Sense'i valikuid kasutatakse, kui moodul Reverse Sense voi Kaardistamise ja suunamise valikuid kasutatakse, et haalestada valgusribal
SCM Pro (roolimise juhtmoodul Steering Control Module Pro rakenduse niidatud kaardistamise asukoht, suunamise laius, risttee viga. Valikulist
FieldPilot Pro/UniPilot Pro jaoks) lisatakse mis tahes haélestusele. See valist valgusriba moodulit (ELM) saab kasutada téiendava suunamisteabe
voimaldab rakenduse kaardistamist ja ekraanijuhiste kasutamist, likudes esitamiseks.

vastupidises suunas.

i MARKUS. Eelmistes tarkvaraversioonides viidati sellele funktsioonile kui
MARKUS. Lisateavet vt kdesoleva juhendi jaotisest ,Reverse Sense’i valgusribale.

moodul” peatiikis ,Haakeriist’.
ul’ peattis., ” o Kaardistamine ja suunamine [ainult pult] — kasutatakse, et

1. Vajutage killgmist vahekaarti HAALESTAMINE - haslestada suunamise ribal kuvatav kaardistamise asukoht,
2. Vajutage nuppu m suunamise laius ja suunamise tundlikkus/risttee viga
3. Valige: o Kaardistamine ja suunamine [valise valgusriba kasutamine] —
» Luba BoomPilot kasutust tagasikaigul [kui on saadaval] - kasutatakse kasutatakse, et haalestada valikulist valist valgusriba moodulit
funktsiooni BoomPilot sisse lillitamiseks tagurdamisel (ELM), mis annab téiendavat suunamisteavet.
» Tagurpidise signaali viivitus — kasutatakse, et seada viivitust, Joonis 4-11. Kaardistamine ja suunamine

minnes edaspidi likumiselt tagurpidi likumisele voi tagurpidi
liikumiselt edaspidi likumisele, misjarel sdiduki ikoon
navigeerimisekraanil muudab suunda
4. Vajutage TAGASI-noolt <§ vGi kiilgmist vahekaarti HAALESTAMINE
, et podrduda tagasi Haalestamise pdhikuvale.

Joonis 4-10: Reverse Sense'i valikud
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: Kaardistamine ja suunamine [ainult pult]
- 1. Vajutage kilgmist vahekaarti HAALESTAMINE [g5.

2. Vajutage nuppu EEICIEETNRENERITEINEY.

3. Valige:
A10015 . — » Kaardistamise asukoht — ma&rab paigutuse asukoha, kust piir voi
hulknurk kaardistatakse.

o \/aikeasukoht — valise piiri voi hulknurga loomisel ja&b joon kéige
kaugema aktiivse sektsiooni valiskiljeks. Sisemise piiri loomisel
jaab joon kdige seesmise aktiivse sektsiooni sisekiiljeks. Kui
Ukski sektsioon pole aktiivne, margitakse piir kdige kaugema
sektsiooni otsani.

e Kasutaja sisend — pikutise ja lateraalse nihke GNSS antenni
suundade ja vahemaade jaoks saab méaaratleda kasutaja.

Luua saab kuni viis (5) kasutaja sisendit. Uksikasju vt jaotisest
,Kasutaja sisestatud kaardistamise asukoht”.

» Suunamise laius — seab vahemaa abijoonte vahel

» LED-lampide heledus - kohandab LED-lampide eredust

» Kuvamisreziim — maarab, kas valgusriba esindab tédkaart v6i sidukit

o Tdokaarele hiélestatuna esindab LED-lamp abijoone asukohta
ja liikuv LED-lamp esindab s&idukit

o Sdidukile haalestatuna esindab keskmine LED-lamp s&iduki
asukohta ja liikuv LED-lamp abijoont

» LED-lampide vahe — m&arab vahemaa abijoonest véi sGidukist,
mida iga valgustatud LED-lamp esindab

n www.teejet.com
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4. Vajutage TAGASI-noolt <3 voi killgmist vahekaarti HAALESTAMINE » LED-lampide vahe —
, et pdorduda tagasi Haélestamise pdhikuvale. o Kui valine valgusriba on ,sees’, maérab vahemaa abijoonest vi
Joonis 4-12: Kaardistamine ja suunamine sOidukist, mida iga valgustatud LED-lamp esindab

o Kui véline valgusriba on ,véljas”, maarab see sate vahemaa
abijoonest, mida nahakse nullveana

» Véline valgusriba — vélise valgusriba kasutamise sisse/valja

lilitamine
4. Kui valise valgusriba moodul (ELM) on sees, valige:

» Valise valgusriba LED-lampide heledus - kohandab vélise
valgusriba LED-lampide eredust

» Vélise valgusriba teksti heledus — kohandab vélise valgusriba
teksti eredust

» Valine kdrvalekalle — lilitab funktsiooni risttee viga kuvamise
valisel valgusribal sisse/vélja

» Valine tdokaare number - lllitab téokaare numbri kuvamise valisel
valgusribal sisse/valja

» Valine kiirus — Iulitab kiiruse teabe kuvamise valisel valgusribal
sisse/valja

» Valine tegelik maar [saadaval méara kontrollijaga (teine tootja)] -
liilitab tegeliku maara teabe kuvamise valisel valgusribal sisse/valja
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» Vline sihtmaar [saadaval méara kontrollijaga (teine tootja)] —
|dlitab sihtmé&éra teabe kuvamise valisel valgusribal sisse/vélja.

Kaardistamine ja suunamine, kasutades valist » Viline rakendatud toode [saadaval maara kontrollijaga
valgusriba (teine tootja)] - liilitab rakendatud toote teabe kuvamise valisel
Taiendavad haalestamise valikud on saadaval, kui kasutatakse valist valgusribal sisse/valja

valgusriba. 5. Vajutage TAGASI-noolt 9 vsi killgmist vahekaarti HAALESTAMINE
1. Vajutage killgmist vahekaarti HAALESTAMINE . , et pddrduda tagasi Haalestamise pdhikuvale.

Vajutage nuppu [EECIEELTEEIERITTETTTEY.

Tehke valik jargmistest:

» Kaardistamise asukoht — maarab paigutuse asukoha, kust piir voi
hulknurk kaardistatakse.

o Vaikeasukoht — vélise piiri v8i hulknurga loomisel jaab joon
kdige kaugema aktiivse sektsiooni véliskiljeks. Sisemise
piiri loomisel ja&b joon kdige seesmise aktiivse sektsiooni
sisekUljeks. Kui tkski sektsioon pole aktiivne, mérgitakse piir
kdige kaugema sektsiooni otsani.

e Kasutaja sisend — pikutise ja lateraalse nihke GNSS antenni
suundade ja vahemaade jaoks saab méaaratleda kasutaja.
Luua saab kuni viis (5) kasutaja sisendit. Lisateavet vt jaotisest
,Kasutaja sisestatud kaardistamise asukoht”.

» Suunamise laius — seab vahemaa abijoonte vahel
» LED-lampide heledus — kohandab puldi LED-lampide eredust
» Kuvamisreziim — kui valine valgusriba on lubatud, méarab see
sate, kas valgusriba esindab tédkaart voi sdidukit
o To0kaarele hadlestatuna esindab LED-lamp abijoone asukohta
ja liikuv LED-lamp esindab s&idukit
o Sdidukile h&alestatuna esindab keskmine LED-lamp s&iduki
asukohta ja liikuv LED-lamp abijoont
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Joonis 4-13: Kaardistamine ja suunamine vélise valqusribaga » Kaardistamise asukoha kiilgnihke suund — kasutatakse, et valida
kiilgmine suund masina keskjoonelt kaardistamise asukohani, kui
seista ndoga masina edasi-suunas

» Kaardistamise asukoha kiilgnihke vahemaa — méérab kilgmise
vahemaa masina keskjoonelt kaardistamise asukohani

6. Vajutage TAGASI-noolt <}, , et naasta kuvale Kaardistamine ja

suunamine v&i HAALESTAMISE killgmist vahekaarti , et naasta
Haalestamise pbhikuvale.

Joonis 4-14: Kasutaja sisestatud kaardistamise asukoht
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Kasutaja sisestatud kaardistamise asukoht
Kaardistamise asukoht méarab asukoha, millest toimub piirjoone ja
hulknurga kaardistamine.

1. Vajutage kilgmist vahekaarti HAALESTAMINE [g5.

2. Vajutage nuppu EEICIEENTENERITTIEIT Y.

3. Valige kasutaja kirje asukoht kaardistamise asukohtade rippmenili
valikutest.

4. Vajutage KAARDISTAMISE ASUKOHA JARGMISE LEHE noolt 9
et haalestada valitud konkreetsed kaardistamise asukoha valikud.

5. Valige:

» Asukoha nimi — kasutatakse kaardistamise asukoha nime
sisestamiseks praeguse kasutaja valitud kirje jaoks

» Kaardistamise asukoha pikutise nihke suund — kasutatakse, et
valida, kas kaardistamise asukoht asub GNSS antenni ees voi
taga, kui sbiduk ligub edasi-suunas

» Kaardistamise asukoha pikutise nihke vahemaa — méarab pikutise
vahemaae GNSS antennist kaardistamise asukohani
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GNSS vastuvétja seadistamine Joonis 4-15: GNSS vastuvitia seadistamise valikud
GNSS vastuvétja seadistamist kasutatakse GNSS tiiiibi, GNSS pordi,
GNSS-i andmesidekiiruse ja PRN-i haalestamiseks ning ka GNSS
staatuse informatsiooni vaatamiseks.

MARKUS. Téiendavat teavet leiate kdesoleva kasutusjuhendi peatiikist
GNSS vastuvotja seadistamine.

Need sétted on nutavad abistatud roolimisega,
automaatroolimisega, kalde sensori kasutamisega ja mdéra
kontrollijaga té6tamisel, samuti haakeriista nbuetekohase
talitluse tagamiseks.

1. Vajutage kilgmist vahekaarti HAALESTAMINE [g9.
3. Tehke valik jargmistest:

» GNSS tuip — seab GNSS-i allika Glekannetega ndustumise: GPS,
GLONASS, SBAS (koos reziimiga vdi ilma reziimita DGPS vajalik)

» GNSS port — seab GNSS sidepordi satteks Sisemine vai Vélimine

» GNSS andmesidekiirus — maarab GNSS-pordi modulatsioonikiiruse
ja NMEA-sdnumite sageduse, mis on saadaval puldi RS232-pordil.

» GNSS staatuse informatsioon — kuvab praeguse GNSS staatuse
informatsiooni
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» Programm - seda funkisiooni peaksid kasutama ainult TeeJeti
tugitdotajad

» PRN - valib esimese kahest vdimalikust SBAS PRN-ist, mis annab
SBAS:-ile korrigeeritud andmed. PRN-i automaatseks valimiseks

. PRN-i ei kuvata
seadke séatteks [L\IT: tne |
. ) . PRN-i valikud on saadaval ainult siis, kui SBAS GNSS tiilip on valitud.
» Alternatiivne PRN — kui PRN ei ole seatud séttele Automaatne,
voimaldab valida teise SBAS PRN-i korrigeeritud andmete Video
edastamiseks Videohaalestust kasutatakse tagurduskaamera automaatse aktiveerimise
» Kuva nupp Varskenda GNSS-asendit - madrab, kas nupp sisse/valja lilitamiseks ja Ghe otse tihendatud kaamera voi iksikute
Vérskenda GNSS-asendit on suunamise kuvadel saadaval. kaamerate haalestamiseks, kasutades kaheksa (8) v&i nelja (4) kanaliga
4. Vajutage JARGMISE LEHE noolt 9 et hadlestada konkreetsed videosignaali valimismoodulit (VSM). Kui VSM on paigaldatud, saab
valitud GNSS-i valikud. konfigureerida kuni 8 kaamerat.
5. Vajutage TAGASI-noolt 9 v killgmist vahekaarti HAALESTAMINE 1. Vajutage kilgmist vahekaarti HAALESTAMINE (g5,
, et podrduda tagasi Haélestamise pohikuvale. 2. Vajutage _

Tehke valik jargmistest:

» Tagurduskaamera — kui tagurdusabististeem on paigaldatud,
lubage see séte, et lllitada automaatselt RealView’ kaamera
videovaatele vi RealView’ suunamisreZiimi, kui tagasikaik on
sisse llilitatud. Kui tuvastatakse edasilikumine, naaseb stisteem
eelmisele kuvale/vaatele. Kui tuvastatakse VSM-i olemasolu, on
tagurduskaamera asendis A.

» Kaamera satted — kasutatakse Uhe otse Gihendatud kaamera véi
Uksikute kaamerate (kui tuvastatakse VSM-i olemasolu) tavavaate,
tagurdamisvaate, tagurpidi vaate voi kahe vdi kolme vaate valiku
kombinatsiooni haélestamiseks.

- Tagurpidi -OSA
- Naspidi- VBC

- Video normaalseks kuvamiseks ABC tilhjendage koik
markeruudud.
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4. Vajutage TAGASI-noolt Y vsi kilgmist vahekaarti HAALESTAMINE Serulsorld )
’ ot pi6rduda tagasi Haslestamise pohikuvale. Kui siisteemis on rdhusensori lidesekomplekt (nimelt, sisse-vélja moodul

) ) ) o (SVM)), on sensori haalestus- ja konfigureerimisvalikud saadaval.
Joonis 4-16: Video koos 4 kanaliga VSM-i valikutega o >
1. Vajutage kilgmist vahekaarti HAALESTAMINE [g5.

2. Vajutage m

Joonis 4-17: Sensorid

i
>
b
=
m
%]
=
=
v}

Rohusensori lidesekomplekti tuvastatakse puldi kuval Teave sisend-/
valjundmoodulina (SVM).

Joonis 4-18: Sisend-/véljundmoodul

Video héélestus on kéftesaamatu
Kui kaamera voi VSM ei ole (ihendatud, siis pole haalestusvalikud
saadaval.

Sensorid on kéttesaamatud
Kui rdhusensori liidesekomplekti ei ole paigaldatud, siis ei ole
héalestusvalikud saadaval.
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Sisend-/valjundmooduli r6husensor Joonis 4-20: Piisasuuruse monitor
Kui réhusensori lidesekomplekt on olemas, kasutatakse réhusensori
valikuid sensori tootja antud maksimaalse rohu vaartuse sisestamiseks
ja kasutaja maaratud kérge ja madala réhualarmi seadmiseks.

1. Vajutage kiilgmist vahekaarti HAALESTAMINE [,
2. Vajutage m
4

Tehke valik jargmistest:

» Maksimaalse rohu vaartus — maarab réhusensori maksimaalse
nimir6hu kooskélas tootja soovitustega

» Madala réhu alarm — kasutatakse kasutaja maaratud madala
rdhupunkti sisestamiseks, millest alates hakkab kdlama alarm

» Korge rdhu alarm — kasutatakse kasutaja méaaratud kdrge
rohupunkti sisestamiseks, millest alates hakkab k6lama alarm

5. Vajutage TAGASI-noolt <b voi killgmist vahekaarti HAALESTAMINE
, et podrduda tagasi Haalestamise pdhikuvale.

AIL1001S

Joonis 4-19: Sisse-vélja monitori rohusensori valikud
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Toode

Kui méara kontrollija (teine tootja) on slisteemis olemas ja maéara
kontrollija lukustus on vabastatud. Saadaval on toote valikud toote
juhtkanali nimede, maksimaalsete/minimaalsete pirmaarade ja
kaardistamisel kasutatavate vastavate kuvavarvide konfigureerimiseks.

Taiendavaid Uksikasju leiate kaesoleva juhendi jaotisest M&é&ra kontrollija.

Joonis 4-21: Toote valikud

Piisasuuruse monitor
Kui réhusensori lidesekomplekti ei kasutata, on piisasuuruse monitori
valikud saadaval.

1. Vajutage killgmist vahekaarti HAALESTAMINE .

2. Vajutage nuppu )

3. Vajutage .

4. Valige, kas piisasuuruse monitor on sees vdi valjas.

5. Vajutage TAGASI-noolt <}3 voi killgmist vahekaarti HAALESTAMINE
, et pddrduda tagasi Hadlestamise pdhikuvale.
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Maara kontrollija (teine tootja)

Kui méara kontrollija (teine tootja) on stisteemis olemas ja méara
kontrollimise lukustus on vabastatud, saab maara kontrollija (teine tootja)
sisse/vélja lllitada.

Taiendavaid Uiksikasju leiate kaesoleva juhendi jaotisest Maara kontrollija.

Joonis 4-22: Mééra kontrollija (teine tootja)

Automaatroolimine
Kui roolimise juhtmoodul (SCM vdi SCM Pro) on olemas, on abistatud
roolimise/automaatroolimise valikud saadaval.

MARKUS. Uksikasjalikud haalestusjuhised leiate konkreetsest abistatud
roolimise/automaatroolimise paigaldusjuhendist.

Automaatroolimise haalestust kasutatakse abistatud roolimise/
automaatroolimise kalibreerimiseks ja sisse/vélja lilitamiseks.

o FieldPilot [SCM-i kasutamine] — maarab klapi haalestamise satted,
juhtimise satted, rooliratta ja roolimise nurga sensori sétted ning
klapitestide voi klapi diagnostika labiviimise

o FieldPilot Pro/UniPilot Pro [SCM Pro kasutamine] - kasutatakse,
et hallata soiduki satteid, kalibreerida sensoreid, valida QI
vaartused ning ka maarata transpordi reziim ja hoolduse reziim

Joonis 4-23: Automaatroolimine

Abistatud roolimine/automaatroolimine on kéttesaamatu
Kui abistatud roolimine/automaatroolimine pole paigaldatud, siis ei ole
héalestusvalikud saadaval.

Joonis 4-24: Abistatud roolimist/automaatroolimist ei tuvastatud
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FieldPilot [SCM-i kasutamine]

1,

2.
3.
4

Vajutage Kiilgmist vahekaarti HAALESTAMINE (@5,

\'EIlel ) Automaatroolimine §

Valige, kas abistatud roolimine/automaatroolimine on sees vdi valjas.

Kui on sees, tehke valik jargmistest:

» Klapi haalestamine - kasutatakse, et konfigureerida klapi tiilipi, klapi
sagedust, minimaalset vasakut/paremat to6tstklit ja maksimaalset
vasakut/paremat to6tstiklit

» Juhtimise satted — kasutatakse, et maarata kursi juhtimise
seadistamist, peenjuhtimise seadistamist, surnud tsooni ja
plaanimist

» Klapi testimine — kontrollib, kas roolimist suunatakse digesti

» Klapi diagnostika — kasutatakse klappide testimiseks, et naha, kas
need on korralikult ihendatud

» Valikud: Juhtrooli sensor — kasutatakse, et valida, kas roolimise
aktiveerimise sensori puhul on tegemist magneetilise sensori voi
rdhusensoriga

» Roolimise nurga sensor — kasutatakse, et maarata ja kalibreerida
roolimise nurga sensor (SAS) peamise tagasisidesensorina
automaatroolimisel

Vajutage TAGASI-noolt <}5 voi killgmist vahekaarti HAALESTAMINE

, et pdorduda tagasi Hadlestamise pdhikuvale.

Joonis 4-25: Automaatroolimine

FieldPilot Pro/UniPilot Pro [SCM Pro kasutamine]

1.
2.
3.

Vajutage kiilgmist vahekaarti HAALESTAMINE (@5,

Nzl ) Automaatroolimine §

Tehke valik jargmistest:

» Halda sdidukeid — vimaldab operaatoril valida, luua, redigeerida,
kopeerida v&i kustutada sdidukite profiile ja ka jargmist.

+ Viia I&bi praeguse séiduki ja sensori kalibreerimist

+ Tehke ainult kalde kalibreerimine. See valik on saadaval
ainult pérast seda, kui aktiivne sdiduk on I&binud esmase
kalibreerimise.

+ Kohandage juhtimise vastust, joone omandamist, suuna
agressiivsust, risttee viga, vastupidist vastust ja mootori
agressiivsust (UniPilot Pro).

MARKUS. Uue séidukiprofiili loomisel véi olemasoleva
soidukiprofiili redigeerimisel peab Manuaalne véljaliilitamine
olema héélestatud enne automaatset kalibreerimist.

<Uus © - loob uue sdidukiprofiili.
<«Laadi - aktiveerib esiletdstetud sdidukiprofiili.

<«Redigeeri @ - vdimaldab operaatoril muuta aktiivse
sidukiprofiili parameetreid, kaasa arvatud teljevahe,
antenni joonesisese kdrvalekalde suund ja vahemaa,
antenni lateraalse kdrvalekalde suund ja vahemaa,
antenni kdrgus, SCM Pro joonesisese kdrvalekalde suund
ja vahemaa, SCM Pro lateraalse kdrvalekalde suund ja
vahemaa, SCM Pro kdrgus, SCM Pro suund ja roolimise tilip

<AKopeeri - teeb aktiivsest sdidukiprofiilist koopia

<4Automaatne kalibreerimine © — juhendab operaatorit
aktiivse sdiduki kalibreerimisprotsessil. Kalibreerimissammud
dpetavad slsteemile FieldPilot Pro vi siisteemile
UniPilot Pro sdiduki kéitamise parameetreid ja optimaalsete
juhtimistoimingute tagamiseks vajalikke kriitilisi samme.

<4Kohanda - pérast s6iduki kalibreerimist peab see toimima
asjakohasel viisil enamike normaalsete pdllutddde puhul. Kuid
on vdimalik, et teatud olukordades tuleb kohandada roolimise
joudlust, et vdtta arvesse pdllu tingimusi, haakeriista valikut,
liikumiskiirust jms. Sdiduki reguleerimise kuva véimaldab
operaatoril kohandada s6iduki roolimise jdudlust vastavalt
nendele muutunud tingimustele.

— Manuaalne valjallitamine ® — kohandage piiri, millest
alates on FieldPilot Pro v&i UniPilot Pro valja lilitatud, kui
rooliratast keeratakse kasitsi.

<«Kustuta - véimaldab operaatoril kustutada sdidukiprofiili, mida
enam ei vajata. Aktiivset sdidukiprofiili ei saa kustutada.

» Vali QI vaartused — vdimaldab kasutajal konfigureerida GNSS-

asendi minimaalse kvaliteedi (tdpsustaseme) ndudeid, et siisteemi
FieldPilot Pro voi stisteemi UniPilot Pro saaks aktiveerida ja
aktiivseks jatta

» Maksimum DOP — maksimaalne DOP (tapsuskadu) satestab

maksimumvaartuse GNSS-positsiooni kvaliteedi jaoks lahtuvalt
satellitide geomeetriast, mida kasutatakse selle kalkuleerimiseks.
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Vaartus 1 kuni 2 on suurepérane, 2-5 on hea, 5-10 on keskmine,
10-20 on vastuvdetav ja mis tahes vaartus, mis on suurem kui 20,
on halb.

Abistatud roolimist/automaatroolimist tuleb kasutada ainult siis, kui
DOP-i parimad tulemused jadvad madalamaks kui 4.

» Transpordi reziim — kui see on sees, on kdik automaatroolimise
funktsioonid valjas ning neid ei saa aktiveerida.

» Hoolduse reziim — kui see on sisse liilitatud, on Wi-Fi olemas ka
praeguse toitetsiikli ajal (ainult), nii et tehnik saab seadme SCM
Pro hooldustoiminguteks otse ihenduda

» Operaatori kohalolek — seadke operaatori kohaloleku lUliti vastus
— Sees - slisteemi FieldPilot Pro véi siisteemi UniPilot Pro

ei saa aktiveerida, kui lUliti on AVATUD asendis. Soovitatav

sate, olenemata operaatori kohaloleku liliti olemasolust/
puudumisest.

— Valjas — operaatori kohaloleku tuvastamine on inaktiveeritud ja
see ei mjuta stisteemi FieldPilot Pro vdi siisteemi UniPilot Pro.
See on kriitilise tahtsusega ohutusabindu, mille vélja lilitamiseks
on juhised andnud seadme tootja vdi TeeJet Technologies.

4. Vajutage TAGASI-noolt 4’ vGi kiilgmist vahekaarti HAALESTAMINE
, et po6rduda tagasi Haélestamise pShikuvale.

Aktiivne séiduk

Aktiivne sdiduk on esile tdstetud tarnidega (*). See on sdidukiprofiil,

mida siisteem FieldPilot Pro vdi stisteem UniPilot Pro on praegu
programmeeritud kasutama.

Joonis 4-26: FieldPilot Pro v6i UniPilot Pro haélestuse avakuva

Kalde korrigeerimine

Kui roolimise juhtmoodul véi kalde gliromoodul (TGM) on olemas, on kalde
korrigeerimine saadaval. See (ihendab GNSS-i signaali, et kompenseerida
vigu GNSS-asendis, tootades kiinklikul vdi kaldega maastikul.

Uksikasjalikud haélestusjuhised leiate konkreetsest abistatud roolimise/
automaatroolimise paigaldusjuhendist vi kalde halestamise infolehelt.
Vajutage kiilgmist vahekaarti HAALESTAMINE .

Vajutage .

Valige, kas kalde korrigeerimine on sees voi valjas

Kui sees, valige , et kalibreerida kalde korrigeerimist.

Vajutage TAGASI-noolt <3 véi killgmist vahekaarti HAALESTAMINE
, et pddrduda tagasi Haalestamise pdhikuvale.

MARKUS. Kui kasutatakse rakendust FieldPilot véi UniPilot, on kalde
gliromoodul siisteemi sisse ehitatud. Kasutades rakendust
FieldPilot Pro v6i UniPilot Pro, kalibreeritakse kalde korrigeerimist,
valides Haélestus -> Haélestamine -> Automaatroolimine -> Halda
sbidukeid -> Kohanda -> Kalde kalibreerimine.
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MARKUS. Antenni kbrgus tuleb sisestada enne kalde kalibreerimist.

=+ ANDMEHALDUS

Joonis 4-27: Kalde korrigeerimine

Andmehaldus véimaldab t66 andmete edastamist ja haldamist, t66 andmete
raporteid, td6reziimi muutmist ning masina seadete edastamist ja haldamist.

1. Vajutage alumist vahekaarti SUSTEEMI HAALESTUS .

2. Vajutage ANDMEHALDUSE kiilgmist vahekaarti f=2).
3. Tehke valik jargmistest:

» T60 andmed - taiuslikumas todreZiimis, mida kasutatakse
todteabe edastamiseks (kustutamine, importimine, eksportimine)
ja todteabe haldamiseks (uue t66 loomine, t60 kustutamine voi
166 abijoonte, piirjoonte, rakendatud andmete, maératud kaardi
javdi hulknurkade kopeerimine uude t60sse)

» Raportid — kasutatakse, et luua tddraporteid ja salvestada
neid USB-draivile

» Valikud - kasutatakse, et valida lihtne tooreZiim voi taiuslikum
tdoreziim

» Masina seaded — kasutatakse, et edastada masina séatteid
(kustutamine, importimine, eksportimine) ja masina satete
haldamine (masina uute satete loomine, masina sétete
kustutamine, masina praeguste satete salvestamine valitud faili
voi valitud faili masinaséatete laadimine)

Joonis 4-28: Andmehalduse valikud
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Péllu kérgus on kattesaamatu
Kui sdiduk liigub, pole pdllu kdrguse valik saadaval. Kalde korrigeerimise
kalibreerimise alustamiseks tuleb s6iduk vahemalt 10 sekundiks peatada.

Kalde korrigeerimine on kéttesaamatu

Kui SCM voi TGM ei ole (ihendatud, siis pole haalestusvalikud saadaval.
Kasutades rakendust FieldPilot Pro voi UniPilot Pro, kalibreeritakse kalde
korrigeerimist, valides Haélestus -> Hadlestamine -> Automaatroolimine ->
Halda sdidukeid -> Kohanda -> Kalde kalibreerimine.
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Too andmed

Taiuslikumas todreziimis kasutatakse t60 andmete valikuid td6teabe
edastamiseks (kustutamine, importimine, eksportimine) ja tooteabe
haldamiseks (uue t66 loomine, t66 kustutamine vdi t66 abijoonte,
piirjoonte, rakendatud andmete, méératud kaardi ja/véi hulknurkade
kopeerimine uude to0sse).

T66 andmed hélmavad jargmist:
« T66 nimi
+ Kiliendi, farmi ja p&llu nimi
+ Piirjooned (valised, sisemised)
* Hulknurgad
+ Kaetud ala
* Abijooned
+ Kaardid (Katvus, Maératud, Rakendus, Sihtmaéra eelsate)

1. Vajutage ANDMEHALDUSE kilgmist vahekaarti f=)

2. Vajutage .

3. Tehke valik jargmistest:
» Edasta — taiuslikuma todreziimi kasutamisel véimaldab edastada
valitud t6id USB-draivile ja USB-draivilt ning ka td6de kustutamist
P Halda - tiuslikuma td6reZiimi kasutamisel véimaldab luua uue
tiihja t66, valitud t86 abijoonte, piirfjoonte, rakendatud andmete,
méaaratud kaardi ja/vdi hulknurkade kopeerimist uude t6dsse ning
ka valitud t66 kustutamist
4. Vajutage TAGASI-noolt <33 vO0i ANDMEHALDUSE kiilgmist
vahekaarti E et naasta kuvale Andmehaldus.

Joonis 4-29: T66 andmete valikud

T66 andmed on kéttesaamatud
Lihtsa tooreZiimi kasutamisel ei ole t66 andmete valikud saadaval.

Joonis 4-30: T66 andmed on kéttesaamatud

Edasta

Taiuslikuma tddreziimi kasutamisel véimaldab kuva Edasta t60
andmed valitud t66de edastamist USB-draivile ja USB-draivilt ning
ka tddde kustutamist.

USB-méaluseadmele edastatud tid saab avada ja vérskendada rakendust
Fieldware Link kasutades. Rakenduses Fieldware Link saab sisestada kliendi,
farmi ja pdllu andmed nagu ka kopeerida/redigeerida t6id, et kasutada uuesti
piir- ja abijooni. Rakendusest Fieldware Link saab t6id tagasi portida USB-
maluseadmele, et teisaldada neid kasutamiseks tagasi puldi siseméllu.

MARKUS. Kui to6 on aktiivne/kaivitatud, ei saa edastamise valikuid
valida. Peatage praegune t66, et funktsioon sisse liilitada.

Méluseadmele teisaldatud t66d eemaldatakse puldilt ning
ei ole enam kasutamiseks saadaval.

Vajutage ANDMEHALDUSE killgmist vahekaarti [

Vajutage @

Tehke valik jargmistest:

A

» Teisalda t66 andmed USB-méluseadmesse i’ - kasutatakse
andmete teisaldamiseks sisemalust USB-méaluseadmesse

» Teisalda t66 andmed sisemélule ﬁ — kasutatakse andmete
teisaldamiseks USB-maluseadmelt siseméllu
» Kustuta t60 andmed '€ — kasutatakse andmete kustutamiseks
sisemalust
5. Vajutage TAGASI-noolt <;3 v6i ANDMEHALDUSE kiilgmist
vahekaarti e et naasta kuvale Andmehaldus.
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Joonis 4-31: T66 andmed — edastamine Joonis 4-32: T66 andmed — haldamine

Fertilize

Fortilizn
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MARKUS. Rakendatud andmete kopeerimine ei ole soovitatav, kuna
I6puks j&éb kasutajale kaks koopiat, mida saab muuta.
Andmete varundamisel on kdige parem edastada {66
rakendusse Fieldware Link ja kataloog varundada.

Halda

Taiuslikuma tdoreziimi kasutamisel vdimaldab t66 andmete haldamise kuva
luua uue tiihja t66, kopeerida valitud 66 abijooned, piirjooned, rakendatud
andmed ja maératud kaardi uude t6dsse ning ka valitud t66 kustutada.

Kopeeri t66 andmed
Taiuslikumas todreziimis kasutatakse t66 andmete kopeerimise valikut
to6teabe kopeerimiseks (abijooned, piifjooned, rakendatud andmed,

MARKUS. Kui t66 on aktiivne/kaivitatud, ei saa haldamise valikuid valida.
Peatage praegune té6, et funktsioon sisse liilitada.

1. Vajutage ANDMEHALDUSE kilgmist vahekaart (). médratud kaart jahoi hulknurgad) uude tbosse.
2. Vajutage [ e 1. Vajutage ANDMEHALDUSE kilgmist vahekaarti ().
3. Vajutage [T PN 55 ancimea
4. Tehke valik jargmistest: 3. Vajutage w
» Uus — kasutatakse, et luua uut tiihja t68d, millel pole seotud 4 \Vaiutage
abijooni, piirjooni, rakendatud andmeid ega méératud kaarti J. g" ! oee" S o
> Kopeeri — kasutatakse, et kopeerida valitud 66 abijooned, 5 .Vallge t00 abljooned., pllrjoont?d, rakendatu.fi"andmed, maaratud kaart
piirjooned, rakendatud andmed, méaratud kaart ja/vdi hulknurgad jalvai hulknurgad, mis kopeeritakse uude tidsse.
uude tdosse 6. Vajutage -
» Kustuta - kasutatakse t66 andmete kustutamiseks sisemalust 7. Andke uuele todle nimi.
5. Vajutage TAGASI-noolt <") voi ANDMEHALDUSE kiilgmist 8. Vajutage NOUSTUMISE ikooni @ et uus t66 salvestada, vdi
vahekaarti E et naasta kuvale Andmehaldus. TUHISTAMISE ikooni @ et lahkuda klaviatuurilt iima salvestamata.

9. Vajutage TAGASI-noolt G) voi ANDMEHALDUSE kiilgmist
vahekaarti % et naasta kuvale Andmehaldus
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Joonis 4-33: T66 andmed — andmete kopeerimine Raportid

Raportid pakub valikuid t66 andmetest aruande loomiseks kolmes
erinevas vormingus ja véimaldab salvestada need USB-draivile.

MARKUS. Kui lehel Valikud on valitud lihtne toéreziim, salvestatakse
ainult praegune tdé.

SNLVYHNCISSIS

Kui t66 on aktiivne/kéivitatud, ei saa funktsiooni Raportid
valida. Peatage praegune t66, et funktsioon sisse liilitada.

Kui t66 sulgemisel on puldis USB-draiv, pakutakse teile
vOimalust luua raport praeguse t66 kohta.

Vajutage ANDMEHALDUSE killgmist vahekaarti [

Vajutage .

Sisestage pulti USB-draiv.

YANAVAY

Valige salvestatav t0.

SAEEE S

Valige:

» PDF ™2 — prindib raporti

» KML “* — Google Earthi kaart

» SHP =% — ESRI-kujundiandmed

» ALL =" - kik saadaolevad failitiitibid

6. Vajutage TAGASI-noolt G’ v8i ANDMEHALDUSE kiilgmist
vahekaarti % et naasta kuvale Andmehaldus.
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MARKUS. Faili ikoone “* ™= " = ega nuppe ei saa valida (need on
tuhmistatud) enne, kui USB-draiv on korralikult sisestatud.

SSND

Joonis 4-34: Raportid — téiuslikum t66reZiim

1SIYINVVH

Fertilze
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6. Vajutage TAGASI-noolt 9 v6i ANDMEHALDUSE kiilgmist
vahekaarti % et naasta kuvale Andmehaldus.

Joonis 4-36: Valikud — té6reZiimi muutmine

Joonis 4-35: Raportid — lihtne t66reZiim

Valikud (Tooreziim)
Valikud vdimaldab operaatoril imber lilituda tééreZiimide Lihtne ja
Téiuslikum vahel.

n
o
2
&
b
=

<

<<
T

MARKUS. Kui t66 on aktiivne/kdivitatud, ei saa té6reziimi vahetada.
Peatage praegune t66, et funktsioon sisse liilitada.

HOIATUS! Tééreziimide vahetamine kustutab koik sisemised t66 andmed.

1. Vajutage ANDMEHALDUSE killgmist vahekaarti E

2. Vajutage .

3. Vajutage ALLA-noolt J’ et saada juurdepéas valikute loendile.
4. Valige:

» Lihtne — avakuval kuvatakse ainult seotud ala ja kaetuse alad.

Uksuses Raportid on salvestamiseks saadaval ainult praegune
t86. Fieldware Linkiga kasutamine pole saadaval.

» Taiuslikum — korraga on saadaval rohkem kui tiks t68. Avakuval
kuvatakse jargmist: kliendi, farmi, pdllu ja t66 nimi; piiratud
ja kaetud alad; to6tlemise aeg; vahemaa valitud toost. Kdiki
salvestatud todprofiile saab eksportida PDF-, SHP- voi KML-
vormingus failina USB-draivile, valides Andmed -> Raportid.

o Kliendi teavet, farmi teavet, pdllu teavet ja maaratud kaarte
saab sisestada ainult rakenduse Fieldware Link abil. T66 nime
saab redigeerida ainult Fieldware Linki kasutades.

o Kasutaja saab toid kopeerida, et kasutada uuesti abijooni,
piirjooni, rakendatud andmeid, méaratud kaarti ja/vdi hulknurki,
kasutades rakendust Fieldware Link vdi valides puldil Andmed ->
T66 andmed -> Halda.

5. ,Téodreziimide muutmine nduab kogu t66 andmete kustutamist. Kas
soovite reziimi muuta?”
Vajutage:
» Jah - muudatuse tegemiseks
» Ei - praeguste satete séilitamiseks
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Masina seaded Edasta

Meniiiid Masina seaded kasutatakse, et luua ja hallata (iksikuid masina Masina seadete edastamise kuva voimaldab edastada valitud masina
profiile, mis esindavad puldi haalestust konkreetse sdiduki/seadme seaded USB-draivile vdi USB-draivilt ja ka masina seadete kustutamist.
haalestuses. lga masina profiil salvestab satted, mida kasutatakse profiili USB-maluseadmesse edastatud masina seadeid saab avada ja varskendada
loomise ajal, et voimaldada Kiiendil oma tapset haalestust hilisemaks ainult rakenduse Fieldware Link abil. Rakendusest Fieldware Link saab
kasutamiseks tagasi kutsuda. Masina profiile saab kasutada, et edastada  1135ina seadeid tagasi USB-maluseadmesse portida et teisaldada need
satteid teisele puldile, mille mark ja mudel on sama ja millega on kasutamiseks tagasi puldi sisemélu.

lihendatud sama riistvara.
Masina seaded hélmavad jargmist:
* Haakeriista satted
+ Automaatroolimise/kalde korrigeerimise satted

MARKUS. Mitte koik satted, mis on salvestatud masina seadete osana,
ei ole rakenduses Fieldware Link redigeerimiseks saadaval.
Vit iiksikasju lisast ,Puldi Matrix Pro GS meniidisétted”.

+ Maéra kontrollija satted Méluseadmesse edastatud masina seaded eemaldatakse
+ Too-spetsiifilised satted (kaasa arvatud rakenduse maarad, puldist ja ei ole enam kasutamiseks saadaval.
t66tlemise tilp ja tootekanali maaramised) 1. Vajutage ANDMEHALDUSE kiigmist vahekaarti [
MARKUS. Masina seadete osana ei salvestata koiki sétteid. Vt ksikasju 2. Vajutage ,
lisast ,Puldi Matrix Pro GS mendiiisétted”. 3. Vajutage @
1. Vajutage ANDMEHALDUSE kiilgmist vahekaarti % 4. Tehke valik jargmistest:
2. Vajutage - b Teisalda masina seaded USB-méluseadmesse ™ — kasutatakse
3. Tehke valik jargmistest: masina seadete teisaldamiseks siseméalust USB-méaluseadmesse
> » Edasta — véimaldab valitud masina seadete edastamist USB-draivile » Teisalda masina seaded sisemalusse ﬁ - kasutatakse masina
g voi USB-draivilt ja ka masina seadete kustutamist seadete teisaldamiseks USB-méluseadmelt siseméllu
» Halda — vdimaldab uue tiihja masina seadete komplekti loomist, » Kustuta masina seaded | - kasutatakse masina seadete
olemasolevate masina seadete kopeerimist uutesse masina kustutamiseks sisemalust voi USB-méaluseadmelt
seadetesse, valitud masina seadete kustutamist, praeguste 5. Vajutage TAGASI-noolt <33 vGi ANDMEHALDUSE killgmist
masina seadete salvestamist valitud masina seadetesse voi vahekaarti E et naasta kuvale Andmehaldus.

valitud masina seadete laadimist praegustesse seadetesse
4. Vajutage TAGASI-noolt <;3 voi ANDMEHALDUSE kiilgmist
vahekaarti E et naasta kuvale Andmehaldus.

Joonis 4-37: Masina seaded

Joonis 4-38: Masina seaded — edastamine

Dyl Section
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Halda

Masina seadete haldamise kuva véimaldab uue tiihja masina seadete
komplekti loomist, valitud masina seadete kopeerimist uutesse masina
seadetesse, valitud masina seadete kustutamist, praeguste masina
seadete salvestamist valitud masina seadetesse voi valitud masina
seadete laadimist praegustesse seadetesse.

MARKUS. Masina seadete osana ei salvestata kdiki satteid. Vt iiksikasju
lisast ,Puldi Matrix Pro GS mendiiisétted”.

Vajutage ANDMEHALDUSE kilgmist vahekaarti {22},

Vajutage @

Tehke valik jargmistest:

=

» Uus - kasutatakse uue masina satete loomiseks ilma seotud
haakeriista teabeta

» Kopeeri — valitud masina seadete kopeerimiseks uue masina
seadetesse

» Kustuta — kasutatakse valitud masina seadete kustutamiseks
sisemalust

» Salvesta — kasutatakse praeguste masina seadete salvestamiseks
valitud masina seadetesse

» Laadi — kasutatakse valitud masina seadete laadimiseks
praegustesse seadesse

5. Vajutage TAGASI-noolt <b voi ANDMEHALDUSE kiilgmist
vahekaarti % et naasta kuvale Andmehaldus.
Joonis 4-39: Masina seaded — haldamine

Kopeeri masina profiil

Valikut Kopeeri masina profiil kasutatakse valitud masina profiili
kopeerimiseks, et seda profiili hiljiem kasutada. Masina profiile saab
kasutada, et edastada sétteid teisele puldile, mille mark ja mudel on
sama ja millega on tihendatud sama riistvara.

Vajutage ANDMEHALDUSE kiilgmist vahekaarti %

Vajutage .

Vajutage @

Valige masina profiil uude profiili kopeerimiseks.

Vajutage .

Andke uuele profillile nimi.

Vajutage NOUSTUMISE ikooni @ et uus profiil salvestada, voi

TUHISTAMISE ikooni @ et lahkuda klaviatuurilt ilma salvestamata.

8. Vajutage TAGASI-noolt <‘i’ voi ANDMEHALDUSE kiilgmist
vahekaarti e et naasta kuvale Andmehaldus

Joonis 4-40: Masina seaded — profiili kopeerimine

N o ok w0 =

Straight - 5 sectian

Straight - 5 section

Straight - 5 section
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@® PULT

Valikut Puldi hadlestus kasutatakse kuva ja kultuuriliste satete
haalestamiseks, taiuslikuma reziimi funktsioonide lukustuse
vabastamiseks ja demo-GNSS-i andmete taasesituseks. Teavet muude
stisteemiga tihendatud seadmete kohta leiate jaotisest Teave.

1. Vajutage alumist vahekaarti SUSTEEMI HAALESTUS .
2. Vajutage PULDI kilgmist vahekaarti .
3. Tehke valik jargmistest:
» Teave - kasutatakse, et kuvada siisteemi tarkvaraversiooni teave
ja ka CAN-siiniga ihendatud moodulite tarkvaraversiooni teave
» Kuva — kasutatakse, et konfigureerida varviskeemi ja LCD ekraani
eredust, maarata ekraanipildi saadavalolekut ja kalibreerida
puuteekraani
» Kultuurialane — kasutatakse Ghikute, keele ja ajavodndi sétete
haalestamiseks
» Helitugevus — kasutatakse valjuhaaldi helitugevuse kohandamiseks
» Demo-GNSS - kasutatakse simuleeritud GNSS andmete
taasesituseks
» Funktsiooni lahtilukustamine — kasutatakse taiuslikuma reziimi
funktsioonide lukust avamiseks

Joonis 4-41: Puldi valikud

Teave
Kuva Teave/Salvesta kuvab stisteem tarkvaraversiooni teabe ja ka
CAN-siiniga iihendatud moodulite tarkvaraversiooni teabe.

Abi saamiseks probleemide térkeotsingul pdllul vdib I6ppkasutaja
kasutada nuppu Salvesta, et laadida USB-draivile alla tekstifail, mis
sisaldab teavet praeguse tarkvara kohta, ja saata seejarel e-kirjaga faili
tugipersonalile.

1.
2.
3.

b

Vajutage PULDI kiilgmist vahekaarti (.

Vajutage .

Tehke valik jargmistest:

» Kuvab teabe seadme kohta, kaasa arvatud selle seerianumbri,
tarkvara versiooni ja tihendatud moodulid

» Kui USB-draiv on puldis, vajutage , et salvestada teave
USB-draivile. USB-draivile salvestatud versiooniteavet kinnitab
salvestamine.

Vajutage TAGASI-noolt <;3 vdi PULDI killgmist vahekaarti i

et naasta vahekaardi Puldi satted p&hikuvale.

MARKUS. Valikut ei saa valida (see on tuhmistatud), enne kui

USB-draiv on korralikult sisestatud.

Joonis 4-42: Teabe valikud
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Kuva Kultuurialane
Kuva kasutatakse varviskeemi ja LCD ekraani ereduse haalestamiseks, Kultuurialane kasutatakse Uhikute, keele ja ajavoondi satete haalestamiseks.
ekraanipildi saadavaloleku maéramiseks ja puuteekraani kalibreerimiseks. 1. Vajutage PULDI killgmist vahekaarti .

1. Vajutage PULDI kiilgmist vahekaarti [, RN Kuituuritane |

2. Vajutage [0 3. Tehke valik jargmistest:
3. Tehke valik jargmistest: » Uhikud - kasutatakse siisteemi tihikute maaratlemiseks
» Varviskeem - kasutatakse kdige lihtsamalt loetava varviskeemi » Keel — kasutatakse siisteemi keele maaramiseks
valimiseks

» Ajavidnd — kasutatakse kohaliku ajavodndi ma&ramiseks

» LCD-ekraani eredus — kasutatakse, et kohandada puldi ekraani 4. Vajutage TAGASI-noolt <§ v8i PULDI killgmist vahekaart .
eredust et naasta vahekaardi Puldi satted pdhikuvale.

» Obdreziim — kasutatakse ekraani tumendamiseks disel kasutamisel.
Satted muudavad kasutajaliidese varviskeemi stillile 2 ja seavad LCD
ekraani ereduse 20% tasemele. Lilitage valja, et naasta eelmisele
kasutajaliidese varviskeemile ja LCD ekraani ereduse satetele.

Joonis 4-44: Kultuurialased valikud

» Ekraanipilt - kasutatakse, et vdimaldada kuvatémmiste
salvestamist USB-draivile

» Ekraani kalibreerimine — kasutatakse puuteekraani kalibreerimiseks

4. Vajutage TAGASI-noolt 9 vai PULDI kiilgmist vahekaarti (B, et
naasta vahekaardi Puldi satted pohikuvale.

Joonis 4-43: Kuva valikud
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Helitugevus

Valikut Helitugevus kasutatakse valjuhaéaldi helitugevuse kohandamiseks.
1.

2.
3.

Vajutage PULDI kilgmist vahekaarti (&3
Vajutage .

Vajutage:

» ULES-nool 1 helitugevuse suurendamiseks
» ALLA-nool ; helitugevuse vahendamiseks

Vajutage TAGASI-noolt ) véi PULDI kilgmist vahekaarti [, et
naasta vahekaardi Puldi sétted pohikuvale.

Joonis 4-45: Helitugevuse valikud

GNSS-idemo

Demo-GNSS-i kasutatakse simuleeritud GNSS signaali taasesituseks.

HOIATUS! See tbériist lilitab vélja sissetulevad GNSS-positsioonid ja
hakkab taasesitama simuleeritud andmeid. Toelise GNSS-i
taastamiseks on vajalik puldi taaskdivitamine.

Vajutage PULDI kilgmist vahekaarti (&3
Vajutage m

Vajutage TAGASHnoolt 2 véi PULDI kilgmist vahekaarti [,
et naasta vahekaardi Puldi satted pShikuvale.

el

MARKUS. Téelise GNSS-i taastamiseks on vajalik puldi taaskéivitamine.
Joonis 4-46: GNSS-i demo

.
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Demonstratsiooni GNSS-i restart Joonis 4-48: Funktsiooni lahtilukustamine
Demonstratsiooni GNSS-i saab taaskéivitada.

Vajutage PULDI kiilgmist vahekaarti (£,

Vajutage

1.

2.

3. Vajutage .

4. Vajutage TAGASI-noolt <‘15 v6i PULDI kiilgmist vahekaarti .
et naasta vahekaardi Puldi satted pdhikuvale.

Joonis 4-47: Demonstratsiooni GNSS-i restart
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Funktsiooni lahtilukustamine
Taiuslikuma reziimi funktsioonide lukustuse vabastamiseks kasutakse
funktsiooni lahtilukustamist.

MARKUS. Igal puldil on kordumatu lahtilukustamise kood. Vétke (ihendust
ettevotte TeeJet Technologies klienditeenindusega. Kui on lukust
avatud, jaéb funktsioon lahtilukustatuks, kuni pulti taielikult ei
léhtestata.

1. Vajutage PULDI kiilgmist vahekaarti [

2. Vajutage ESSEELHEGTINITEENTNE.

3. Vajutage lukustatud funktsiooni nuppu ;

» BoomPilot laotaja jaoks — annab juurdepaésu laoturi rakenduse
valikutele, kui kasutatakse koos Uhilduva laoturi haakeriistaga

» FieldPilot Pro/UniPilot Pro — annab juurdepaasu automaatroolimise
valikutele, kui kasutatakse rakendust SCM Pro

» Maéra kontrollija (teine tootja) — annab juurdep@asu maéra
kontrollija valikutele, kui kasutatakse koos tihilduva méara
kontrollijaga (teine tootja)

4. Sisestage lahtilukustamise kood, kui see on ndutav.

5. Tehke puldile restart.
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Joonis 4-50: Laadi tarkvara (les

Valikut Téoriistad kasutatakse tarkvaravérskenduste Ules laadimiseks
stisteemi seadmete jaoks ja erinevate arvutuste tegemiseks tavalisel
kalkulaatoril vdi dhikute teisendajal.

. . L. - 20,
1. Vajutage alumist vahekaarti SUSTEEMI HAALESTUS .
2. Vajutage TOORIISTADE kiilgmist vahekaarti [,
3. Tehke valik jargmistest:

| | SNLVHNIASSIS

YANAVAY

» Laadi tarkvara (iles — kasutatakse tarkvaravarskenduste Ules
laadimiseks USB-draivilt siisteemi seadmete jaoks.

» Lisad — annab juurdepaasu kalkulaatorile voi dhikute teisendajale

Joonis 4-49: Téériistade valikud
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Laadi tarkvara liles
Kuva Laadi tarkvara Ules kasutatakse tarkvaravarskenduste ileslaadimiseks
USB-draivilt stisteemi seadmete jaoks.

SSND

MARKUS. Selle funktsiooni saadavalolek sltub tarkvara versioonist.
Vajutage TOORIISTADE kilgmist vahekaarti ({8,

Vajutage [EECRETIZIENIES.

Sisestage pulti USB-draiv, mis sisaldab tarkvaravarskendusi.

1SIYINVVH

B e o=

Vajutage seadme ALLA-noolt 4 ja valige seade, mille tarkvara
varskendatakse:

5. vajutage tarkvara ALLA-noolt " ja valige tarkvaravarskendus, mis
seadmesse laaditakse.

Vajutage [ATEERIESEECITHIET.

7. Kui palutakse, vajutage m

8. Vajutage TAGASI-noolt G’ , et naasta kuvale Tddriistad, véi vajutage
PULDI kilgmist vahekaarti . et naasta vahekaardi Puldi satted
pohikuvale. Lisad

1. Vajutage TOORIISTADE kiilgmist vahekaarti .

ANIWVYNNNS
(=)

VIITTO4LNOX VHY YW

2. Vajutage .
3. Tehke valik jargmistest:

» Kalkulaator - kasutatakse matemaatiliste arvutuste tegemiseks

» Uhikute teisendaja — kasutatakse ala, pikkuse, mahu, rdhu, massi,
temperatuuri vdi nurga tihikute teisendamiseks

VS
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Joonis 4-51: Kalkulaator
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Joonis 4-52: Uhikute teisendaja

| [ mAARA kONTROLLIA ] | SUUNAMINE | [ HAAKERIIST ] | GNSS

LISA

98-05273-ET R12



SSND

MATRIK Pro 5706GS * MATRIX" Pro 840GS

PEATUKK 5 - GNSS VASTUVOTJA SEADISTAMINE

GNSS vastuvotja seadistamist kasutatakse GNSS tliibi, GNSS pordi ja PRN-i ning muude GNSS-i parameetrite hadlestamiseks ning ka GNSS
staatuse informatsiooni vaatamiseks.

GNSS vastuvoétja seadistamine Joonis 5-1: GNSS-i valikud

MARKUS. Need sétted on vajalikud mééra kontrolliia, abistatud roolimise/
automaatroolimise ja kalde sensori talitluse jaoks ning ka
haakeriista nbuetekohaseks toimimiseks.

1. Vajutage killgmist vahekaarti HAALESTAMINE (@5,

PARVETNELEY GNSS vastuvétja seadistamine

3. Tehke valik jargmistest:

» GNSS tiiip — seab GNSS-i allika llekannetega ndustumise: GPS,
GLONASS véi SBAS (koos funktsiooniga véi ilma funktsioonita
DGPS vajalik).

» GNSS port — valib GNSS sidepordi: sisemine vdi valimine

» GNSS andmesidekiirus — maarab GNSS-pordi
modulatsioonikiiruse ja NMEA-s&numite sageduse, mis on
saadaval puldi RS232-pordil.

» GNSS staatuse informatsioon — kuvab modulatsioonikiiruse,
modulatsioonikiiruse staatuse, GNSS staatuse informatsiooni:
GGANTG (andmeedastuskiirused), satelliitide arv, HDOP, PRN,
GGA kvaliteet, vastuvdtja, vastuvétja versioon, UTM-tsoon ja
korrektsiooni mudel

» Programm — laseb GNSS vastuvdtjat otse kasurea lidese kaudu
programmeerida. Seda funktsiooni peaksid kasutama ainult
TeeJeti tugitddtajad. Kasutamine omal vastutusel!

» PRN - valib esimese kahest véimalikust SBAS PRN-ist, mis annab
SBAS-ile korrigeeritud andmed.

» Alternatiivne PRN - véimaldab valida teise SBAS PRN-i
korrigeeritud andmete edastamiseks

» Kuva nupp Vérskenda GNSS-asendit — maéarab, kas nupp
Varskenda GNSS-asendit on suunamise kuvadel saadaval
4. Vajutage JARGMISE LEHE noolt 9 et haalestada konkreetsed
valitud GNSS-i valikud.
5. Vajutage TAGASI-noolt Q’ voi killgmist vahekaarti HAALESTAMINE
, et pdorduda tagasi Haalestamise pdhikuvale.
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GNSS tiitip Joonis 5-2: GNSS tiiiip
See meniili véimaldab kasutajal méaéaratleda rakenduse tarkvara poolt
vastu voetud GGA andmete nduded lahtuvalt GGA kvaliteedi indikaatori
andmevaljast. Need valikud dikteerivad kasklusi, mis on programmi
saadetud sisemise vastuvdtja jaoks.

+ GPS - mittekorrigeeritud signaalid GPS-stisteemilt
+ GLONASS - mittekorrigeeritud signaalid GLONASS-siisteemilt

+ SBAS (nt EGNOS, GAGAN, MSAS, SDCM, WAAS) -
diferentseeritud korrektsioonisignaalid SBAS ststeemilt

+ DGPS vajalik — diferentseeritud korrigeeritud GPS-signaalid

1. Vajutage JARGMISE LEHE noolt "> etsaada juurdepaés valikute
loendile.

2. Valige:

» GPS - iihe punktiga mittekorrigeeritud asukoha andmed,
mis baseeruvad ainult GPS-il, kui GGA QI vaartusega ,1” on
ndustutud.

MARKUS. GPS on alati valitud.

» GPS+GLONASS - ihe punktiga mittekorrigeeritud asukoha
andmed, mis baseeruvad GPS-il ja GLONASS-l, kui GGA QI
vaartusega ,1” on ndustutud.

» GPS+SBAS - kas Uhe punktiga mittekorrigeeritud voi SBAS
korrigeeritud asukoha andmetega on ndustutud — GGA QI vaartus
on 1" vdi 2" (ndustutakse ka vaartustega 3, 4 vdi 5).

» GPS+GLONASS+SBAS - kas iihe punktiga mittekorrigeeritud voi
SBAS korrigeeritud asukoha andmetega on ndustutud — GGA Ql
vaartus on 1" véi 2" (ndustutakse ka vaartustega 3, 4 vdi 5).

» GPS+GLONASS+SBAS+DGPS - ndustutakse ainult GGA
andmetega, mille QI vaartus on ,2" vdi suurem (ndustutakse ka
vaartustega 3, 4 vdi 5). » Sisemine - kasutab asukohaandmeid sisemiselt GNSS-

vastuvétjalt; need NMEA andmed saadetakse vélja

Matrixi juhtmekimbu RS-232 jadapordile A valitud GNSS-

andmesidekiirusel

GNSS-port

COM pordi saab seada vaartusele ,Sisemine”, et kasutada sisemist
GNSS vastuvétjat ja anda signaal valja, voi vaartusele ,Valimine”, et vétta
vastu valise GNSS-i andmeid.

1. Vajutage ALLA-noolt l et saada juurdepaés valikute loendile.
2. Valige:

MARKUS. Kbik puldipbhised kaardistamise, rakendamise ja

suunamise funktsioonid peatatakse, kui GGA QI véértus langeb

madalamale kui ,2”, kui see séte on margitud.

» Valimine — kasutab asukohaandmeid valiselt ihendatud GNSS-
vastuvotjalt, mis on Gihendatud Matrixi juntmekimbu RS-232
jadaporti A

3. Valjuge sellelt kuvalt, et alustada GNSS vastuvétja lahtestamist. See
votab ligikaudu minuti ja pult ei vasta enne, kui lahtestamine on 16pule
viidud. "

MARKUS. Viline vastuvdtja on ndutav téétamiseks TerraStariga,
OmniStar HP/XP-ga voi RTK asukohaandmetega.

Joonis 5-3: GNSS-port
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Vélise vastuvotja hdélestamise miinimumndéuded
Enne kui pult ihendub ja tédtab GNSS-vastuvdtjaga, peavad need
haalestamise miinimumnguded olema taidetud.

Jadapordi satted

Modulatsioonikiirus:

minimaalselt 38 400

Soovitatav

38 400, 56 000, 57 600,
76 800 voi 115 200

FieldPilot Pro/

UniPilot Pro 115200
Andmebitid: 8
Paarsus: Puudub
Stoppbitid: 1

N6uded jadapordi iihendusele

9-kontaktilise isaskonnektoriga RS-232 jadakaabel

MARKUS. Véimalik, et vaja on nullmodemi adapterit séltuvalt
vastuvdtja kontaktide paigutusest.

GGA 10,0 Hz
Valikuline VTG 10,0 Hz
ZDA 1,0 Hz

GNSS-andmesidekiirus

GNSS-vastuvdtja kasutamisel maarab GNSS-andmesidekiirus GNSS-
pordi modulatsioonikiiruse ja NMEA-s6numite sageduse, mis on saadaval

puldi RS232-pordil.

MARKUS. FieldPilot Pro/UniPilot Pro kiireid sétteid: seetdttu on valikud
kéttesaamatud, kui FieldPilot Pro/UniPilot Pro on lukust avatud.

1. Vajutage ALLA-noolt " et saada juurdepéés valikute loendile.

no

Valige:

» Kiire (115 200 + 10 Hz) — 115 200 modulatsioonikiirus,
GCGA@ 10Hz, VTG @ 10 Hz, ZDA@ 1 Hz

» Aeglane (19 200 + 5Hz) — 19 200 modulatsioonikiirus,
GCGA@5Hz, VIG @ 5Hz, ZDA@ 1 Hz

Joonis 5-4: GNSS-andmesidekiirus

GNSS staatuse informatsioon
GNSS staatuse informatsioon kuvab hetkvétte praeguse GNSS staatuse
informatsiooniga.

1. Vajutage .

2. Kuvab jargmised andmed:

<AModulatsioonikiirus — GNSS-i praegune staatus

<AModulatsioonikiiruse staatus - kiirus, millega informatsioon
edastatakse.

MARKUS. Véimalik, et tarkvaraversiooni tippjoudiuse tagamiseks
on néutav minimaalne modulatsioonikiirus.
<4 GGANTGITCP edastuskiirused — GNSS asukohtade arv sekundis.
«Satelliitide arv — GNSS satelliitide arv vaates (DGPS-i jaoks on
miinimum 4)
<«4HDOP - satelliitgeomeetria tugevuse mddt horisontaaltasapinnal.
Eelistatav HDOP-vaértus on vaiksem kui 2.
<«PRN - praeguse DGPS-satelliidi ID

<«4GGA kvaliteet - GNSS-signaali praegune kvaliteediindikaator
(vt GGA nduete tabelit)

<«\Vastuvdtja — vastuvdtja praegune indikaator

<«\Vastuvdtja versioon — vastuvdtjasse installitud tarkvara versioon

<4UTM-tsoon — voond, kus te praegu asute (vt kdesoleva juhendi
jaotist ,UTM-koordinaadid ja -tsoonid”)

<«4Mudel - vastuvétja praeguses haalestuses kasutamiseks
saadaolev korrektsioonimudel

3. Vajutage m et naasta GNSS vastuvétja seadistamise kuvale.
MARKUS. Kui GNSS pole saadaval, on kik kirjed kehtetud.

Fast (115,200

Joonis 5-5: GNSS staatuse informatsioon
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GNSS staatuse informatsioon suunamiskuvadel Joonis 5-7: Vastuvdtia programmeerimine
GNSS-i staatus kuvab andmeid GNSS-i hetkeoleku (sh edastuskiiruste,
saadaolevate satelliitide arvu, HDOP-i ja PRN-i oleku, vastuvdtja ja
versiooni, satelliidi kvaliteedi ning ID ja UTM-tsoon) kohta.

1. Vajutage GNSS-i STAATUSE ikooni liell =) el [l

Joonis 5-6: GNSS staatuse informatsioon suunamise kuval

GGA nbuded
Allolevas tabelis on toodud GGA kvaliteedi indikaatori vaartus, mida voib
eeldada erinevate GNSS signaali tiitipide korral.

GGA kvaliteedi Tiitipiline
indikaator tapsus

GNSS signaali tiiiip

Uhe punktiga/Autonoomne GNSS 1 <2m PRN
Uhe punkiiga/Autonoomne GNSS ) Sisemise GN§S-vastuvotja kasutamisel v0|m“al<.1ab PRN-| menuul
. . 1 <im kasutada kuni kahel konkreetsel SBAS-satelliidil SBAS-i korrektsioone.
koos GLIDE'iga/ClearPathiga N ) . o
: : See vdimaldab kasutajal eemaldada SBAS-i korrektsiooniandmed
SBAS siisteemid, sealhulgas WAAS, | -, . o 07m puudulikult toimivatelt SBAS-satellitidelt

EGNOS, GAGAN, MSAS jne.

1. Vajutage ALLA-noolt l et saada juurdepaas valikute loendile.

TerraStar L (koondunud) 2 40 cm )
. - 2. Valige:
T (flkseentud) 4 10cm+1 ppm » Automaatne — automaatne PRN-i valik
RTK (ujuv) 5 4 om » Number — vétke iihendust kohaliku edasimiiijaga, et saada
TerraStar C (koondunud) 5 4cm number, mis on seotud teie asukohaga
OmniStar HP/XP/G2 5 ~10 cm Joonis 5-8: PRN

*60-minutilise perioodi jooksul.
Programm

Programm vdimaldab programmeerida GNSS-vastuvdtjat otse kasurea
liidese kaudu. Seda funktsiooni peaksid kasutama ainult TeeJeti
tugitdotajad. Kasutamine omal vastutusel!

1. Vajutage m

2. Kohandage programmeerimist vastavalt vajadusele.
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Alternatiivne PRN Kuva nupp Varskenda GNSS-asendit

Kui PRN ei ole seatud sattele Automaatne, véimaldab valida teise SBAS Kuva nupp Vérskenda GNSS-asendit — maéarab, kas nupp Vérskenda
PRN-i korrigeeritud andmete edastamiseks. GNSS-asendit on suunamise kuvadel nahtaval.

1. Vajutage ALLA-noolt *J" et saada juurdepaas valikute loendile. Kuva nupp Vérskenda GNSS-asendit lahtestab ClearPathi filtri OEMStari
2. Valige: vastuvdtjal, kui kasutaja kaitab vastuvétjat paljude puude ja/voi ehitistega

» Puudub - alternatiivset PRN-i numbrit pole ala vahetus laheduses.

» Number — vétke iihendust kohaliku edasimiijaga, et saada number, ~ MARKUS. Vérskendamise aktiveerimine, kui t6 on pooleli, pdhjustab

mis on seotud teie asukohaga liihiajalise katkestuse GNSS-andmete tlekandes. Toen&oliselt
pbhjustab see nende sektsioonide, mis juba on automaatses
BoomPiloti reZiimis, liihiajalise vélja lilitamise.

Joonis 5-9: Alternatiivne PRN

Vérskendamist ei tohiks teha, kui rakendus on aktiivne.

Joonis 5-11: GNSS-asendi vérskendamise nupp

PRN-i ei kuvata
PRN-i valikud on saadaval ainult siis, kui SBAS GNSS tiilip on valitud
sisemisele GNSS vastuvétjale seadmisel.

Joonis 5-10: PRN-i ei kuvata
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GNSS-i sonastik

Kommertssatelliidi teenusepakkuja:

Veel Uks levinud DGPS-signaaliallikas. Vigade korrigeerimise teave, mis
on saadud nende tugijaamadest, saadetakse sidesatelliidile (pole seotud
GPS-satelliitidega) ja edastatakse kasutajale. Need satelliidipdhised
korrektsioonid kalduvad olema laiema katvusega kui tornidel pdhinevad
edastused (FM-lingid) ja kasutaja vahemaa tugijaama vastuvdtjatest ei
mdjuta olulisel maaral siisteemi tapsust. Enamik neist teenusepakkujatest
nduavad kasutamise eest abonementtasu. Uldtuntud teenusepakkuja on
OmniSTAR.

CORS (pidevalt tootav referentsjaam)/RTK-vork:

Ule kindla geograafilise piirkonna (nt iile kogu osariigi/riigi) jaotatud
tugijaamade komplekt, mis on keskarvuti kaudu koondatud Uhte vérku,
mis edastab (le Interneti RTK-korrektsiooniandmeid. CORS-vdrgud
vbivad kuuluda avalik-diguslikule voi eradiguslikule isikule voi olla
viimaste poolt opereeritavad, pakkudes signaali tasuta vdi kogudes
iga-aastast abonementtasu. Kasutades CORS-vdrku mobiilsideiihenduse
kaudu, elimineerib I6ppkasutaja vajaduse omada tugijaama.

Diferentseeritud korrektsioonid

Diferentseeritud korrektsioonid on lahendus, mis on omane ,kahekordse
eristamise” algoritmile, mille abil maaratakse korrektsioonivaartusi,

mida RTK rakendab GNSS-satelliitide iga vahemiku andmetele.
Korrektsioonid” on Gldmadiste, mida kasutatakse kdigi vdimalike
korrektsioonivormide puhul, alates SBAS-ist (WAAS/EGNOS) kuni
OmniStari, TerraStar PPP ja RTK-ni.

Diferentseeritud GPS (DGPS):
Konkreetse RTK-lahenduse kasutamine diferentseeritud korrektsioonide
rakendamiseks GPS-satelliitide orbiidiandmetele.

EGNOS (Euroopa Geostatsionaarse Navigeerimise
Teenus):

SBAS (Satellite-Based Augmentation System/satelliidipdhine
tugististeem), mis on hiselt vélja todtatud ESA (European Space Agency/
Euroopa Kosmoseagentuur), Euroopa Uhenduse ja EUROCONTROL-i
poolt. Stisteem on vabalt kasutatav ja katab diferentseeritud
korrektsioonidega peamiselt Euroopa maismaa. EGNOS tagab
t00I6ikudevahelise korduvustapsuse 15-25 cm ja hooaegadevahelise
korduvustapsuse +/-1 m.

GLONASS (globaalne satelliitnavigatsioonisiisteem):
Globaalne satelliitnavigatsioonististeem, mille on vélja toétanud ja mida
haldab Vene valitsus. See koosneb ligikaudu 24 satelliidist, mis tiirlevad
pisivalt maa orbiidil. Kui varajased GNSS-vastuvétjad kasutasid tavaliselt
ainult GPS-signaale, siis paljud tdnapaevased GNSS-vastuvétjad

saavad kasutada nii GPS-i kui ka GLONASS-i, suurendades tdhusalt
kasutamiseks saadaolevate satelliitide arvu kokku.

GNSS PPP (tappispositsioneerimine)

PPP on tellimuspdhine tlemaailmselt pakutav satelliitide korrektsioonide
saatmise teenus, mida edastatakse nduetekohaselt varustatud GNSS-
vastuvdtjatele. PPP kasutab referentsjaamade globaalset massiivi,

et korrigeerida satelliidi kellaja ja orbiidi vigu ning edastada andmeid
kohalikele vastuvétjatele. PPP nduab koondaega.

GNSS (globaalne satelliitnavigatsioonisiisteem):
Uldmaiste, mis viitab mitmele satellitnavigatsioonisiisteemile, mida
vastuvdtja kasutab oma asukoha arvutamiseks. Néiteks jargmised
stisteemid: GPS, mille on vélja tbtanud Ameerika Uhendriigid, ja
GLONASS, mille on vélja tédtanud Venemaa. Taiendavate valjatdtamisel
olevate stisteemide hulka kuuluvad Galileo, mida arendab Euroopa Liit,

ja Compass, mida arendab Hiina. Uue pdlvkonna GNSS-vastuvdtjad
projekteeritakse kasutama mitut GNSS-signaali (nt GPS ja GLONASS).
Sdltuvalt orbiidist ja soovitud tdpsustasemest saab siisteemi joudlust
parandada, vdimaldades juurdepaasu suuremale satelliitide arvule.

GPS (globaalne positsioneerimissiisteem):
Satellitnavigatsioonivorgu, mida haldab Ameerika Uhendriikide
Kaitseministeerium (U.S. Department of Defense), nimi. See koosneb
ligikaudu 30 satelliidist, mis tiirlevad plsivalt maa orbiidil. See

mdiste viitab ka mis tahes seadmele, mille funktsionaalsus séltub
navigatsioonisatelliitidest.

NTRIP (RTCM-i vorgutransport IP-protokolli kasutades):
Interneti-pdhine rakendus, mis muudab igalihele, kellel on Interneti-
Uhendus ja sisselogimismandaat NTRIP-serverisse, kattesaadavaks
CORS-jaamadelt parit RTCM-korrektsiooniandmed. See kasutab tavaliselt
Internetti sisenemiseks mobiilset linki ja NTRIP-serverit.
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Positsiooni triiv

GNSS-asukoha arvutuste pidev muutumine, mille pdhjuseks on peamiselt
atmosfaarilised ja ionosfadrilised muutused, halb satelliidi geomeetria
(mille voimalikuks pdhjuseks on sellised takistused, nagu ehitised ja
puud), satelliidi kella vead ja satelliidi orbiidi muutused. Soovitatavad

on vahemalt detsimeetri tdpsusega kaksiksagedusega vastuvétjad, mis
kasutavad PPP- v&i RTK-lahendusi.

RTK (reaalajas kinemaatika):

Praegu kdige tdpsem saadaolev GPS-i korrektsioonististeem, mis
kasutab GPS-vastuvétjale suhteliselt 1dhedal paiknevaid maismaal
asuvaid referentsjaamasid. RTK suudab tagada vahemalt iihetollise
tapsuse, millele sentimeetrites viidatakse kui todlikudevahelisele
korduvustépsusele, ja mis tagab ka hooaegadevahelise asukoha
korduvuse stabiilsuse. RTK kasutajatel véivad olla oma tugijaamad, neil
voib olla abonement RTK-vérkude véi CORS-i kasutamiseks.

SBAS (satelliidipohine tugisiisteem):

Uldméiste, mis viitab mis tahes satelliidipdhisele korrektsioonisiisteemile.
SBAS-i naideteks on: WAAS Ameerika Uhendriikides, EGNOS

Euroopas ja MSAS Jaapanis. On tdenéoline, et tulevikus saab Internetis
kéttesaadavaks taiendav SBAS, mis katab muid maailma piirkondi.

WAAS (geograafiliselt ulatusliku maa-ala tugisiisteem):
Satelliidi korrektsioonisiisteem, mille on vélja td6tanud FAA (Federal Aviation
Administration/Ameerika Uhendriikide Foderaalne Lennuamet). See on
vabalt kasutatav ja katab Ameerika Uhendriigid ning teatud piirkonnad
Kanadas ja Mehhikos. WAAS tagab t6él6ikudevahelise korduvustapsuse
15-25 cm ja hooaegadevahelise korduvustépsuse +/-1 m.

.
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PEATUKK 6 - HAAKERIISTA HAALESTUS

Valikut Haakeriista haalestus kasutatakse erinevate satete hadlestamiseks, mis on seotud reziimidega Sirge, Laotur ja vahelduv.

Satted varieeruvad, s6ltuvalt sellest, kas sektsiooni juhtimine on saadaval: SmartCable, sektsiooni juhimoodul (SDM) vai lllitifunktsiooni moodul (SFM).

Mitme sektsiooni valjundi moodul Joonis 6-1: Hadlestuse valikud mitme sektsiooni valjundi mooduli jaoks
Mitme sektsiooni valjundi moodulid vdivad olla installeeritud CAN vérku, - E
et lubada rohkem sektsioone kui lubaks (iksik moodul. Kui sektsiooni
juhtmoodul on stisteemis, tuleb kdigepealt hadlestada mitme sektsiooni
valjundi moodulid.

1. Vajutage kilgmist vahekaarti HAALESTAMINE [g5.

2. Vajutage nuppu M

Vajutage mitme sektsiooni véljundi moodulil noolt JARGMINE
LEHT =D

Vajutage nuppu .

Vajutage ALLA-noolt «.v ja méaarake sektsioonidele ige mooduli ID.

Vajutage kasku FUEVCERNNEEE T,

Vajutage TAGASI-noolt <'F, , et naasta kuvale Haakeriist voi
HAALESTAMISE kilgmist vahekaarti (g, et naasta vahekaardi
Haalestamine pohikuvale.

5

R

98-05273-ET R12

(o
)
o
w
4
<
<<
EE




MATRIK Pro 570GS * MATRIX" Pro 840GS

HAAKERIISTATUUP

Haakeriista tlilip valib rakendusmustri tiilibi, mis esindab kdige tdpsemalt Sirge
teie siisteemi. Poomi sekisioonidel ei ole pikkust ja need on jarjekorras antennist

e Reziimis Sirge — poomisektsioonidel ei ole pikkust ja need on kindlaksmaératud vahemaadel.

jarjekorras antennist kindlaksmaaratud vahemaadel . .
Uksik sektsioon

® ReZiimis laotur — virtuaalne joon luuakse kooskdlas AR . )
Sektsiooni juhtimine pole slisteemis saadaval.

jaotusketastega, millest rakenduse sektsioon vdi sektsioonid, mis

véivad olla erinevatel vahemaadel joonest, vdivad erineda pikkuse 1. Valige haakeriista kuval haakeriista titip m

osas (saadavus soltub siisteemi varustusest) 2. Vajutage valiku Haakeriista tiiip JARGMISE LEHE noolt ™,
o Reziimis Vahelduv - virtuaalne joon luuakse kooskdlas 3. Tehke valik jargmistest:

sektsiooniga 1, millelt rakenduse sektsioon voi sektsioonid, mis

voivad olla erinevatel vahemaadel joonest, pole pikkust saanud

(saadavus séltub slisteemi varustusest)

» Té6seadme pikuti nihke suund 0- maarab, kas haakeriist on
GNSS-antenni ees (edasi) vdi taga (tagasi), kui seisate ndoga
s6iduki edasi-suunas

» Todseadme pikuti nihke kaugus O - moddetakse soiduki
keskjoonega paralleelselt, maarab pikutise vahemaa GNSS-
antennist haakeriistani meetrites ja kimnendkoha tapsusega

Sektsioonide numbrid
Sektsioonid on nummerdatud vasakult paremale, kui seisate ndoga

masina edasi-suunas.
» Todseadme kiilgnihke suund @ _ maarab klilgsuuna (vasakule

v0i paremale) masina keskjoonest haakeriista keskkohani, kui
seisate ndoga masina edasi-suunas

Joonis 6-2: Haakeriista tlidip — sirge

» Tooseadme kiilgninke kaugus @ — maarab kiilgsuunalise
vahemaa masina keskjoonest haakeriista keskkohani meetrites
ja kimnendkoha tapsusega

4. Vajutage TAGASI-noolt <}§ , et naasta kuvale Haakeriist voi

HAALESTAMISE kiilgmist vahekaarti , et naasta vahekaardi

Haélestamine pdhikuvale.

Joonis 6-5: Uksik sektsioon

Joonis 6-3: Haakeriista tiiiip — laotur
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Joonis 6-4: Haakeriista tiiiip — vahelduv
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Joonis 6-6: Nihkesuunad ja vahemaad

Joonis 6-7: Mitu sektsiooni

Mitu sektsiooni
Sektsiooni juhtimine on saadaval (SmartCable, sektsiooni juhimoodul
(SDM) vai ltilitusfunktsiooni moodul (SFM)).

1.
2.
3.

Valige haakeriista kuval haakeriista tiilip m

Vajutage valiku Haakeriista tiiip JARGMISE LEHE noolt 9

Tehke valik jargmistest:

» Tooseadme pikuti nihke suund 0- maarab, kas haakeriist on
GNSS-antenni ees (edasi) véi taga (tagasi), kui seisate ndoga
s6iduki edasi-suunas

» Tooseadme pikuti nihke kaugus @ — maddetakse soiduki
keskjoonega paralleelselt, maarab pikutise vahemaa GNSS-
antennist haakeriistani meetrites ja kimnendkoha tapsusega

» Tooseadme kiilgnihke suund @ — maarab killgsuuna (vasakule
vi paremale) masina keskjoonest haakeriista keskkohani, kui
seisate ndoga masina edasi-suunas

» Todseadme killgnihke kaugus @ _ maarab klilgsuunalise
vahemaa masina keskjoonest haakeriista keskkohani meetrites
ja kimnendkoha tapsusega

» Ulekate — automaatsel sektsioonide juhtimisel lubatud iilekate

» Aja sisselllitamisviide — ma&rab iga sektsiooni sisselilitamise aja,
kui sisenetakse tdétlemata alasse
MARKUS. Kui rakendus liilitub téétlemata alale sisenedes liiga
kiiresti sisse, véhendage aja sisseltilitamisviidet. Kui rakendus
liilitub liiga hilja sisse, suurendage aja sisseliilitamisviidet.

» Aja véljalllitamisviide — maarab iga sektsiooni valja lllitamise aja,
kui sisenetakse toddeldud alasse
MARKUS. Kui rakendus liilitub té6tlemata alale sisenedes liiga

kiiresti vélja, véhendage aja véljalilitamisviidet. Kui rakendus
liilitub liiga hilja vélja, suurendage aja véljaliilitamisviidet.

Vajutage TAGASI-noolt <:3 , et naasta kuvale Haakeriist voi
HAALESTAMISE killgmist vahekaarti (g8, et naasta vahekaardi
Haalestamine pdhikuvale.

Joonis 6-8: Nihkesuunad ja vahemaad
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Joonis 6-9: Ulekate

Laotur - TeeJet

Virtuaalne joon luuakse kooskdlas jaotusketastega, millest rakenduse
sektsioon vdi sektsioonid, mis vdivad olla erinevatel vahemaadel joonest,
véivad erineda pikkuse osas (saadavus sdltub siisteemi varustusest).

Uksik sektsioon
Sektsiooni juhtimine pole stisteemis saadaval.
1. Valige haakeriista kuval haakeriista tiup .
2. Vajutage valiku Haakeriista tlitip JARGMISE LEHE noolt 9
3. Tehke valik jargmistest:
» Seadistamise tlilip — kasutatakse JEEREA laoturi tiilibi valimiseks

» Antenni kaugus ketastest @ — maérab vahemaa GNSS-antennist
ketasteni vdi jaotusmehhanismini

» Todseadme kiilgninke suund @ _ miarab klilgsuuna (vasakule
vi paremale) masina keskjoonest haakeriista keskkohani, kui
seisate ndoga masina edasi-suunas

» Todseadme kiilgnihke kaugus ® _ maarab kiilgsuunalise
vahemaa masina keskjoonest haakeriista keskkohani meetrites
ja kimnendkoha tapsusega

» Laoturi nihke vahemaa © — maarab ketaste voi
jaotusmehhanismi vahemaa ning koha, kus toode algselt
sektsioonis maaga kokku puutub

» Leviku pikkused O - maarab sektsiooni jaoks rakenduse pikkuse

4. Vajutage TAGASI-noolt 45 , et naasta kuvale Haakeriist voi
HAALESTAMISE killgmist vahekaarti ’Q et naasta vahekaardi
Haalestamine pdhikuvale.

Joonis 6-10: Uksik sektsioon

Joonis 6-11: Vahemaad ja pikkus

Joonis 6-12: Kiilgnihke suund ja vahemaa
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Mitu sektsiooni Joonis 6-13: Mitu sektsiooni
Sektsiooni juhtimine on saadaval (SmartCable, sektsiooni juhimoodul
(SDM) véi liilitusfunktsiooni moodul (SFM)).

1. Valige haakeriista kuval haakeriista tlitip .

2. Vajutage valiku Haakeriista tiiiip JARGMISE LEHE noolt 9

3. Tehke valik jargmistest:

» Seadistamise tllp — kasutatakse JEEREY laoturi tlilibi valimiseks

» Antenni kaugus ketastest @ — maérab vahemaa GNSS-antennist
ketasteni voi jaotusmehhanismini

» Tooseadme kiilgninke suund @ — maarab killgsuuna (vasakule
vOi paremale) masina keskjoonest haakeriista keskkohani, kui
seisate ndoga masina edasi-suunas

» Todseadme kiilgnihke kaugus @ _ masrab kllgsuunalise
vahemaa masina keskjoonest haakeriista keskkohani meetrites
ja kimnendkoha tapsusega

» Ulekate - automaatsel sektsioonide juhtimisel lubatud iilekate

» Aja sissellilitamisviide — maérab iga sektsiooni sisselilitamise aja,
kui sisenetakse todtlemata alasse

MARKUS. Kui rakendus liilitub té6tlemata alale sisenedes liiga
kiiresti sisse, vdhendage aja sisseliilitamisviidet. Kui rakendus
lilitub liiga hilja sisse, suurendage aja sisseliilitamisviidet.

» Aja valjalllitamisviide — maarab iga sektsiooni valja lllitamise aja,
kui sisenetakse téddeldud alasse
MARKUS. Kui rakendus liilitub téétlemata alale sisenedes liiga
kiiresti vélja, véhendage aja véljalilitamisviidet. Kui rakendus
lilitub liiga hilja vélja, suurendage aja véljalilitamisviidet.

» Laoturi nihke vahemaa © — maarab ketaste voi
jaotusmehhanismi vahemaa ning koha, kus toode algselt 1.
sektsioonis maaga kokku puutub.

» Sektsiooni nihked @ — maarab nihke vahemaa 1. sektsioonist
(nihke leviku joon) kuni iga sektsiooni esikiiljeni. 1. sektsioon
on alati 0. K&igil muudel sektsioonidel vbivad olla erinevad
vahemaad.
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» Sektsiooni pikkused © - maarab igas sektsioonis rakenduse
pikkuse. Igal sektsioonil vib olla erinev pikkus.
MARKUS. Sektsioonid on nummerdatud vasakult paremale,
kui seisate ndoga masina edasi-suunas.

4. Vajutage TAGASI-noolt <") , et naasta kuvale Haakeriist voi
HAALESTAMISE kilgmist vahekaarti (g, et naasta vahekaardi
Haalestamine pohikuvale.

Joonis 6-14: Vahemaad ja pikkus
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Joonis 6-15: Kiilgnihke suund ja vahemaa Laotur - OEM

| | Virtuaalne joon luuakse kooskdlas jaotusketastega, millest rakenduse
; sektsioon vdi sektsioonid, mis vdivad olla erinevatel vahemaadel joonest,
voivad erineda pikkuse osas.

Uksik sektsioon

(P_ Sektsiooni juhtimine pole siisteemis saadaval.
1. Valige haakeriista kuval haakeriista tiip .
GE | 2. Vajutage valiku Haakeriista tlilip JARGMISE LEHE noolt 9

3. Tehke valik jargmistest:

I I » Seadistamise tlilip — kasutatakse, et valida laoturi tlilibiks m

» Antenni kaugus ketastest — maarab vahemaa GNSS-antennist
ketasteni vdi jaotusmehhanismini

Joonis 6-16: Ulekate

» Tooseadme kiilgnihke suund — méarab kiilgsuuna (vasakule voi
paremale) masina keskjoonest haakeriista keskkohani, kui seisate
ndoga masina edasi-suunas

» Todseadme kilgnihke kaugus — maarab kilgsuunalise vahemaa
masina keskjoonest haakeriista keskkohani meetrites ja
kiimnendkoha tapsusega

» Alguse vahekaugus — méarab alguse vahekauguse, kui td6deldud
alast véljutakse (vaartuse saamiseks votke lihendust laoturi
tootjaga)

» Lopu vahekaugus — méarab Idpu vahekauguse, kui tdddeldud
alasse sisenetakse (vaartuse saamiseks votke Uihendust laoturi
tootjaga)

MARKUS. Alguse ja I6pu vahekauguse vaartuse saamiseks
votke (ihendust laoturi tootjaga.

4. Vajutage TAGASI-noolt <3 , et naasta kuvale Haakeriist vi
HAALESTAMISE kiilgmist vahekaarti (g, et naasta vahekaardi
Haalestamine pdhikuvale.
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Joonis 6-17: Uksik sektsioon » Sektsiooni 16pu nihked — maérab nihke vahemaa 1. sektsioonist
kuni iga sektsiooni tagakiiljeni. Igal sektsioonil vdib olla erinev
vahemaa.

MARKUS. Sektsiooni alguse ja I6pu vahekauguse véértuse
saamiseks votke (ihendust laoturi tootjaga. Sektsioonid on
nummerdatud vasakult paremale, kui seisate ndoga masina
edasi-suunas.

4. Vajutage TAGASI-noolt <“5 , et naasta kuvale Haakeriist voi
HAALESTAMISE killgmist vahekaarti (g, et naasta vahekaardi
Haalestamine pohikuvale.

Joonis 6-18: Mitu sektsiooni

Mitu sektsiooni
Sektsiooni juhtimine on saadaval (SmartCable, sektsiooni juhimoodul
(SDM) vai ltilitusfunktsiooni moodul (SFM)).
1. Valige haakeriista kuval haakeriista tlitip .
2. Vajutage valiku Haakeriista tiiiip JARGMISE LEHE noolt 9
3. Tehke valik jargmistest:
» Seadistamise tllip — kasutatakse, et valida laoturi tltbiks m
» Antenni kaugus ketastest — madrab vahemaa GNSS-antennist
ketasteni vdi jaotusmehhanismini
» Tooseadme kiilgnihke suund — méaarab kulgsuuna (vasakule voi
paremale) masina keskjoonest haakeriista keskkohani, kui seisate
ndoga masina edasi-suunas
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» Tédseadme kilgnihke kaugus — maérab kilgsuunalise vahemaa
masina keskjoonest haakeriista keskkohani meetrites ja
kimnendkoha tapsusega

» Alguse vahekaugus — méarab alguse vahekauguse, kui td6deldud
alast véljutakse (vaartuse saamiseks votke Uihendust laoturi
tootjaga)

» Lopu vahekaugus — maarab I6pu vahekauguse, kui tdodeldud
alasse sisenetakse (vaartuse saamiseks vdtke Gihendust laoturi
tootjaga)

MARKUS. Alguse ja I6pu vahekauguse véértuse saamiseks
votke (hendust laoturi tootjaga.

» Sektsiooni alguse nihked — maarab nihke vahemaa 1. sektsioonist
kuni iga sektsiooni esikiiljeni. 1. sektsioon on alati 0. K&igil muudel
sektsioonidel vdivad olla erinevad vahemaad.
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Vahelduv

Virtuaalne joon luuakse kooskdlas sektsiooniga 1, millelt rakenduse
sektsioon voi sektsioonid, mis vdivad olla erinevatel vahemaadel joonest,
pole pikkust saanud.

Mitu sektsiooni
Sektsiooni juhtimine on saadaval (SmartCable, sektsiooni juhimoodul
(SDM) vai ltilitusfunktsiooni moodul (SFM)).

1. Valige haakeriista kuval haakeriista tiup .
2. Vajutage valiku Haakeriista tiiiip JARGMISE LEHE noolt 9
3. Tehke valik jargmistest:

» 1. sektsiooni pikuti nihke suund O - kasutatakse, et valida, kas
1. sektsioon (sektsiooni nihete nullpunkt) asub GNSS-antenni ees
voi taga, kui sdiduk ligub edasi-suunas

» 1. sektsiooni pikuti nihke vahemaa 0- kasutatakse, et maarata
pikutine vahemaa GNSS-antennist 1. sektsioonini (sektsiooni
nihete nullpunkt)

» Todseadme kiilgnihke suund @ _ miarab klilgsuuna (vasakule
v6i paremale) masina keskjoonest haakeriista keskkohani, kui
seisate ndoga masina edasi-suunas

» Todseadme kiilgnihke kaugus ® — maarab klilgsuunalise
vahemaa masina keskjoonest haakeriista keskkohani meetrites
ja kiimnendkoha tapsusega

» Ulekate — automaatsel sektsioonide juhtimisel lubatud iilekate

» Aja sisselllitamisviide — maarab iga sektsiooni sisseliilitamise aja,
kui sisenetakse to6tlemata alasse

MARKUS. Kui rakendus liilitub tdétlemata alale sisenedes liga
kiiresti sisse, véhendage aja sisseliilitamisviidet. Kui rakendus
ldlitub liiga hilja sisse, suurendage aja sissellilitamisviidet.

» Aja véljalllitamisviide — méarab iga sektsiooni vélja liilitamise aja,
kui sisenetakse tdddeldud alasse
MARKUS. Kui rakendus liilitub té6tlemata alale sisenedes liiga
Kiiresti vélja, vdhendage aja véljallitamisviidet. Kui rakendus
lilitub liiga hilja vélja, suurendage aja véljalilitamisviidet.

» Sektsiooni nihked © — mézrab nihke vahemaa 1. sektsioonist
(1. sektsiooni pikutise nihke vahemaa rida) kuni iga sektsioonini.
Positiivne nihke vaartus teisaldab sektsiooni 1. sektsiooni taha.
Negatiivne nihke véartus teisaldab sektsiooni 1. sektsiooni ette.
1. sektsioon on alati 0. Kdigil muudel sektsioonidel vdivad olla
erinevad vahemaad.

4. Vajutage TAGASI-noolt <3 , et naasta kuvale Haakeriist voi
HAALESTAMISE killgmist vahekaarti , et naasta vahekaardi
Haalestamine pdhikuvale.

Joonis 6-19: Mitu sektsiooni

|Section 3: 2.00 m

Joonis 6-20: Nihke suunad ja vahemaad — 1. sektsiooni taha
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Joonis 6-21: Nihke suunad ja vahemaad — 1. sektsiooni ette
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Joonis 6-22: Ulekate
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RAKENDUSE LAIUS VOITOOLAIUS

Rakenduse laiust [haakeriista tiilip Sirge vdi haakeriista tlilip Vahelduv]
voi todlaiust [Haakeriista tllip Laotur] kasutatakse Uhe sektsiooni laiuse
v0i iga sektsiooni laiuse sisestamiseks, et arvutada haakeriista laius
kokku.

Uksik sektsioon
Sektsiooni juhtimine pole slisteemis saadaval.

Rakenduse laiust voi toolaiust kasutatakse, et sisestada haakeriista lihe
sektsiooni laius kokku. Vahemik on 1,0 kuni 75,0 meetrit.

1. Vajutage kilgmist vahekaarti HAALESTAMINE [@5.

2. Vajutage nuppu

3. Vajutage valiku Rakenduse laius [haakeriista tlilip Sirge] vdi To6laius
[haakeriista tiiiip Laotur] KLAVIATUURI ikooni E24.

4. Kasutage vaértuse sisestamiseks numbriklaviatuuri.

5. Vajutage TAGASI-noolt <3 voi killgmist vahekaarti HAALESTAMINE
, et pdorduda tagasi Haalestamise pdhikuvale.

Joonis 6-23: Uksik sektsioon — rakenduse laius véi t36laius

AIL100LS

Mitu sektsiooni

Sektsiooni juhtimine on saadaval, kui stisteem sisaldab mdnda
jargmistest: SmartCable, sektsiooni juhimoodul (SDM) v&i
[ilitusfunktsiooni moodul (SFM).

Rakenduse laiust voi tdolaiust kasutatakse, et sisestada iga sektsiooni
laius, et arvutada haakeriista kdigi sektsioonide laius kokku. Igal
sektsioonil vdib olla erinev laius. Sektsioonid on nummerdatud vasakult
paremale, kui seisate ndoga masina edasi-suunas. lga sektsiooni
vahemik on 0,0 kuni 75,0 meetrit. Kdikide sektsioonide laius kokku peab
olema suurem kui 1,0 meetrit.

1. Vajutage kilgmist vahekaarti HAALESTAMINE [@5.

2. Vajutage nuppu

3. Vajutage valiku Rakenduse laius [haakeriista tlitp Sirge vdi Vahelduv]
voi To0laius [haakeriista tliip Laotur] KLAVIATUURI ikooni E

Tostke sisestatav voi redigeeritav sektsioon esile.
Vajutage KLAVIATUURI ikooni E2.
Kasutage numbriklaviatuuri, et sisestada valitud sektsiooni laius.

Vajutage TAGASI-noolt <;3 voi killgmist vahekaarti HAALESTAMINE
', et naasta kuvale Haakeriist voi vahekaardi Haalestamine
pdhikuvale.

N o o

MARKUS. Kui siimmeetriline haakeriista paigutus on sees, on joondatud
sektsioonide koigist paaridest esiletdstmiseks saadaval ainult
esimene.

Joonis 6-24: Mitu sektsiooni — rakenduse laius voi téblaius

.
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TOOSEADME KULGNIHKE KAUGUSE KOHANDAMINE

Todseadme kiilgnihke kaugust kasutatakse, et sisestada vahemaa Joonis 6-25: Té6seadme kiilgnihke kaugus
masina keskjoonest haakeriista keskosani. Kui kaardistamise kuva ei
naita Ulekatet ega tlihikut, kuid pdllu t6dtlemine naitab pidevalt kattumist
voi tlihikut ainult likumissuuna Ghel kiljel, tuleb arvutada toéseadme
klilgnihke kauguse kohandusvaartus ja rakendada seda haakeriista nihke
vahemaa vaartusel.

Kui kasutatakse iseliikuvat pihustit vdi laoturit, kasutage GNSS-i
nihke kohandamise arvutust, et arvutada haakeriista nihke vahemaa
kohandusvaartus.

Kui kasutatakse tdmmatavat voi jarelveetavat haakeriista, kasutage
nihke kohandamise arvutust, et arvutada haakeriista nihke vahemaa
kohandusvaartus.

MARKUS. Kui kasutatakse abistatud/automaatroolimist ja ekraanikaart
néitab lilekatet ja tihikuid, siis on véimalik, et abistatud/
automaatroolimise sétteid tuleb kohandada.

GNSS-i nihke kohandusvaartuse arvutamine

GNSS-i nihke kohandusvaértuse arvutamiseks, kasutades sama abijoont:

1. Looge sirge AB joon.

2. Kui abistatud/automaatroolimine on aktiivne, sditke vahemalt 30 meetrit t56Idigul @ ja pange lipud haakerauale v3i masina korvale.

3. Podrake ringi ja aktiveerige abistatud/automaatroolimine t6616igu ® samal AB-abijoonel. Pange lipud haakerauale v6i masina kdrvale vdi peatuge
AB-abijoonel lippude kdrval, mille panite paika t66I6igul 0.

4. Madtke erinevust © tooloigu @ ja toolsigu @ lippude vahel.
5. Jagage mdddetud vahemaa (3] pooleks. Erinevus annab tulemuseks nihke kohandusvaartuse.

6. Suurendage vdi vahendage nihke vahemaad nihke sammus 5 méaratud koahndusvéartuse vorra ja korrake testi. Antenni lateraalse nihke vahemaa
on kohandatud 6igesti, kui mdlemas suunas sditmisel on séiduki rattajaljed samas asukohas. Kui see kohandamine toob kaasa antenni lateraalse
nihke vahemaa kohandamise rohkem kui 10 cm vdrra, siis tuleb automaatne kalibreerimine uuesti teha.

Praegused nihke satted

-
@
==
w
X
<
<
3

Nihke suund = parem
Pallu toctlemise iilekate Nihke suund = vasak Nihke suund = parem Nihke vahemaa =0 m

Toolsigust @ paremale Vahendage vahemaa nihke vaartust | Suurendage vahemaa nihke vaartust | Suurendage vahemaa nihke vaéartust
Vahetage haakeriista nihke suund

Toolsigust @ vasakule Suurendage vahemaa nihke vaartust | Vahendage vahemaa nihke vaartust | vasakule ja suurendage vahemaa nihke
véartust

Joonis 6-26: GNSS-i nihke vahemaa
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Haakeriista kiilgnihke kohandamine
Haakeriista kiilgnihke kohandusvéartuse arvutamiseks, kasutades kiilgnevaid abijooni:

1.
2.
3.

Looge sirge AB joon.

Kui abistatud/automaatroolimine on aktiivne, sditke tooldigul @ nii, nagu opereeriksite haakeriista ja pange lipud haakeriista valisservadele.

Pddrake ringi ja aktiveerige abistatud/automaatroolimine t66l6iguga (2] kiilgneval AB-abijoonel. Pange haakeriista vélisservadele taiendavad lipud
v0i peatuge mdneks ajaks AB-abijoonel nende lippude kdrval, mis panite paika t66I8igul 0.

Madtke erinevust © t66i6igu @ ja to6lGigu @ lippude vahel.
Jagage mdddetud vahemaa (3] pooleks. Erinevus annab tulemuseks nihke kohandusvaartuse.
Vajadusel suurendage voi vahendage nihke vahemaad @ vastavalt sellele, kus péllu tootiemise (lekate ilmneb, ja ldhtuvalt haakeriista praeguse

nihke suuna séattest.

Praegused nihke sétted

Nihke suund = parem
Nihke vahemaa =0 m

P6llu todtlemine
Ulekate to6lgigust @ paremal véi

Tiihik to616igust @ vasakul

Nihke suund = vasak

Suurendage vahemaa nihke vaartust

Nihke suund = parem

Vahendage vahemaa nihke vaéartust

Suurendage vahemaa nihke vaartust

Ulekate to8Idigust @ vasakul voi

Tihik to6loigust @ paremal

Vahendage vahemaa nihke vaartust

Suurendage vahemaa nihke vaartust

Vahetage haakeriista nihke suund
vasakule ja suurendage vahemaa nihke
vaartust

Joonis 6-27: Té6seadme kiilgnihke kauqus ja suund
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REVERSE SENSE

Reverse Sense'i valikuid kasutatakse, kui moodul Reverse Sense, Suunamise kuvad tagasikaigu korral

SCM (roolimise juhtmoodul rakenduse FieldPilot IV jaoks) vdi SCM Kui tagasikaigul on funktsiooni BoomPilot kasutus lubatud, on lubatud
PRO (roolimise juhtmoodul rakenduse FieldPilot Pro/UniPilot Pro jaoks) toote rakendamine, automaatne sektsiooni juhtimine ja kaardistamine,
lisatakse mis tahes haélestusele. See vdimaldab tdétiemise kaardistamist ~ mis on sobiv tagasikaigul likuva masina jaoks.

Ja juhtimist ning lubab suunamise ekraanijunised tagasikaigul. <Tagasikaigul likumise korral muutuvad ribad Kiirus ja Suunamine

1. Vajutage kilgmist vahekaarti HAALESTAMINE [§5. punaseks
2. Vajutage nuppu m Joonis 6-29: Edasi-suunas liikumine
3. Lisaks standardvalikutele on saadaval jargmised funktsioonid:

» Luba BoomPilot kasutust tagasikaigul — lilitab funktsiooni
BoomPilot tagasikaigul sisse
» Tagurpidise signaali viivitus — kasutatakse, et seada viivitust,
minnes edaspidi likumiselt tagurpidi likumisele v6i tagurpidi
liikumiselt edaspidi likumisele, misjarel s6iduki ikoon
navigeerimisekraanil muudab suunda
Joonis 6-28: Moodul Reverse Sense

AIL10015

(o
)
o
w
4
<
<<
EE

Saadavalolek erinevate siisteemi hdalestuste korral

Funktsiooni BoomPilot
tagasikaigul kasutamise saab

Funktsioon meniiiis sisse/vélja liilitada,
Siisteemi automaatse Soiduki tagasikaigul BoomPilot on kasutades valikut Signaali viivitust saab
sektsiooni juhtimise liikumist tuvastav tagasikaigul Luba BoomPilot kasutust kohandada, kasutades valikut
seade seade saadaval tagasikaigul Tagurpidise signaali viivitus
FieldPilot IV * v v v
SDM v6i SFM Moodul Reverse Sense v v v
FieldPilot Pro/UniPilot Pro v v X

* Valikuline funktsioon, mille saadavalolek soltub riistvarast.
** Juhitakse otse rakendusest FieldPilot Pro/UniPilot Pro.
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PIHUSTI VALIK
Kui siisteem on varustatud réhusensori lidesekomplektiga (PSIK), Eelseadistus
kasutatakse funktsiooni Pihusti valik pihustusotsaku tlilibi (seeria ja Pihustite eelseadistused vdimaldavad kiireks tagasikutsumiseks
labilaskevdime) valimiseks, et maarata piisa suuruse teave. salvestada kuni viis pihustit.
1. Vajutage kilgmist vahekaarti HAALESTAMINE [@5. 1. Vaiutage [
2. Vajutage nuppu M 2. Vajutage TeeJet pihustiseeriat.
<«Praegune pihusti valik kuvatakse teabeboksis 3. Valige pihusti labilaskevoime.
3. Vajutage Pihusti valiku JARGMISE LEHE noolt 9 Joonis 6-32: Pihusti eelseadistus

4. Tehke valik jargmistest:
» Pihusti valmiskombinatsioon 1-5 - valib kuni viis (5) pihustit kiireks
tagasikutsumiseks ja praegu valitud pihusti piisa suuruse teabe AI110015
kindlaksmaéaramiseks

AILLOOLS

» Praegune pihusti — kuvab praeguse pihusti

5. Vajutage TAGASI-noolt véi killgmist vahekaarti HAALESTAMINE
, et poorduda tagasi Haalestamise pohikuvale.

Joonis 6-31: Piisasuuruse monitor

AILTO0LS

Joonis 6-33: Pihusti suurus ja seotud varvid

AIL10015

Maaratud pihusti labilaskevoimed ja varvid

AILL10015

Suurus | Vérv Suurus | Vérv
Sinakaslilla Pahklipruun
Oliiviroheline Signaalhall

Liiklusvalge

Liiklusroheline

Tsinkkollane Vaarikapunane

Signaalvioletne

Emajuure sinine Grafiitmust

Purpurpunane

Leekpunane
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rracgune pibust

Valik Praegune pihusti kuvab aktiivse pihusti, et néha praegust piisa

suuruse teavet. Pihustid peavad olema eelseadistatud, et need oleksid Kui stisteem on varustatud réhusensori lidesekomplektiga (PSIK),
praeguse pihusti valiku jaoks saadaval. saab piisasuuruse monitori sisse/valja llilitada. Seejarel muutub DSM
tdokuvadel kattesaadavaks.

1. Vajutage soovitud pihustit.

Kuvatakse valitud pihusti: Hailestus
<«Teabeboks kuval Haakeriist
<«Piisa/r3hu staatuse kuvamine staatuse ribal suunamise kuvadel Piisasuuruse monitori (DSM) sisse/valja lilitamine

1. Vajutage kiilgmist vahekaarti HAALESTAMINE .

Joonis 6-34: Praegqune pihusti
- . Vajutage nuppu

2 )
3. Vajutage .
4. Valige, kas piisasuuruse monitor on sees voi valjas.
5. Vajutage TAGASI-noolt <"3 voi killgmist vahekaarti HAALESTAMINE
, et podrduda tagasi Haalestamise pdhikuvale.
MARKUS. Kui piisasuuruse monitor on vélja liilitatud, pole piisa/réhu
staatus suunamise kuva staatuse ribal saadaval.

AILLOOLS

Joonis 6-35: Piisasuuruse monitor

AIL1001%
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Pihusti valik/praegune pihusti
Pihustite eelseadistuste ja praeguse pihusti valimiseks vt kaesoleva
peatiiki jaotist ,Pihusti valik”.

Sisend-/véljundmooduli rohusensor

Kui rdhusensori lidesekomplekt on olemas, kasutatakse réhusensori
valikuid sensori tootja antud maksimaalse rdhu vaartuse sisestamiseks
ja kasutaja maératud kdrge ja madala réhualarmi seadmiseks.

MARKUS. Lisateavet vt kdesoleva kasutusjuhendi jaotisest ,Sensorid”
peatiikis ,Haélestus”.

Kasutamine

Staatuse riba
Piisa/rohu staatus kuvab piisa suuruse ja siisteemi réhu praeguse
staatuse teavet.

1. Vajutage PISA/ROHU STAATUSE kooni B & 6 & & XK.

2. Suunamise kuvale naasmiseks vajutage suvalist kohta ekraanil.

Joonis 6-36: Piisa/rdhu staatus

Piisa/rohu staatus

Vérviline = aktiivne. Piisa vérv on otseselt seotud praeguse
piisa suurusega. Varvivalikud on muu hulgas jargmised:

000 00 0

& | Labi kriipsutatud = valjas

Ikoon puudub = rdhusensori lidesekomplekti ei ole siisteemi
installitud

Piisa suuruse tabel

Valides pihustusotsakut, millest valjuva piisa suurus vastab Uhele
piisasuuruse klassifitseerimise kategooriale kaheksast, pidage alati
silmas, et (ks pihusti vdib erinevatel rhkudel valjastada erineva
suurusklassi piisku. Pihusti voib véljastada keskmise suurusega piisku
madalal réhul, véljastades samal ajal peeneid piisku réhu suurendamisel.

Kategooria Siimbol Vérvikood

Ulipeen XF oletne

Véga peen VF Punane

Peen F Oranz
Keskmine M Kollane

Jame C Rohe

Véga jame VC €

Ulijame xXc Valge
Aarmiselt jame uc

MARKUS. Piisa suuruse klassifikatsioon on avaldamise kuupé&eval
kooskolas standardiga ISO 25358. Klassifikatsioon vib
muutuda.

Suunamise riba
Suunamise riba teavitab teid valitavast teabest (sh praegune siisteemi
rohk ja praegune piisa suurus).
1. Vajutage boksi VALITAV TEAVE.
2. Tehke valik jargmistest:
» Sisteemi rdhk — kuvab praeguse susteemi réhu
» Piisa suurus — kuvab praeguse pihusti piisasuuruse

3. Vajutage suvalist kohta véljaspool valikuboksi, et naasta suunamise
kuvale.

Joonis 6-37: Valitav teave suunamise ribal
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BOOMPILOTI SEKTSIOONI JUHTIMINE

Soltuvalt sellest, kas sektsiooni juhtimissiisteem on olemas ja, kui see on
olemas, millist sektsiooni juhtimist kasutatakse, samuti sellest, millised
valikud on sees, on BoomPiloti sektsiooni juhtimiseks saadaval mitu
valikut. Tavahaalestused on jargmised:

» Sektsiooni juhtmoodul puudub
o Ainult pult
o Koos valikulise t90 sees/vdljas liilitiga
» ISOBUS pihusti
o Ainult pult ja ECU
® Koos llilitusboksiga
o Koos ISOBUS haakeriista staatuse mooduliga (ISO ISM)
» ISOBUS laotur
o Ainult pult
o Koos valikulise laoturi sees/valjas lilitiga
» Koos TeeJet sektsiooni juhtmooduli ja lilitusboksiga véi ISM-iga
» Koos TeeJet sektsiooni juhtmooduliga
Mis tahes haalestuste korral nendest on sektsiooni juhtimiseks kaks valikut:
+ Automaatne sektsiooni juhtimine A — kasutades GNSS-i asukoha-
ja kiiruse teavet, llilituvad sektsioonid sisse ja vélja vastavalt
vajadusele. Sama sektsiooni rakenduse teave vastendatakse
suunamise kuvadele. Sdltuvalt haélestusest saab sektsiooni
automaatset juhtimist kontrollida manuaalselt, kasutades

|dlitusboksi, llitit vi BoomPilot ikooni navigeerimise ja suunamise
valikutes suunamise kuvadel.

+ Sektsiooni manuaalne juhtimine A — kasutades llitusboksi
vdi BoomPilot ikooni navigeerimise ja suunamise valikutes, saab
sektsioone valja vdi sisse lilitada vastavalt vajadusele. Séltuvalt
haalestusest saab sama sekisiooni rakenduse andmed vastendada
suunamise kuvadel.

BoomPilot alustamise reziim ja BoomPilot ikooni satted muudavad viisi,
kuidas sektsiooni juhtimist suunamise kuvadel hallatakse.

1. Vajutage kilgmist vahekaarti HAALESTAMINE (@5,

2. Vajutage nuppu M

3. Tehke valik jargmistest:

» BoomPilot alustamise reziim — kasutatakse selle reziimi
haalestamiseks, milles t66 kéaivitatakse.

<4Automaatne — automaatne sektsiooni juhtimine on sisse
ldlitatud ja sektsiooni aktiveerimist ja kaardistamist ekraanil
kontrollitakse GNSS-i ja kiirusega

<«Valjas — automaatne sektsiooni juhtimine on véljas, kuid
sektsiooni aktiveerimise ja/voi kaardistamise ekraanil saab
manuaalselt sisse liilitada, kasutades llitusboksi vdi BoomPilot
ikooni navigeerimise ja suunamise valikutes suunamise kuvadel

» BoomPilot ikoon — maérab, kas BoomPilot ikoon on navigeerimise
ja suunamise valikutes suunamise kuvadel BoomPiloti
kasijuhtimiseks saadaval
«Sees - BoomPilot ikoon on navigeerimise ja suunamise

valikutes suunamise kuvadel sektsiooni automaatse juhtimise
kontrollimiseks saadaval
<«Viljas — BoomPilot ikoon ei ole navigeerimise ja suunamise
valikutes saadaval
4. Vajutage TAGASI-noolt <}3 véi killgmist vahekaarti HAALESTAMINE
, et pddrduda tagasi Haalestamise pdhikuvale.

Joonis 6-38: BoomPiloti valikud

AIL10015
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Saadavalolek erinevates riistvarasiisteemides

BoomPilot alustamise reziim | BoomPilot ikooni kuvamine BoomPilot ikoon

on haalestatav meniiiis on haalestatav meniiiis kuvatakse navigeerimise ja
Siisteemi riistvara Haéalestamine -> Haakeriist Haalestamine -> Haakeriist suunamise valikutes

» Sektsiooni juhtmoodul puudub

o Ainult pult Ei Jah Jah
. K"o.o.s valikulise t60 sees/véljas Ei Jah Jah
|dlitiga
> Koos ksustega TeeJet SDM™ vai SEM#** + g | = ~ BoomPilol rezim on seatud Ei Ei
séttele ISM
» Koos liksusega TeeJet SDM** voi SFM*** Jah Ei Jah

* Nouab haakeriista staatuse moodulit (Implement Status Module, ISM) v2.00 v6i uuemat
** Nouab sektsiooni juhimoodulit (Section Driver Module, SDM) v21.00 véi uuemat
*** Néuab ldilitifunktsioonimoodulit (Switch Function Module, SFM) v21.00 voi uuemat
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PEATUKK 7 - SUUNAMINE JA KAARDISTAMINE

Matrix Pro GS vdimaldab samaaegset toote rakendamist ja séiduki suunamist. Kui slisteemi haalestamine on valmls voib alustada suunamist.
Suunamisreziim vdimaldab kasutajatel oma pdllutdéd optimeerida: AB-sirge @ AB- koverO Rlngjoonellne , Viimane rada €1 , Jargmine rida
@ja Kohanduv kurv @ Téiendava optimeerimise saab Iabi viia valikute Sisemise piirjoonega (&, Vlise piirjoonega (&l jaivei Hulknurgaga Q.
rakendamine; Kaarduv plaanimine o Tagasmoordumme kindlasse punkti @ ja RealView-suunamine videopildi peal {@). Sellele lisaks véivad
kaardistusfunktsioonid Katvus & j ja Rakendus ‘& kuvada ja salvestada toote rakendamist ning Méaratud () ja Sihtmaara @ Kaardid véivad
suunata toote rakendamist.

Ulevaade

Kolm suunamise kuva hoiavad teid informeerituna.

Suunamine sodidukivaates loob arvuti Suunamine pélluvaates loob arvuti poolt RealView-suunamine véimaldab arvuti poolt
poolt genereeritud pildi sdiduki asukohast, mis ~ genereeritud pealtvaate sdiduki asukohast ja genereeritud pildi asemel kuvada reaalajas

kuvatakse todtlemise alas. to6tlemise alast. videopilti.
b P '

AENBEARAEAE B R EA RN AR A AR

SuunamisreZiimi valimiseks: Joonis 7-1: Valige suunamisreZiim

1. Vajutage NAVIGEERIMISE JA SUUNAMISE VALIKUTE vahekaarti
a, et kuvada navigeerimisvalikud.

a&E A A S AAAAAGABASAARRAGES

Vajutage SUUNAMISE REZIIMI ikooni . @ @
Tehke valik jargmistest:

» Suunamine puudub At H’
» Suunamine AB-sirge jérgi }&

» Suunamine AB-kdvera jérgi
» Suunamine ringjooneline jérgi
» Suunamine viimase raja jargi* @

SUUNAMINE

a&E A A S AAAAAGARASAARRAGESE "

d 2l
» Kohanduv kurv - @ﬂ -

*V6imalik, et suunamise valikud ei ole saadaval, kui siisteemi pole
abistatud/automaatroolimist paigaldatud.

» Suunamine jargmise rea jargi*
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Kuvamise valikud e
Suunamisele ja navigeerimisele saab juurdepaésu kuvalt Sdidukivaade, Navigeerimise ja suunamise valikud
Pélluvaade voi RealView. Kuvab igal suunamise kuval navigeerimisvalikud (sh suunamise reziimid,

abijoone valikud, kindlasse punkti tagasipddrdumise valikud, funktsioon
Vérskenda GNSS, BoomPiloti imberl(ilitus, kaarduva plaanimise
Umberllitus).

+ Navigeerimis- ja suunamisvalikute vahekaart a — kuvab igal
suunamise kuval navigeerimisvalikuid (sh abijoone valikuid,
kindlasse punkti tagasipédrdumise valikuid, funktsiooni Varskenda
GNSS, BoomPiloti imberlilitamist ja kaarduva plaanimise L A
Umberlilitamist).

+ Piirjoone ja hulknurga valikute vahekaart ﬁ — kuvab igal
suunamise kuval vélise piirjoone, sisemise piirjoone ja hulknurga
valikud.

* Kaardistamisvalikute vahekaart i - kuvab sdidukivaatega voi
pdlluvaatega suunamise kuvadel hulknurkade kaardid, katvuse
kaardid ja té6tlemiskaardid.

* Ekraanivalikute vahekaart ﬁ - kuvab polluvaatega suunamise
kuval suurendamise ja panoraamimise valikud.

+ RealView’ valikute vahekaart ﬁ - kuvab RealView-suunamise

kuval kaamera haalestuse ja videopildi peal suunamise valikuid.

Joonis 7-2: Suunamise kuva valikud . Suunamise reziim — juurdepéaas suunamise reziimi
valikutele

S D

Suunamine puudub - lllitab suunamise vélja

Suunamine AB-sirge jargi & —annab sirget joont
jargivaid juhiseid, lahtuvalt referentspunktidest A ja B

Suunamine AB-kévera jargi & _annab
kdverjoont jargivaid juhiseid, lahtuvalt algsest AB-
referentsjoonest

258

Suunamine ringjooneline jargi © - annab juhiseid

keskse asukoha timber ringjoone keskpunkti poole
voi ringjoone keskpunktist eemale, lahtuvalt algsest
AB-referentsjoonest

°

Soidukivaade

Suunamine viimase raja jargi @ — pakub toest
viimase raja navigeerimist

Suunamine jargmise rea jérgi (@ — nitab, kus asub
jargmine rida ja annab juhiseid ridade l6pus jargmise
kllgneva rea valimiseks

R

Suunamine kohanduva kurvi jargi & _annab
juhiseid kdvera jérgi kooskdlas algse AB-
referentsjoonega, kus iga kiilgnev abijoon on
tdmmatud l&htuvalt projekteeritud suunamise
laiusest ja suunast

0 Améark @ - tahistab abijoone esimest punkti.

ENIOIIS
Pélluvaade

%

RealView

@ B mark ) - tahistab abijoone 16pp-punkti.
Tuhmistatud = minimaalset vahemaad ei ole labitud.

@ Tihista A mérk - tiihistab A mérgi protsessi.
Ennistab eelmise AB-abijoone (kui on maaratud).
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Jargmise rea B mark @ - tahistab rea I5pp-punkti.

Asimuudi kraad 4 — maarab sirge abijoone,
mdddetuna péripéeva pdhja-lduna alusjoonelt.
P&hi = 0, ida = 90, I6una = 180, lads = 270.

A+ miiks — nihutab olemasoleva abijoone sdiduki
praegusesse asukohta.

Jargmine sirge abijoon — kuvab jargmise sirge
AB- vi asimuudi kraadil pbhineva abijoone, mis on
salvestatud praeguses t6ds.

Jargmine AB-kdvera abijoon — kuvab jargmise AB-
kévera abijoone, mis on salvestatud praeguses td6s.

e ee ec

Jargmine ringjooneline abijoon - kuvab jargmise
ringjoone abijoone, mis on salvestatud praeguses
t00s.

Jargmine kohanduva kurvi abijoon — kuvab jargmise
kohanduva kurvi abijoone, mis on salvestatud
praeguses tods.

Poordu tagasi

kindlasse punkti

Mérgitud punkt @) — m&arab punkti sdiduki
asukohas. Tuhmistatud = GNSS on kattesaamatu.

Kindlasse punkti tagasipéérdumise suunamine —
naitab vahemaad kindla punktini ja annab juhised
selle juurde tagasi pd6rdumiseks.

Kustuta punkt — kustutab margitud punkti.

Tiihista suunamine - peidab vahemaa ja
tagasisuunamise margitud punki.

BoomPilot

A

Liilitab pihusti automaatse juhtimise (ASC) sisse vdi
valja. Tuhmistatud = GNSS on kattesaamatu.

Kaarduv plaanimine

Naitab, kuhu praegune roolimine séiduki viib,
kasutades suunamiseks kursorit.

Varskenda GNSS-asendit

Lahtestab OEMStar-vastuvétja ClearPath-filtri.

D Piirjoone ja hulknurga valikud

Kuvab igal suunamise kuval vélise piirjoone, sisemise piirjoone ja

hulknurga valikud.

S

A

Vilised piirjooned

G

Margi véline piirjoon — maarab toétlemise ala ja
mitte-téddeldavad tsoonid. Vélise piirjoone loomisel
jaab piirjoon kdige valimisest sekisioonist valjapoole.
Tuhmistatud = GNSS on kéttesaamatu.

Tihista véline piirjoon — tlhistab valise piirjoone
markimise protsessi

Lopeta valine piirjoon — [dpetab praeguse valise
piirjoone markimise protsessi. Piirjooni saab ka
sulgeda, likudes alguspunkti tdokaare laiuses.

Valise piirjoone paus — seab vélise piirjoone
markimise protsessi pausile

Jétka valist piirjoont — jatkab valise piirjoone
mérkimise protsessi

Kustuta viimane margitud piirjoon — kustutab
viimase margitud piirjoone (sisemine vdi valimine)
praegusest todst. Vajutage uuesti v6i eemaldage
taiendavad piirjooned, alates vimasena loodust kuni
esimeseni
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Sisemised piirjooned

&

Margi sisemine piirjoon — madrab todtlemise ala
ja mitte-téddeldavad tsoonid. Sisemise piirjoone
loomisel jaab piirjoon kdige sisemisest sektsioonist
sissepoole. Tuhmistatud = GNSS on kéattesaamatu.

Tiihista sisemine piirjoon — tiihistab sisemise
piirjoone markimise protsessi

Lopeta sisemine piirjoon — [dpetab sisemise piifjoone
mérkimise protsessi. Piirjooni saab ka sulgeda,
likudes alguspunkti tédkaare laiuses

Sisemise piirjoone paus — seab sisemise piirjoone
markimise protsessi pausile

@9 96

Jatka sisemist piirjoont — jatkab sisemise piirfjoone
markimise protsessi

Kustuta viimane margitud piirjoon — kustutab
viimase mérgitud piirjoone (sisemine voi valimine)
praegusest toost. Vajutage uuesti véi eemaldage
taiendavad piirjooned, alates viimasena loodust kuni
esimeseni

Margi hulknurk — méarab kaardistamise alad.
Tuhmistatud = GNSS on kattesaamatu.

' Kaardistamise valikud
Kuvab sdidukivaatega véi pdlluvaatega suunamise kuvadel hulknurkade
kaardid, katteala kaardid ja t6étlemiskaardid.

MARKUS. Valikud on saadaval ainult siis, kui siisteemis on maéra
kontrollija ja hulknurk méératud.

S D

dhAbEAGABRAEAARRRRREANLESSS

Katteala kaart — kuvab haakeriista poolt kaetud alad,
olenemata sellest, kas toodet rakendatakse.

Hulknurga kaart - kuvab kdik kaardistatud
hulknurgad

Tthista hulknurk - thistab praeguse hulknurga
markimise protsessi

Lopeta hulknurk — I6petab praeguse hulknurga
markimise protsessi

Hulknurga paus — seab praeguse hulknurga
markimise protsessi pausile

Jatka hulknurka — jatkab praeguse hulknurga
mérkimise protsessi

Kustuta viimati mérgitud hulknurk — kustutab viimati
mérgitud hulknurga praegusest todst. Vajutage
uuesti tdiendavate hulknurkade eemaldamiseks,
alates viimasena loodust kuni esimeseni

Qe w

Méaratud kaart — kuvab eellaaditud kaardi, mis
annab teavet méara kontrollijale kasutamiseks toote
rakendamisel

(>

Too6tlemise kaart — néitab, kus toodet on
rakendatud, kasutades varvi, et osutada eelseatud
proportsionaalsetele maksimum- ja miinimutasemetele

Sihtmaéra kaart — néitab té6tlemise mééra (saab
jalgida maéara kontrollimise alumiselt vahekaardilt)

P & Ikoonid — kasutatakse seadmega Matrix Pro 570GS
\" \«
A v Nupud - kasutatakse seadmega Matrix Pro 840GS

Sdidukivaade — ikoonid v&i nupud
kohandavad sdiduki vaadet voi
perspektiivi horisondile séidukivaatest
pealtvaateni

Z

Pélluvaade - ikoonid vdi nupud
suurendavad/vahendavad ekraanil
kuvatavat ala

BY

ﬂ www.teejet.com




MATRIK Pro 5706GS * MATRIX" Pro 840GS

@ RealView-suunamise valikud
Kuvab RealView-suunamise kuval kaamera haélestuse ja videopildi peal
suunamise valikuid.

‘:’ Kuva valikud
Kuvab pélluvaatega suunamise kuval suurendamise ja panoraamimise
valikud.

L B

Suurendamine/vahendamine

[
EGY

Ikoonid — kasutatakse seadmega Matrix Pro 570GS

AY

Nupud - kasutatakse seadmega Matrix Pro 840GS

®

L B

Videokaamera valik — valib Uihe kaameravaate
kuni kaheksast saadaolevast, kui videosisendi
valimismoodul (VSM) on tihendatud.

®6 Jagatud kaameravaade - valib ihe
Sdidukivaade — ikoonid v&i nupud @ e kaamerasisendite komplekti kahest (A/B/C/D
kohandavad sdiduki vaadet vdi perspekiivi voi E/FIG/H), et kuvada ekraanil korraga nelja
horisondile séidukivaatest pealtvaateni videosisendit.
Pélluvaade - ikoonid voi nupud E Y Videopildi peal suunamise haalestus — véimaldab
suurendavad/vahendavad ekraanil 70

kuvatavat ala

Panoraamimine

Nooled - teisaldab kuvatud kaardiala vastavas
suunas iima sdidukit teisaldamata.

Uldvaade - laiendab ekraani vaate kdige laiema
saadavaloleva vaateni.

lilitada sisse videopildi peal suunamise, muuta
roolimise nurka vdi kohandada abijooni.

Suunamine video kaudu - paigutab
kolmemddtmelised abijooned videovoo peale, et
abistada navigeerimist.

Roolimise nurk — kuvab suuna, mille vdrra tuleb
rooliratast kohandada.

Ules/alla-ikoonid — kohandab suunamisjooni ja
horisondijoont kaameravaate sobitamiseks.

Kaamera pildihdive — salvestab praeguse
ekraanivaate stoppkaadrina USB-draivile.
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SUUNAMISE RIBA

Suunamise riba teavitab teid teie infovalikutest, navigeerimisaktiivsusest ja sektsiooni staatusest.

Navigeerimisaktiivsus ja poomi staatus

GNSS staatus — kuvab teate ,No GNSS”, kui GNSS on kattesaamatu,
voi teate ,Slow GNSS”, kui GNSS vétab GGA-andmeid vastu madalamal
sagedusel kui 5 Hz

Risttee viga — kuvab vahemaa teie soovitud abijoonest

Praegune aktiivsus — kuvab sellised toimingud nagu A- vdi B-punkti
markimine, rea dpule Idhenemine, kohese pddramise vajadusele
osutamine ja vahemaa mérgitud punkti tagasipd6rdumiseks

Sektsiooni staatus — iga programmeeritud sektsiooni kohta kuvatakse
Uks punkt; roheline punkt naitab, et sektsioon on aktiivne ja punane punkt
naitab, et sektsioon ei ole aktiivne

Joonis 7-3: Navigeerimisaktiivsus/sektsiooni staatus

Risttee viga
Vahemaa abijoont, mida nahakse nullveana, saab kohandada, kasutades
valikut Haalestamine -> Suunamine -> Suunamise tundlikkus.

Vdimaldab muuta vormingut, milles vahemaad kuvatakse:

1. Vajutage suunamise ribal boksi Navigeerimisaktiivsus.
2. Valige mdddu vorming.

Valitav teave
Kiirus — kuvab praeguse likumiskiiruse

Suund - kuvab paripaeva likumise kursi, lahtuvalt tegelikust pohja
alusjoonest. Pohi = 0°, ida = 90°, Iduna = 180°, laas = 270°.

Toodeldud pindala — kuvab pindala kokku, millel on kasutatud toodet,
kaasa arvatud alad, millel on kaks kattekihti

Tootlemise aeg — kuvab aja kokku, mille valtel on td6tlemine praeguse t60
kestel aktiivne

Kellaaeg — kuvab praeguse kellaaja, lahtuvalt valitud ajavoondist

Tookaare number — kuvab praeguse todkaare numbri algse AB-abijoone
suhtes, suunaga A-st B-ni. Number on positiivne, kui séiduk on AB-
alusjoonest paremal vdi negatiivne, kui s6iduk on AB-alusjoonest vasakul.

Siisteemi rdhk — kuvab siisteemi praeguse réhu (saadaval ainult siis, kui
stisteemis on sisend-/valjundmoodul)

Piisa suurus — kuvab praeguse pihusti piisasuuruse (saadaval ainult siis,
kui stisteemis on sisend-/valjundmoodul)

Tegelik té6tlemise maar — kuvab praeguse to6tlemise méara (saadaval
ainult siis, kui siisteemis on maara kontrollija (teine tootja))

Tootlemise madra eesmérk — kuvab tootlemise maara eesmérki (saadaval
ainult siis, kui siisteemis on maara kontrollija (teine tootja))

Joonis 7-4: Valitav teave
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STAATUSE RIBA

Staatuse riba annab teavet GNSS-i staatuse, suunamise reZiimi, péllumaa
pindala, abistatud/automaatroolimise aktiveerimise, kalde korrigeerimise,
haakeriista juhtimise staatuse, piisa/rhu staatuse ja maara kontrollija
staatuse kohta.

Ikooni vajutamisel kuvatakse seotud staatuse teave.

Joonis 7-5: Staatuse riba

Kalde korrigeerimise staatus
BoomPiloti staatus =————

Piisa/réhu staatus —

Maéra kontrollija staatus —

Roheline = GPS, GLONASS voi SBAS (koos reziimiga véi ilma
reziimita DGPS vajalik)
Kollane = ainult GPS

Punane = No GNSS
Oranz = Glide/ClearPath

Suunamise reziim

Ikoon puudub = suunamine puudub

Z2XS X

Suunamine AB-sirge jargi
Suunamine AB-kdvera jargi
Suunamine ringjooneline jargi
Suunamine viimase raja jargi
Suunamine jargmise rea jérgi

Suunamine kohanduva kurvi jérgi

©90000

Pollumaa ala staatus

Véljaspool pdllumaa ala = sditmine véljaspool pdllumaa ala
Seespool pdllumaa ala = sditmine seespool pdllumaa ala

Ikoon puudub = piirjoont (vélist ega seesmist) ei ole maaratud

Abistatud/automaatroolimise staatus

@ Roheline = akiivne, roolimine aktiveeritud

@) Kollane = sees, on téidetud kdik tingimused abistatud/
automaatroolimise lubamiseks

Punane = véljas, ei ole taidetud kdiki tingimusi abistatud/
automaatroolimise lubamiseks

Ikoon puudub = slisteemi pole abistatud/automaatroolimist
paigaldatud

Kalde korrigeerimise staatus

a Vérviline = aktiivne, kalde korrigeerimine on aktiveeritud
©) Punane = valjas

Ikoon puudub = siisteemi pole kalde gtiromoodulit paigaldatud voi
kalle on seotud abistatud/automaatroolimisega

BoomPiloti staatus

Roheline = automaatne
Kollane = kdik sees
Punane = valjas/manuaalne

Ikoon puudub = Uks sektsioon (stisteemi pole SmartCable’it ega
SDM-i paigaldatud)

Piisa/rohu staatus

Varviline = aktiivne. Piisa varv on otseselt seotud praeguse piisa
suurusega. Varvi valikud on muu hulgas jargmised: ¢

Labi kriipsutatud = valjas

Ikoon puudub = réhusensori lidesekomplekti pole paigaldatud,
DCM:-is pole réhusensori monitori

Maara kontrollija staatus

Roheline = tavatalitius
Kollane = siisteemi hoiatus (vale maar/rshk jne)
Punane = siisteemi viga (vale méér/rdhk jne)

Ikoon puudub = maéra kontrollijat pole paigaldatud
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Staatuse-/infokuvad

GNSS-i staatus Pollumaa ala staatus

GNSS-i staatus kuvab andmeid GNSS-i hetkeoleku (sh edastuskiiruste, Péllumaa ala staatus kuvab teabe alade kohta praegustes valistes ja
saadaolevate satelliitide arvu, HDOP-i ja PRN-i oleku, vastuvétja ja sisemistes piirjoontes.

versiooni, satelliidi kvaliteedi ning ID ja UTM-tsoon) kohta. 1. Vajutage POLLUMAAALA ikooni _

1. Vajutage GNSS-i STAATUSE ikooni el e <(Pbllumaa ala - kdigi valiste piirjoonte ala kokku miinus sisemiste

piirjoonte ala
<«Viline piiratud ala — véliste piirjoonte ala kokku
<«Sisemine piiratud ala — sisemiste piirjoonte ala kokku
Joonis 7-6: Pollumaa ala staatus

Suunamisreziimi staatus
Suunamisreziimi staatuse kuva kuvab teabe suunamismustri kohta,
samuti praeguse abijoone nime ja puldis salvestatud abijoonte arvu.

1. Vajutage SUUNAMISE REZIIMI ikooni @ @ @ @

Abistatud/automaatroolimise staatus
Abistatud/automaatroolimise staatuse kuva kuvab teavet abistatud/
automaatroolimise slisteemi praeguse staatuse kohta, kaasa
arvatud kalde staatust.

1. Vajutage ABISTATUD/AUTOMAATROOLIMISE STAATUSE
ikooni @) &

.
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Kalde korrigeerimise staatus

slisteemi praeguse staatuse kohta.

BoomPiloti staatus
BoomPiloti staatuse kuva kuvab teabe stisteemi BoomPilot praeguse Méaara kontrollija staatus
staatuse kohta.

1. Vajutage BOOMPILOTI STAATUSE ikooni A A A 1.

Piisa/rohu staatus

1. Vajutage KALDE KORRIGEERIMISE STAATUSE ikooni €3 €. 1. Vajutage PISA/ROHU STAATUSE ikooni

Kalde korrigeerimise staatuse kuva kuvab teabe kalde korrigeerimise Piisa/rdhu staatus kuvab piisa suuruse ja stisteemi réhu praeguse
staatuse teavet.

—— LSS,
B O O O OO O O O OO

Maara kontrollija staatus annab teavet maara kontrollija staatuse kohta.
Vajutage TOOTE MAARA KONTROLLIJA STAATUSE ikooni

98-05273-ET R12
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NAVIGEERIMISEKRAANID

Soidukivaade
Soidukivaade loob arvuti poolt genereeritud pildi s6iduki asukohast, mis kuvatakse tootlemise alas. Sellelt kuvalt saab ekraani paremas servas
asuva valikute vahekaardi kaudu juurdepaasu kdigile haalestuse, piirjoonte, hulknurga, kaardistamise, tddtlemise ja navigeerimise valikutele.

Juurdepéésu saamiseks kuvale Sdidukivaade:

1. Vajutage SOIDUKIVAATE vahekaarti @
Joonis 7-7: Sbidukivaade

Suunamise riba

Staatuse riba

Navigeerimise abijooned

Katvuse Ulekate

Suunamise ekraanijuhised

Abijooned

<« Oranz - aktiivne suunamisjoon

<AMust (mitu) - kiilgnevad suunamisjooned
<AMust - valine piirjoon

<qHall - sisemine piirjoon

<«Sinine- hulknurga piirjoon

Punktid — m&aratud punktide t&hised

<qPunane punkt — pdérdu tagasi kindlasse punkti
<«4Sinine punkt — A mark

<Roheline punkt — B mark

Horisondi kompass — horisondil saab kuvada (ildist suunda
(suurendamisel)

Kaetuse ala - illustreerib td6deldud ala ja llekatet:
<«4Sinine - ks toétlemine
<4Punane - kaks tootlemist voi rohkem.

Sektsioonid

<«Tlhjenda boksid — mitteaktiivsed sektsioonid
<«Valged boksid - aktiivsed sektsioonid

Puldi Matrix Pro 840GS nuppude spikker

Suurendamine/vahendamine ja perspektiiv — iiles/alla-nupud
AV ohandavad sdiduki vaadet véi perspektiivi horisondile
sbidukivaatest pealtvaateni.

Horisondi kompass

S6iduk koos aktiivse poomi sektsioonide
esitamisega reaalajas

Navigeerimise ja suunamise valikute vahekaart
Piirjoone ja hulknurga valikute vahekaart

Kaardistamisvalikute vahekaart

Kaetud ala

.
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Polluvaade

E Pélluvaade loob arvuti poolt genereeritud pealtvaate sdiduki asukohast ja to6tlemise alast. Sellelt kuvalt saab ekraani paremas servas asuva
valikute vahekaardi kaudu juurdepaasu kéigile hadlestuse, piirjoonte, hulknurga ja navigeerimise valikutele, samuti panoraamimise reZiimile ja
kaardistamise valikutele.

Kuvale Pélluvaade juurdepaésu saamiseks:

1. Vajutage POLLUVAATEGA SUUNAMISE vahekaarti m
Joonis 7-8: Pblluvaade

Suunamise riba

L B

S6iduki kujutamine

Navigeerimise ja suunamise valikute vahekaart

Staatuse riba
Piirjoone ja hulknurga valikute vahekaart

Ekraanivalikute vahekaart

-
=]
|

Kaardistamisvalikute vahekaart

Navigeerimise abijooned

Katvuse Ulekate

Kaardistatud katvus

Suunamise ekraanijuhised
+ Abijooned
<«4Oranz - aktiivne suunamisjoon
<«4Must (mitu) — kiilgnevad suunamisjooned
<4Must - piirjoon
<«qHall - sisemine piirjoon
<«Sinine - hulknurga piirjoon

+ Punktid — maaratud punktide tahised
<«Punane punkt — pddrdu tagasi kindlasse punkti
<«Sinine punkt — A méark
<«Roheline punkt - B mérk

+ Kaetuse ala - illustreerib téddeldud ala ja tlekatet
<«Sinine - (iks tédtlemine
<«4Punane - kaks to6tlemist v&i ronkem

Puldi Matrix Pro 840GS nuppude spikker
+ Suurendamine/vahendamine - iles/alla-nupud A Y ohandavad
kaardi nahtavat ala.

98-05273-ET R12

SUUNAMINE



INIWVYNNNS

MATRIK Pro 5706GS * MATRIX" Pro 840GS

RealView-suunamine
RealView-suunamine vdimaldab arvuti poolt genereeritud pildi asemel kuvada reaalajas videopilti. Sellelt kuvalt saab ekraani paremas servas
asuva valikute vahekaardi kaudu juurdepéasu kdigile haalestuse, piirjoonte, hulknurga ja navigeerimise valikutele. Kaameravaate [tagurpidi,
alaspidi] kohandamiseks, valige meniilis Haalestus -> Haalestamine -> Video.

» Uksik kaamera — iiksik kaamera on iihendatud otse puldiga
» Videosisendi valimismoodul — kui stisteemi on paigaldatud videosisendi valimismoodul (VSM), on saadaval kaks (2) videosisendi valikut:
+ Uhe kaamera vaade — kuvamiseks saab valida tihe kaamera kuni kaheksast videosisendist.

+ Jagatud kaameravaade - valida saab Uhe kaamerasisendite komplekti kahest (A/B/C/D vdi E/F/G/H), et kuvada ekraanil korraga nelja
videosisendit.

Juurdepéaasu saamiseks kuvale RealView:

1. Vajutage REALVIEW-SUUNAMISE vahekaarti
Joonis 7-9: RealView’-suunamine

Suunamise riba

Navigeerimise abijooned Horisondi joon

Staatuse riba Navigeerimise ja suunamise valikute vahekaart

Piirjoone ja hulknurga valikute vahekaart

RealView’ valikute vahekaart

Roolimisnurk

Suunamise ekraanijuhised
* Abijooned

<« Oranz - aktiivne suunamisjoon
<4Must (mitu) - kiilgnevad suunamisjooned
<qHorisontaalne must joon — kohandatav horisontaalne joon
<4Must - véline piirfjoon
<«{Hall - sisemine piirjoon
<«Sinine- hulknurga piirjoon

.
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SUUNAMISE REZIIMID

=
e

Suunamine AB-sirge jargi

Suunamine AB-sirge jargi tagab sirget joont jargiva suunamise, lahtuvalt A- ja
B-referentspunktidest. Algseid A- ja B-punkte kasutatakse kdigi muude paralleelsete
abijoonte arvutamiseks.

MARKUS. Nihe kiilgnevate abijoonte suhtes arvutatakse, kasutades suunamise laiust:
vt jaotist ,Haélestamine -> Kaardistamine ja suunamine” peatiikis Siisteemi
héélestus.

)

Suunamine AB-kovera jargi

Suunamine AB-kdvera jargi annab kdverjoont jargivaid juhiseid, lahtuvalt algsest
AB-referentsjoonest. Seda algset alusjoont kasutatakse kdigi muude abijoonte
arvutamiseks.

MARKUS.  Suunamisel kévera jrgi on soovitatav mitte iiletada 30° AB-abijoonel.

Nihe kiilgnevate abijoonte suhtes arvutatakse, kasutades suunamise
laiust: vt jaotist ,H&é&lestamine -> Kaardistamine ja suunamine” peatiikis
Stisteemi héélestus.

NAPUNAIDE: Piiratud alal toétamisel késitletakse suunamise mustrit, mis ulatub
kaugemale méératud AB-punktidest, suunamisena sirge jérgi.

$%

Suunamine kohanduva AB-kovera jargi

Suunamine kohanduva kurvi jargi* annab juhiseid kdvera jargi kooskolas algse
AB-referentsjoonega, kus iga kiilgnev abijoon on tdmmatud projitseeritud suunamise
laiusest ja suunast lahtuvalt.

MARKUS. Nihe killgnevate abijoonte suhtes arvutatakse, kasutades suunamise laiust:
vt jaotist ,Haélestamine -> Kaardistamine ja suunamine” peatiikis Siisteemi
héélestus.

ol

Suunamine ringjooneline jargi

Suunamine ringjooneline jargi annab juhiseid keskse asukoha timber ringjoone
keskpunkti poole vdi ringjoone keskpunktist eemale, lahtuvalt algsest AB-
referentsjoonest. Seda algset alusjoont kasutatakse kdigi muude abijoonte
arvutamiseks.

Seda kasutatakse toote rakendamiseks ringpdllul, kui suunamine toimub piki
ringjooneelist abijoont, mis vastab ring-kastmisstisteemi raadiusele.

MARKUS. Nihe killgnevate abijoonte suhtes arvutatakse, kasutades suunamise laiust:
vt jaotist ,Haélestamine -> Kaardistamine ja suunamine” peatiikis Stisteemi
héélestus.

28

Suunamine viimase raja jargi

Suunamine viimase raja jargi* pakub tdest viimase raja navigeerimist. Pult tuvastab
automaatselt lahima tdddeldud ala ja mé&arab sellest alast [&htuvalt paralleelsed
abijooned.

MARKUS. Kui piirjoon on méératud, kuid t66tlemist ei toimunud piirjoone mérkimise
protsessi ajal, siis suunamine ei kaivitu.
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Suunamine jargmise rea jargi

on jargmisel real, on suunamine jargmise rea jargi valja lilitatud.

Suunamine jargmise rea jargi* naitab, kus asub jargmine rida ja annab juhiseid ridade
Idpus jargmise kiilgneva rea valimiseks. Kui operaator margib rea dpu ja alustab
jargmisele reale pddramist, toimub jargmisel real suunamine AB-sirge jargi. Kui sdiduk

MARKUS. Nihe jargmise rea suhtes arvutatakse, kasutades suunamise laiust: vt jaotist
,Héaélestamine -> Kaardistamine ja suunamine” peatiikis Stisteemi haalestus.

Suunamine jérgmise rea jérgi ei toeta ridade vahelejétmist.

Suunamine puudub

Suunamise* puudumisel lilitub suunamine valja.

jaotist ,Andmehaldus” peatiikis Siisteemi haélestus.

MARKUS. Suunamiseta reziim ei kustuta méératud abijooni ega punkte puldist. Maaratud/salvestatud andmete kustutamiseks puldist vt

*Véimalik, et suunamise valikud ei ole saadaval, kui stisteemi pole abistatud/automaatroolimist paigaldatud.

Suunamisel AB-sirge jérgi, suunamisel AB-kdvera jargi, suunamisel kohanduva kurvi jérgi ja suunamisel ringjooneline jargi vaib kiilgnevad read vahele
jatta. Suunamisel viimase raja jargi ja suunamisel jargmise rea jargi kiilgnevate ridade vahelejatmist ei toetata.

ABIJOONED

AB-abijooned, asimuudi abijooned, jargmise raja abijooned ja jargmise rea abijooned on kdik saadaval séltuvalt praegusest suunamisreZiimist.
Umberliilitumine iihelt suunamisreZiimilt teisele muudab saadavalolevaid abijooni.

Igas suunamisreZiimis saab luua mitu abijoont. Kui Gihes suunamisreZiimis salvestatakse rohkem kui tiks abijoon, muutub kéttesaadavaks funktsioon
Jargmine abijoon. Viajutades valikut Jargmine abijoon @) @5 @ &, suunatakse siduk jargmisele puldis salvestatud abijoonele.

Kasutaja saab kopeerida ja redigeerida abijooni, piirjooni, rakendatud andmeid, maaratud kaarti ja/véi hulknurki, et kasutada neid uuesti erinevates
rakendustes samal véljal, kasutades rakendust Fieldware Link v6i valikut Andmed -> T66 andmed -> Halda.

A- ja B-punktide markimine

0 @ AB-abijoone maaramiseks:

1. Séitke punkti A @ soovitud asukohta.

2. Vajutage NAVIGEERIMISE JA SUUNAMISE VALIKUTE
vahekaarti a et kuvada navigeerimisvalikud.

Vajutage A MARKIMISE ikooni 0

Sditke punkti B @ soovitud asukohta.

Vajutage B MARKIMISE ikooni @ et maarata AB-joon.

,Kas soovite anda sellele abijoonele nime?”

Vajutage:

» Jah — nime sisestamiseks ja abijoone salvestamiseks puldis

o 0 AW

» Ei — nime automaatseks genereerimiseks ja abijoone
salvestamiseks puldis

Pult hakkab edastama navigeerimisandmeid.

MARKUS. B MARGI ikoon (&) pole valimiseks saadaval (see on
tuhmistatud) kuni minimaalse vahemaa labimiseni (3,0 meetrit,
Kkui suunamisreZiimiks on sirge, kéver voi suunamine
kohanduva kurvi jérgi; 50,0 meetrit suunamisreZiimis
suunamine ringjooneline jérgi).

MARKUS. Ei ole vaja séita méda kogu ringjoont, et kéivitada suunamine
ringjooneline jérgi.

Kasutage ikooni MARGI TUHISTAMISE ikooni (&), et tiihistada kiisk
Margi A ja pddrduda tagasi eelmisele abijoonele (kui see on maaratud).

Joonis 7-10: Mérqgi A-punkt

.
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Joonis 7-11: Mérgi B-punkt Funktsioon A+ miiks
@ Funktsioon A+ miks vdimaldab nihutada praeguse abijoone sdiduki
praegusesse asukohta.

MARKUS. See on saadaval ainult suunamisel AB-sirge jérgi ja
suunamisel AB-k6vera jérgi.

Abijoone kohandamiseks:

1. Vajutage NAVIGEERIMISE JA SUUNAMISE VALIKUTE vahekaarti
a, et kuvada navigeerimisvalikud.

2. Vajutage A+ MUKSU ikooni @,

Joonis 7-14: A+ miiks
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Funktsioon Jargmine abijoon

Kui salvestatud on rohkem kui Uks abijoon, muutub kattesaadavaks
funktsioon Jargmine abijoon. Vajutades valikut Jargmine abijoon,
suunatakse sdiduk jargmisele puldis salvestatud abijoonele.

+ Jargmine sirge abijoon . — kuvab jargmise sirge AB- vdi asimuudi
kraadil pdhineva abijoone, mis on salvestatud praeguses t6ds.

+ Jargmine AB-kévera abijoon @) - kuvab jargmise AB-kdvera
abijoone, mis on salvestatud praeguses t60s.

+ Jargmine ringjooneline abijoon (@) - kuvab jargmise ringjoone
abijoone, mis on salvestatud praeguses td0s.

Jargmine kohanduva kurvi abijoon @8 - kuvab jargmise kohanduva
kurvi abijoone, mis on salvestatud praeguses t6ds.

MARKUS. Nihe killgnevate abijoonte suhtes arvutatakse suunamise

laiust kasutades. Vt jaotist ,Haélestamine -> Kaardistamine ja
suunamine” peatiikis Stisteemi hdélestus.

Teisele saadaolevale abijoonele Umber lilitumiseks:

1. Vajutage NAVIGEERIMISE JA SUUNAMISE VALIKUTE vahekaarti
a, et kuvada navigeerimisvalikud.

2. Vajutage JARGMISE ABIJOONE ikooni @) @5 @ &.

Lilituge Gmber kdigi saadaolevate abijoonte vahel, vajutades uuesti

JARGMISE ABIJOONE ikooni (@) @5 & &.

Joonis 7-15: Jargmine abijoon

Selleks, et vaadata, milline abijoon on aktiivne, vajutage staatuse ribal
Suunamise reziimi ikooni.

Joonis 7-16: Aktiivse abijoone vaatamine

Viimase raja abijooned

- Suunamine viimase raja jargi pakub tdest vimase raja
navigeerimist. Pult tuvastab automaatselt lahima tdddeldud ala ja

madrab sellest alast [ahtuvalt paralleelsed abijooned.

MARKUS. Suunamine viimase raja jérgi ei pruugi olla saadaval,
soltuvalt sellest, kas abistatud/automaatroolimise siisteem on
paigaldatud.

Viimase raja abijoonte aktiveerimiseks:
1. Sditke soovitud asukohta esimese raja labimiseks.

2. Soitke toodeldava ala kdrvale.
3. Pult hakkab edastama navigeerimisandmeid.

MARKUS. Kui piijoon on méératud, kuid té6tlemist ei toimunud piirjoone
mérkimise protsessi ajal, siis suunamine ei kéivitu.
Joonis 7-17: Labige esimene rada

.
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Jargmise rea abijooned

Suunamine jargmise rea jérgi naitab, kus asub jargmine rida,
lahtuvalt programmeeritud suunamise laiusest, ja annab

manuaalset suunamisteavet kasutaja poolt margitud rea I6ppudes

jargmises kilgnevas reas. Kui operaator annab marku rea 18pust, luuakse

praeguses reas AB-sirge ja suunamisteave antakse jargmisele reale. Kui

s6iduk on sisenenud jargmisele reale, ei kuvata suunamist ega abijooni.

MARKUS. Nihe jérgmise rea suhtes arvutatakse, kasutades
suunamise laiust: vt jaotist ,Haélestamine ->
Kaardistamine ja suunamine” peatikis Stisteemi
héélestus.

MARKUS. Véimalik, et suunamine jérgmise rea jérgi ei ole saadaval,
séltuvalt sellest, kas siisteemi on abistatud/automaatroolimine
paigaldatud.

Jargmises rea abijoonte aktiveerimiseks:
1. Vajutage NAVIGEERIMISE JA SUUNAMISE VALIKUTE vahekaarti
a, et kuvada navigeerimisvalikud.

2. Rea Idpus (sbitmine mddda sirget joont)
Vajutage B MARKIMISE ikooni @
<Rea I6pp mérgistatakse rohelise punktiga { 2
Pdorake jargmise rea suunas.

Lahtuvalt suunast, kuhu pdorasite, antakse suunamise juhised
jargmisele kiilgnevale reale.

<Kui sdiduk on judnud reale, suunamine eemaldatakse.
5. Korrake protsessi jargmise rea l6pus.
MARKUS. Funktsioon Suunamine jérgmise rea jérgi ei toeta ridade
vahelejatmist.

Joonis 7-19: Mérkige rea I6pp

Asimuut kraadi jargi
Asimuut on defineeritud kui horisontaalne nurk, mis on
paripaeva mdddetud toelise pdhja suunajoonest. Asimuudi
kasutamisel on punkt, millest asimuut alguse saab, kujuteldava
ringi keskpunktiks. Péhi = 0°, ida = 90°, I6una = 180°, 1ads = 270°.

Asimuudi kraadi suunamine projitseerib abijoone sdiduki praeguse
asukoha (A-punkt) ja B-punkti vahel, mis on maaratud 100 meetri
kaugusele sisestatud asimuudi suunas.

Asimuudi kraadi abijoone maaramiseks:
1. Vajutage NAVIGEERIMISE JA SUUNAMISE VALIKUTE vahekaarti
E, et kuvada navigeerimisvalikud.

Vajutage ASIMUUDI ikooni @ et sisestada asimuudi kraad.
Kasutage ekraaniklaviatuuri, et maarata asimuudi kraad.
,Kas soovite anda sellele abijoonele nime?”
Vajutage:
» Jah — nime sisestamiseks ja abijoone salvestamiseks
» Ei — nime automaatseks genereerimiseks

Pult hakkab edastama navigeerimisandmeid.

Taiendavate asimuudi abijoonte maaramiseks jargige samu samme nagu
algse asimuudi abijoone puhul.

Joonis 7-20: Asimuudi suunamine
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1+ POORDU TAGASI KINDLASSE PUNKTI

Funktsioon Kindlasse punkti tagasipdrdumine annab sdidukivaates

ja pdlluvaates suunamisjuhised maaratud punkti tagasi likumiseks.
Soidukivaates suunab nool sdiduki tagasi maaratud punkti. Pélluvaates
kuvatakse ainult punkt.

Tagasipodrdumise punkt oleneb konkreetsest todst ja jaab aktiivses t0os

aktiveerituks kuni tihistamiseni.

MARKUS. Véimalik, et kindlasse punkti tagasipérdumise suunamine
ei ole saadaval, soltuvalt sellest, kas stisteemi on abistatud/
automaatroolimise paigaldatud.

Tagasipodrdumise punkti markimine
Tagasip6érdumise punkti markimiseks:
1. Sbéitke tagasipddrdumise punkti @ soovitud kohta.

2. Vajutage NAVIGEERIMISE JA SUUNAMISE VALIKUTE vahekaarti
a, et kuvada navigeerimisvalikud.

3. Vajutage PUNKTI LISAMISE ikooni 0
Joonis 7-21: Tagasipdérdumise punkt on méératud — séidukivaade

Joonis 7-22: Kustuta punkt

Kustuta tagasip66rdumise punkt

Méaratud tagasipbérdumise punkti kustutamiseks:

1. Vajutage NAVIGEERIMISE JA SUUNAMISE VALIKUTE vahekaarti
a, et kuvada navigeerimisvalikud.

2. Vajutage PUNKTI KUSTUTAMISE ikooni O

Punkti kustutamise ikoon ei ole saadaval, kui kindlasse punkti

tagasipoérdumise suunamine on aktiveeritud.

Suunamine tagasipodrdumise punkti

Vahemaa ja suunamise juhiste kuvamiseks tagasipéordumise

punktini:

1. Vajutage NAVIGEERIMISE JA SUUNAMISE VALIKUTE vahekaarti
a, et kuvada navigeerimisvalikud.

2. vajutage PUNKTI TAGASIPOORDUMISE SUUNAMISE ikooni @&,

Pult hakkab suunamise ribal edastama sdiduki ja maaratud punkti

vahemaa teavet.

Kasutage PUNKTI TAGASIPOORDUMISE SUUNAMISE
TUHISTAMISE ikooni @ et peita tagasipoérdumise punkti vahemaa ja
tagasipédrdumise punktini suunamise juhiseid.

Suunamist ei saa arvutada, kui suunamisribal on kuvatud ikoon ,?”.

Joonis 7-23: Suunamine tagasipdérdumise punkti — sdidukivaade
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BOOMPILOT

Soltuvalt sellest, kas sektsiooni juhtimissiisteem on olemas ja, kui see on
olemas, millist sektsiooni juhtimist kasutatakse, samuti sellest, millised
valikud on sees, on BoomPiloti sektsiooni juhtimiseks saadaval mitu valikut.

Kaesolev jaotis sisaldab jargmiste haalestuste haalestamise valikuid:

» Sektsiooni juhtmoodul puudub
o Ainult pult
o Koos valikulise 186 sees/valjas lilitiga
» Koos TeeJet sektsiooni juhtmooduli ja liilitusboksiga véi ISM-iga
» Koos TeeJet sektsiooni juhtmooduliga
Joonis 7-24: BoomPilot ikoon ja staatuse riba indikaator

Sektsiooni juhtmoodul puudub

Kui sektsiooni juhtimise siisteemi pole olemas, on saadaval sekisiooni
manuaalne juhtimine. Valikulist t66 sees/valjas liilitit kasutatakse
Uksiku sektsiooni sisse/vélja liilitamiseks. BoomPilot ikooni kasutatakse
rakenduse andmete kaardistamiseks suunamise kuvadel. Ainult tks
sektsiooni laius illustreeritakse ja staatuse ribal pole ikooni.

MARKUS. Kui ISOBUSi juhtseade, SmartCable, sektsiooni juhtmoodul
(SDM) véi liilitusfunktsiooni moodul (SFM) on olemas, lugege
téiendava teabe saamiseks alltoodud jaotisi.

MARKUS. BOOMPILOT ikoon on hall A, kui GNSS on Kittesaamatu.

Ainult pult
BoomPilot ikooni kasutatakse sektsiooni rakenduse vastendamise sisse
voi vélja lilitamiseks.

Haalestamise satete seadmiseks:
. - »,
1. Vajutage alumist vahekaarti SUSTEEMI HAALESTUS .

Vajutage kiilgmist vahekaarti HAALESTAMINE [g9.

2.
3. Vajutage nuppu m
4,

Seadke BoomPilot ikooni vaartuseks @

Rakenduse vastendamise valja- voi sisselilitamiseks puldi

kasutamisel:

1. Vajutage NAVIGEERIMISE JA SUUNAMISE VALIKUTE vahekaarti
a, et kuvada navigeerimisvalikud.

2. Vajutage BOOMPILOT ikooni A et sektsioon sisse vdi vdlja lilitada.

Koos valikulise t66 sees/viljas liilitiga
To0 sees/valjas lilitit kasutatakse sektsiooni sisse/vélja liilitamiseks.

Haalestamise satete seadmiseks:
. s »,
1. Vajutage alumist vahekaarti SUSTEEMI HAALESTUS .

Vajutage kiilgmist vahekaarti HAALESTAMINE (g5,

2.
3. Vajutage nuppu M
4,

Seadke BoomPilot ikooni olekuks .

Alades, kus soovitakse teha tootlemist:
1. Seadke t60 sees/valjas lliliti asendisse ,sees”.

Alades, kus ei soovita teha to6tlemist:
1. Seadke 60 sees/véljas lUliti asendisse ,véljas”.

Puldi kasutamine

Sektsiooni juhtimiseks BoomPilot ikooniga, kui siisteemil on t66
sees/véljas llliti:

1. Seadke BoomPilot ikooni vaartuseks M

2. Too sees/valjas liliti peaks jadma asendisse ,véljas’.

3. Vajutage BOOMPILOT ikooni A et sektsioon sisse voi valja lilitada.

Koos TeeJet sektsiooni juhtmooduli ja
liilitusboksiga voi ISM-iga

SmartCable, sektsiooni juhtmoodul (SDM) véi liilitusfunktsiooni moodul
(SFM) v6i haakeriista staatuse moodul (ISM) on olemas.

MARKUS. BOOMPILOT ikoon on hall A, kui GNSS on kéittesaamatu.
BoomPiloti staatuse riba ikoon on véljas/manuaalne A

Rakenduse automaatseks valja vdi sisse lllitamiseks:
1. Automaatne/manuaalne poomi lUliti peab olema asendis ,Auto”.

<4Automaatne - staatuse riba ikoon muutub roheliseks A
2. Pealiliti ja sektsiooni lilitid peavad olema asendis ,Sees”.

MARKUS. Rakendust saab manuaalselt juhtida automaatses BoomPiloti
reziimis, kasutades liliteid liilitusboksis voi ISM-iga tihendatud
liiliteid.

Rakenduse manuaalseks valja vdi sisse lllitamiseks:
1. Automaatne/manuaalne poomi llliti peab olema asendis ,Manuaalne”.

<4Manuaalne - staatuse riba ikoon muutub punaseks A
2. Kasutage lilitusboksi liliteid voi ISM-iga Gihendatud liliteid.
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Koos Teelet sektsiooni juhtmooduliga

Kui SmartCable, sektsiooni juhtmoodul (SDM) vai liilitusfunktsiooni
moodul (SFM) on olemas, kasutatakse funktsiooni BoomPilot, et seada
sektsiooni juhtimine automaatselt séttele ,véljas/manuaaine” 4,
,2automaatne” voi ,kohapeal kasutamine”

MARKUS. BOOMPILOT ikoon on hall A, kui GNSS on Kattesaamatu.
BoomPiloti staatuse riba ikoon on véljas/manuaalne 4.

Rakenduse automaatseks valja vdi sisse lllitamiseks:
1. Vajutage NAVIGEERIMISE JA SUUNAMISE VALIKUTE vahekaarti
a, et kuvada navigeerimisvalikud.

2. Vajutage BOOMPILOT ikooni Aja vabastage see.
<« Sees - staatuse riba ikoon muutub roheliseks A
«\/éljas - staatuse riba ikoon muutub punaseks A

Kohapeal kasutamise rakendamiseks:

1. Vajutage NAVIGEERIMISE JA SUUNAMISE VALIKUTE vahekaarti
a, et kuvada navigeerimisvalikud.

2. vajutage ja hoidke BOOMPILOT ikooni A téodeldava ala kohal.
<Kohapeal kasutamine — staatuse riba ikoon muutub kollaseks A

Ao KAARDUV PLAANIMINE

Kaarduva plaanimise abijoon néitab, kuhu praegune roolimine sdiduki
viib, kasutades suunamiseks kursorit. Kaarduva plaanimise valik on
saadaval kdigis suunamise reziimides.

Kaarduva plaanimise abijoone aktiveerimiseks:
1. Vajutage NAVIGEERIMISE JA SUUNAMISE VALIKUTE vahekaarti
a, et kuvada navigeerimisvalikud.

2. Valige KAARDUVA PLAANIMISE ikoon @9.
Kursor on navigeerimiskuval nahtav.

Joonis 7-25: Kaarduv plaanimine

Kaarduva plaanimise abijoone eemaldamiseks:
1. Vajutage NAVIGEERIMISE JA SUUNAMISE VALIKUTE vahekaarti
a, et kuvada navigeerimisvalikud.

2. valige KAARDUVA PLAANIMISE ikoon @9.

) VARSKENDA GNSS-ASENDIT

Varskenda GNSS-asendit [ahtestab OEMStar-vastuvétja ClearPath-filtri,

kui kasutaja kaitab vastuvotjat paljude puude ja/vdi ehitistega ala vahetus

|aheduses. GNSS-asendi varskendamise ikooni aktiveerimiseks vt

,Haalestamine -> GNSS vastuvdtja seadistamine”.

MARKUS. Vérskendamise aktiveerimine, kui t6 on pooleli, pohjustab
liihiajalise katkestuse GNSS-andmete lilekandes. Téenéoliselt

péhjustab see nende sektsioonide, mis juba on automaatses
BoomPiloti reZiimis, lihiajalise vélja lilitamise.

Vérskendamist ei tohiks teha, kui rakendus on aktiivne.

GNSS-asendi varskendamiseks:

1. Vajutage NAVIGEERIMISE JA SUUNAMISE VALIKUTE vahekaarti
a, et kuvada navigeerimisvalikud.

2. Valige GNSS-ASENDI varskendamise ikoon Qé@

Joonis 7-26: Vérskenda GNSS-asendit
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KE§ PIIRJOONED JA HULKNURGAD

Piirjoone ja hulknurga valikute vahekaart, mis on saadaval mis tahes
suunamise kuval, kuvab valise piirjoone, sisemise piirjoone ja hulknurga
valikud.

Kaardistamise asukoht
Kaardistamise asukoht méarab selle asukoha paigutuse, millest toimub
piirjoone ja hulknurga kaardistamine.

» Vaikeasukoht — valise piirjoone voi hulknurga loomisel jaab joon
kdige valimisest aktiivsest sektsioonist valjapoole. Sisemise piiri
loomisel jaab joon kdige seesmise aktiivse sektsiooni sisekiiljeks.
Kui ukski sektsioon pole aktiivne, méargitakse piir kdige kaugema
sektsiooni otsani.

» Kasutaja sisestus — pikutise ja kuilgninke GNSS-antenni
suundadest ja vahemaad saab maéarata kasutaja. Luua saab
kuni viis (5) kasutaja sisendit. Uksikasju vt ,Haalestamine ->
Kaardistamine ja suunamine -> Kaardistamise asukoht ->
Kasutaja sisestatud kaardistamise asukoht”.

Rakendust ei ole piirjoone vdi hulknurga kaardistamiseks vaja.

Kui piirjoone vdi hulknurga kaardistamisel on (ks v&i mitu sektsiooni
sisse volditud ja valja lilitatud, tuleb sailitada selle sektsiooni haalestus
piirjoone ja hulknurga t60l8igu kestel. Mis tahes muudatused, mis on
tehtud sisselilitatud sektsioonide arvul ja selle téttu masina laiuses parast
piirjoone vdi hulknurga kaardistamise protsessi alustamist, pdhjustavad
rakenduses piirjoone voi hulknurga kaardistamise programmeeritud
sektsioonide valimisel serval — mitte tingimata need, mis on piirjoone Vvoi
hulknurga t6616igu kestel mis tahes hetkel sisse lilitatud.

Kaardistades piirjoont v&i hulknurka, kui moned sektsioonid on sisse
|tlitatud, tuleb funktsioon BoomPilot seada manuaalsele reziimile
mida kasutatakse piirjoone ja hulknurga t6616igu kestel. Kui piirjoone
ja hulknurga t5816ik on I8pule viidud, saab sektsioonide llitid VALJA
lilitada, pealliliti ja&b SISSE, funktsiooni BoomPilot saab ennistada
automaatreziimi

MARKUS. Kui piirjoone kaardistamisel on méned sektsioonid volditud,
nagu on kirjeldatud eespool, voib vajalikuks osutuda
A+ MUKSU ikooni @ kasutamine abijoonel biges asukohas
p6llu jargmistel t66l6ikudel.

Piirjooned
Rakenduse piirjooned méaéravad todalad, kus toodet kasutatakse vdi ei
kasutata funktsiooni ASC vdi BoomPilot rakendamisel.

+ Véline piirjoon @- — maarab tooala, kus kasutatakse rakendust
funktsiooni ASC vdi BoomPilot kasutamisel.

ning saab kasutada automaatset sektsiooni juhtimist.

+ Véline piirjoon &L _ magrab tdoala, kus rakendust El kasutata
funktsiooni ASC vdi BoomPilot kasutamisel.

Piirjooni saab maérata kdigis suunamise reZiimides. Uhes tods saab
salvestada kokku kuni 100 valist piirjoont ja/vdi sisemist piirjoont.
Rakendust ei ole piirfjoone kaardistamiseks vaja.

Kasutaja saab téddest koopiaid luua ja neid redigeerida, et kasutada
abijooni uuesti erinevates rakendustes samal pdllul, kasutades valikut
Andmete kasutamine -> T66 andmed -> Halda v6i rakendust Fieldware
Link.

Vélise vdi sisemise piirjoone madramiseks:

1. Sditke soovitud asukohta toGtlemise ala perimeetril ja paigutage
siduk vastavalt maératud kaardistamise asukohale. Uksikasju vt
,Haélestamine -> Kaardistamine ja suunamine -> Kaardistamise
asukoht”.

2. Vajutage PIIRJOONE JA HULKNURGA VALIKUTE vahekaarti E
et kuvada piirjoone ja hulknurga valikud.

Vajutage PIIRJOONE MARKIMISE ikooni =
Veenduge, et kaardistamise asukoht on 6ige.

<AKui kaardistamise asukoht ei ole dige, vajutage ,
seejarel valige Hadlestamine -> Kaardistamine ja suunamine ->
Kaardistamise asukoht.

5. Liikuge tdGtlemisala perimeetrile.

Kui liigute, kasutage vastavalt vajadusele:

» Piirjoone paus Gl G - seab piirjoone mérkimise protsessi
pausile.

» Jatka piirjoont I — jatkab piirjoone mérkimise protsessi.

» Tuhista piirjoon % % — tlihistab piirjoone mérkimise protsessi.

6. Lopeta piirjoon:

» Automaatne sulgemine - liikuge alguspunkti tihe tédkaare laiuses.

Piirjoon sulgub automaatselt (valge piirjoon muutub mustaks).

» Manuaalne sulgemine — vajutage PIIRJOONE LOPETAMISE
ikooni (Gg; (G, et sulgeda piirjoon sirge joonega praeguse
asukoha ja alguspunkti vahel.

MARKUS. Kui minimaalset vahemaad ei ole labitud (viiekordne
t60kaare laius), iimub veateatega hiipikaken.

7. Vajutage:
» Salvesta — piirjoone salvestamiseks
» Kustuta - piirjoone kustutamiseks
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Joonis 7-27: Véline piirjoon Joonis 7-28: Sisemine piirjoon
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Kustuta viimati margitud piirjoon

Kasutage PIRJOONE KUSTUTAMISE ikooni (&2, et viimati margitud
piirjoon (sisemine v&i valimine) praegusest todst kustutada. Vajutage
uuesti tdiendavate piirjoonte eemaldamiseks, alates viimasena loodust
kuni esimeseni.

Joonis 7-29: Kustuta viimati mérgitud piirjoon

Pdllumaa ala staatuse ribal
Teie praegusele asukohale viitamisel kuvatakse staatuse ribal

SEESPOOL POLLUMAA ALA ikooni (&) vai VALJASPOOL POLLUMAA

ALA ikooni , kui piirjoon on m&aratud.

1. Vajutage POLLUMAA ALA ikooni @ @),

<«Pdllumaa ala - kdigi valiste piirfjoonte ala kokku miinus sisemiste
piirjoonte ala
<«Viline piiratud ala — véliste piirjoonte ala kokku
<«Sisemine piiratud ala — sisemiste piirjoonte ala kokku
Joonis 7-30: Pbllumaa ala staatuse ribal

Hulknurgad

Hulknurgad méaravad kaardistamise alad. Hulknurki saab méaarata kéigis
suunamise reziimides. Uhes to6s saab salvestada kuni 100 hulknurka.
Rakendust ei ole hulknurga kaardistamiseks vaja.

Kasutaja saab td0dest koopiaid luua ja neid redigeerida, et kasutada
hulknurki uuesti erinevates rakendustes samal pdllul, kasutades valikut
Andmete kasutamine -> T66 andmed -> Halda vdi rakendust Fieldware
Link.

Hulknurga maaramiseks:

1,

Sditke soovitud asukohta ala perimeetril ja paigutage sdiduk vastavalt
maaratud kaardistamise asukohale. Uksikasju vt ,Haélestamine ->
Kaardistamine ja suunamine -> Kaardistamise asukoht”.

Vajutage PIIRIOONE JA HULKNURGA VALIKUTE vahekaarti !
et kuvada piirjoone ja hulknurga valikud.

Vajutage HULKNURGA MARKIMISE ikooni Q

Veenduge, et kaardistamise asukoht on 6ige.

<AKui kaardistamise asukoht ei ole dige, vajutage ,
seejarel valige Hadlestamine -> Kaardistamine ja suunamine ->
Kaardistamise asukoht.

Liikuge ala perimeetrile.

Kui liigute, kasutage vastavalt vajadusele:

» Hulknurga paus ﬁ - seab hulknurga méarkimise protsessi
pausile.

» Jétka hulknurka 6 — jatkab praeguse hulknurga markimise
protsessi.

» Tihista hulknurk ﬁ — tuhistab praeguse hulknurga markimise
protsessi.

Vajutage HULKNURGA LOPETAMISE ikooni & et hulknurga

mérkimise protsess I8pule viia. Sirge joon I&petab hulknurga teie

praeguse asukoha ja alguspunkti vahel.

Vajutage:

» Salvesta ja nimeta — hulknurga salvestamiseks kohandatud
nimega. Eelnevalt maaratud nimed on saadaval rippmeniitist J‘

» Salvesta nimetamata — hulknurga salvestamiseks ilma sellele nime
andmata

» Tuhista — hulknurga kustutamiseks
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Joonis 7-31: Hulknurk

Kustuta viimati margitud hulknurk

Kasutage HULKNURGA KUSTUTAMISE ikooni ‘; et viimati margitud
hulknurk praegusest t6dst kustutada. Vajutage uuesti tdiendavate
hulknurkade eemaldamiseks, alates vimasena loodust kuni esimeseni.

Joonis 7-32: Kustuta viimati mérgitud hulknurk
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KAARDISTAMISE VALIKUD

Hulknurga kaardistamine

Kaardistamise valikute vahekaart kuvab sdidukivaatega voi pdlluvaatega
suunamise kuvadel hulknurkade kaartide, katvuse kaartide ja
tootlemiskaartide kuvamise valikud.

Hulknurga ja katvuse kaardistamine on saadaval, kui hulknurk on
maaratud.

GNSS-pdhine toote rakendamise kaardistamine on saadaval, kui
slisteemis on maara kontrollija. Maara kontrollija kaardistamine voib
salvestada alasid, mis on haakeriistaga kaetud (katvus) vdi vastavalt
sellele, kuidas ja kus on toodet rakendatud (rakendus) ja see vdib otse
suunata nii Ghtse kui ka muutuva maéraga toote kasutamist (eelseatud
sihtmaar ja maaramine, vastavalt).

+ Katvuse kaart . — kuvab haakeriista poolt kaetud alad, olenemata
sellest, kas toodet rakendati

* Hulknurgad ’ — kuvab kdik kaardistatud hulknurgad

+ Méaératud kaart (CJ - eellaaditud kaart, mis annab maéra
kontrollijale teavet kasutamise kohta toote rakendamisel

« Tootlemise kaart (A - naitab, kui palju ja kus on toodet rakendatud,
kasutades varvi, et osutada eelseatud voi automaatselt maaratud
proportsionaalsetele maksimum- ja miinimumtasemetele

+ Sihtmééra kaart € - naitab tootiemise mééra, mida méara
kontrollija proovis igas asukohas saavutada

MARKUS. Enne kaardistamise kasutamist seadke véi kinnitage toote
kaardistamise valikud mentiiis Haalestamine ->Toode. Vt
jaotist , Toode” peatiikis Siisteemi hdélestus. Téiendavat teavet
rakenduse kaardistamise kohta leiate kdesoleva juhendi
peattikist Mééra kontrollija.

Juurdepaas hulknurga kaardistamisele:

1. Vajutage KAARDISTAMISE VALIKUTE vahekaarti i et kuvada

kaardistamise valikud.
2. Valige iks v&i mitu:
> Katvuse kaart @
» Hulknurgad @
Joonis 7-33: Katvuse kaart hulknurkadega

Maara kontrollija kaardistamine

Juurdep@as méara kontrollija kaardistamisele:
1. Vajutage KAARDISTAMISE VALIKUTE vahekaarti i et kuvada

kaardistamise valikud.
2. Valige tiks vdi mitu:

» Katvuse Kaart

» Méaratud kaart (C3J)

» To6tlemise kaart (4

» Sihtmaara kaart &

MARKUS. Téétlemise kaarti ja sihtmaéra kaarti ei saa samaaegselt

valida.
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Joonis 7-34: Katvuse kaart koos médra kontrollija kaardistamisega

Polluvaade
Suurendamist/vahendamist kasutatakse kaardi nahtava ala
kohandamiseks.

+ Suurenda @\ A voimaldab kuvada vaiksemat osa kaardist.

+ Vahenda e\ v vdimaldab kuvada suuremat osa kaardist.

%) PANORAAMIMISREZIIM

Kui kasutatakse suunamist p6lluvaates, véimaldab panoraamimisreziim
soovi korral kuva manuaalselt kohandada. Keskmest véljas asend
ekraanil silib kuni Maailma ikooni vajutamiseni.

PanoraamimisreZiimi sisenemiseks ja Ule ekraani
panoraamimiseks:

+ : = : SUURENDAMINE/VAHENDAMINE

Soidukivaade 1. Vajutage EKRAANIVALIKUTE vahekaarti [ I
Suurendamist/vahendamist ja perspektiivi kasutatakse, et kohandada 2. Vajutage:
soidukivaadet voi perspektiivi horisondile sdidukivaatest pealtvaatesse. > JA LOHISTAGE KUVA vastavas suunas. et teisaldada vaadet
+ Suurenda @\ A kohandab vaate sdidukivaatesse, kuvades ekraanil.
horisondil kompassi » NOOLI “ @ »W' vastavas suunas, et ekraanil vaadet

teisaldada (alla, vasakule, paremale, iles).
» ULDVAATE ikooni @ et seada sdiduk ekraani keskmesse ja
laiendada vaadet kdige laiema saadavaloleva alani.

MARKUS. Vajutage ja hoidke NOOLI ‘l s ‘\' all, et sétteid
Kiiresti kohandada.

+ Véahenda e\ v kohandab vaate pealtvaatesse

Joonis 7-35: Suurendamine ja vdhendamine

PanoraamimisreZiimi valikute sulgemiseks:
1. Vajutage VALIKUTE SULGEMISE vahekaarti (5.

Joonis 7-36: PanoraamimisreZiim
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REALVIEW-SPETSIIFILISED VALIKUD

RealView-suunamine vdimaldab arvuti poolt genereeritud pildi asemel RealView’-suunamise valikud
kuvada reaalajas videopilti. RealView’ haélestusvalikud annavad “ ++ RealView haalestusvalikud annavad juurdepéésu taiendavatele
juurdepaasu taiendavatele suunamistdoriistadele, kaasa arvatud ® suunamistooriistadele, kaasa arvatud videopildi peal suunamine ja
videopildi peal suunamine ja roolimisnurga indikaator. roolimisnurga indikaator.
» Uksik kaamera - iiksik kaamera on thendatud otse puldiga 1. Vajutage vahekaarti REALVIEW’ VALIKUD, &} et kuvada RealView’
» Videosisendi valimismoodul — kui stisteemi on paigaldatud valikud.
videosisendi valimismoodul (VSM), on saadaval kaks (2) 2. Vajutage REALVIEW-SUUNAMISE VALIKUTE ikooni #%g.
videosisendi valikut: 3. Tehke valik jargmistest:

+ Uhe kaamera vaade - kuvamiseks saab valida tihe kaamera

» Suunamine video kaudu @V - paigutab kolmemddtmelised
kuni kaheksast videosisendist. o

abijooned videovoo peale, et abistada navigeerimist

* Jagatud kaameravaade - valida saab Uhe kaamerasisendite » Roolimise nurk '~ - kuvab suuna, milles tuleb rooliratast
komplekti kahest (A/B/C/D vdi E/F/G/H), et kuvada ekraanil korrigeerida
korraga nelja videosisendit. » Horisondi joone kohandamine 4\ W - kohandab horisondi joont
Kaameravaate [tagurpidi, alaspidi] kohandamiseks, valige mentilis ekraanil iles- voi allapoole
Hadlestus -> Hadlestamine -> Video. Joonis 7-38: RealView’ haélestusvalikud

Juurdepaasuks RealView’ valikutele:

1. Vajutage alumist REALVIEW-SUUNAMISE vahekaarti (@

2. Vajutage vahekaarti REALVIEW' VALIKUD,
valikud.

M et kuvada RealView’

3. Tehke valik jargmistest:
» Uhe kaamera vaade ‘@ [ainult VSM] - kuvamiseks saab valida
uhe (1) kaamera kuni kaheksast (8) videosisendist
» Jagatud kaameravaade § g [ainult VSM] - valida saab the (1)
neljase (4) kaamerasisendite komplekti kahe (2) hulgast (A/B/C/D
vBi E/IF/G/H), et kuvada ekraanil korraga nelja videosisendit
» RealView-suunamise valikud ‘}% —annavad juurdepaasu
taiendavatele suunamistddriistadele, kaasa arvatud videopildi peal
suunamine ja roolimisnurga indikaator
» RealView-kaamera pildinaive (@jf) - voimaldab salvestada USB-
draivile hetkel ekraanil kuvatava vaate stoppkaadri
Joonis 7-37: RealView-suunamine
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Kaamera hetkvote Joonis 7-40: Uhe kaamera valik VSM-iga

RealView-kaamera hetkvdte salvestab hetkel ekraanil kuvata vaate
fotona USB-draivile.
1. Sisestage USB-draiv.

2. Vajutage vahekaarti REALVIEW' VALIKUD, ﬂ et kuvada RealView’
valikud.

3. Vajutage KAAMERA HETKVOTTE ikooni a
Joonis 7-39: RealView-kaamera hetktommis

VSM-i kaameravalikud
Q gg Kui slisteemi on paigaldatud videosisendi

valimismoodul (VSM), on saadaval kaks (2)
videosisendi valikut:
1. Vajutage vahekaarti REALVIEW' VALIKUD, ﬂ et kuvada RealView’
valikud.
2. Tehke valik jargmistest:

» Uhe kaamera vaade @ - kuvamiseks saab valida iihe (1)
kaamera kuni kaheksast (8) videosisendist

» Jagatud kaameravaade g g - valida saab the (1) neljase
(4) kaamerasisendite komplekti kahe (2) hulgast (A/B/C/D voi
E/F/G/H), et kuvada ekraanil korraga nelja videosisendit
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PEATUKK 8 - MAARA KONTROLLIJA (TEINE TOOTJA)

Kui maara kontrollija (teine tootja) on olemas ja mééra kontrollija on
lukust avatud, saab suunamise kuvadel kuvada rakenduse teabe ja
suunamise kuvasid.

Maéra kontrollija (teine tootja) lisamiseks slisteemi:

1.

2
3.
4.
5

Lisage maara kontrollija stisteemi.

Lilitage maéra kontrollija sisse.

Avage puldil Matrix Pro GS maara kontrollija (teine tootja) lukust.
Tehke puldile Matrix Pro GS restart.

Maara kontrollija (teine tootja) konfigureerimine puldis Matrix Pro GS —
kasutatakse riistvara liidese ja kommunikatsiooni halestamiseks.

Toote satete haalestamine puldil Matrix Pro GS - kasutatakse toote
nime, paagi/konteineri mahtude, td6tlemise maara eesmarkide,
sihtmaarade kohandamise sammu ja varvi kaardistamise maksimum-/
miinimummadarade ja vastavate kuvavarvide héalestamiseks

MARKUS. Kontrollige, kas kontrolleri reziimi ja mééra kontrollija (ihikud

kattuvad.

MAARA KONTROLLIJA (TEINE TOOTJA)
LUKUST AVAMINE

Taiuslikuma reziimi funktsioonide lukustuse vabastamiseks kasutakse
funktsiooni lahtilukustamist.

MARKUS. Igal puldil on kordumatu lahtilukustamise kood. Vétke
lihendust ettevotte Teedet Technologies klienditeenindusega.
Kui on lukust avatud, jé&b funktsioon lahtilukustatuks, kuni pulti
téielikult ei léhtestata.

1. Vajutage PULDI kiilgmist vahekaarti (3.

VEINeEREY Funktsiooni lahtilukustamine |

Vajutage méaara kontrollija (teine tootja) lukustatud funktsiooni nuppu ;Q
Sisestage lahtilukustamise kood.

o~ L Dd

Tehke puldile restart.
Joonis 8-1: Funktsiooni lahtilukustamine
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HAALESTUSVALIKUD

Maara kontrollija (teine tootja)

Kui méara kontrollija (teine tootja) on stisteemis olemas ja maara
kontrollimine on lukust avatud, saab maéra kontrollija (teine tootja) sisse/
valja lilitada.

Vajutage alumist vahekaarti SUSTEEMI HAALESTUS .
Vajutage kiilgmist vahekaarti HAALESTAMINE .

VETNELEY Misra kontrollija (teine tootja) |

Valige, kas maara kontrollija (teine tootja) on sees vdi véljas.

oA L=

Kui véljas, valige (ks jargmistest:

> Riistvara liides — kasutatakse, et valida liidest suhtlemiseks maéra
kontrollijaga (teine tootja).

» Sideprotokoll — kasutatakse, et valida protokolli suhtlemiseks
maara kontrollijaga (teine tootja).

» Kontrolleri reziim — kasutatakse, et valida kontrolleri reZiim,
mis sobib maara kontrollija haalestusega, kui on valitud sobiv
protokoll.

» Seeria modulatsioonikiirus — kasutatakse, et valida sobivat
kommunikatsiooni modulatsioonikiirust seeria lidese seadme
kasutamisel.

Valige millal tahes:

» Méaara kontrollija staatus — kasutatakse ihendatud maara
kontrollija (teine tootja) staatuse kuvamiseks.

Joonis 8-2: Mééra kontrollija (teine tootja)

Toode

Kui maéra kontrollija (teine tootja) on slisteemis olemas ja mééara
kontrollija lukustus on vabastatud. Saadaval on toote valikud toote
juhtkanali nimede, maksimaalsete/minimaalsete piirmaarade ja
kaardistamisel kasutatavate vastavate kuvavarvide konfigureerimiseks.

B =

Vajutage alumist vahekaarti SUSTEEMI HAALESTUS .
Vajutage kiilgmist vahekaarti HAALESTAMINE [g9.

Vajutage .

Tehke valik jargmistest:

» Toote nimi — kasutatakse toote nime sisestamiseks praeguse
kontrollikanali jaoks

» Maksimaalse/minimaalse maéara varv — kasutatakse varviskeemi
loomiseks, mis esindab kdige paremini maarade muutust
rakenduses voi sihtmaara kaardil

» Varvivahemik — kasutatakse, et valida automaatset v6i manuaalset
reziimi maksimaalse voi minimaalse maara varvi seadmiseks

» Maara kaardistamise Glemine limiit [ainult manuaalne
varvivahemik] — kasutatakse, et maarata maksimaalne maar, mille
puhul kasutatakse maksimaalse méara varvi (kérgemad maérad
kasutavad valitud maksimaalse maéra vérvi)

» Méadra kaardistamise alumine limiit [ainult manuaalne
varvivahemik] — kasutatakse, et maarata minimaalne maar, mille
puhul kasutatakse minimaalse maéara varvi (madalamad maérad
kasutavad valitud minimaalse maara varvi)

Joonis 8-3: Toote valikud
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SUUNAMISE KUVA VALIKUD

Kui stisteemi on integreeritud maara kontrollija (teine tootja), on sbidukivaatega ja pdlluvaatega suunamise kuvadel saadaval tiendavad mééra
kontrollija ja kaardistamise valikud.

Suunamise ekraanijuhised Staatuse riba
Lisaks standardsetele suunamise valikutele muutub maéra kontrollijaga Lisaks standardse staatuse riba valikutele annab toote méara kontrollija
(teine tootja) kattesaadavaks jargmine teave: staatuse ikoon teavet maara kontrollija staatuse kohta.
+ Abijooned lkooni vajutamisel kuvatakse seotud staatuse teave.
“Must/valge — méératud kaardi tsooni piirjoon 1. Vajutage TOOTE MAARA KONTROLLIJA STAATUSE ikooni
+ Kaetuse ala - illustreerib téddeldud ala ja ilekatet: . .

<Kasutaja Valitud - tOOtlemlse kaart ja S|htmaara kaardi lOOde|dUd Joonis 8.5 Toote mééra kontrowja staatus
alad naitavad varvilisi ribasid vastavalt valitud varvivahemikule ja
valitud kaardile.

Suunamise riba
Lisaks standardsetele suunamisriba valikutele muutub méaara kontrollijaga
(teine tootja) kattesaadavaks jargmine valikteave:

» Tegelik toétiemise maar — kuvab praeguse todtiemise maara

» Tootlemise maara eesmark — kuvab tootlemise maara eesmargi
Joonis 8-4: Valitav teave suunamise ribal

‘ Roheline = tavatalitius
Kollane = siisteemi hoiatus (vale maar/rohk jne)

‘ Punane = siisteemi viga (vale méér/rdhk jne)

Ikoon puudub = maéra kontrollijat pole paigaldatud
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KAARDISTAMISE VALIKUD

Kaardistamise valikute vahekaart kuvab sdidukivaatega véi pdlluvaatega
suunamise kuvadel hulknurkade kaartide, katvuse kaartide ja
tootlemiskaartide kuvamise valikud.

Hulknurga ja katvuse kaardistamine on saadaval, kui hulknurk on
madratud.

GNSS-pdhine toote rakendamise kaardistamine on saadaval, kui
stisteemis on méaara kontrollija. Maara kontrollija kaardistamine vdib
salvestada alasid, mis on haakeriistaga kaetud (katvus) véi vastavalt
sellele, kuidas ja kus on toodet rakendatud (rakendus) ja see voib otse
suunata nii Uhtse kui ka muutuva maaraga toote kasutamist (eelseatud
sihtm&ar ja maaramine, vastavalt).

MARKUS. Enne kaardistamise kasutamist seadke Vi kinnitage toote
kaardistamise valikud mentitis Haélestamine -> Toode.
Vit jaotist , Toode” peatiikis Siisteemi haélestus.

Kaartide edastamine ja neist koopiate tegemine

Kaardid on salvestatud t66 andmetesse. Kasutades menuiid Andmed ->
T66 andmed saab t66 andmeid sisaldavaid kaarte kopeerida vdi edastada
rakendusse Fieldware Link, nii et kaarte saab avada, vaadata, redigeerida
ja printida ning tagasi pulti edastada. Uksikasju vt jaotisest , T66
haldamine -> T66 andmed -> Edasta” ja jaotisest ,Andmete haldamine ->
T66 andmed -> Halda” peatlikis Siisteemi haalestus.

Kasutades menuiid Andmed -> Raportid, saab genereerida mitmes
vormingus raporteid, mis sisaldavad t6dst périnevaid andmeid ja mis
tahes kaarte.

Todtlemise kaardistamise avamiseks:
1. Vajutage alumist SOIDUKIVAATEGA SUUNAMISE vahekaarti @
v5i alumist POLLUVAATEGA SUUNAMISE vahekaarti [0
2. Vajutage KAARDISTAMISE VALIKUTE vahekaarti i et kuvada
kaardistamise valikud.
3. Valige tiks voi mitu:
» Katvuse kaart ' — kuvab haakeriista poolt kaetud alad,
olenemata sellest, kas toodet rakendati
» Hulknurgad @ - kuvab koik kaardistatud hulknurgad
» Maératud kaart (CJ) - eellaaditud kaart, mis annab mééra
kontrollijale teavet kasutamise kohta toote rakendamisel
» Todtlemise kaart ,S - naitab, kui palju ja kus on toodet
rakendatud, kasutades vérvi, et osutada eelseatud voi
automaatselt maaratud proportsionaalsetele maksimum- ja
miinimumtasemetele
» Sihtmaara kaart @ - néitab tootlemise mééara, mida maara
kontrollija proovis igas asukohas saavutada
MARKUS. Té6tlemise kaarti ja sihtmééra kaarti ei saa samaaegselt
valida.

Joonis 8-6: Katvuse, hulknurga ja sihtmééra kaardid

Katvuse kaart
' Katvuse kaart, mis naitab haakeriista poolt kaetud alasid.

Kaardistamise ekraanijuhised
+ Kaetuse ala - illustreerib toddeldud ala ja lekatet:
<«4Sinine - iiks todtlemine
<qPunane - kaks td6tlemist vdi ronkem

Joonis 8-7: Katvuse kaart
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Hulknurkade kaart Joonis 8-9: Méératud kaart
‘ Hulknurga kaart kuvab kdik kaardistatud hulknurgad.

Kaardistamise ekraanijuhised
+ Abijooned
<«Sinine- hulknurga piirjoon

Joonis 8-8: Hulknurga kaart koos saadavaloleva mééra kontrollijaga

Tootlemise ja sihtmaara kaardid
Tootlemise kaart Z, naitab, kui palju ja kus on toodet rakendatud,
kasutades varvi, et osutada eelseatud vdi automaatselt maaratud
proportsionaalsetele maksimum- ja miinimumtasemetele

Sihtmaara kaart @ naitab tédtlemise mééra, mida mééra kontrollija

proovis igas asukohas saavutada
Maaratud kaart

Maéaratud kaart on eellaaditud kaart, mis annab méara kontrollijale

teavet kasutamise kohta toote rakendamiselt. Maaratud kaardid
sisaldavad toote méara georefereeritud andmeid. Matrix Pro GS saab
importida t66 andmeid, mis sisaldavad méaéaratud kaarte muutuva
maéraga rakenduse (VRA) jaoks Uhilduvate maéara kontrollijatega.

MARKUS. Té6tlemise kaarti ja sihtmééra kaarti ei saa samaaegselt
valida.

Tootlemise kaart
A Tootlemise kaart naitab, kui palju ja kus on toodet rakendatud,
- kasutades vérvi, et osutada eelseatud voi automaatselt méaaratud

Kaardistamise ekraanijuhised proportsionaalsetele maksimum- ja miinimumtasemetele.
+ Tsooni jooned: MARKUS. Téétlemise kaarti ja sihtmaéra kaarti ei saa samaaegselt
<«4Must, kui lahenetakse tdétlemise joonele. valida.
<«Valge, kui ollakse todtlemise tsoonis. . . L
<4Ka muud tsoonid, mille maér on sama, kuvatakse valgena. Kaardistamise ekr: aanUUhlsed

+ Katvus - illustreerib téédeldud ala:
<Kasutaja valitud — td6deldud alad naitavad vérvilisi ribasid
vastavalt valitud varvivahemikule ja valitud kaardile.
Joonis 8-10: T6étlemise kaart

+ Katvuse ala - illustreerib erinevaid méaaratud méaara tsoone:
<AKasutaja valitud — tsooni varvid valitakse maaratud kaardi
méaaramisel.

Rakendusega Fieldware Link (v5.01 v8i uuem) saavad kasutajad

importida VRA t66de andmeid, mis loodi rakenduses Fieldware Link,

samuti eksportida t66 andmeid puldist, redigeerida siisteemis sisalduvaid

kaarte, et luua sihtmaara vdi maaratud kaarte ja edastada need tagasi

pulti téds kasutamiseks.

MARKUS. Muutuva mééra rakendusteks on vaja taiuslikumat tééreZiimi.
Vit jaotist Valikud (Té6rezZiim) peatiikis Siisteemi haélestus.
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Sihtmaara kaart
Sihtmaara kaart naitab to6tlemise maara eesmarki, mida maéara
kontrollija proovis igas asukohas saavutada.

MARKUS. Téétlemise kaarti ja sihtmééra kaarti ei saa samaaegselt
valida.

Kaardistamise ekraanijuhised
+ Katvus — illustreerib téddeldud ala:
<«Kasutaja valitud - td6deldud alad naitavad vérvilisi ribasid
vastavalt valitud varvivahemikule ja valitud kaardile.
Joonis 8-11: Sihtmééra kaart

Sihtméérad

Eelseatud td6tlemise méara eesmargid maéravad toote sihtméarad
hektari/aakri kohta. Need satted seatakse kdigi aktiivsete tddde puhul
samadele véartustele.

Vérvivahemiku valik
Toote valikute abil haalestatakse maksimaalseid/minimaalseid
piirmaarasid ning vastavaid kaardistamisvérve.

1. Vajutage kilgmist vahekaarti HAALESTAMINE [g5.

2. Vajutage .

3. Valige:

» Varvivahemik — seda reziimi kasutatakse, et seada maksimaalse
mé&ara varvi maar ja minimaalse méara varvi maar.

<Automaatne — maksimaalne ja minimaalne tase maératakse
tegelike kasutatud méarade vaartuste ja sintmééra vaartuste
jargi

<4Manuaalne — maksimaalsed ja minimaalsed mééarad seatakse
vaartustele, mis on maara kaardistamise ilemise limiidi ja
médra kaardistamise alumise limiidi valikutes

» Maksimaalse maéara varv — kasutatakse maksimummaara varvi
seadmiseks. Olles reZiimis Manuaalne varvivahemik, kasutatakse
seda varvi kdigi maarade jaoks, mis liletavad mééara kaardistamise
Glemist limiti

» Minimaalse maara varv — kasutatakse, et seada miinimummaara
varv. Olles reziimis Manuaalne varvivahemik, kasutatakse
seda varvi kdigi méérade jaoks, mis on madalamad méara
kaardistamise alumisest limiidist

Joonis 8-12: Toote valikud
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LISA A - SUSTEEMI HAALESTUSED

Jargmised joonised illustreerivad tiilipilisi Matrix Pro GS-i haalestusi. Véimalike haalestuste mitmekesisuse tdttu tuleb seda kasutada ainult
informatiivsel otstarbel.

Joonis A-1: Matrix Pro GS koos FieldPiloti automaatroolimise siisteemiga

Matrix Pro 840GS
Matrix Pro 570GS

90-02349 (Matrix 570)
90-02700 (Matrix 840)

45-05626
Toite-/CAN-/andmekaabel
(kuulub FieldPiloti, UniPiloti vai
BoomPiloti komplekti)

Teedet CAN valikud

RXA-30 GNSS-antenn
RX520 GNSS-vastuvdtja
GNSS GLONASS-antenn

4, Piisasuuruse monitori (DSM) réhu liidesekomplekt

aku jaoks
sektsiooni juhtklappide jaoks

sektsiooni juhtklappide jaoks <
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Joonis A-2: Matrix Pro GS koos FieldPilot Pro v6i UniPilot Pro roolimissiisteemiga

Matrix ProGS 840 |

Komplekt, RAM-kinnitus koos iminapaga
90-02349 (Matrix 570) 45-05626
90-02700 (Matrix 840) Toite-/CAN-/andmekaabel
(kuulub FieldPiloti, UniPiloti v&i
BoomPiloti komplekt)

RS-232 jaoks &S

» Moodul Reverse Sense
(mitte kasutada koos siisteemiga FieldPilot Pro / UniPilot Pro)

RXA-30 GNSS-antenn
RX520 GNSS-vastuvdtja
GNSS GLONASS-antenn

&, Piisasuuruse monitori (DSM) rohu liidesekomplekt

aku jaoks
Ssektsiooni juhtklappide jaoks

)

olekuliiliti -~ &
jaoks

78-05098 — sektsiooni juhimoodul (SDM)

sektsiooni juhtklappide jaoks
& 45-05986 — Etherneti lides RJ5 Conxallile

65-05251 — klamber SCM Pro Flat

78-08086 - liilitusfunktsiooni moodul (SFM) i

¥ SCM Pro

78-08097 UniPilot Pro

78-08098 hiidraulika lahtilukustus
78-08095 hiidraulika/RTK lahtilukustus

65-05246 — UniPilot Pro pddrlemist takistav
klambrikomplekt, Gldine

~r
STt % 91-05023 — UniPilot Pro koostu pddrlemist

0 takistav tihvt
Séidukispetsiifiline juhtklapp, vol
FieldPilot Pro juhtmekimp

Sdidukispetsiifiline
Juhtklapp

FieIdPiI%

N S
by
o 0

16-50017 — 55>
rohusensor v
16-05022 -
ratta nurga sensor

istmeliilt sisendi jaoks ™
32-04020 — jalglilt

&
2-04059 ~ jalgllit

m www.teejet.com



MATRIK Pro 570GS * MATRIX" Pro 840GS

LISA B - PULDI MATRIX PRO GS MENUUSATTED

See lisa sisaldab puldi Matrix Pro GS menliiisatteid ja ka jargmist: Siimboli klahv
+ Séatteid, mis on saadaval koos aktiivse tddga. Jargmistes tabelites néitavad need siimbolid, kas satted on aktiivse t66
+ Sétteid, mida saab méarata puldis Matrix Pro GS endas, kasutades  ajal saadaval:
tarkvara Fieldware Link.
+ Sétted, mida saab kaasata, eksportides profiili puldist Matrix Pro GS
voi rakendusest Fieldware Link.

v" On aktiivse t60 ajal saadaval

x Ei ole aktiivse t60 ajal saadaval

<« Siilitatud puldist koos profiiliga

» Sailitatud rakendusest Fieldware Link koos profiiliga

Hailestamise satted

Salvestatud eksporditud
o~ Saadaval koos Saab redigeerida liksuses profiili iiksuses
K’ Haélestamise satted aktiivse t66ga Matrix Pro Fieldware Link Matrix Pro Fieldware Link
Masina titip x v x v <
GNSS-antenni kérgus x v v v v
Haakeriista tlilip x v v v v
Siimmeetriline haakeriista paigutus x v v v v
Mitme sektsiooni valjundi moodul x v v v <
Haakeriista sektsioonide arv x v v v v
Rakenduse laius vdi tdélaius x v v v v
Piisasuuruse monitor v v x v <
Lo Praegune pinusti...... s x 4 4 <«
Pihust valik Pihusti [htestaming ...........cocvervnerincinirenieinn x v v <
Rakendatud alarm v v x v <
Algusaeg v v x v <
Loppemisaeg v v x v <
Luba BoomPilot kasutust tagasikéigul v v x v <
BoomPilot alustamise reziim v v x v <
BoomPilot ikoon v v x v <
Tagurpidise Signaali VIlVItus ............coeueeerermrneeireneseesneesseeees v v x v |
Toéseadme pikuti nihke suund x v v v v
. Toédseadme pikuti nihke kaugus x v v v v
Haakeriist o o
Sirge reziim T??seadme kglgn!hke suund x v v v v
Téoseadme kilgnihke kaugus x 4 v v v
Ulekate v v v v v
Viivituse sees/véljas ajad v v v v v
Hadlestuse tiilip: Teedet ... x v v v v
Pikuti nihke kaugus antennist ketasteni x v v v v
Téoseadme kiilgnihke suund x v v v v
Téoseadme kilgnihke kaugus x v v v v
Ulekate v v v v v
Viivituse sees/véljas ajad v v v v v
) Nihke leviku vahemaa x v v v v
Lavcitun Sektsiooni nihked x v v v v
reziim Sektsiooni pikkused. x v v v v
Haalestuse tiiiip: OEM x v v v v
Pikuti nihke kaugus antennist ketasteni x 4 v v v
Todseadme kiilgnihke suund............... x v v v v
Todseadme kilgnihke kaugus. x v v v v
Alguse/ldpu vahekaugused ..... x v v v v
Sektsiooni alguse/ldpu nihked x v v v v

Jatk...
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Salvestatud eksporditud

~ Saadaval koos Saab redigeerida iiksuses profiili iksuses

0\. Haalestamise satted aktiivse tdoga Matrix Pro Fieldware Link Matrix Pro Fieldware Link
Joonesisese sektsiooni 1 nihke suund x v v v v
Joonesisese sektsiooni 1 nihke kaugus ... x v v v v
Haakeriist Vahelduv Tt??seadme k?lgn?hke SUUN..coeeieee e x v v v v
(jatk) re3iim '_I_'ooseadme klilgnihke kaugus.... x v v v v
Ulekate v v v v v
Viivituse seesivaljas ajad...........ocveneerrenirnrineinnineinens v v v v v
Sektsiooni NNKEd ..........overrierreniereisieieeee e x v v v v
Kaardistamise asukoNt ............ccrrirrinieeee s v v x v <
ASUKONA NIMi ..o v v x v <
Kaardistamise asukoha pikutise nihke suund 4 v x v <
Kaardistamise asukoha pikuti nihke vahemaa ... 4 v x v <
Kaardistamise asukoha kiilgnihke suund............c.cc.ee... v v x v <
Kaardistamise asukoha kiilgnihke vahemaa................... v v x v <
Suunamislaius x v v v v
LED-lampide heledus .. 4 v x x x
Kuvamisreziim v v x x x
LED-lampide vahe.... v v x x x
Vaéline valgusriba....... v v x x x
Suunamine  Valise valgusriba LED-lampide heledus... v v x x x
ja kaardista-  Valise valgusriba teksti heledus ..o v v x x x
mine Vaéline kdrvalekalle v v x x x
Valise tookaare number... v v x x x
VNN KIITUS .o.voveeicieciece ettt ensensnnns v v x x x
Vaéline tegelik maar... v v x x x
Véline sihtmaéar v v x x x
Valine rakendatud t00de...........ccovvievriiinicsicsiese e v v x x x
GNSS LUUD 1vovvvvvreieicveeesetsstesssssssses s nsnes x v x x x
GNSS- GNSS-port......: ...... L x v x x x
vastvija GNSS-andmes@eknrus : x v x x x
Konfigu- GNSS staatuse informatsioon ... v v x x x
ratsioon PrOgrammi.......c.ccciiiiess e x v x x x
PRN x v x x x
v v x x x
. TagUrdUSKAAMETA..........cuuerereeicicieiecreeteeee et sneensnna 4 4 x x x

Video .

Kaamera SAEA ..........coeeierrereiecirirceieieee e v v x x x
Sisse- Maksimaalse rdhu VAArUS............cccoveeieeiereireeisnennnns 4 v v v v
Sensorid véljalaske Madala rdhu alarm..........cccovveneniesesee s v v v v v
rOhu SeNsor  Karge rBhu @larm...............eeeveevvvvvvvvveeeessesnssssseseseeeeee v v v v v
Toote nimi x v v v v
Pihusti konstant . x x v > v
Toode* M?k.simumT:a:\éra Yérv ............................................................................. v v x v <
Miinimummaara varv ... v v x v <
Varvivahemik..... v v x v <
Maéra kaardistamise tlemine/alumine limiit.... x v x v <
SEESIVANAS ...ttt x ' x x x
Maara RiIStVAra llAES ......cvvveviveiiieiiesesesee e x v x x x
kontrollija Sideprotokoll x v x x x
(teine Kontrolleri reziim x v x x x
tootja)* Seeria ModulatsSioONIKIirUS. ..........c..vereereerreeerrireereeese s x 4 x x x
Maara kontrollija Staatus..........cccerererreririeeieresese e 4 v x x x

Jétk...
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2>,
N\ Hidlestamise satted

Automaat-
roolimine
koos
funktsiooniga
FieldPilot Pro
voi UniPilot
Pro

Automaat-
roolimine

Kalde Korri-
geerimine

Uus...
Laadi.
REAIGEENT ...
Kopeeri
Automaatne kalibreerimine
KONANGA ......ccveririciiee e
KUSHULA ..o

Halda
sdidukeid

Manuaalne valjalilitamine ...
Mootori agressiivsus.....
Unipilot Pro Freeplay....
JURtIMISE VASIUS .........ocveics
Suuna agressiivsus ..
Risttee viga
Joone omandaming...........ceveuerreereernsierineerneeeees
Vastupidine vastus
Kalde kalibreerimine.
Rattanurga sensori kalibreerimine..........cccocovcvvevcenienenn.

Vali QI VAAMUSEA ..ottt

MaKSIMUM DOP ..ottt sesaes
Transpordi reziim....
Hoolduse reziim
Operaatori kohalolek

Kohanda

Abistatud roolimine/automaatroolimine sees/Valjas.........c.cccvevrvvereenns
Klapi tlid
Klapi api tudp
hadlesta Klapi sagedus..
) Min vasak/parem tOOtSUKKEL ..o
mine

Maksimum vasak/parem to0tsUKKel .............cocvrverrerrennas

Kursi juhtimise seadistamine
Juhtimise Peenjuhtimise seadistamine..
satted Surnud tsoon
Plaaniming........ccceienieniesieseessesee s

KIapi tESHMINE .......vvveevieie ettt saes
Klapi diagnOoStiKa .........c..cceerierriiiririeirereeresiene e

Valikud JUNRFOOIi SENSON ......vovevieiierce e

Roolimise Sees/véljas

nurga Sensori kalibreerimine.....

sensor Jarjekorras Kalibreeriming ...........ccocvevenenenininininennns
SEESIVANAS ...vvvvrieiei i
POIU KBIGUS ... vvvvveirieecieieseriee st

Saadaval koos

aktiivse tooga

X N X X %

L NN N T N N

SR X

AN NN B

x

x

AN x

X %

Matrix Pro

AN

SN N N N T N N N N N N N N N N N O N N N N U NE VRN

AN

AN NEN

Saab redigeerida iiksuses

x

X X X X X %

X X X X X X X %X X X%

X X X X X X X X %X X X %X X %

x

x

Salvestatud eksporditud

profiili iksuses

Fieldware Link Matrix Pro Fieldware Link

x
x

X X X X X %
X X X X X %

X X X X X X X %X X X%
X X X X X X X %X X X%

x
x

N N N N N N N N N

AN
A A A A A A A A AAAA AAAALA AN xR XX

AN NEN

*Saadaval ainult koos aktiivse méara kontrollijaga (teine tootja) siisteemis.
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Andmehalduse satted

Saadaval koos aktiivse

—
=" Andmehalduse sétted tooga
Ekspordi
Edasta Impordi......
T66 Kustuta .
andmed UUS .o x
Halda Kopeeri. x
Kustuta . x
Salvesta PDF..... x
Raportid Salvesta KML x
aport Salvesta SHP x
Salvesta kdik tlilibid x
Valikud TOOTZIM ...ttt x
EKSPOIGi.....vvvevecieeieiciece sttt v
Edasta Impordi v
Kustuta v
Masina UUS oottt 4
seaded Kopeeri v
Halda Kustuta v
v
x
Puldi satted
Saadaval koos aktiivse
? Puldi sitted to6ga
T SUSIEEMILBAVE ..ot v
cave SAIVESHA. ... v
Varviskeem v
LCD ekraani eredus v
Kuva Obreziim v
Ekraanipilt.. v
Ekraani kalibreerimine v
v
Kultuuri- v
alane
v
Helitugevus — HEIIUGEVUS ............vveeeice s v
GNSS-i v
demo ATUSEA. .ottt
Funktsiooni BoomPilot 1a0taja JA0KS .........c.ccuivriiniiee e v
lahti- Méara kontrollija (teine tootja) v
lukustamine  Fig|qPilot Pro/UniPilot Pro v

Tooriistade sétted

Saadaval koos aktiivse

° ° Tooriistade satted tooga
Laadi SBAAE ...ttt et x

tarkvara

iiles TATKVATA.....cvieciicieice ettt sttt x

Lisad KaIKUIAALOT ..ottt v

sa UBIKULE tISENTAJA ..o eeeeeeeeeeieesssssssssssssssssesneeeeessssesse s v
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LISA C-SEADME SPETSIFIKATSIOONID

Md6tmed Matrix Pro 570GS 16,15 x 14,91 x 5,84 cm
Matrix Pro 840GS 27,0x18,0x6,0 cm
Kaal Matrix Pro 570GS 0,794 kg
Matrix Pro 840GS 1,06 kg
Konnektor Toide/CAN 8-kontaktiline Conxall
Kaamera 5-kontaktiline Conxall
Kiirus/staatus 8-kontaktiline Conxall
HOIATUS! Méned originaalsed Matrix-puldid on iihendatud 4-kontaktilise conxall-kaabli abil. 4-kontaktilised ja
8-kontaktilised kaablid POLE omavahel vahetatavad.
Keskkonnateave Hoiustamine -10 kuni +70 °C
Kasutamine 0 kuni +50 °C
Niiskus 90% mittekondenseeruv
Kuva Matrix Pro 570GS 320 x 240 lahutusvdime, 14,5 cm
Matrix Pro 840GS 800 x 600 lahutusvéime, 21,3 cm
Sisend/valjund USB 2.0
Nouded toitele <9 W (pinge 12 VDC)

LISA D - HAALESTUSVAHEMIKUD

Vajutage mis tahes meniiti-Uksuse valiku nimel, et kuvada selle definitsioon ja vahemiku vaartused.

Joonis A-3: Teabeboksi naide
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LISA E - UTM-KOORDINAADID JA -VOONDID

Matrix Pro 570GS ja Matrix Pro 840GS kasutavad tddde asukohtade jélgimiseks koordinaatsiisteemi Universal Transverse Mercator (UTM). UTM
koordinaatstisteem jagab Maa pinna kuuekiimneks nummerdatud pdhja-1duna tsooniks, mis jagatakse taiendavalt laiuskraadi vodnditeks, millele
viitavad tdhed, nagu on néidatud allpool.

Joonis A-4: UTM koordinaatsiisteem — globaalne

T P e P P e T I I I I

|

Seejarel jalgib Matrix Pro GS-pult UTM-tsoone, milles iga toote kasutamise t66 toimub. Seejarel kasutatakse selle voondi teavet, et maaratleda, kas
t60d saab alustadaljatkata voi et leida salvestatud t66, mis on sdiduki praegusele asukohale kdige lahemal.

Kui valitud t66 on muus UTM-tsoonis kui praegune v&i kdrvutine UTM-tsoon, kuvatakse valiku Vahemaa kdrval teade ,Ulatusest véljas” ja kask
voi JEL lilitatakse valja.

Kui valitud t66 kohta pole andmeid salvestatud, on valiku vahemaa vaartuseks ,Andmed puuduvad”.
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Soovituse tegemiseks tlihjendage méarkeruut Kasuta vaikeséatet.

SISUKORD
AVAKUVA -> TOO 105 Halda SOIAUKEId...........covvriieieiice s 18
Vali QI VAEMUSEA ..o 120
Automaztroolimine 121
Haakeriist 106 Kalde korrigeerimine 121
Mitme sektsiooni valjundi moodul .............ccccocevvriiirciiniiienn 108 PULDI SATTED 122
SITGE TEZIM 1. 108
ReZiim LAotUr — TEEJBL.......eueevceiieeerei e 108
Reziim Laotur — OEM .........ccooviiiiiececceeeeeee e 110 o
VANEIGUV FEZIM ..o g9 Suunamise riba 123
. L . ADIJOONEA ... 123
Kaardistamine ja suunamine 113 . .
GNSS vastuvbtja seadistamine 115 Piirjooned ja hulknurgad ...........ccccoovveiieienieccece s 123
izgzc;rld -> Sisse-vdljalaske réhu sensor 1 :3 66 andmed 124
Maara kontrollija (teine tootja) 117 Va“ITUd ded 124
Automaatroolimine koos stisteemiga FieldPilot Pro Masina seade 124
voi UniPilot Pro 118

AVAKUVA ->TOO
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Autoridigus

© 2020 TeeJet Technologies. Kaik digused reserveeritud. Uhtegi osa sellest dokumendist ega selles kirjeldatud arvutiprogrammidest ei tohi reprodutseerida,
kopeerida, paljundada, télkida ega kérpida mitte Uhelgi kujul ega viisil — elektrooniliselt ega masinloetavas vormis, salvestusena v6i muul viisil — ilma ettevdtte
TeelJet Technologies eelneva kirjaliku ndusolekuta..

Kaubamargid
Kui ei ole teisiti margitud, on kdigi muude bréndide ja toodete nimetused vastavate ettevdtete voi organisatsioonide kaubamargid vdi registreeritud kaubamargid.

Vastutuse piiramine

TEEJET TECHNOLOGIES VALJASTAB SELLE MATERJALI ,NII, NAGU SEE ON’, ILMA IGASUGUSE OTSESE VOI KAUDSE GARANTIITA. AUTORIOIGUS-
TEGA EGA PATENDIGA SEOTUD VASTUTUST EI VOETA. TEEJET TECHNOLOGIES EIl VASTUTA UHELGI JUHUL ETTEVOTTE MIS TAHES KAHJU

EGA SAAMATAJAANUD KASUMI EEST, MIS TAHES KASUTAMISVOIMALUSE KAOTAMISE VOI ANDMETE KAOTSIMINEKU EEST EGA MIS TAHES
KONKREETSETE, JUHUSLIKE VOI KAUDSETE KAHJUDE EEST, ISEGI JUHUL, KUI ETTEVOTET TEEJET TECHNOLOGIES ON TEAVITATUD KAHJUDEST,
MIS TULENEVAD ETTEVOTTE TEEJET TECHNOLOGIES TARKVARA KASUTAMISEST.

Ohutusteave
TeelJet Technologies ei vastuta kahjustuste ega fliisilise kahju eest, mille on pdhjustanud suutmatus jérgida alltoodud ohutusndudeid.
Sdiduki operaatorina vastutate teie selle turvalise kasutamise eest.

Matrix Pro GS koos abistatud/automaatroolimise seadmega pole mdeldud asendama sdiduki juhti.

Arge lahkuge s6idukist, kui abistatud/automaatroolimine on aktiivne.

Veenduge, et sdidukit imbritseval alal pole inimesi ega takistusi, nii enne seadme aktiveerimist kui ka selle kasutamise ajal.

Matrix Pro GS on ette nahtud p6llul tédtamise toetamiseks ja efektiivsuse suurendamiseks. Juht vastutab taielikult kvaliteedi ja to6tulemuste eest.

Liilitage vélja voi eemaldage mis tahes abistatud/automaatroolimise seadmed, enne kui hakkate s6itma avalikult kasutatavatel teedel.



MATRIX PRO GS

KASUTUSJUHEND

Saadaolevad toote tiiendused

+ FieldPilot®-i automaatroolimine

+ UniPilot®-i abistatud roolimine

+ BoomPilot®-i automaatne sektsioonide juhtimine
Kalde gtiroskoopmoodul
Videosisendi valimismoodulid kuni 8 kaamera jaoks
Vélise GNSS-vastuvétja ja -antenni taiendused
Taiustatud andmekorralduse rakendus Fieldware® Link
R&husensori lidesekomplekt piisasuuruse monitori jaoks

Mééra kontrollija (teine tootja)
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