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SVARIGA INFORMACIJA PAR DROSIBU

Pirms sistemas lietoSanas obligati jaizlasa visas lietoSanas instrukcijas un dro$ibas norades. Operators uznemas visu atbildibu par
aprikojuma darbibu. Aprikojuma tuvuma ir jabat novietotam droSibas procediru aprakstam, tam jabdt skaidri saskatdmam un salasdmam.
DroSibas proceddram ir jaatbilst visiem vietgjiem noteikumiem un uznémuma iek3gjiem noteikumiem, ka ari materidla dro$tbas datu lapas
prasibam. Lai sanemtu palidzibu, sazinieties ar vietéjo izplatitaju.

Informacija par drosibu
TeelJet Technologies neuznemas nekadu atbildibu par bojajumiem vai fizisku kaitéjumu, ko izraisa talak aprakstito dro$ibas
prasibu neievéroSana. Ka transportiidzekla operators, jis uznematies atbildibu par ta drodu darbibu.

Matrix 908, arm kombinacija ar jebkadam stiiréSanas paligsistémam/automatiskas stiréSanas iericém, nevar aizstat transportlidzekla
operatoru.

Neatstajiet transportlidzekli bez uzraudzibas, kamér ir aktivizéta paligsistéma/automatiskas stiréSanas ierice.
Pirms iedarbinaSanas un iedarbinasanas laika parliecinieties, ka zona ap transportiidzekli neatrodas neviena persona vai Sker|i.

Matrix 908 ir izstradats, lai atbalstitu un uzlabotu efektivitati, stradajot uz lauka. Vaditajs uznemas pilnu atbildibu par darba kvalitati un
rezultatiem.

Pirms braukS$anas pa koplietoSanas celiem, deaktivizgjiet vai nonemiet visas paligsistémas/automatiskas stiréSanas ierices.

VISPARIGI BRIDINAJUMI UN PIESARDZIBAS PASAKUMI

DroSibas trauksmes simbolu definicijas:

BISTAMI! Sis simbols tiek lietots tikai padas UZMANIBU! Sis simbols norada bistamu
ekstremalakajas situacijas, kad pastav talitejs situaciju, kas varétu izraistt vieglas vai vidgji
nopietnu traumu vai naves risks. smagas traumas.

BRIDINAJUMS! Sis simbols norada bistamu PIEZIME. Sis simbols norada uz informaciju un
situaciju, kas varétu izraisit nopietnas traumas @ praksi, kura operatoram ir japarzina.

vai navi.

m BISTAMI!

>

* |zlasiet un ievérojiet instrukcijas. Ja péc rokasgramatas izlasiSanas instrukcijas nav skaidras, sazinieties ar vietgjo
izplatitaju.

+ Aprikojums nedrikst bat pieejams bérniem.

+ Nelietojiet aprikojumu alkohola vai jebkadu nelegalu vielu iedarbiba.

+ DaZas sistemas ieklauj ventilatora tipa silditaju. Nenosedziet $o sildTtaju, pretéja gadijuma var tikt izraisits ugunsgréks!
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. + Pirms uzsakt jebkadus darbus ar kadu komponentu, parliecinieties, ka ir atslégta elektribas padeve un ka to nav
iespéjams nejausi ieslegt.
+ Pirms lietot loka metinataju, stradajot ar aprikojumu vai aprikojuma tuvuma, atvienojiet elektribas vadus.

+ Sistémam, kas ietver frekvencreguléjamu piedzinu, pastav elektroSoka risks, ko izraisa paliekoSais spriegums. Ja
nepiecieSams atvért aprikojumu, lai atvienotu sistému vai veiktu atro savienosanu, japagaida, I1dz pagajusas vismaz
5 miniites péc elektribas atvieno$anas.

+ Sistémas ekspluataciju drikst veikt, izmantojot tikai rokasgramata noradito elekiribas avotu. Ja neesat parliecinati par
elektribas avota veidu, konsultéjieties ar kvalificétu servisa personalu.

+ Elektrisko komponentu tiri8anai nedrikst lietot augstspiediena tiridanas ierices. Tas var sabojat elektriskos komponentus
un paklaut operatoru elektroSoka riskam.

+ Aprikojuma elektribas padevei ir jabit pareizi izvilktai un pareizi savienotai ar aprikojumu. Savienojumiem jaatbilst

noraditajam prasibam.

* Veicot jebkadus darbus ar hidrauliskajam sistémam, obligati javalka individualie aizsarglidzekli.

+ Stradajot ar hidraulisko sistému, sekojiet iekartas razotaja apkopes instrukcijam.

+ Stradajot ar hidraulisko sistemu, obligati izslédziet aprikojumu. Atverot sistémas, kas ieprieks atradusas zem spiediena,
jatsteno pieméroti droSibas pasakumi.

+ Jaapzinas, ka hidrauliska ella var bt |oti karsta un atrasties zem augsta spiediena.

+ Rikojoties ar Kimiskajam vielam, obligati jalieto individualie aizsarglidzek|i.

+ Obligati jaievéro norades uz dro$ibas etiketém un instrukcijas, ko sniedz kimisko vielu razotaji vai piegadataji.
+ Operatoram jabat pieejamai pilnai informacijai par izmantota materiala ipasibam un kvantitati.

« JAIEVERO VIETEJIE UN VALSTS NOTEIKUMI ATTIECIBA UZ LAUKSAIMNIECIBAS KIMISKO PRODUKTU
LIETOSANU UN UTILIZACIJU.

. + Lietojot smidzinataja sistému zem spiediena, obligati javeic nepiecie$amie dro$ibas pasakumi. Skidrumi zem spiediena
var iek|0t ada un izraisit nopietnas traumas.

+ Sistémas spiediens nedrikst parsniegt spiedienu, kas noradits komponentam ar zemako nominala spiediena vértibu.

* Filtrus drikst atvért tikai tad, kad manualie varsti filtra priekSpusé un aizmuguré ir slégta pozicija. Ja nepiecieSams
atvienot kadu ierici no caurulvadiem, manualajiem varstiem 8Ts ierices priekSpusé un aizmuguré ir jaatrodas slégta
pozicija. Ja tie tiek atkartoti uzstadrti, parliecinieties, ka uzstadisana tiek veikta pareizi, ka 3T ierice ir pareizi izlidzinata
un visi savienojumi ir ciesi pievilkti.

+ Santehniskajai padevei uz $o aprikojumu ir jaatbilst visiem vietgjiem noteikumiem un uznémuma iek$gjiem noteikumiem,
caurulvadiem jabat pareizi izvilktiem un savienotiem ar aprikojumu. Visiem savienojumiem jaatbilst noraditajam
prasibam

+ Ja aprikojums ilgaku laiku netiek lietots, ieteicams veikt Skidruma caurulvadu iztukSo$anu un atgaisoSanu.

. + Lai novérstu nopietnas traumas vai navi, ko var izraisit sabrauk$ana ar transportlidzekli vai stliréSanas sistemas
automatiska kustiba, nekada gadijuma nedrikst atstat transportlidzekla operatora sédekli, kamér sistéma ir aktivizéta.

+ Lai noveérstu nopietnas traumas vai navi, ko var izraistt sabraukSana ar transportlidzekli vai stiréSanas sistémas
automatiska kustiba, pirms sistémas iedarbinaanas, kalibréSanas, pielagodanas vai aktivizésanas parliecinieties, ka
zona ap transportiidzekli neatrodas cilveki vai Skerdli.

+ Parliecinieties, ka aprikojums ir pareizi savienots ar atbilsto$ajiem komponentiem.
+ Kameér sistéma darbojas, ir aizliegts braukt pa koplietoSanas celiem.
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UZMANIBU! APRIKOJUMA DROSIBA, TEHNISKA APKOPE UN SERVISS

« Aprikojumu drikst lietot tikai atbilsto$i apmacits un kvalificéts personals. Sim personalam ir pilniba japarzina aprikojuma
darbiba.

+ Pirms aprikojuma lietoSanas operatoram ir japarliecinas, ka aprikojums ir atbilsto3a darba gataviba un to iespéjams
drosi lietot. Pretgja gadijuma aprikojumu lietot ir aizliegts.

+ Operatoram vienmér ir jabat pieejamiem visiem nepiecieSamajiem individualajiem aizsarglidzekliem.

+ Regulari javeic sistémas un komponentu nodiluma un iesp&jamo bojajumu parbaude. Ja nepiecieS8ams, javeic nomaina
vai remonts.

+ Aprikojuma remonta vai tehniskas apkopes darbus drikst veikt tikai kvalificéti un pilnvaroti specialisti. Stingri jaievéro un
jaizpilda apkopes un lietoSanas instrukcijas.

+ Operatoram vai apkopes tehnikim ir vienmér jabat pieejamai aprikojuma lietoSanas rokasgramatai.
UZMANIBU! KABELU SAISKU UN SLUTENU DROSIBA

+ Regulari parbaudiet visu kabelu saisku un 8latenu nodilumu vai iesp&jamos bojajumus. Ja nepiecieS8ams, javeic nomaina
vai remonts.

+ Kabelu saiSkus un §|Gtenes nedrikst izvietot t3, lai izveidotos asi pagriezieni.

+ Nedrikst savienot kabelu saiSkus un §|Ttenes ar lTnijam, kuras var pastavét spécigas vibracijas vai pék3nas spiediena
svarstibas.

+ Nedrikst savienot kabelu saiSkus un latenes ar linijam, kuras tiek transportéts karsts Skidrums.
+ Aizsargajiet kabelu saiSkus un §|Gtenes no asiem priekSmetiem, aprikojuma atliekam un materiala nogulsném.

+ Janodrosina, lai kabelu saiski un 8latenes bitu pietiekami garas, lai varétu brivi parvietoties aprikojuma dalas, kas
ekspluatacijas laika kustas, un japarliecinas, ka kabelu saiski un §latenes nekarajas zem aprikojuma.

+ JanodroSina pietiekama atstarpe starp kabelu saiSkiem un §lateném un agregata un masinas darbibas zonu.

+ Veicot aprikojuma tiriSanu, kabelu saiski jaaizsarga no augstspiediena mazgasanas procesa.
PIEZIME. SKARIENJUTIGA EKRANA APKOPE

« Skarienjutiga ekrana tuvuma nedrikst atrasties asi priekSmeti. Ass priekSmets var izraistt skarienjutiga ekrana
bojajumus.

+ Konsoles/ekrana tiriSanai neizmantojiet agresivus kimiskos produktus. Konsole/ekrans jatira ar mikstu, mitru dranu vai
salvetém, kas novers statiskas elektribas izladi, [1dzigi datora monitora tiriSanai.

@ PIEZIME. IETEICAMAS NOMAINAS DETALAS

+ Sistéma ir veidota no komponentiem, kuru mijiedarbiba nodroSina optimalu sistémas sniegumu. Ja sistémai
nepiecieS8amas nomainas detalas, izmantojiet tikai TeeJet ieteiktos komponentus, lai uzturétu sistémas pareizu darbibu
un droStbu.

Autortiesibas

© 2021 TeeJet Technologies. Visas tiesibas aizsargatas. So dokumentu, jebkuru ta dalu vai taja aprakstitas datorprogrammas nedrikst pavairot, kopét, fotokopét, tulkot vai
jebkadi redigét, izmantojot jebkadus Iidzeklus, tostarp elektroniskus vai masinlasamus lidzeklus, ierakstus, vai citus f[dzeklus, bez TeeJet Technologies iepriek$éjas rakstiskas
atlaujas.

Precu zimes
Ja vien nav noradits citadi, visi Zimolu nosaukumi vai produktu nosaukumi ir attiecigo uznémumu vai organizaciju precu zimes vai registrétas precu zimes.

Atbildibas ierobezojums

TEEJET TECHNOLOGIES SNIEDZ SO PRODUKTU BEZ JEBKADAM GARANTIJAM, NE TIESAM, NE NETIESAM. NAV NOTEIKTA NEKADA ATBILDIBA SAISTIBA AR
PATENTIEM VAI AUTORTIESIBAM. TEEJET TECHNOLOGIES NEKADA GADIJUMA NEUZNEMAS NEKADU ATBILDIBU PAR IENAKUMU VAI PELNAS ZAUDEJUMIEM,
NESPEJU VEIKT LIETOSANU VAI DATU ZUDUMIEM, UZNEMEJDARBIBAS PARTRAUKUMIEM, VAI PAR JEBKADA VEIDA NETIESIEM, TPASIEM, NEJAUSIEM

VAI LIETOSANAS REZULTATA IZRAISITIEM ZAUDEJUMIEM, ART TAD, JA TEEJET TECHNOLOGIES IR BIJIS ZINAMS PAR TO, KA TEEJET TECHNOLOGIES
PROGRAMMATURA VARETU IZRAISIT ATTIECIGO KAITEJUMU VAI ZAUDEJUMUS.
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MERIJUMI, KAS JAVEIC PIRMS DARBA UZSAKSANAS

lesp&jams, ka dala no uzskaititajiem iestattjumiem jasu transportlidzeklim vai iericei nav nepiecieSami. Transportlidzekla izvéne un ierices
izvélne laus jums iestatit visus nepiecieSamos iestatTjumus, balstoties uz jisu veiktajam izvelém.

Transportlidzek|a visparigie attalumi

Apraksts Merijums

lek$gjais attalums
no transportl. pagrie$anas punkta @
idz sakabes punktam @

Sanu attalums
no transportl. centrinijas @
idz sakabes punktam @

Smidzinataja lietoSanas kartéSanas visparigie
attalumi

Apraksts E

lek$gjais attalums
no sakabes/savienojuma @
lidz piekabes asij @

lek$gjais attalums
no sakabes/savienojuma @
lidz produkta piegades punktam @

lek$gjais attalums
no transportl. pagrie$anas punkta @
[idz antenai @

Sanu attalums
no transportl. centrlinijas @
[idz antenai @

A

Sanu attalums
no transportl. centriinijas @
[idz stréles centram @

lek$&jais attalums
no transportl. pagriesanas punkta @
lidz 1. sekcijai @
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|zkliedétaja lietoSanas kartéSanas visparigie attalumi  [F{wen | Mérijums

Apraksts Merijums Kartéanas vieta. lek$gjais attalums
lek$&jais attalums no transportl. pagrie$anas punkta @
no sakabes/savienojuma @ 1dz kartéanas vietai @

I1dz piekabes asij @

72— —
KartéSanas vieta. Sanu attalums
lek$gjais attalums no transportl. centriinijas @
no sakabes/savienojuma @ I1dz kartéanas vietai @
lidz diskam @

i |

12

lek§gjais attalums Informacija par sekcijam
no diska @ Mérijums

lidz 1. sekcijas vadosajai malai @ lekséja
Apraksts nobide

1. sekcija

2. sekcija

3. sekcija

4. sekcija

Vadlinijas un kartésanas attalumi 5. sekcija
Apraksts Mérijums 6. sekcija

Vadlinijas platums 7. sekcija

A

8. sekcija

9. sekcija

10. sekcija

11. sekcija

12. sekcija

13. sekcija

14. sekcija

15. sekcija
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KONSOLES SAVIENOJUMI UN FUNKCIJAS

leslégSanas poga lebavéta RAM ligzda (nepiecieS$ama montaza)

Wﬂt—. . MATRIX 908

. BN JARILCNCE TR TNRT IR
Sérijas numurs £ 753012401345 v

Contains Transmitter Module

FCC ID:MCQ-50M1699/IC:1846A-50M 1699

Kameras savienojums* .

Kabelu saiska
savienojums

Skalrunis Ethernet savienojums*

USB ports

WiFi antenas
savienojums®

GNSS antenas savienojums

*Savienojuma darbiba ir atkariga no programmattras versijas.

leslégSanasl/izslégsanas poga
leslégt — nospiediet IESLEGSANAS pogu .
|zslégt — uz Tsu bridi turiet nospiestu IESLEGSANAS pogu .

BRIDINAJUMS! Pirms konsoles atkartotas ieslég$anas japagaida vismaz 30 sekundes.

Sérijas numurs
Pierakstiet ierices sérijas numuru. Tas ir nepiecieSams produkta registréSanai.

Produkta registracija
C1 Y O
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SISTEMAS DIAGRAMMA

Talak sniegta vispariga rakstura informacija. Specifiska konfiguracija var atSkirties atkariba no pieejama aprikojuma.

PIEZIME. Savieno$anas iespéjas ar daZzadam iericém var kliit pieejamas nakamajas programmatiras versijas. Lai uzzinatu
programmatiras/sistémas savieno$anas iespéjas, skatiet programmatras izlaiSanas informéciju adresé www.teejet.com/support/

software.aspx.

Matrix 908 Con 5

7

RXA-52 Antenna

CAN "T" to 6 Socket

Deuts Terminator

to Assisted/Auto Steering
Steering Control Module
(SCM Pro)

to power S
Batter Cable
Power Cable

2 \‘"1 5 /Z
M ¥y &
_ to BoomPilot Section Control

o " Section Driver Module (SDM)
R . .
to ISOBUSECU - Switch Function Module (SFM)

IC35 Sprayer — J
IC38 Spreader ~
DynaJet IC7140 -

>

i
S

]
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KONSOLES IESTATISANA

NR. 1 - SAKUMA EKRANS

Kad ir pabeigta iedarbinaSanas procedira, paradisies
sakuma ekrans ar iespéju atlasit dazadas valodas,
parslégt konsoles blokus un maintt vietéjo laika zonu.

Nospiediet m, lai parietu uz transportiidzekla izvélni.

Lai piek|utu vietéjiem iestatijumiem
Péc sakotnéjas iestatiSanas

1. Galvenaja izvélné E atlasiet m
2. Cilné [[UIIESNES TN atlasiet nepiecieSamos

iestatijumus.

PIEZIME. Péc valodas mainas ieteicams veikt
sistémas restartéSanu.

7

Welcome!

TeeJdet Technologies hopes you get the most out of your new console.

After selecting your localization options, select "OK" to be
directed to the Vehicle Wizard.

Language English
Units Me!ric.
Time Zone UTC-06:00

N

o A

Settings

Device Manager

Job Manager

Guidance and Mapping

GNSS Receiver

English

Metric

UTC-06:00

s
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NR. 2 - TRANSPORTLIDZEKLA IZVELNE

1. Sekojiet instrukcijam, kas paradas transportiidzekla  poga Atcelt

izvéIng, veicot nepiecieS8amas transportlidzekla
iestatljumu mainas.

X
©

©

Atcelt — izmantojiet, lai izietu no izvélnes,
nesaglabajot izmainas
parietu atpakal uz iepriek3€jo izvélnes
opciju
Saglabat un aizvért - izmantojiet, lai
saglabatu visas aktualas izvéles un aizvertu
izvélni.
Nakama izvélnes opcija — izmantojiet, lai
parietu uz nadkamo izvélnes opciju.
Pabeigt — paradas, kad ir sasniegtas
izvélnes opciju beigas. lzmantojiet, lai
saglabatu iestatljumus un aizvértu izvélni.
2. Péc pabeigSanas transportiidzekla datu ekrana
atlasiet BULTINU ATPAKAL € lai parietu uz
iestatijumu izvalni &%

Lai pieklutu transportlidzek|a izvélnei

Péc sakotnéjas iestatiSanas

1. Galvenaja izvéing B, iestatijumu izvelng %,
atlasiet 0.

yYNUIW Transportiidzekli L2 BEIENE

transportiidzekla kartrti ©.

3. Transportlidzekla datu ekrana atlasiet ikonu
REDIGET IESTATIJUMUS & ©.

4. lzmantojot pogas IEPRIEKSEJA/NAKAMA
IZVELNES OPCIJA transportiidzekla
izvéIng, veiciet nepiecieS8amas transportiidzekla
iestatljumu mainas.

5. Jebkura bridT varat izmantot pogu SAGLABAT
UN AIZVERT [E vai PABEIGT B, lai saglabatu
veiktas izmainas un izietu no transportiidzekla
izvélnes.

x In-Line Distance to Hitch Point

Vehicle Wizard

In-Line Distance from the Vehicle Pivot Point (1) to
the Hitch Point (2)

Bultina Atpakal

QR

lepriek$gja izvélnes opcija
Saglabat un aizvért

Nakama izvélnes opcija

Poga Redigét iestatijumus

o8

Aft of Vehicle Pivot
Point

On Centre

Forward of Vehicle
Pivot Point

Job Manager

Guidance and Mapping
Settings

GNSS Receiver

Assisted/Automatic Steering

J
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Matrix 908 Lauka dators

Pieejamas dazadas ieri€u opcijas, atkariba no ta, kas ir pieejams konkrétaja sistéma.

Pirms ierices izveido3anas, nosakiet:
* Vai pieejama ISOBUS ierice
* lerices nav, bet nepiecieS8ama lietoSanas kartéSana
+ Vai pieejama TeeJet CAN ierice
+ Vai pieejama paligsistéma/automatiskas stiréSanas ierice

PIEZIME. Nav iesp&jams vienlaicigi lietot TeeJet CAN ierices un ISOBUS ierices. Vienlaicigi var lietot tikai vienu (1) ISOBUS ierici.

lerices izvélnes ikonas Poga Atcelt
x Atcelt — izmantojiet, lai izietu no izvélnes,
nesaglabajot izmainas

@ lepriek$€ja izvelnes opcija — izmantojiet, lai

X Section Setup Device Wizard

parletu atpakal uz Iepneksejo izvélnes Establish the settings for section 1 of 12. Use the Next Section button to advance
OpCijU through each available section. In a symmetric configuration, only the left sections
will be entered.

Section Width

Saglabat un aizvért — izmantojiet, lai
€l saglabatu visas aktualas izvéles un aizvértu

izvelni. A q F 100 cm
Nakama izvélnes opcija — izmantojiet, lai q E:.:..B...-:

@ parietu uz nakamo izvélnes opciju. §

Pabeigt — paradas, kad ir sasniegtas

izvélnes opciju beigas. lzmantojiet, lai |
saglabatu iestattjumus un aizvértu izvélni. \
4= lepriek$éjas sekcijas iestatiana - >| €

A izmantojiet, lai parietu atpakal uz
iepriek3gjas sekcijas iestatianas ekranu
=) Nakamas sekcijas iestatiSana — izmantojiet, %

Saglabat un aizvért i

R lai parietu uz nakamas sekcijas \
iestatiSanas ekranu. lepriek$&ja izvélnes opcija
|SOBUS ierice Nakama izvélnes opcija
ISOBUS ierices ieklauj TeeJet produktus, pieméram,
IC35 smidzinataju, IC38 izkliedétaju vai DynaJet ' )

IC7140. x Settings

1. Galvenaja izvélna B, iestatijumu izveine %%,

ENERLEA lerices parvaldnieks (12

2. Cilne @, iesledziet ISOBUS.

3. Veiciet konsoles restartéSanu.

Console

4. Kad objekta dati ir ieladéti, tiks automatiski atvérta
ierices izvélne, ludzot lietotaju ievadrt trikstoSo

Job Manager

informaciju, kas nepiecie$ama sistémai. Q.
a Guidance and Mapping
5. Sekojiet instrukcijam ierices izvélne. Settings
PIEZIME. Pirms pariet uz nakamo izvélnes opciju, GNSS Receiver
nepiecieSams apstiprinat nokluséjuma
Vértl_ bas' f' L Assisted/Auto Steering
B

DaZus iestatijumus, kas nav piegjami
ierices izvéIné, iespéjams veikt, izmantojot
ierices UT saskarni. y
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Lietosanas kartésana
1. Galvenaja izvélna [, iestatijumu izvelng 4%,

ENES lerices parvaldnieks (12

2. Cilne @, parliecinieties, ka ISOBUS ir

izslégts.
3. Cilne [ ©. atlasiet kartiti JAUNA [ERICE

o

4. lerices izvéInes ekrana ierices pamats, atlasiet

Ctosanss agsan
g N

5. Sekojiet instrukcijam ierices izvélné.

PIEZIME. Pirms pariet uz nakamo izvélnes opciju,
nepiecieSams apstiprinat nokluséjuma
vértibas.

Teelet CAN ierice

1. Galvenaja izvélna B, iestatijumu izvelng %,

ENER lerices parvaldnieks 12

2. Cilng ®, parliecinieties, ka ISOBUS ir

izslegts.
3. Cilne [ ©. atlasiet kartiti JAUNA [ERICE

o

4. lerices izvélnes ekrana ierices pamats, atlasiet

TeeJet CAN |

fea

5. Sekojiet instrukcijam ierices izvélné.

PIEZIME. Pirms pariet uz nakamo izvélnes opciju,
nepiecieSams apstiprinat nokluséjuma
vertibas.

Console

Job Manager

Guidance and Mapping

Settings

GNSS Receiver

Assisted/Automatic Steering

x Device Basis Device Wizard

TeeJet CAN

Device Wizard

Establish the settings for section 1 of 12. Use the Next Section button to advance
through each available section. In a symmetric configuration, only the left sections J
will be entered.
Section Width
ATy T B
m\ “" | ;if ‘r\ L“ WI 100 cm
B y
11 j . “inll il sssusss
| 98] U i
i o | #
|
1|
|
‘ |
|
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Citas ierices aktivizesana
Par aktivu ierici liecina zal§ punkts ierices kartites
augséja kreisaja start.

Settings

1. Galvenaja izvéing B, iestatiiumu izvelng %,
ElER Y lerices parvaldnieks &

2. Cilne [T atlasiet karttti iericei, kuru

Console

nepiecieSams aktivizét.
Job Manager
3. lerices datu ekrana atlasiet ikonu REDIGET
IESTATIJUMUS £8. S
4. Atlasiet pogu SAGLABAT UN AIZVERT . TR
GNSS Receiver

5. Péc pabeigSanas atlasiet , kad paradas
jautajums, vai vélaties iestatit So ierici ka ,aktivu’
ierTci.

Assisted/Automatic Steering

lerices dzésana

1. Galvenaja izvéing [, iestatijumu izvelng %%, Dzgst ierici
EIENE lerices parvaldnieks Redigét ierices iestatijumus
2. Cilné m atlasiet kartiti ierfcei, kuru f <
nepiecieSams dzést.
3. lerices datu ekrana atlasiet ikonu DZEST T .
Sprayer
Sprayer 26
Fixed Mount
Aft Centred
5.000
Symmetric
\, J
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Paligsistema / automatiskas

sturesanas ierice

1. Galvenaja izvélné E iestatjumu izvélné
o RPNENEY Paligsistma / automatiska

YA Meklét paligsistému / automatiskas

stiréSanas ierici pie sistéemas palaiSanas (2}
3. Veiciet konsoles restartéSanu.

4. Galvenaja izvélne E iestatijumu izvélné

Q%, EIER (1Y Paligsistéma / automatiska
mmo

5. Veiciet nepiecieSamas iestatljumu izmainas.
Izmainas tiek piemérotas automatiski.

6. Lai parvalditu transportlidzeklus ar paligsistémam/
automatisko staréSanu (pievienotu jaunu
transportlidzekli, parkalibrétu pastavoso
paligsistému/automatiskas stiréSanas ierici,

vai pielagotu stiréSanas agresivuma pakapi),
R EENve] Parvaldit transportiidzekius £33

Settings

Device Manager

Console

Job Manager

Guidance and Mapping

GNSS Receiver

o

Settings

Settings

Device Manager

Console

Job Manager

Guidance and Mapping

GNSS Receiver

Transport Mode

Service Mode

Operator Presence

No @ Yes
No @ Yes
No =@ VYes
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NR. 4 - VADLINIJAS UN KARTESANAS IESTATISANA

1. Galvenaja izvélng [, iestatiiumu izvélng %,

EVERE Vadlinijas un kartégana (1.2
2. Atlasiet pastavo3o NZCINIE I ELL T @ lai

ievadtu jaunu vertibu.

3. Cilne © \eiciet nepieciesamas

iestattjumu izmainas.

4. Cilné veiciet nepiecieSamas

iestattjumu izmainas.

Kartésanas vieta
KartéSanas vieta definé vietu, no kuras tiks veikta
robezas kartéSana.

+ Noklus&juma vieta — veidojot aréjo robezu vai
poligonu, Iiija tiks vilkta Idz ar&jas aktivas
sekcijas aréjai dalai. Veidojot iekS&jo robezu,
[nija tiks vilkta l1dz iek$g&jas aktivas sekcijas

iek3&jai dalai. Ja nav nevienas aktivas sekcijas,
robeza tiks novilkta [ldz aréjas sekcijas galam.

+ Lietotaja veikta ievade — lietotajs var noradit
iek$&jo un sanu nobidi no transportiidzekla
pagrieSanas punkta virzieniem un attalumiem.
Var izveidot maksimali piecas (5) lietotaja
ievades.

Lietotaja ievadita kartéSanas vieta
1. Galvenaja izvéing B, iestatiiumu izvelng %,
MW .0 crson]

2. Cilng encenenite] @, atlasiet

kartésanas vieta (58

KWNEREY Jauna kartésanas vieta K63

4. Cilné veiciet nepiecieSamas
iestatliumu izmainas. lzmainas tiek automatiski
piemérotas pasreiz aktivajai kartéSanas vietai.

Device M

o i)

Settings

Console

Job Manager

GNSS Receiver

Assisted/Auto Steering

Settings

S

Device Manag

Console

Job Manager

GNSS Receiver

Assisted/Auto Steering

New Mapping
Location 1

New Mapping
Location 1

n www.teejet.com




Matrix 908 Lauka dators

PIEZIME. Sie iestatijumi ir nepiecie$ami devas )
kontrolei, paligsistémai/automatiskajai Settings

stiréSanai un slipuma sensora darbibai, ka
ari pareizai agregéta darbibai. Bevice Manager

1. Galvenaja izvélng [, iestatijumu izvelne @5 :
atlasiet GNSS uztvéréjs . Console

2. Cilné NIESERLIRES ST veiciet nepiecieSsamas

iestatTjumu izmainas.

3. Ja cilne ir pieejama, cilné ZEIIERLEIRES ETT ]
Guidance and Mapping

veiciet nepiecieSamas iestatljumu izmainas.

Job Manager

4. Izejiet no 8T ekrana, lai saktu GNSS uztvéréja
inicializaciju. Inicializacijas laika paradisies
uznirstoSais pazinojums. Process aiznem apméram
minati.

Assisted/Automatic Steering

Stkakai informacijai par GNSS uztvéréja opcijam el
skatiet ,A pielikums — informacija par GNSS uztvéergju” )
34. Ipp..

Device Manager

Console

Job Manager GLONASS not available Galllan not available Beidou not aval

QZSS not &

Guidance and Mapping

Automatic

-]
Alts PRAN
Assisted/Automatic Steering
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Matrix 908 Lauka dators

1. Galvenaja izvélné E iestatfjumu izvéIng %

atlasiet m
2. Blakus pogai atlasiet:

P VienkarSais rezims — vienlaicigi bds pieejams
tikai viens (1) darba uzdevums.

- Vadlinijas ekrana izvéné ,Sakt darbu” ir
pieejamas opcijas jauna darba uzdevuma
izveido$anai vai pédéja darba uzdevuma
turpinasanai. ,Q,‘n' - Advanced '
wi g 4 v . P — ﬁ GNSS Receiver
P Paplasinatais rezims — vienlaicigi var bat
pieejams vairak neka viens darba uzdevums.

Guidance and Mapping

Settings

Assisted/Automatic Steering

— Vadlinijas ekrana izvélné ,Sakt darbu” ir
pieejamas opcijas jauna darba uzdevuma
izveido$anai, pedéja darba uzdevuma
turpinasanai vai citu darba uzdevumu atlasei,
izmantojot darba parvaldnieku.

— Darba parvaldnieks ir pieejams galvenaja ‘
izvéné -> iestatijumu izvéIng, vai arf vadlinijas Settings
ekrana izvélné ,Sakt darbu”.

Device Manager

Job Manager

Simple
T —

Guidance and Mapping

GNSS Receiver

Assisted/Automatic Steering

Start Job

aas

Last Job New Job Other Jobs

n www.teejet.com



Darba parvaldnieks

Izmantojiet darba parvaldnieku, lai izveidotu, dzéstu,
kopétu, uzsaktu vai pievienotu informaciju atlasitajam
darba uzdevumam (vai uzdevumiem).

Device Manager

e Izveidot jaunu darba uzdevumu —
iesp&jams mainTt automatiski generéto
nosaukumu un pievienot lauka atsauci

Dzést izvéletos darba uzdevumus

Job Manager

Guidance and Mapping

o3
Kopét atlasito darba izdevumu — izmanto, g?
lai kopétu robeZas un vadlinijas no atlasita

darba uzdevuma

=]

GNSS Receiver

Informacija par atlastto darba uzdevumu
— izmanto, lai skatitu un/vai pievienotu
informaciju atlasttajam darba uzdevumam.
Darba uzdevuma nosaukumu nav
iesp&jams mainit.

DH Uzsakt atlastto darbu — lai 8T opcija batu

!(- pieejama, ir jaizpilda GNSS pozicijas
kritériji.

Aizvért — izmanto, lai izietu no darba
informacijas ekrana un atgrieztos uz : )
iepriek$&jo ekranu Job Manager

5:-'@,?; Redigét informaciju - atlasiet, lai ievaditu
nosaukumu, izmantojot tastatdru ekrana.

Assisted/Automatic Steering.

9

Start Joh

Last Job New Job Other Jobs

Spray Spring 2022
L} 1 Jones 670

Job Manager
n
) S e/
Job Spray Spring 2022
St
Client John Smith -@f
Eo]
Farm Parsley '%
Field Jones 670 @
\. J
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Matrix 908 Lauka dators
SAKT DARBU

Kad ir pabeigta iedarbina3anas procedara, paradisies  Galvenas izvélnes poga VienkarSais darba reZims - izvélne Sakt darbu
izvélne ,Sakt darbu”, kura pieejamas opcijas jauna
darba uzdevuma uzsak$anai, pedéja darba uzdevuma
turpinasanai vai darba parvaldnieka atvérsanai, lai
varétu atlasit citu darba uzdevumu (pieejamas opcijas
ir atkarigas no darba reZima un darba uzdevumu
pieejamibas). Kad darba uzdevums ir aktivs, dazus
iestattjumus vairs nebis iesp&jams maintt. Lai

mainTtu Sos iestatljumus, nepiecieSams aizvért darba
uzdevumu.

Start Job

PRASIBA: pirms darba uzdevuma uzsak$anas
ir nepiecieSams pabeigt iestatljumus
specifiskajam transportlidzeklim un ta
iericém. Sikakai informacijai skatiet ,Nr. 2 —
transportlidzekla izvélne” 11. Ipp. un ,Nr. 3
— papildu iericu iestatiSana” 12. Ipp..

Last Job New Job

Lai parietu no vienkarsa darba rezZima uz paplasinato
darba rezimu, parejiet uz Galveno izvélni -> lestatijumi

-> Konsole -> Darba rezims. Sikaku informaciju par = 10520210804
darba reZzima atlasi skatiet ,Nr. 6 — darba reZzima 0
izvéle” 18. |pp 4.8 0 Mark Point A 0 0

—  km/h ha deg No. j
Vienkarsais darba rezims 7 ]
[zmantojiet izvélni ,Sakt darbu”, lai saktu jaunu darba L | A “ i
uzdevumu vai turpinatu pédéjo darba uzdevumu. '
Vienlaicigi ir pieejams tikai viens darba uzdevums. // A
Jauna darba uzdevuma atlasi$ana dzes ieprieksejo / ‘ o
darba uzdevumu.

ﬁ Sakt jaunu darba uzdevumu 0 =
g
B Aol

ﬁ Turpinat pédéjo darba uzdevumu

— Galvena izvélne — piekluve iestatTjumiem,
== tostarp izvéIném, palidzibas opcijam un
universalajam terminalim (UT).
Ja aktuala GNSS pozicija atrodas UTM zona, kas nav
aktiva vai blakus eso$a UTM zona, tad poga
ECEEISGETS bUs deaktivizéta.

m www.teejet.com



Paplasinatais darba rezims
Izmantojiet izvélni ,Sakt darbu”, lai saktu jaunu darba
uzdevumu, turpinatu pédéjo darba uzdevumu vai
atvértu darba parvaldnieku, lai atlasTtu citu darba
uzdevumu.

a

Sakt jaunu darba uzdevumu — iespéjams
mainTt automatiski generéto nosaukumu
un pievienot lauka atsauci. lzmantojiet
pogu darba informacijas pogu @ darba
parvaldnieka, lai pievienotu saimniecibas
un/vai klienta atsauces.

‘:m Turpinat pédéjo darba uzdevumu
uzdevuma informaciju, tostarp informaciju
par klientu, saimniecibu un saimniecibas
nosaukumu.

== Atvért citus darba uzdevumus, izmantojot
m/ darba parvaldnieku

— Galvena izvélne — piekluve iestattjumiem,
=== tostarp izvélném, palidzibas opcijam un
universalajam terminalim (UT).
Redigét informaciju — atlasiet, lai ievaditu
nosaukumu, izmantojot tastatdru ekrana.

o
X

Atcelt — izmanto, lai izietu no darba
informacijas ekrana un atgrieztos uz
iepriek3&jo ekranu, neizveidojot jaunu
darba uzdevumu un neuzsakot iepriek3gja

darba uzdevuma izpildi
m — izmanto, lai izietu no jauna darba
informacijas ekrana un atgrieztos uz
iepriek8ejo ekranu, neizveidojot jaunu
darba uzdevumu

— izmanto, lai saglabatu
jauno darba uzdevumu un
atgrieztos uz izvélni ,Sakt darbu”
@ — izmanto, lai saktu jaunu darbu

Sakt atlasito darbu — izmanto, lai saktu
'(. pédéja darba uzdevuma izpildi

Ja aktuadla GNSS pozicija atrodas UTM zona, kas nav
aktiva vai blakus eso$a UTM zona, tad poga

ECEEGETE bUs deaktivizéta.

— iesp&jams caurskatt un/vai ievadit darba

Paplasinatais darba rezims — izvélne Sakt darbu

Galvenas izvélnes poga

Start Job

Last Job New Job Other Jobs

Job Manager

\
x Job Manager

Spray Spring 2022

Client
Farm

Field

Mark Point A

\ 4.8 0 0
—  km/h ha deg No. =
T T = ) =
7
) /' A
/ |
\
B &
| AR B A
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Vadlinijas ekrana funkcijas

Informécijas un statusa josla
Aktiva darba uzdevuma nosaukums un informacija par
GNSS statusu, vadliijas rezZimu, aramzemes platibu

un paligsistémas/automatiskas stiréSanas statusu.

lzvelkamé panela poga
Piekluves opcijas funkciju joslai

Funkciju josla
Tiks izceltas aktivas atlasitas opcijas.

9/9

Vadlinijas rezims — atlasiet, lai pieklttu
vadlinijas opcijam, tostarp vadlinijas
rezimam un vadliniju izveidoSanai,
dzéSanai un parslégsanai

fe RobeZas rezims — atlasiet, lai piek|Ttu
/= robezu opcijam

Paradrt atro korigéSanu — atlasiet, lai
piekldtu bieZi lietotajam konsoles un
ekrana opcijam

B KartéSanas limeni - atlasiet, lai ieslégtu un
izslégtu kartes lTmenus

Universalais terminalis (UT) — atlasiet, lai
piek|Gtu UT

) Slegt darbu — atlasiet, lai slégtu padreizgjo
= darba uzdevumam un saglabatu darba

gaitu

s b

Ik

Darbibu josla

Opcijas ir dinamiskas, atkariba no atlasttajam funkciju
joslas opcijam un saistitajam izvelkama panela
opcijam. Stkakai informacijai skatiet individualas
funkcijas.

Izvelkama panela poga
Informacijas un statusa josla

(]
o= 11/05/2021 08:04
(]

Mark Point A

' 0.00 €

Funkciju josla Darbibu josla

L]

- 11/05/2021 08:04

L]

Display Quick Adjust
Automatic Section Control (ASC) Volume: 78 Mute
—e @ ®
Lightbar Brightness Night Mode
—e @ ®
Mini Map Centre on Vehicle GNSS Refresh
7 — B2 3
S
Gridlines
\ J
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NR. 1 - VADLINIJAS REZIMA I1ZVELE

1. Kad ir akiiva vadiinijas poga 9~ @ funkciju josia, (i
T — - 11/05/202108:04
nospiediet izvelkama panela pogu «eo. ]

2. Atlasa vadiinijas rezimu ©:
Mark Point A 0 0

Vadlinija nav aktiva 4.8 0
, ! —  km/h ha > 0.00 4 deg No. —

/Q Taisna AB vadlinija
v

/9 Dinamiska adaptiva AB vadiinija
e

9 Aplveida pagrieSanas vadiinija

4 Azimuta vadlinija

)4

[
e | 11/05/2021 08:04
[

Guidance

Straight AB
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Q Taisna AB vadIinija

Taisna AB vadlinija sniedz taisnu vadiiniju, balstoties uz A un B atsauces
punktiem. Lai aprékinatu visas citas paralélas vadlinijas, tiek izmantoti
sakotngjie A un B punkti.

N

pe./

N\

"N

4 Azimuta vadlinija

Azimuta vadlinija sniedz taisnu vadiiniju, balstoties uz horizontalo lenki,
kas mérits pulkstena raditaja virziena no precizas ziemelu bazes Iinijas.
[zmantojot azimutu, punkts, no kura azimuts tiek izvilkts, atrodas iedomata
apla centra. Ziemeli = 0°, austrumi = 90°, dienvidi = 180°, rietumi = 270°.

N
A\

o

Azimuta grada vadlinija [auj projicét vadIniju starp aktivo
transportlidzekla poziciju (A punktu) un B punktu, kas tiek iestatits
100 metru attaluma saskana ar ievadito azimuta virzienu.

|9 Dinamiska adaptiva AB vadlinija

9?‘] Dinamiska adaptiva AB vadIinija sniedz vadliniju gar [ikni, kas balstita uz
.ZO sakotnéjo AB atsauces ITniju, kur katra blakus eso3a vadiinija tiek izvilkta

saskana ar projicéto vadlinijas platumu un virzienu.

Aplveida pagriesanas vadlinija

Aplveida pagrieSanas vadiinija sniedz vadliniju ap centralo punktu virziena
uz iek8pusi vai uz arpusi, balstoties uz sakotngjo AB atsauces liniju. So
sakotnéjo bazes ITniju izmanto, lai aprékinatu visas parejas vadiinijas.

e

To izmanto produkta lieto$anai lauka ar centralu pagrieSanos, izmantojot
aplveida vadliniju, kas atbilst centralas pagrie$anas irigacijas sistémas
radiusam.

Vadlinija nav aktiva
< VadInija tiek izslegta*.

PIEZIME. ReZims bez vadlinijas neizdzés izveidotas vadlinijas vai punktus konsolé. Lai dzéstu izveidotos/saglabatos datus
konsolé, skatiet ,Datu parvaldiba” sistémas iestatiSanas nodala.

PIEZIME. Nobide uz blakus eso$ajam vadlinijam tiks aprékinata, izmantojot vadlinijas platumu, iestatito attalumu skatiet lestatijumos ->
Vadlinijas un karté$ana.

m www.teejet.com



Matrix 908 Lauka dators

1. Brauciet uz vélamo punkta A atrasanas vietu @.

L]
e 11/05/202108:04
L]

2. Kamér ir aktiva vadlinijas poga QY funkciju josla,
nospiediet ikonu ATZIME A €Y.

. _ . _ . 4.8 0 Mark Point A 0
3. Brauciet uz vélamo punkta B atrasanas vietu @. L o ’ 0.00 < e o
4. Nospiediet ikonu ATZIME B , lai izveidotu AB — ~ =
Mniju.

5. Dodiet nosaukumu jaunajai vadlinijai.

<« Atlasiet X851, lai saglabatu vadiiiju,
izmantojot automatiski generéto nosaukumu.

<« Izmantojiet tastatiru, lai ievaditu pielagotu
nosaukumu, tad atlasiet .

Konsole saks sniegt navigacijas informaciju.

1
L1

PIEZIME. Lai uzsaktu aplveida pagrie$anas vadiiniju,
nav nepiecie§ams izbraukt visu centra
pagrieSanas apla liniju.

Darbibu joslas opcijas
Punkta A atziméSana — izmanto, lai
atzimétu pirmo vadlmijas punktu.

Mark Point B

@ Punkta B atziméSana — izmanto, lai

atzimétu peédgjo vadlinijas punktu un
izveidotu AB ITniju.

PIEZIME. Ikona ATZIME B ‘8 nav pieejama

(attélota peleka krasa), lidz bridim, kad ir

nobraukts minimalais attalums (10 pédas /

3,0 metri taisnajai vai lTknes vadlinijai,

165 pédas / 50,0 metri apla pagrieSanas

vadlinijai).

AL

\\\\\I Iy,

Atcelt atzimi — izmanto, lai atceltu A punkta

atzimédanas komandu un atgrieztos pie

ieprieksgjas vadiinijas (ja tada ir izveidota). 01/06/2021 10116
- :

Guidance

Dzést pedéjo vadliniju

69 Komanda ,Dzést pédgjo atziméto vadIiniju”
@ dzé$ pedejo atziméto vadimiju aktivaja darba
uzdevuma.

Azimuth Degree

1. Kamér ir aktiva vadiinijas poga Q! funkciju josla,
nospiediet izvelkama panela pogu «

2. Nospiediet ikonu DZEST VADLINIJU

3. Vélreiz nospiediet ikonu DZEST VADLINIJU 9,
lai dz&stu papildu vadiiijas, seciba no pédéjas idz
pirmajai izveidotajai vadiinijai.

S
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Dinamiska adaptiva AB 1. attgls. Novirze ar novirzes savienoSanu
vadlinija

Darbibu joslas opcijas

9 Izmantojot dinamisko adaptivo AB vadiiniju, ir

-
g

e pieejamas $adas opcijas:

@ Vadlinijas kartéSanas pauze — izmanto, lai
pauzétu dinamisko kartéSanu. Tiks
novilkta taisna Iinija starp pauzes punktu
un atsak3anas punktu.
@ Vadlinijas kartéSanas atsakSana —
izmanto, lai atsaktu dinamisko kartéSanu.
Tiks novilkta taisna ITnija starp pauzes {

punktu un atsak$anas punktu.

P

2. attéls. Novirze ar novirzes pabeigsanu

3’@ Uzsakt novirzisanos - izmanto, lai uzsaktu

9’ varianta vadliniju, kas novirzas no aktivas
vadlinijas. Savieno$anas vai pabeigSanas
gadijuma &7 opcija izmaina pastavoso
vadliniju.

i o Novirzes pauze — izmanto, lai pauzétu

X2 dinamisko novirzes kartésanu. Tiks
novilkta taisna Iinija starp pauzes punktu
un atsak$anas punktu.

i o Novirzes atsaksana - izmanto, lai atsaktu

X2 dinamisko novirzes kartésanu. Tiks
novilkta taisna Iinija starp pauzes punktu
un atsak$anas punktu.

° Atcelt novirzi — izmanto, lai atceltu

® H . -V .

IxZ< novirzes kartéSanu, atmetot novirzes
vadliniju.

©/ Savienot novirzi — izmanto, lai savienotu

T novirzes vadIiniju ar pastavo$o vadiiniju.

Novirze klTs par aktivas vadlinijas dalu. —
R
L]

%O Pabeigt novirzi — izmanto, lai izveidotu
~~—/jaunu vadlinijas gala punktu. Novirze klds
par aktivas vadiinijas dalu.

. 2 0
deg No.

Vadlinijas pielagosana |

o Vadlinijas pielago$anas opcija |auj parvietot
7% aktivo vadliniju uz transportlidzekla pasreizgjo
atraSanas vietu.

PIEZIME. Pieejama tikai taisnas AB, azimuta vai
dinamiskas AB vadlinijas reZzima.
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Vadlinijas parslegsana

/:’_’//" Ja ir saglabata vairak neka viena vadlija,

¢ & Kst pieejama vadlinijas parslégdanas
opcija. Lai parslégtos uz citu pieejamo vadlniju:

1. Nospiediet Izvelkama panela pogu «
2. Nospiediet ikonu PARSLEGT VADLINIJU /=]

3. Atlasiet vélamo jauno aktivo vadliniju.

4. Nospiediet pogu .

—_—
e 11/05/202108:04
-_——

L o ? » 0.00 € dfg Vo —

_—_—
a— 01/06/202110:16
-_———

Guidance

Azimuth Degree

Switch Guideline

Current Active Guideline: Azimuth North

Select New Guideline

Straight 1

Cancel ‘ Switch |
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Matrix 908 Lauka dators

LietoSanas robezas definé darba zonas, kuras produkts tiek lietots vai netiek lietots, izmantojot automatisko sekciju izvéli vai BoomPilot.

Lai kartétu robezu, nav nepiecieSams veikt produkta lietoSanu.

Ja tiek kartéta robeZa, kamér viena vai vairakas sekcijas ir ievilktas un izslégtas, ir nepiecieSams uzturét So sekciju konfiguraciju visa robezas
brauciena garuma. Ja péc robeZas kartéSanas procesa uzsakSanas tiek veiktas izmainas ieslégto sekciju skaitam un [idz ar to masinas

platumam, lietoSanas kartéSana tiks veikta robezai pie visu programméto sekciju aréjas malas — nevis tikai tam sekcijam, kas ir ieslégtas
kada noteikta robezas brauciena bridr.

Kartgjot robezu, kad ir izslégtas noteiktas sekcijas, nepieciedams parslégt BoomPilot uz manualo rezimu un IESLEGT galvenos un sekcijas
sledzus visam sekcijam, kas tiks izmantotas robeZas brauciena laika. Kad robezas brauciens ir pabeigts, sekciju slédzus var IZSLEGT,
galvenajam slédzim japaliek IESLEGTAM, BoomPilot var parslégt atpakal uz automatisko rezimu, un var sakt izmantot automatisko sekciju
kontroli.

PIEZIME. Ja robeza tiek kartéta, kamér daZas sekcijas ir ievilktas, ka aprakstits augstak, tad var bit nepiecieSams izmantot ikonu
PIELAGOT VADLINIJU //9‘:7’ , lai parvietotu vadliniju uz pareizo poziciju nakamajiem braucieniem pa lauku.
Aréjas vai iek3éjas robezas izveidosana
1. Brauciet uz vélamo punktu uz produkta lietoanas —— frachrs
L]

zonas perimetra un orientgjiet transportlidzekli
atbilstosi izveidotajam kartéSanas punktam.

2. Kamér ir aktiva poga ,RobeZa” A funkciju josla,
nospiediet izvelkama panela pogu «

3. Atlasiet kartéjamas robeZas veidu. || . / > —
¥ Argja robeza - izveido darba zonu, kura B A ; : -
~—/ produks tiks lietots, izmantojot | = N
automatisko sekciju izvéli vai BoomPilot. / N
o Q. lek$€ja robeZa — izveido darba zonu, kura S/

/== produkts NETIKTS lietots, izmantojot
automatisko sekciju izvéli vai BoomPilot. d
4. Nospiediet ikonu ATZIMET ROBEZU

—: Uzsakt aréjo robezu

., Uzsakt ieksejo robezu

13/09/2021 15:06

5. Apstipriniet, ka tiks izmantota nokluséjuma
kartéjuma atraSanas vieta.

Boundary

Exterior Boundary

m www.teejet.com



6. Brauciet pa produkta lietoSanas perimetru.

Brauk3anas laika péc nepiecieSamibas lietojiet
§adas funkcijas:

@ ﬁ RobeZas pauze — pauzé robezas
= J atzimé$anas procesu. Tiks

novilkta taisna ITnija starp pauzes punktu un |

atsakSanas punktu.

—5: M- Robezas atsdkSana — atsak
@ robezas atziméSanas procesu.
Tiks novilkta taisna ITnija starp pauzes
punktu un atsakSanas punktu.

@ ﬁ Atcelt robezu — atcel robezas
N J atziméSanas procesu.
7. Pabeigt robezu:

Automatiska noslégSana — brauciet uz punktu, kas
atrodas vienas darba joslas platuma no
sakuma punkta. Robeza tiks automatiski
noslégta (balta vadlinija mainis krasu uz
melnu).

ﬁ%} ﬁ% Manuala noslégSana — nospiediet
= z(:/ ikonu PABEIGT ROBEZU, lai
noslégtu robezu ar taisnu [iniju starp

paSreizgjo atraSanas vietu un sakuma
punktu.

PIEZIME. Ja netiek nobraukts minimalais
aftalums (piecas reizes lielaks par darba
joslas platumu), paradisies uznirstosais kltidas
pazinojums.

8. Nospiediet:

» Pienemt - lai saglabatu robezu un manuali dotu
tai nosaukumu.

» Noraidit — lai saglabatu robezu un dotu tai
nosaukumu automatiski.

Dzést pedéjo atziméto robezu
Komanda ,Dzést pédéjo atziméto robezu” (iek$&jo vai
argjo) dzes pedéjo atziméto robezu aktivaja darba
uzdevuma.

fe=, Dzest aréjo robezu
M Dzést iek$gjo robezu
7

L]
e  01/06/202110:16
L]

km/h
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Matrix 908 Lauka dators

Kartes OpCijaS Transportlidzeklis ar reala laika atveidotam

Mini karte aktivam stréles sekcijam

Vadlinija un punkti k=
+ Vadlmijas mmm 23/06/202111:28 <<
<«Oranza - aktiva vadlinija e
<Melna (vairakas) — blakus eso$as vadiinijas
<4Melna - aréja robezas Inija
<«4Peleka - iek3&ja robezas Inija
<«Zila - poligona robeZas Iinija
<4Melna/balta - izplatiSanas kartes zonas
robezas [inija

* Punkti — markieri definétajiem punktiem
<«Zils punkts — atzime A y -
<«Zal$ punkts — atzime B QR

+ Parklajuma zona — ilustré produkta lietoSanas
zonu un parklasanos:
<«Zila - viena produkta lietoSanas reize
<«Sarkana - divas vai vairak lietoSanas reizes

Transportlidzeklis
Transportlidzekla simbols ar redlaja laika atveidotam

aktivajam stréles sekcijam, skarienjutigas funkcijas Navigacija> vadiinijas Parklajuma plafiba
lietoSanas kartéSanas sakanai un pabeig3anai, kad ir
aktivizéta lietoSanas kartéSanas ierice vai BoomPilot \3 <<
Lo - | 11/05/2021 08:04
sistéma. —
* Sekcijas Overlay Map With
<«Tuksi laucini — neaktivas sekcijas A1
<«Balti laucini - aktivas sekcijas LR
: J W\ (=21
. Coverage Applied Rates
Mini karte

Mini karte |auj atri parslégties starp transportiidzekla
skatu un lauka skatu.
P Transportiidzekla skats — izveido datora

generétu transportlidzekla pozicijas attélu
produkta lietoSanas zona.

P Lauka skats — izveido datora generétu
transportlidzekla pozicijas attélu un produkta

lietoSanas zonu skata no augsas. 9
[ &

Kartésanas limeni L — —
KartéSanas limenu opcijas |auj paradtt parklajuma
kartes un pieméroto devu kartes.

P lerices bez devu kontroles var izveidot tikai
produkta lietoSanas parklajuma karti.

P lerices ar devu kontroli var izveidot gan
parklajuma kartes [imeni, gan atsevisku
pieméroto devu kartes [imeni.
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Darba robezu un produkta lieto$anas dati

Informacijas un statusa josla

Darba robezu un produkta lietoSanas dati

Atlasiet darba uzdevuma nosaukumu informacijas
josla, lai skatTtu informéaciju par aktuala darba
aramzemes platibu.

Statusa josla

Statusa josla sniedz informaciju par GNSS statusu,
vadlinijas rezZimu, aramzemes platibu, paligsistémas/
automatiskas stréSanas aktivizéSanu un agregata
vadibas statusu.

Lai pieklOtu saistitai statusa informacijai, atlasiet
statusa joslu, lai skatitu pieejamas opcijas.

.C ’) Zal$ = GPS, GLONASS, vai SBAS (ar vai
°  bez DGPS)
Dzeltens = tikai GPS
= =
@) Sarkans = GNSS nav

Oranzs = GLIDE/ClearPath

Vadlinijas rezims

\O ‘ Taisna AB vadlinija vai azimuta vadlinija
O

’ZO ®* Dinamiska adaptiva AB vadiinija
'n--O

‘) *™. Aplveida pagrie$anas vadiinija
O

Aramzemes zonas statuss

“ Arpus aramzemes zonas = brauk$ana

arpus aramzemes zonas

A Aramzemes zona = brauk$ana
aramzemes zona

Produkta lietosanas kartésanas statuss

Automatiski

Sarkans = izslégts/manuali

Paligsistemas/automatiskas sturésanas
statuss

@ Aktivizéts, aktiva starésana

Dzeltens = aktivizéts

@ Sarkans = deaktivizéts

BoomPilot statuss

A Automatiski
A

Sarkans = izslégts/manuali

A
ARR

L]
- 23/06/202111:28
L]

—| 15/09/§021

13/09/2021 15:14

Total Arable Land

Exterior Boundary Area
Number of Exterior Boundary Polygons
Interior Boundary Area

Number of Interior Boundary Polygons

Total Applied Area

0.1 hectares

0.1 hectares

L

0.0 hectares

0

0.0 hectares

-—_—
- 23/06/202111:28
-——

| 10:41

01/06/2021

01/0217021 10:16

10:41
01/06/2021

01/06/202110:16

GNSS Status Information

Statusa josla

HDOP: 1

Position Quality Indicator: 2
Reference Station ID: 134
Correction Age: 7.2
Number of Satellites: 10
UTM Zone: 12

Receiver Type: 1

Receiver Version:

Receiver Model:

98-01578-EN RO n



Vadlinijas josla

Gaismu josla ekrana
Izmanto, lai atveidotu attalumu no vadlinijas vai
transportiidzek|a.

Lai konfigurétu gaismu joslas pieejamibu, ekrana
rezimu vai LED izvietojumu, galvenaja izvélné E
, iestatljumu izvélng €%, parejiet uz Vadimija un
kartéSana -> Gaismu josla.

Navigacijas aktivitate
GNSS statuss un padreizéja aktivitate
+ Rada ,GNSS nav’, ja GNSS nav pieejams, vai

,GNSS Iéns”, ja GNSS uztver GGA datus pie
frekvences, kas zemaka par 5 Hz.

+ Rada aktivitates, pieméram, A vai B punkta
atzimésanu.

Pretgjas sliedes kluda — rada attalumu no vélamas
vadlinijas.
Lai mainttu formatu, kada tiek radits attalums:
1. Nospiediet navigacijas aktivitates lauku.
2. Atlasiet mérijuma formatu.

Atlasama darba informacija
P Atrums - rada pasreizéjo brauk$anas atrumu

» Virziens - rada brauk$anas kursu, balstoties uz
horizontalo lenki, kas mérits pulkstena raditaja
virziena no precizas ziemelu bazes [inijas.
Ziemeli = 0°, austrumi = 90°, dienvidi = 180°,
rietumi = 270°.

» Kopéja platiba — rada kopgjo uzkrato platibu,
kura produkts ir izlietots, ieskaitot ar zonas ar
dubulto parklajumu

P Joslas numurs — rada pasreizgjo darba joslas
numuru, atsaucoties uz sakotnéjo AB vadniju,
virziena no A uz B. Numurs ir pozitivs, ja
transportlidzeklis atrodas pa labi no AB bazes
[nijas, vai negativs, ja transportlidzeklis atrodas
pa kreisi no AB bazes [iijas.

Gaismu josla ekrana

_—_—
- 23/06/202. 11:28
-_—_—

_—_—
- 23/06/202111:28
-_—_—

Atlasama darba informacija

Navigacijas aktivitate

Cross Track Error Units

Metres, One Decimal (1.2)

Centimetres (123)

8.0
km/h

8.03

km/h
Speed

Mark Point

- » 0.00 € .

0 0 0

ha deg No.
Total Applied Heading
Area

Swath Number

No.

E www.teejet.com




Matrix 908 Lauka dators
PIEKLUVE UNIVERSALAJAM TERMINALIM

Universalajam terminalim (UT) var piek|dt no vadlinijas (A
e 23/06/202111:28 <<
— ARA

ekrana vai no galvenas izvélnes E

ﬁ% TwinView — izmanto, lai skatitu gan UT,
H
gan vadlinijas informaciju

x Settings

= : ‘ P —
uT A v — 7

Job Manager

; S -
£l | Gudancoanaf

Settings

GNSS Receive!

r | | Assisted/Autor
B

Help

a
[

ISOBUS

Appl. rate [kg/ha] Q — =
Work width [m] 24 .0 ’;|
Disc RPM 900 1
Speed sens. CAN

: )

—_—_—
- 24/06/202108:121
-_——

Appl. rate [kg/ha] o]
Work width [m] 24 .0
Disc RPM 900
Speed sens. CAN
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Matrix 908 Lauka dators
A PIELIKUMS - INFORMACIJA PAR GNSS UZTVEREJU

PIEZIME. Sie iestatijumi ir nepiecie$ami devas kontrolei, paligsistémai/automatiskajai stirésanai un slipuma sensora darbibai, ka ari
pareizai agregata darbibai.

1. Galvenaja izvéIné E iestatijumu izvéng %% atlasiet fe RV
2. Cilné NSEMES ET veiciet nepiecieSamas iestatljumu izmainas.
3. Ja cilne ir pieejama, cilné EEFESHELRES el veiciet nepiecieSamas iestatjumu izmainas.

4. Izejiet no 8T ekrana, lai saktu GNSS uztvéréja inicializaciju. Inicializacijas laika paradisies uznirstoSais pazinojums. Process aiznem
apméram minati.

VISPARIGI IESTATIJUMI
GNSS ports

COM portu var iestatit ka ,iek$gju”, lai izmantotu
iek$&jo GNSS uztvéréju un raidttu datus, vai ka ,aréju”,
lai uztvertu aréjos GNSS datus. DevicaManagar

Settings

Internal

» lek3€jais — izmanto pozicijas datus no iek$gja
GNSS uztvéréja; Sie NMEA dati tiek izsafiti uz
RS-232 serialo kabelu saiska ,portu A” atbilstosi iion Quality Requiremer
atlasttajam GNSS datu atrumam Jebianages

» Argjais — izmanto pozicijas datus no argji ﬁ%
pievienota GNSS uztvérgja, kas savienots ar
kabelu saiSka RS-232 serialo ,portu A”

PIEZIME. Lai stradatu ar TerraStar, OmniStar HP/XP
vai RTK pozicijas datiem, nepiecieSams
aréjais uztvergjs.

Console

Disabled

Guidance and Mapping

Settings atiastar Availabilit Disabled @ === Enabled

Assisted/Automatic Steering

Aréja uztvéréja minimalas konfiguracijas Help

prasibas )
Pirms konsole varés savienoties un stradat ar aréjo

GNSS uztvérgju, nepiecieSams izpildit $adas minimalas konfiguracijas prasibas.

Seriala porta iestatijumi

Boda atrums: atlauts tikai pie 115 200
Datu biti: 8

Paritate: Nav

Stopbiti: 1

Seriala porta savienojuma prasibas

ViriSkais 9 kontakttapu RS-232 seridlais kabelis
PIEZIME. Var bat nepiecieSams nulles modema adapteris, atkariba no uztvéréja tapu shémas.

GGA 10,0 Hz
Papildiespgja VTG 10,0 Hz
ZDA 1,0 Hz
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Pozicijas kvalitates prasibas
Izvélieties lietot ClearPath vai SBAS. Lai SBAS opcija bitu pieejama, talak redzamaja ,SBAS pieejamibas” iestatTjuma jaieslédz SBAS.

Talak tabula paraditi GGA kvalitates indikatori, kas sagaidami pie dazadiem GNSS signala veidiem.

GGA kvalitates

GNSS signala veids Tipiska precizitate

indikators
Viens punkts / autonoms GNSS 1 <2m
Viens punkts / autonoms GNSS ar GLIDE/ClearPath 1 <1 m*
SBAS sistémas, tostarp WAAS, EGNOS, GAGAN, MSAS utt. 2vai9 0,7m
TerraStar-L (konvergéts) 2 40 cm
RTK (fikséts) 4 1,0cm + 1 ppm
RTK (peldoss) 5 4cm
TerraStar-C (konvergéts) 5 4cm
OmniStar HP/XP/G2 5 ~10 cm
*60 mindSu periodam.
SBAS pieejamiba

lesledz, ja paredzéts lietot SBAS (piem., EGNOS, GAGAN, MSAS, SDCM, WAAS) diferenciali korigétus signalus.

TerraStar pieejamiba
leslédz, ja paredzéts izmantot TerraStar pakalpojumus.

PAPLASINATI IESTATIJUMI

GNSS atjaunosana
GNSS pozicijas atjaunoSanas poga atiestata ClearPath filtru OEMStar uztvérgja gadijumos, kad lietotajs ir darbinajis uztvéréju blivu izvietotu

koku un/vai &ku tuvuma. Paplasinataja rezima ClearPath filtrs tiks automatiski atiestatits, kad tiek uzsakts jauns darba uzdevums vai
pastavoss darba uzdevums.

PIEZIME. Péc GNSS atjauno$anas pogas nospiesanas lietotajam ir japagaida apméram 10 mindites, lai darbiba tiktu pilniba atsakta,
nodrosinot sagaidamo GNSS precizitati. AtjaunoSanas aktivizé$ana darba uzdevuma izpildes laika izraisis GNSS datu
parsatiSanas pagaidu partraukumu. Ta rezultata sekcijas, kas jau darbojas automatiska BoomPilot reZima, visdrizak uz 1su laiku
izslégsies.

Nav vélams veikt atjaunoSanu aktivas
produkta lietoSanas laika.

Device Manager

GNSS tipa izvele
Nekorigéti GPS signali no GPS sistémas ir vienmér
pieejami un tos nevar izslégt.

Console

Tiek noradts, kad $adi nekorigétie signali NAV Job Manager ey [ s [T sl

pieejami:

L%

QZSS not available

> GLONASS Guidance and Mapping

» Galileo S —

» Beidou GNSS Receluer [~ = [+]
» QZSS pro——

Assisted/Automatic Steering

= -

J
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PRN izvele
Izmantojot iek§&jo GNSS uztvéréju, PRN izvélne lauj atlastt maksimali divus specifiskus SBAS satelitus lietoSanai SBAS korigésanas
mérkiem. Tas |auj lietotdjam dzést SBAS korekciju datus no SBAS satelitiem, kas nedarbojas pareizi.

» Automatiski — automatiska PRN izvéle

» Numurs — sazinieties ar savu vietjo izplatitaju, lai uzzinatu numuru, kas atbilst jisu atradanas vietai
Alternativs PRN
Ja PRN nav automatisks, iesp&jams atlastt alternativu SBAS PRN, lai sniegtu korekcijas datus.

» Nav — nav alternativa PRN numura

» Numurs — sazinieties ar savu vietgjo izplatitaju, lai uzzinatu numuru, kas atbilst jisu atraSanas vietai

PRN netiek radits
PRN opcijas ir pieejamas tikai tad, ja SBAS GNSS tips ir iestatts uz iek§&jo GNSS uztvéergju.

GNSS statusa informacija
Lauj skatTt paSreizéjo GNSS statusa informaciju.

1. Vadliijas ekrana nospiediet uz [EEITECNFHE].

2. Atlasiet GNSS ikonu @).

3. Skatiet datus, tostarp:
<« HDOP - norada satelita geometrijas stipribu horizontalaja plakné. —
Vélams, lai HDOP batu vismaz 2. ——

<« Pozcijas kvalitates indikators — GNSS signala pasreizéjas kvalitates
indikators (skat. GGA prasibu tabulu).

<« References stacijas identifikacija — pasreizéja DGPS satelita
identifikacijas numurs.

<« Korekcijas vecums — jebkadu pozicijas aprékinam pieméroto 085651
korekciju vecums. Izmantojot SBAS, korekcijas vecums
neatbilst precizajam diferencialas korekcijas SC104 tipam un T —
ietver tikai jonosférisko modeléSanu.

<« Satelitu skaits — redzamo GNSS satelitu skaits (DGPS ir
nepiecieSami vismaz 4).

<« UTM zona - pasreizéjas atrasanas vietas zona (skat. ,UTM
koordinates un zonas” $aja rokasgramata).
<« Uztvérgja tips — uztvéréja pasreizéjais

indikators. o10:62

01/06/2021
<« Uztvérgja versija — uztvéréja uzstadtas
programmatras versija.

01/06/2021 10:16

<« Uztvérgja modelis - korekcijas modeli, ko
iesp&jams izmantot ar pasreizejo uztvergja
konfiguraciju.

GNSS Status Information

HDOP: 1

Position Quality Indicator: 2

4. Nospiediet m |ai atgrieztos statusa joslas

Reference Station ID: 134

informacijas ekrana.
_ o o L Correction Age: 7.2
PIEZIME. Ja GNSS nav pieejams, visi ieraksti biis '
. Number of Satellites: 10
Lnederigi”.

UTM Zone: 12
Receiver Type: 1
Receiver Version:

Receiver Model:
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GGA kvalitates indikatora informacija
» GPS - viena punkta nekorigéti pozicijas dati, balstiti uz GPS, tiek pienemti tikai ar GGAQl ,1".

PIEZIME. GPS vienmér ir aktivs.

» GPS+GLONASS - viena punkta nekorigéti pozicijas dati, balstiti uz GPS un GLONASS, tiek pienemti ar GGA Ql 1.
» GPS+SBAS - tiek pienemti viena punkta nekorigéti vai SBAS korigéti pozicijas dati — CGA Ql ,1” vai ,2” (tiek pienemti arf 3, 4 vai 5).
» GPS+GLONASS+SBAS - tiek pienemti viena punkta nekorigéti vai SBAS korigéti pozicijas dati— CGA QI 1" vai ,2” (tiek pienemti art
3,4 vaib).
» GPS+GLONASS+SBAS+DGPS - tiek pienemti tikai GGA dati ar QI vértibu ,2” vai augstaku (tiek pienemti art 3, 4 vai 5).
PIEZIME. Ja GGA QI vértiba nokritas zem ,2”, kamér ir aktivs $is iestatijums, tad visas konsoles bazétas karté$anas, produkta
lietoSanas un vadiinijas funkcijas tiek izslégtas.

GNSS GLOSARIJS

Komercialais satelita pakalpojumu sniedzéjs:

Plasi izmantots DGPS signalu avots. Kladu korekciju informacija, kas tiek sanemta no vinu bazes stacijam, tiek nositita uz komunikaciju
satelftu (nav tas pats, kas GPS sateliti) un parraidti lietotajam. Sis satelfta balstitas korekcijas parasti ir ar plaaku parklajumu neka torna
balstitas parraides (FM savienojumi), un lietotaja attalumam no bazes stacijas uztvéréjiem nav batiska iespaida uz sistemas precizitati.
Vairdkums $adu pakalpojumu sniedzgju prasa aboné$anas maksu. Viens plasi zindms $adu pakalpojumu sniedzéjs ir OmniSTAR.

CORS (nepartrauktas darbibas atsauces stacija)/tikla RTK:

Vairakas bazes stacijas, kas izvietotas noteikta geografiska regiona (pieméram, valsti/apgabala), kas savienotas tikla ar centralizétu datoru
un kas parraida RTK korekciju datus interneta. CORS tikli var bat publiski vai privati, un var sniegt bezmaksas signalus vai arf darboties uz
ikgadéjas abonéSanas maksas bazes. Pieklistot CORS tiklam, izmantojot mobilu savienojumu, gala lietotdjam nav nepiecieSamibas péc
bazes stacijas.

Diferencialas korekcijas

Dlferencialas korekcijas ir risindjums, kas izmanto ,dubultas diferenciéSanas” algoritmu, lai noteiktu korekcijas vértibas, ko RTK pieméro
visiem GNSS satelitu diapazona datiem. ,Korekcijas” ir visparigs termins, kas tiek piemérots attiectba uz jebkadam potencialam korekcijam
no SBAS (WAAS/EGNQOS) lidz OmniStar, TerraStar PPP un RTK.

Diferencialais GPS (DGPS):
Izmanto specifisku RTK risinajumu, lai piemérotu diferencialas korekcijas GPS satelitu konstelacijas datiem.

EGNOS (Eiropas Geostacionaras navigacijas parklajuma dienests):

Satelita funkcionala papildinajuma sistema (SBAS), ko kopigi izstradaja Eiropas Kosmosa agentiira (EKA), Eiropas Kopiena un
EUROCONTROL. Sistéma ir bezmaksas un sniedz diferencialas korekcijas segumu galvenokart Eiropas kontinenta. EGNOS nodroSina
precizitati starp gajieniem 15-25 cm, un precizitati starp gadiem +/-1 m.

GLONASS (Globala navigacijas satelitu sistéma):

Globala navigacijas satelitu sistéma, ko izstradaja un ekspluaté Krievijas valdiba. Ta sastav no apméram 24 satelitiem, kas nepartraukti lido
ap planétu. Agrinie GNSS uztveréji parasti izmantoja tikai GPS signalus, savukart masdienas daudzi GNSS uztvergji var izmantot signalus
gan no GPS, gan no GLONASS, tadgjadi palielinot lietoSanai pieejamo satelitu skaitu.

GNSS Preciza punktu pozicionésana (PPP)

PPP ir abongjams globali pieejams satelitu korekcijas dienests, kas veic parraides uz atbilstosi aprikotiem GNSS uztvérgjiem. PPP izmanto
globalu atsauces staciju masivu, lai korigétu satelitu pulkstena un orbitas kltidas, kas tiek parraiditas uz lokalajiem uztvéréjiem. PPP ir
nepiecie$ams konvergences laiks.
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GNSS (Globala navigacijas satelitu sistéema):

Visparigs termins, kas apraksta vairaku satelitu navigacijas sistému, ko uztvérgjs izmanto, lai aprékinatu savu poziciju. Sadu sistému pieméri:
ASV izstradata GPS un Krievijas GLONASS. Papildu izstradé eso$as sistémas ir Eiropas Savienibas Galileo un Kinas Compass. Pasreiz tiek
izstradati jaunas paaudzes GNSS uztvérgji, kas izmanto vairakus GNSS signalus (pieméram, GPS un GLONASS). Atkariba no konstelacijas
un vélama precizitates lTmena, piekluve lielakam satelitu skaitam var uzlabot sistémas sniegumu.

GPS (Globala pozicionésanas sistéma):
ASV Aizsardzibas ministrijas uzturéta satelltu navigacijas tikla nosaukums. Tas sastav no apméram 30 satelitiem, kas nepartraukti lido ap
planétu. So terminu tapat izmanto arf attieciba uz jebkuru ierici, kuras darbiba ir atkariga no navigacijas satelitiem.

NTRIP (RTCM tikla parraidisana, izmantojot interneta protokolu):

Interneta balstTta lietotne, ka izveido RTCM korekcijas datus, izmantojot CORS stacijas, kas ir pieejamas jebkurai personai ar interneta
piekluvi un atbilstosiem lietotaja registracijas datiem NTRIP serveri. Parasti izmanto mobilo savienojumu, lai piek|Gtu internetam un NTRIP
serverim.

Pozicijas novirze
Nepartrauktas GNSS pozicijas aprékina izmainas, ko galvenokart izraisa atmosfériskas un jonosfériskas izmainas, slikta satelitu geometrija

decimetra, ieteicams izmantot dubultas frekvences uztvéréjus, kas lieto PPP vai RTK risinajumus.

RTK (reala laika kinematika):

S1ir pasreiz precizaka pieejama GPS korekciju sistéma, kas izmanto sauszemes atsauces stacijas, kas izvietotas relativi tuvu GPS
uztvéréjam. RTK var nodroSinat vienas collas vai centimetra precizitati starp atSkirigiem gajieniem un nodroSina art pozicijas stabilitati starp
atskirigiem gadiem. RTK lietotajiem var bt savas bazes stacijas, vai iespéjams abonét RTK tiklus vai izmantot CORS.

SBAS (satelita funkcionala papildinajuma sistéma):

Visparigs termins, kas apraksta jebkuru satelitu diferencialo korekcijas sistému. SBAS pieméri: WAAS Amerikas Savienotajas ValstTs,
EGNOS Eiropa un MSAS Japana. Sagaidams, ka nakotné tieSsaisté bls pieejamas citas SBAS, kas nodroSinas segumu citos pasaules
regionos.

WAAS (plasa méroga darbibas uzlabosanas sistéema):
Satelita korekciju dienests, ko izstrada Federala Aviacijas administracija (FAA). Sistéma ir bezmaksas un sniedz segumu visa ASV, ka ar
dala Kanadas un Meksikas. WAAS nodro$ina precizitati starp gajieniem 15-25 cm; tomér precizitate starp gadiem bis diapazona +/-1 m.

m www.teejet.com



B PIELIKUMS - PALIDZIBAS IESPEJAS

Par x Hel
Parada sistémas programmatdras versiju, ka art o
programmataras versijas moduliem, kas pievienoti pie _—
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Product Registration

Produkta registracija
Sniedz QR kodu, kas |auj registrét jusu konsoli.

Pierakstiet sérijas numuru, kas atrodams konsoles
aizmuguré. Tas ir nepiecieSams produkta
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Settings
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